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La presente invención tiene por objeto una junta esfó iica 

que ha sido estudiada particularmente para la  transmisión del 

movimiento en la s  instalaciones ferroviarias y que, a diferencia 

de Jas juntas que se emplean actualmente, ofrece una gran segu­

ridad de acoplamiento y una duración prácticamente ilim itada, 

por cuanto el desgaste está reducido a l  minimun por su especial 

conformación, adecuada para retener e l lubriiicante introducido 

em la  junta, siendo muy bajo su coste de fabricación.
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Esta junta, que puede ser de acero, aleaciones duras, re s i­

nas sln tátlcas y materias p lásticas en general, se caractaiiza 

fundamentalmente por estar constituida por dos ánicos elementos, 

y precisamente una cabeza y su correspondiente asiento, directa­

mente acoplables entre s í  sin  necesidad de eleíüentos u órganos 

auxiliares. Segdn una for^aa de ejecución preferida, la  cabeza 

está constituida por una parte de esfera que termina en un vás- 

tago, mientras que e l  asiento está constituido por un cuerpo can 

Cavidad esfárica accesible a travás de una abertura estrictamen­

te suficiente para dejar pasar, en posición o b li^d a , la  cabeza ' 

que queda aprisionada por rotación relativa con respecto a l asien 

. to , sobre el e je  de su propio vástago, de ,un ángulo superior al' ' 

de normal oscilación relativa* durante e l funcionamiento, de lo s  

dos elementos de la  junta, y preferiblemente de unos 90^.

Una junta de este tipo se presta perfectamente, además de 

para un empleo directo, para la  formación de complejos sistemas
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en e l mismo cuerpo, dentro de los cuales se alojan otras tantas 

cabezas, o bien varias cabezas so lidarias entra s i ,  que.se a lo ja  

'''en asientos'.distingos;- o, por fin , cuerpos constituidos por cuan­

do menos un asiento y cuando menos una cabeza, que cooperan res-  

30.- pectivsmente con cabezas y asientos distintos:.

A titu lo  de simple ejemplo nó lija itatlvo , se describe a con­

tinuación la  invención con referencia a los adjuntos dibujos que 

. muestran una forma de ejecución preferida y algunas aplicaciones 

prácticas de la  misma en sistemas complejos de b ie las.

35.- En dichos dibujos:

La figura 1, es una v ista.de frente de la  cabeza de una jun­

ta  segán la  invención y del relativo  soparte.

La figura 2, es una v ista  en planta del asiento de la  misma 

. -junta.

40.- La figura 3, muestra, en alzado, l a  junta segán la  inven­

ción parcialmente en sección y antes del acoplamiento de le s  dos 

elementos que la  componen.

La figura 4, es una v ista  análoga a la  de la  figura 3 , des­

pués del acoplamiento de los dos elementes.

45.- La figura 5, es una v ista  en planta de la  misma junta.

La figura 6, es una sección v ertica l, con algunas partes 

en v ista  de un grupo de juntas segán la s  figuras 1 a 5.

* ... La figura 7 muestra en planta un ejemplo da aplicación prác­

tic a  de juntas segán la  invención en los sistemas de b ielas de 

50.- mando de cambios de ferrocarriles y tranvías.

La figura O, es una v ista  en alzado de tal. aplicación desde 

e l plano VIH-VIII de la  figura 7. '.J" .

La figura 9, es otro alzado v isto  desde e l  plano DO-DT de 

, la  figura 7. .... _ ' "..*.-7 .: "' .

55.- En todas la s  figuras, la s  partes iguales o correspondientes
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están.indicadas con la s mismas referencias, y precisamente: 1 in-[^' 

dica l a  cabeza de una junta .elemental so lidaria y pendiente de
e está * "" -

practicado é l asiento hueco ésiáricc  4* que desemboca en una j- 

abertura 5 para e l paso de la  cabeza 1 y so lidario  del .extremo,

un soporte 3 mediante e l vastago 3; 4 és é l  cuerpo donde

' i . . .  .** 'r
' . ' . r"d$ un tirante 6.

La cabeza 1 (Fig. 1, 3) de la  junta está constituida por
- * ' ' ' ** ' .Y*--;**'*--

un-, segmento esférico  meridiano cuyo diáí^tro máxino 7 correspon- .

de, excepto en la s  tolerancias de trabajo necesarias, a l

tro  del asiento esfárico 4  ̂ y cuyas caras planas contrapuestas
'r' ,- ..

se encuentran a una distancia reciproca - que ''corresponde .a . la*' d i- 1^%'
" 1.' ""

mensión menor de- la  . apertura .5,' cuya otra diméhsL Ón corresponde 

precisamente a l  diámetro máximo anteriormente mencionado.
-A:#'' '
W,"

- . . .  " *
La abertura 5 (Fig. 3,3) es por tanto de una forma y dimen-

siones ta le s que permite la  fá c il  introducción de la  cabeza 1
.  ̂ ' . . . . - ' ' 

dentro del asiento 4* y su extracción s&lo cuando la  cabeza y e l

asiento s e . eaouentían en una posición relativa abligaaa con res- 

pecto a l eje del vástago 3 correspondiente a la  de la s  figuras ^5- 

1 ,2 , en la  cual e l tirante 6 resulta normal a la s  dos oaras pla­

nas paralelas 8 de la  cabeza .1 (Fig. 1 ); se obtiene una firme 

unión entre la  cabeza 1, déspuás de introducirla en el asiento 

4' * y e l  asiente mismo por rotación de 90^ del tirante 6 (Fi­

guras 4 ,5 ).

Para la  realización dé un sistema complejo de b ielas puede 

servir un grupo de juntas como el representado en la  Fig. 6 ,que 

comprende un balancín 9 de una sola p ieza, en e l cual se en­

cuentran practicados lo s  asientos 4*y 4 *, 4 " *  de una orienta­

ción adecuada para recibir la s  cabezas 1 *, 1**, 1 " *  en la s  po­

siciones dé empleo requeridas por e l soporte 8* y lo s  tiran tes
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La junta y e l  grtpo de juntas que 39 acaban de describir 

pueden ventajosamente.ser empleados en los mandos de io s cambios 

. - d , 'de.í.er r'oóarrileó. y'tranvías, como muestran las'F iguras .7,. 8 , 9. .

'En;este.baso, .on.-lps.''asientos extremos'del..balancín.,9 (Fig. 9 ) se 

: 90.-  alojan dos cabezas, solidarias'respectivataente'de una de la s  dos 

.'"''dd agujas-lO del cambio y, á travás d e í tirante y de una junta , 

-- : /.senclllá 1 , .8, de' la  otra' aguja' 1 1 ; -en el asiento central.del- -

b.áli^óín^.s.e.'al.o^ por e l contrario, la  cabeza.solídaria"

. de la  b a r rá je  maniobra 6^.

",.98.-"i ';'- "Rl\ouadriláterp.articulado.de mando dei'-cambio está 00&-

''-pletado .por. e l  tirante de uni ón 6 ̂ ^  (F ig . 7 ,8) -que,'auna dis-"-'

- ta.ncia.cónveniente de.l.tiranté 6*",' mié la s  aguj.a's í d . y ' l l a  .tra-'

' vás'.de juntas .sencillas 1,. 3. Las juntas'anteriormente.descritas, 

permiten un desplazamiento angular relativo de los dos eLanentos 

100.- de más de 45° en planta (Fig* 7) y de unos 30° en e l plano de 

movimiento de los tiran tes (Fig¡. 8 ,9 ) , lo  que e s más que su fi­

ciente para e l mando de cambios de cualquier tipo y ancdto de v ía .

Queda entendido que otras realizaciones prácticas de la  jun­

ta  según l a  invención y de sus aplicaciones podrán ser d istin tas 

105.- de la s  que se han descrito , sin  por e llo  rebasar e l  alcance de 

.. l a  .invención.

t?dr-.

N O T A ..- '

Los puntos de invención propia pero no nueva que se presen­

tan para que sean objeto de esta  Patente de Introducción en Es­

lío.- paña por diez años, son los siguientes:

i s . -  Mejoras en la s  jpntas esfáricas caracterizadas por es­

ta r  constituidas por dos elementos solamente, y precisamente una 

cabeza y su asiento correspondiente, directamente susceptibles
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de acoplamiento reciproco sin necesidad de elementos u órganos 

115.- auxiliares.

ga.-M ejorassaegdn el punto 1^, caracterizadas por e l  he­

cho de que su cabeza está Constituida por una parte de esfera 

que termina en un vástago, mientras que e l asiento está consti­

tuido por Un cue rpo provisto en una cavidad esf. ¿rica que de sembo­

l s e .-  . 'oá" en' una.- abeitu^^estrictamente .sufio.ie.nte. para.' dejar- pasar,en 

posición o b li^ d a , la  cabeza que queda aprisionada en e lla  ,por 

ro tación relativa con respectó a l asiento, sobre e l eje del pro- 

y pio vastago, de un ángulo superior a l  dé oscilación relativa 

' normal, durante e l trabajo,'' de, lo s dcé/ elementos:- ; de la  y ju n t a , '

'125-.'- preferiblemente de 9Óo. . y. .y.',, y;; " :

' L', " '"'..3.a.- .Najoras;aég^ypuntór ̂ ;r...caí^ótér^ por e l hecho da

que su cabeza está constituida por.un segmento esf¿rico  meridia- 

yho y e l p e r fil en planta de lá  abertura del cuerpo del asiento 

corresponde prácticamente á la  sección diametral de la  cabeza 

150.-: perpendicular a l  eje del vástago, excepto la s  tolerancias de 

montaje. '

4 " .-  Mejoras ségán punto 3B, caracterizadas por e l hecho de 

. que e l di&metro máximo del segmento esi¿rico  meridiano que cons­

tituye la  cabeza corresponde, excepto la  tolerancia, de elabora- 

135.- ción, a l  de la  cavidad esf¿rica que constituye su asiento.

5 " .-  Mejoras segdn puntos IB a 4 *, caracterizadas por com­

prender la  reunión de varias cabezas o varios asientos, o de ca­

bezas y asientos a l  propio tiempo, en una sola pieza, para la  

constitución de sistemas complejos de b ie la s .

140. -  6B. ,̂MEJORAS EN MS JUNTAS ESFERICAS**, todo t a l  y conforme

se describe en la  presente memoria, la  cual consta de 142 líneas 

y a títu lo  de ejemplo se representa/^S^ios adjuntos dibujos# .

Madrid, jc{̂ . 1 9 ^
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