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La presente memoria descriptiva tiene como
finalidad la declaracién de una "SINCRONIZACION DFEL CILINDRO

ELEVADOR DE UN ASCENSOR HIDRAULICO", cuyo privilerio da explo-

tacién industrial v comercial para Espaba, se solicita por vein

te afos, de acuerdo con la Yiue:nia Leaislacidén sobre Propiedad

Industrial.

En este tipo de ascensores el camarfin se eleva

con ayuda de un cilindro elecvadsy, o de varios, cc

e e T Y
conectedos lii-

dr&ulicamente, con las mismas o Jdistintas &reas de clevarifn

los cuales en un bhastidor comin se qufan paralelamente g lg --
[ ]

La base del cirtindro, o preferentemantg
L)
[

quia del camarin. .el -

,.
W
)

extremo del pistdn més peauceno

. . . e, a
amarra atl suelo del vecinto,

mientras que la parte superior se sujeta al bastidor del cama-

3

rin mediante un soporte eléstico.

® L]
Este cilindro incluve uno o varios pistotres —-
telesc6picos, por lo cual v al aplicar un fluido a presién por

medio de una electrobomba el primer tramo en salir cs el°381 -

.
menor seccién, gue lo hace ademds con mavor velocidad aude,Jos

sucesivos que tiene mayor seccibén, por lo cual v £i 1o Guiele

s LC
ningln medio aue sincronice los Adigtintos pistones de ed
lindro elevador se produciria la

nes, provocando saltos y cambios de velocidad én el womento de

que uno de ellos se halla totelmente distendido v comienza la dis

tencidn del seaunde. La sincronizacidn

vencién trata de resolver el problema expuesto anteriormente.

galida alternativa de Joo pisto-

objeto de la presente in-
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Evidentemente el nfmero de pistones qgue
incluye el cilindro telescépico no es un dato limitativo de
la presente invencidn, puesto gue el principio de funcionamien
to de la sincronizacién, que se expondrd a continuacién, es el
mismo independientemente de il niimero, variando tni-:a y ex-—
clusivamente el nlmero de cadenas y poleas que se han de colo-

car.

.

Para comprender con mavor facilidad el ob

jeto de la pressnte invencifn, ¢ el plano se hace una repre--

sentacién préctica de este objeto; en dicho plano: P
L 4 e

La fiqgura 1 representa sendas vistag'i#ron’
.o *

tal y lateral de un cilindro telescOpico con dos pistones que

incluye sincronizacibn de la presente invencién.

LR N
Las Ffiguras 2 vy 3 representan respepliva--
[ J [ ]

mente secciones esquemdticas-de dos cilindro hidr&ulicos, con,

respectivamente, 3 y 4 pistones,; Yy de la sincronizacidn de -

gque son objeto.

'c.. -
De conformidad con lo representado, Yy segln
. e w

L L L ]
el significado de la invencidén esta sincronizaci@n ubili%™ "pa--
- . .

res sucesivos de cadenas uno de cuyos extremos se une a'laA*pa-
red del recinto (14), mientras gue el otro lo hace a la
(7) de uno de los pistones, disponiendo de una polca intermedia
(3) unida a la brida de otro pistén; tedo ello de carva a auve -

partiendo de dos bridas sucesivas, estas se sincronicen entre -

sf de modo que la distancia entre ellas sea en todo momento --
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igual a la distancia qgue gueda a una tercera brida o al pun-

to de amarre de la base.

~

Primeramente, estudiaremos las caracte-~
risticas invariables de los tres casos representados en ol -
plano anexo, v gue se refierzn en qeneral a la disposicidn de
que es objeto el cilindro (1) ¥ en su entorno, analizando pos
teriormente los distintos casos representados, dopde se come-=~
probard igqualmente la unidad sincronizadora que permanece inva

riakle en todos ellos.

La base del pist&n més extremo (9.1),e%ta

amarrado al suelo del recinto, mientras que la parte supdfiwr

del cilindro, (1) estd fija a la ménsula (16), mediante un so--

porte elé&stico (17), soportando esta ménsula (16) el bhastidor -~

(15) del camarin. o

e ”

Cada unc de los pistones (9) se qguia en la

brida (7) del pistén sigmente, v el de mayor seccién en la byi-

da estancamiento del cilindro. Tanto las bridas de los piatc--
L]

L .
nes como la del cilindro se auian por fuera mediante zapglas (%)
L] L L)
- . "..‘ }
en una gufa del cilindro (12), paralela a la cufa del camrdrin.
.] a.t.C‘L (>0

Estas bridas (7) disponen en ambos
les de una roldana (3), por donde han de pasar los parcs Jde cadg
nas que constituyen la sincronizacién aludida; ademds y c&n va--
rios casos estas roldanas (7! disponen de puntos de fijacidn (5)
de los extremos de las cadenas (4) antes citadas.

Generalmente el cilindro adouiere una posi-

cibn invertida, tal cque es su extremo el acue une a la parte a mo
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ver, mientras que el extremo del pist&n mis pequefio se fija en
el suelo y en la pared (14) del recinto mediante una solucidn
(11) disponiendo inferiormerite de 13 oportuna bandeja colecto
ra de aceite (10) . No obstante, en el caso mis sencillo dé -
un cilindro que dispone de urn solio pistdn, caso que ng.;équeﬁi
rfa ningfin tipo de sincronizaci¢n, la posicién en el montalde -
generalmente serfa inversa, yendo el extremo del pistén fijo a

la ménsula y &sta al bastidor,. .

Haciendo ref=rencia a la figura 1, que repre

senta el caso de que el cilindro (1) disponga de dos pistones -

. . L
(91) y (9,), observamos que la sincronizacién la constitayesun

par de cadenas cuyo extremo se fija en un punto (§) de laepa--

red, mientraé'que el otro extremo se sitfia en un punto (5) de

la brida (72) del cilindro (1), pasando <¢stas cadenas a rravés

de una polea (3) situada en la brida (71) del cilindro (i);

Asf, es fdcil de comprender que si la brida (7,) realiza un mo
vimientO‘aséende££edéwﬁﬁa longitud determinada, la brida”LT&)

realizar& otro movimiento pero de 1énqitud mitad del anth{f&r,
motivo por el cual la distancia que salid tanto del pistbﬁ'YQi)

como el pistdén (92) son iguales.

Haciendo ahora referencia a la figura 2, que
representa el caso de que el cilindro (1)'posea tres pistones,
la sincronizacién bdsicamente es lgual a la antericyr, puesto -

que la primera brida (7,) dispone igualmente de una polea (3y)

que se fija por su extremo en un punto de la pared (8,), mientras
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el otro se fija a la brida siquiente (7,).

Ahora bien, con esta primera polea hemos

*

sincronizado la salida de los cilindros (91) v (99), para sin—

Cronizar la salida del cilindro (93), y dado que son tres pisto

nes requerimos otro par de wadenas (4,) dispuestas como una -
polea a un tercio, con el extrem» amarrado mis arriba en la pa-

red del recinto, en el punto (87)-

Con referencia ahora a la fiaqura 3, en la
aue se ha representado un cilindro (1) cue dispone de cuatro pis
tones se han empleado dos pares de cadenas (41) y (43) dispuestas

K .
[ ] [ ]

. L4
a una relacién de 1/2 ambos extremos de las cadenas amarrgﬁbs én
L L

la pared del recinto en puntos (81) Y (8?)- FL par de cidaenas

(43) acciona un amarre deslizante (13) que se oufa mediante zapa-

L]
Q00
tas a la qufa (12) del cilindro, sujetando este anarre <l C2frono

" - . - . - . »
de par de cadenas (41) v de una cadena intermedia (4.3) edesnes-
ta igualmente con relacibn de un medio y que acciona respocliva-

mente la cadena (41), las bridas (71) v (79) v la cadena'tia), -

L
L ® -

las bridas (73) Yy (74), sujetdndose el extremo libre de 1§, «<ade-

®®g 0

na (43) en el punto més superior del cilindro (1). A

cevs
Como vemos, independientemente deiﬁgﬁnero
de pistones de que disponca el cilindro (1) es necesavio dividix
el desplazamiento cue tiene la brida del cilindro en un nfmcroe
de partes iquales al de piscones, a fin de gue todos eilos sal--

gan al mismo tiempo una misma lonnjtud; esto s¢ consigue mediag

te juegos de poleas mdviles.
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Otra caracterfstica de la invencifn la cons-

tituyen las vélvulas (2) situadas en la clspide de los pistones

(7), y que se hallan normalmente abiertas dejando libre paso del
fluido en uno u otro sentido; sin embargo si se produjera la ro-
tura de una cadena, el pistdn‘curlespondiente se desincronizaria
con lo cual perderia presifn y caerfa sobre el siguiente, esto -
se evita gracias a las citadas v&lvulas (2), va gque si existe un
aumento brusco de presifn ge cierran suavemente dejando descen--

der suavemente este pistén que queda inutilizado.

Habiéndose descrito a lo largo de estp memo-
. v e
ria la naturaleza del invento, asi como una realizacidn Phflsgs--

trial preferente del mismo, s6lo nos gqueda afadir que en Su Corn-

junto y partes que lo componen es posible introducir canbing de

epo e

forma, material y disposicién, en cuanto tales alteraciogeesy o -
. - *
.-..

supongan una variacifn sustancial de la naturaleza del invenio.

TEE e Se reserva el solicitante el derecho a exten-—

der la presente demanda a los paises extranjeros, con los que

”» @
» -
nos unen diversos Convenios Internacionales, reivindicani:’a ser
- LY
e » o

posible, la prioridad de la presente solicitud. Tt

El Modelo de Utilidad cque se solicitd ¢oMmo -
nuevo en Espafa, por veinte anos, de¢ acuerdo con el ornamcnto vi
gente sobre Propiedad Industrial, deber& recaer sobre una "SINCRO
NIZACION DEL CILINDRO ELEVADOR DE UN ASCENSERO HIDRAULICOY, de
acuerdo con las siguientes:

RETVINDICACTITONES




l.- Sincronizacién del cilindro elevador de un
ascensor hidr8ulico, del que dicho cilindro se mueve paralelanen
te a la gquia del camarin, estando la base del pistén mds extramo
amarrado al suelo y la parte superior del cilindro se fija a la
ménsula del bastidor medianteﬁun'soporte el&stico, caracterizada
porque divide el recorrido de 1a irida del cilindro en partes --
dfpuales al nGmero de pistones, mediante jueqgos de poleas méviles
situadas en las bridas de los pistones y ambos laterales de lag -
mismas, por las que discurren cadenas, due soportan la carga del

ascensor, con un coeficiente de sequridad precalculado, las cuales

PR LS

tienen uno de sus extremos unidos a la pared del recinto,:'a @

iS';'

. ' R e
tintas alturas, uiiéndose el otro extremo en la brida siguiehto

a la que estd la polea; guifindose el pistén m&s extremo. en la -

LA R
MWetan

gufa del siquiente o en la de estancamientc del cilindro,,

bridas por fuera, mediante zaparas que discurren por una gah¥%% vei
: ®ae® -

tical del cilindro paralela a la del camarin, haciendo pozible ol

movimiento-constante v-sin pasos de los pistones con presidn,y -~

velocidad constante a lo largo de todo el recorrido.

2.~ Sincronizacidn, segln la reivindicaci$r, an--

o e
st

terior, caracterizada poraue el extremo del cilindro es shscazpti

ble de asociarse a otro par de cadenas cuyo extremo se amarra —-

igualmente a la pared y cuya vonlea intermedia mueve un amarre des
lizante, con relacisn a un medio, por la guifa del cilindro, el
cual sujeta los pares inferiores de cadenas y/o bridas de los --
pistones inferiores, de modo gue medianrte el mismo se obtiene una

primera divisién de la longitud recorrida por el cilindro, y me-



10

15

20

25

. correspondientes dibujos.

diante juegos de cadenas comn los expuestos sc obtienap Sue
. Qsy .

vas divisiones de &sta, de cara a obtener en las bridag de 1
le 1gg

L

plstones desplazamientos longitudinales divisores del de la
) N3 ol I
da del cilindro por el nmero de pistones que &ste poses

3.~ Sincronizaci6n, segfin las reivinaig
. e - - ¢ ~ -
’ 'h_L.anOnes
anteriores, caracterizada porque la parte superior de lgg pisto
nes inteqra una vélvula, normalmente abierta, la cual sa ciorra

suavemente en caso de rotura de la cadena,revitando &l Jdescense

brusco del cilindro por pérdida de presibn de los pistones.

4 .~ "SINCRONIZACION DEL CILINDRO ELEVADOR DE
UN ASCENSOR HIDRAULICO", e,

s ® 9
LN -

Tal y como se ha descrito en la presente memo

ria que consta de nueve hojas mecanografiadas, acompanadas 3o Sos

ng®

26 0LT. 982 oo

Madrid, "t

TERESH DOTOERCRE SARTIR cess
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