REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL £s %F NUMERG 2 6 8 1 4 7 .

@ FECHA DE PRESENTACION

29 JUN. 1981

- t
R

MODELO DE UTILIDAD

NA 3
Py
—
@PRIDRIDADES PR
@Numsno @ FECHA @ onrs )
80 15454 11 de julio 1980 Francia -’

@ FECHA OF BUBLICIDAD B1]} CLASIFICACION INTERNACIONAL

FIed )y ; resp AL

L]

@Tiful_c DE LA INVENTION

= JUNTA FLEXIBLL PARA EL EMPALME DE DOS (O NDUCC IONES" PR

- .
.
* e
. .
%

o 0MP AGNIE GINEKALE POUK LES DEVELOPPLMENTS OPLhAl [ONNELS DES
RICHESSES 30US=-MARINES "C.Ge DORIS™, S00i6t8§ Anonyme

YE i SOLICIYTANTE

58 },Mi‘i'ue du Dessous des Berges, 750lY PARIS, Frunsia

i

THTOoLAR t o

@ REPRESENT ALY

Don Jalme COMAS CahnLhAS

UNE A 4 MOT 3208 UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA



Je

10,

15.

20.

25.

{EMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere a una junta flexible pa~
ra el empalme de dos conducciones, la cual posee una pieza en forma
de cubeta unida a una de las conducciones y una piezas tubuler eanggjg
tada a la otra conduccidén, coaxisl dicha segunda pleza 2 squella
que tiene formas de cubeia y dispuesta, en parte, en el interior de
la misma, as{ como dos anillos esféricos flexibles colocades.entre
la pieza a modo de cubeta y la piesa tubular aludidas, {::}

En las perforaciones petroleras en el mar, el ta@e de ax=
tensién de la perforacidn o "riser® estd situado entre elw@%éanisme
de perforacién en la suverficie y el bleque obturador de seg&ri&a&
emplzazado sobre el poszc. Por el interior de este tubo “ris;x* pass

AL Y

el tren de varillas y asciende el lodo de perforacién. Debido a
ello, el ™riser® ha de tener un didmetro sufiecientemente é%ééde PR~
r= permitir el paso del taladrador y de los diferentes digi;;itivos
utilizados en la perforacién y un espesor susceptible de ;;éistir
presiones que pueden alcanzar varios centenares de bares. Estos im=
perativos conducen al empleo de un tubo de granm rigidez, Cuando la
perforacidn se realiza a partir de una plataferma flotante o de un
barco, los mismos sufren variaciones de posicién que han de ser cop
pensadas de forma permanente y el tubo "riser™ ha de poder se uir
los destlazanientos sin sufrir esfuerzos importantes. Los movimiene
tos verticales de la plataforma de perisracidn vienen compensados
por un dispositivo de suspensidn del tubo "riser” que mantiene &
écte en traccién para evitsrle cualuyuier riesge de rotura por flow
xiéfn al sufrir una compresién. Los movimientos horizentales del po-
porte flotante arrastran al tubo, que describe un volumen cénico cuyo

n2ulo depende de la precisidén de su pusiclién. Generalmente, el tuw
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b0 va dotado, en su parte inferior, de una junia flexible que perw
mite su oscilacién y que resiste la fuerza de traceiln producida
por el disposi%ivo suspensor.

La explotacidn de plataformas méviles, de barcos de pg@g'iﬁ
ivra.cidn y de plataformas oscilantes ha permitido cem;r5bar que,
aun cuando se haya previsto un dispositivo de suspensién del aludi .;
do tubo "riser®, se producen esfuerzos de compresifn que son sopog
tados por la junta flexible y determinan su prematura fuera-de sep

Cone-

viecio, &

nceo

Se han ensayado numercsas realizacienes para rq§;1yer
los miitiples problemas, a menudo centraéic%orios. gue pl?é%%g 1&7
utilizacién de juntas flexibles. 2

Asf, la patente francesa N2 2,389,063 dascrihs'géi%iste-
ma de junta flexible que presenta un sisfema repartidor q;f}; dife
rencia entre las presiones exterior e interior, de las cubles 1a
sezunda es aproximadamente el doble de la primera. Dicha“sﬁgﬁa com
prende una pieza en forme de cubeta conestada a la conduccidn infg
rior y una pieza tubular unida a la conduceidn supericr. Esta mige
ma pieza estd dispuesta axiulmente v, en parte, dentro de aquella
pieza a modo de cubeta, en donde la mismz se mantiene fija gracias
a un doble jueszo de anillos esféricos flexibles, Tales anillog CY O
t4n compuestos por un cuerpo eldstico intercalado entre dos piezas
terminales interior y exterior, cuyos perfiles esféricos quedan dg
finidos por arcos de circunferencia con el mismo centro ¢ cuyes
centros estédn desplazados a lo largo del aje geométriro., Los cuer=
pos eldsticoe estdn constituf{doz por capas alternadas de elastéme=
ro y de un r terial inextensible, cuyos espesorss son constantes o

decrecientes. Las partes céneavas de los anilloe van colucadas &
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un mismo lado con respecto al centro de rotacidn de la junta, Uno
de estos anillos se halla fijado entre una brida, que cierra la
abertura de la pieza en forma de cubeta, y la pieza tubular y tra
baja a comprecifn frente a los esfuerzos de traccién, mientras
gue el segundo anillo, fijado entre la pieza tubular y el fonde

de la pieza a manera de cubeta, actia igualmente a cormpresidn
frente a los esfuerszos de traccién, pero tiene por objetg”ggenaﬁq;

ase 1rar la estanqueidad entre el interior de la junta y ulzme&ia

Fog-~
ambiente, El volumen comprendido entre las juntas y el inberior

o

de la cubeta estd lleno de un fldido incompresible que t{énsmits
la presidn entre los anillos y los hace actuar en sarie pééé reper
tir la diferenciz entre la preeifn intverior y la presi&n~§£terior
ambiente. El anillo exterior hace igualmente el ofiecio déwignta de
szuxilio en caso de fallo del anillo interior de estanqueié%g.

Ia patente francesa N2 2,383,064 describe una }dhia £le-
xible similar en la que los dos anillios van dispuestos eirtre la
brida que cierra la pieza en forma de cubeta y el extremo de la
pieza tubular, Esta pieza tubular presenta, en su parte inferior,
un collarin esférico que coopera con una parte también esférica
prevista en el fondo de la pieza a modo de cubeta para determinar
una rétula, Dicha disposicién permite soportar todos los esfuerzos
de compresién, mi Sras que los esfuerzos de traccién corren el re
1li:ro de desarticular las partes de la rétula. Los anillos flexi-
bles se encuentran dispuestos a una y otra parte del centro de ro=-
tacién y los centroe de los arcos de circunferencia que definen
los perfiles esféricos estdn situados a una y otra parte del cen=

tro de rotacién sobre el eje seométrico.

Pales juntas ofrecen un cierto nimero de inconvenientes,
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entre los cuales cabe citar:

-Un 4dngulo relativamente pequefio de desplazamiento a cauw
88 y2 sea de la limitacidén mecdnica de las carreras, de
la abertura de la brida ¢ de la posicién del centro de
rotacién o bien de la falta de movilidad debida a le pngif
sidn interior;

-El volumen: el didmetro exterior de la junta 2e importay
te con relacién al didmetro dtil del punto de paeg;

~La duracién de vida limitada, debide al desgasga-de lag

piezas en contacto con los productos abrasivos dfeorro~

sivos transportados;

~la dificultad de monteje y desmemtaje de tales juatas.

La patente francesa N2 2,327,982 resuelve el prodlema del

desplagamiento angular al asociar dos juntas de un tipo éiﬁiiar al

de la patente 2.383.063, pero el dispositive plerde en ello-bimpli-

cidad y compacidad, feees

El problemz del volumen no parece que se haya soiucionado
a pesar del interds que existe en reducir las superficies sometidas
a la presidn y los costes de fabricacién.,

La junta flexible se:tn la invencién permite obtener un
4n-ule de desplacamiento o de oscilacién importente (& 102) para un
volumen reducido que puede medirse por la relacifn entre el didme~
tro exterior total fuera de la junta y el didmetro interior dtil
del punto de paso que une las dos conducciones.

La junta flexible objeto de la demanda posee una pleza a
manera de cubeta conectable a la primera conduccién y una pieze tuw
bular que puede unirse a una ce;unda conduceidn, siendo esta @itie=

ma pieza coaxial a aquella pieza en forma de cubeta, y estando ¢o=
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locada, en parte, en el interior de esta dltima y dos anilloes eg- :

Péricos flexibles dispuestos enire la pieza a modo de cubeta y la
pieza tubular, y se caracteriza por el hecho de que los dos anim

llos esféricos flexibles estdn dispuestos a una y otra parte del

centro de oscilacifn, halldndose dirigidas las superficies e&ﬁ]fffi

.o
LA

k3

vas de tales anillos hacia el centro de oscilacién y coneéntricag,ﬁ

respecto al mismo,

Las explicaciones y fizuras que se presentan a continug

cifn a titulo de ejemplo permitirdn comprender cdmo puede’ realiw

zarse la invencidén, Tee

Bn dichos dibujes: | ’
Ia Pig. 1 muestra, en seccidn, unz vista de la“jgnta
flexible sexn la invencién, ‘e

la Pig. 2 e8 una vista, semigeccionada, de la-mismm

junta, en posicién flexionada, DO

La Fige 1 ilustra una  unta flexible, de aeuéﬁﬁ@»can la
invencidn, para el empalme de dos conducciones. Epta jynia com=
prende una pieza en forma de cubeta (1), susceptible de unirse,
mediante la brida (2), a una primera condvccién, y una pieza tu
bular (3) susceptibie de conectarse, mediante la brida (4), con
la sesunda conduccidn, Esta pieza (3) es coaxial & la pieza en
forma de cubeta (1) y va dispuesta, en parte, en el interior de
lz misma, Dos anillos esférices flexibles (5) y (6), denominados
a continuacién "tope flexible® y "junta de estanqueidad™, respecw
tivamente, se encuentran colocados entre la pieza tubular y la
pieza a manera de cubets,

Diche piesa en forma de cubeta (1) presenta axialmente

un orificio (7) cuyo didmetro es iguasl al didmetro interior de
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las conducciones a2 empalmay, El interior de la cubeta poses, cerw
ca del orifiecic (7), una cémara cilindrica (8), en la que viens a
alojarse un casquillo anular esférico (9) seliderio de la cara
convexa de la junta de estanqueidad (6), La cara ebncava de esta
junta es solidaria de la superficie exterior (11) esférica dglunéwg
armadura saular (10), cuya superficie leteral interior (12) deliw |
mita un paso coaxial a la pieze tubular, de didmetro superior &l
del orificio (7). La armadura (10) presenta sobre uno de sus boxe
des uvn collarfr (13), cuya finalidad se precisard nde aé;ié$$e.
La abertura (14) de la pieza a modo de cubeta.Cff reci~
ve uwn2 brida (15), cuya superficie superioy (16) es esfégzéa (con
centro en C) y en la que, como minimo una parte de la su%géficie

interior (17), ee cénica. Dicha bride se encuentra fijadd a la

aberturas (14) con ayuda de medios ya oonocidos, tales d?ﬁé'peznnq
(18). Ia superficie esférica (16) de la brida cocpera céé:én CO=
1larfn esférico (19) solidario de l2 pieza tubular (3)3-§Q%ae
dos oniezas (15) y (19) forman un apoyo esférico que permite los
movimientos de oscilacifn de la pieza tubular (3) dentro de la
pieza en forma de cubeta (1) y evitan los movimientos relativoms
de lz pieza tubular y de la pieza a modo de cubeta a causa de los
esfuerzos de compresién axial de las conducciones.

La cara inferior (2C) de la brida (15) estd conformads
y prevista para recibir a la armadura (21) del tcpe flexible (5)e
La sitada armadurs (21) estd compuesta por una pleze de revolu~
cidn cuya seccién tiene la forma de un tridngulo recténgulo de
nipotenusa edncava y las dimensiones y curvatura de tal pieze de
revolucidn son iguales a las de la superficie convexa esférioca

(22) del tope flexible (5). Sucede lo miemo para la armadura (29)
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a modo de pieza de revolucién, en la que la cara convexa (28) es
de dimensiones y curvatura iguales a las del lado cénecavo (27)
del tope flexible (5). La cara lateral cilfndrica (30) de la are
madura (29) tiene un didmetro que se corresponde con ¢l didmetro
exterior (31) de la piesa tubular (3) con la aqus aguélla cooperay
como minimo, por una parte extrema fileteada (32). La oara anular
(33) 3e 1a propia armadura (29) posee medios de fijacidn del co-
llarfn (13) de la armadura anular (10) de la junta de estanquei=-
a=d (6)e e

De zacuerdo con la invencidn, la posicidn ralaﬁ;mé'de
las difcrentes piezas que constituyen la junta flexible bgla for=-
ma de las mismas han sido elegidas de manera que el een%inso de
oscilacién del conjunto quede situado entre los anillos'ésféricea
flexihles denominados ™tope flexible" (5) y "junta de estemquei-
3ad® (6), en el plano definido por el borde libre (49) del was-
quete (9). El centro O es izualmente el centro de los radios que
determinan las diferentes superficies esféricas del tapg,:ﬁe la
junta de estanqueidad y de sus armaduras, asi como del apoyo de-
terminado por la brida (15) y el collarfin esférico (19).

Los anillos esféricos flexibles (5) y (6) se encuen=
tran , por tanto, 2 una y otra parte del plano que contiene el
centro 0, anteriormente definido, estando la concavidad de aqué-
llos dirigida hacia tal centro 0. Esta disposicién permite obte-
ner un desplazamiento angular importante de la pieze tubular (3)
von relacidn a la pieze a modo de cubeta (1), quedando el espa-
cio anular entre estas dos piezae reducido prdeticamente al voluw-
men de los anillos esféricos flexibles (5) y (6), tanto en altura

como en didmetro.
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El dngzulo de inclinacién conseguido con esta disposie
cién es del orden de I 10¢ con respecto a la vertiical y viene
limitado por la superficie (17) de la brida (15).

El cuerpo eldstice de los anillos esféricos flexﬁblﬁa'Jﬁﬁ
estd compuesto por un apilamiento de capas de elasidmero (34)‘y | ,
de arandelas esféricas metdlicas (35) en forma de zone eaférin&i'j?
Estas arandelas esféricas se obtienen por mecanizade de recortes
de acero sextin un radio igual a2 la distancia enire el centxe O

LI TP

¥ la posicién de la arandela en el apilamiento. Ceda arandela
metdflica presenta, por tanto, un radie de curvatura diféﬁéﬁte, .
pero un espesor constante., Zl aludido apilamiento se cog?lgue de %
manera usual por vulcanizacién del conjunto constitufido ﬁ;é OB
tas arandelas metfdlicas y capas de elastlmero, Ll dlastéééra o8
caucho natural, en el que las caras exteriores (S5A) y (Eéi'para

«c o *

el tope y (6A) para la junta, se hallan recubiertas por:?Pé capa

vulecanizada de caucho clorado o0 de cuwmlquier obtro elaaédﬁﬁio que

resista los hidrocarburos y el medio marino ambiente, El'tmnto

de las citadas arandelas metdlicas y de las cepas de aaucho natu-
rales quedan asf al abrigo del ataque del medio marino ambiente,,
que puede contener rasitroe de hidrocarburos.

La superficie interior de la junta de estanqueidad (6)
en contacto con sl lodo de perforacién se halla recubierta por
vuleanizaeién de un man,uito (36) de caucho sintético resistente

2 la abrasién, a loe productos petroleros y quimicos y la tempe-
ratura elevada de dicho lodo Ge perioracibn, la cual, en sste pun=
to, puede sobrepasar log 100¢ QJ,

Las armaduras Géel tope y de la junta se hallan igusl-

mente fijadas a los cuerpoe eldsticos de estas piezas por vulca-
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nizacién.

Esta forma de ejecucién permite una perfecta flexibilidad
de las juntas, al mismo tiempo que se conserva una gran resistencia
a la compresién y a8l cizallamiento. No obstante, su resistencia a
las fuerzas de traccién s limiteda.

Estas fuerzas pueden aparecer en ciertca casos de deriva
momentanea del barco o de la plataforma flotante de perforacién,

El tubo "riser® fijado a la pieza tubular (3) de la Junta flexible

sufre un brusco esfuerzo axial dirigido hacia abajo que t}eng por

efecto producir una compresién de la conduccidén. Debido a }a posi~

cidn de la junta (5) con relacién al centro 0, la misma se ve en~

tonces sometida a esfuerzos de traccién, Se elimina la evan%&ali-

dad de gue entre en traccidn el tope (5) acompaiiada de un;:éompre-
sién de la junta (6) gracias al apoyo esférico determinaéét;br las
piezas (1.5) y {19), el cual absorbe y transmite direotame%iﬁ:loa
esfuerzos de compresién de la pieza tubular (3) a2 la pieéuzéh forna
de cubeta (1) sin pasar por los anillos esféricos flexibler*(5) y
(6).

El mencionado apoyo esférico, sumergido totalmente en
el medio marino y funcionando sélo episddicamente bajo una cargs,
ofrecerd un desgzaste despreciable con el tiempo y no influenciard
en la flexibilidad del conjunto.

Los bordes del collarin esférico (19) estdn achaflanados
en (48) para evitar que sobrepasen el contorno exterior de la cu-
beta (1).

La junta de estanqueidad (6), cuya forma y estructura se

tan estudiado para asegsurar nicamente la estanqueidad entre el lo-

do de perforacién que circula por el interior de las conducciones
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¥ ol medio marino exterior, que penetra libremente en el espacio
(47) de la pieza en forma de cubeta por los .orificics (37), se

halla perfectamente protegida contra cualquier compresién acciden~
tal por el aludido apoye esférico. Sin tal apoyo, la junta Bﬁtﬁﬁi*”ﬁ
r{a, bajo la accidn de una fuerza de compresifn axial, una exﬁruﬁ ';;
sién que .resultaria perjudicial para su duracién. BEn efecto, la |
junta de estanqueidzd ha de soportar una presién interior que, en
una actuacién normal, puede alcanzar varios centenares de bares. Eg_'
tas presiones son tanto mejor controladas cuanto mds pequ;é;; son
las superficies sometidas a las mismas y, por tanto, cuantd mds T~
ducido posible sea el didmetro interior de la junta, Tal éfﬁ@etro

es impuesto por el didmetro del punto de paso libre a reségtir. E
espesor de la junta depende de su didmetro y de la presifén-de fun~ -
cionamiento. A presiones iguales, es tanto menor dicho gf&éﬁb cuane-

to m&s reducido es su didmetro. EYP

La disposicién de las piezas que componen esta‘jinta {le-
xible de conformidad con la invencién es tal que el didmeira inte-
rior de la junta de estangueidad es prdcticamente igual al didmetro
del punto de paso libre de la conduccién. Ademds, la realizacidn
concéntrica del apilamiento que constituye la juntald confiere unm
buena resistencia a la presién exterior en el caso en que el inte~
rior de las conducciones se halle a depresién con respecto al me=
dio ambiente. Dicha przsién puede existir, por ejemplo, en el caso
en que la junta flexible esté intercalada entre el tubo "riser® y
el bloque obturador de cabeza del pozo, si el mismo ha descendido
a sran profundidad con sus vdlvulas cerradas 0 en el caso en que,
durante la perforacidén dentro del agzua, se produzca una avenida de

gms de pocu importancia pero suficiente para allgerar la colume
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de lodo al emulsionar el mismo.
El punto de paso de la junta de estanqueidad (6), debide

a su misma ejecucién, no presenta, después de la deflexidn, la irrg

gularidad sensible en donde puedan venir a engancharse los dtiles -

perforadores 0 los sallentes del tren de varillas,

Las entradas a la junta flexible estdn provistas, de mow

do convencional, de anillos antidesgaste (38), que se fijan ah{ en

la forma usual,

El problema alegado mis arriba de la resistencia’ de la

junta de estanqueidad a la temperatura muy elevada de los *Xedos de

> - 3 * S .ﬂ. - -
perforzcién se resuelve gracias a la circulacién de agua, .por ters

mosifén, por el interior del espacio{47) alrededor de la Bhnia (6)+
La cubeta (1) comporta aberturas (37) ¥y (37A),'éispuas~-'
tas y orientadas convenientemente, por ejemplo segin una ‘ecodiona Bu-
perior y una corona inferior, que tienen una funcién doblb{::evitar
que entren an presién la cubeta (1) y el tope (5) en casd d¢ escape
de la junta (6) y permitir la entrada y salida de agua en el espa=
cio (47). El agua penetra por las aberturas (37A) de La corona in-
ferior, se calienta al contacto con el casquete (9) y superficie
(6a) de la junte (6), sufriendo asf{ una pérdida de peso especifico
que 1z hace salir por las aberturas (37) de la corona superior. Se
establece, de esta manera, una circulacién continua de agua alrede-
dor de la junta., Esta circulacién de agua asegura la eficaz refri-

seracién de la junta.

El acoplamiento de las diferentes piezas que componen la
junta flexible se realiza en el orden siguientes
- 5@ coloca sobre la pieza tubular (3) el collarin esfé=-

rico (19), que viene a apoyarse contra el collarin amular (39) de 5
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dicha piega (3);
~ Se dispone a continuacién la brida (15) y después la jun~ =
ta (5), cuya armadura (21) viene a apoyarse contra dicha brida des—

pués del atornillado de la armadura (29) sobre el extremo filetéado

(32) de la pieza tubular (3), aseguramndo una junta tfriea (40) la |
estanqueidad entre la armadura y la pieze tubular, blocfndose todo
ello con ayuda del tornillo en pumnta (41); ¥

~ Se apliean pernos al collarfn (13) de la armadura (10) de

*toeg,

la junta (6) para fijarlo & la armadura (29) de la junta (5).des~

pués de la interposicién de una junta térica (42); Lo
El conjunto asf constitufdo se introduce en la p?éza en
forma de cubeta (1), de modo que la parte anular (43) del qékquete"

(3) penetre en 1z cdmara cilindrica (8) del fondo de la piéza en
forma de cubeta, en donde la estanqueidad se halla asegurgdéfpor la

.o .

junta térica (44). . ;Zf

Ia altura comprendida entre el saliente 545) de:'ia" brida
(15), previsto para cooperar con el borde anular (14) de “}a’ebertu
ra cilindrica de la pieza en forma de cubeta, y el saliente (43)
del casquete esférico (9) de la junta (6), es superior a la compren
dida =ntre el fondo de la cdmara (8) y el borde de la abertura ci-
1indrica de la pieza a modo de cubeta. Cuando la pieza tubular estd
en éu lugar dentro de la pieza & manera de cubeta, el saliente (45)
de la brida (15) y el borde (14) de la pieza 2 modo de cubeta pre-
centan una separacidn (H) cuya altura puede ser regulada mediante
los pernos (18), que se colocan en su lugar a través de las muescas
(46). EL apretado mAs o menos a fondo de estos pernos (18) permite

aplicar al tope (5) y junta (6) la fuerza axial deseada.

Segin un ejamplo de realizacién de acuerdo con la desw

'E 'E
E
Uz
;
> fY'
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cripcidn de esta demanda, las conducciones a empalmar tienen un di_é_;
metro aproximado de 527 mm (20" 3/4), siendo el didmetro fuera de
la pieza en forma de cubeta de 1219 mm (48"), con lo que la rela=
cidn entre el diZmetro exterior y el punto de paso dtil de la jun—
ta es de aprox. 2,3, mientra que las juntas actualmente en el mereg
do presentan una relacidén de 3, como minimo, |

La diferencia de presidn que la junta es susceptible da
SOpOriar, to desde el interior hacia el exterior como a-l& inver

sa, es del orden de 300 bares (&proX. 4250 P.S.i.). A

...

El dngulo de oscilacién es de + 102 con resPectosa la ver
tical, e

Serdn independientes del objeto de la invenciln Jgs mate~
riales y dimensiones de los distintos elementos que componen la jun

ta descrita, siempre que las variaciones que se introduzcan-o afeg

ten a su esencizalidad, ey
.. .O. 'p



5

*10.

15.

20,

25.

N O 7 A

REIVINDICGCAC ZONES
Se reivindica como objeto del presente Hodelo de Utilie

dads

18 ,-Junta flexible para el empalme de dos conduccionas,
la cual presenta una pieza en forma de cubeta (1) cuya aberfua
cilfndrica posee un borde anular (14) conectable a una primaéi“
conduccibn por el orificio axial (7), asi como una pieza tubular
(3) que puede unirse a una csegunda conducciln, siendo tal pieva
z0axial a la pieza a modo de cubeta y estando dispuesta, en parte,
en el interior de ecta @ltima, figurando también un primer.y.sn
sesundo anillos esféricos flexidbles (5, 6) compuestos por ﬁgigpilg
miento alternado de capas de elastdmerc (34, 34A) y de araé@?}as
esféricas metdlicas (35, 354), colocadzs entre la pieza a égqera
de cubeta y la pieza tubular, halléndose los dos anillos eaté;ieoe
flexiblesn, que estdn fijados uno al otro, situados a una y otra
parte del centro de oscilacién (0) y encentrdndose las superficies
o8ncavae de ectos mismog anillos dirigidas hacia aquel centro de
oscilacién y concéntricas al mismo, que se caracteriza por el
hecho de que &l borde anular (14) de la abertura cilfindrica de la
pieza a modo de cubeta estd destinado a recibir una brida (15) que
presenta una supexrficie superior esféricae (16) conformada para cog
perar con la superficie esférica complementaria de un collarin ese
férico (19) inmovilizado por la pieza tubular (3).

28, =Junta flexible para el empalme de dos cor.ducclones,
semin la reivindicacibén 1, en la que la brida (15) presenta una su
perficie inferior anular (20) conformada para fijar una primera ap

madura (21) de un primer anillo esférico flexible (5), halldndose



5.

» 10.

15.

20,

25.

Py

fijada la segunda armadura (29) de tal anillo por su parte lateral |

cilfrdrica interior (30) a la parte extrema de la pieza tubular
{3), que se caracteriza por el hecho de que la se unda armadura

(29) posee sobre, su parte lateral cilindrica (30), un fileteado

(32} que coopera con un fileteado correspondiente de 1a parte latg

ral exterior extrema de la pieza tubulayr, cesss
38,~Junta flexible para el empalme de dos conducciohgs,

segfin la reivindicacibén 1 8 2, gue se caracteriza por el hecho de

- vzl
%z

3

que el sesunde anillo esférico flexible (6) posee, sobre sy supers

ficie convexza, un casquete amular esférico (9) en el que una parte

coopera con unc cdmara (8) prevista en el interioer de la pieza a

manera de cubeta y cerca del orificio axial (7), figurando ung ea*'f

0..

ra céncava del anillo solidaria de una armesdura anular (19%3f13aﬂg'f

& la sezunda armadura del primer anillo para delinmitar un.paap con
xizl a la pieza tubular (3) y cuyo didmetro es superior ai'E£1 ori
ficto (7).

48 ,~Juntz flexible para el empalme de dos conducciones,
segtn les reivindicaciones 2 8§ 3, due se caracteriza por el hecho
de que las armaduras (21, 10)y el casquete anular osférico (9) van
fijados a las superficies esféricas de los anillos esféricos flexi
bles (5, 6) por vulcanizacidn.

58, ~Junta flexible prra el empalme de dos conducclones,
sez®n una de lag reivindicaciones 1 a 4, en 13 que la brida (15)
presenta un saliente (45) situado frente al borde (14) de la aber-
tura cilfndrica de la pieza a modo de cubeta, que ese caracteriza
por el hecho de preverse una separacién (H) entre sl saliente (45)
de la brida (15) y el borde (14) de la sbertura cilindrioca de la

pieza a2 modo de cubeta, para la regulacién de la fuerga aplicada a
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las juntas,

68 ,~Junta flexihle para el empalme de dos conducciones,
segdn unz de las reivindicaciones precedentes, que se carzeteriza
por el hecho de que la cuperficie del anillo esférico flexible
(6) en contacto con el lodo de perforacifn se halla recubierta
por un manzuito (36) de caucho sintético, ':':'

78 ,~Junta flexible para el empalme de dos conduccié&ks,
sezfn unz de las reivindicaciones precedentes, que se caracteriza
por el hecho de que las superficies (54, 5B, 6i) de los =niTles
esféricos flexibles estdn recubiertos por una capa de elastémero
resistente a los hidrocariuros y al medio‘marinc. eeste

88,~Junta flexihle para el empalme de 1o conduccivres,
segln uns de las reivindicaciones precedentes, que se caraéi&}iza
por el hecho de que la pieza en forma de cubeta (1) presenighfde
acuerde como mfnimo con una corona superior y una corona inferior,
unas aberturas (37, 37A) para la circulacidén del agua por termosi
f6n por el espacio interior (47) de la pieza en forma de cubeta,

98,~JUNTA FLEXIBLE PARA EL EMPALME DE DOS CONDUCCIONES,

Sean cuales fueren las circunstanciae que concurran con
la esencialidad propia de la misma,

Consta la presente Memoria descriptiva de diecisiets p§
ginas mecanografiadas por una sola cara ¥y va acompafiada de dos

hoj=s de dibujos aclarativos.

Barcelona, 2% de junio 1981
Pe A

//
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