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 MEMDRII, ﬁESQRiPTIVA

le presente Patente de Introduccién, tiene por objeto

wn mecanismo accionado mannalmenxe, que con esfuerzo nini-

mo permite elevar & une eierta ‘altura oon respeoto a le

,baae de apoyo, un elemento de soporte sobre el que podrén

descansar besos relativamante elevedos.
' La, caracteristica principal, y al propio tiempo, la

'jmas importante ventaje del meoanismo que se registra, eg-

t;iba en que su fupciqnamiepto se realiza sin necesidad
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de acudir & ninguno de los clésioos sistemas a2 besge de pifion

.f}y cremallera, tornlllo sin fin, etc., etc., que tanto encere~

- cen la. construcclon y que tan facilmente pueden ser sujeto de

importantes averias. El mscan_smo en ouest16n, en efeoto, se

fﬁbasa esencialmente en la dispoalcién de dos piezas ensartades

‘ ”} ;en un eae vertzcal, somstidas 8 esfuerzos que tienden a hacer-"‘

A;Q‘las girar sobre eaes ortogonalee 8 aquel, y dispueatas de ma-
=;'nera que quedan bloqueadas con toda seguridad con respecto
‘7  al expresado ege vertlcal, cuando los exprasados esfuerzos

ijfiqivlgtienden a hacerlaa bascular en w sentldo determinado, pudienp

ﬂ';‘do por lo demés desllzar libremente. De esta forma, como- se L
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‘5'comprende Simpliflca extraordinarlamente la, construccién y
E montaje del conjunto del meoanlemo, alcanzando al propio ' 
o ”._tlempo un méximo de robuatez y una reducciGn sl minimo de
15

las nosibllidades de averia.; o A
Se comprende que el mecanismo en cuestlén 8e presta a

una verdgdera infinidad de aplicaomones diatlntas, gsiendo qui-

zés la mas importante, y aquélle pare le que he. sido especiale
mente proyectado, la constitucibn de méquinasddestinadaé a fa- &

cilitar 1a épertura de moldes‘y matricés. En esta aplicacién

' bastaré dieponer de dos néquinas basedas en ol mecanismo di-

cho, ¥ convenientemente situadas, pare poder proceder a8 la a-
pertura del molde o metrliz de que se trate con toda‘facilidad
y en forma progresiva, eliminando los peligrosos esfuerzos de'

flexién a que en la operacién de apertura normalmente 86 80~

meten a las columnas de guia. o . .
Por lo demés, la estructura, forma de funcionar y princi-;‘

~ pales caracter{sticas y Ventajas dol meocaniemo que se trata

de patentar, gerdén mis fécilmente comprensibles a la vista de
los dlbujos adauntos, en los que se he representado un ejem-

~ plo coumcreto @e realizacidn y aplicacién prictica del mismo.

" En lo sucesivo, la explicaoz6n ge referird, pues, a8 estos




-

2@?52@
;dibuaos, blen entendido que los mismos se dan Unica y ex-
clu31vamente a titulo 1lustrativo ¥y eclaratorio, sin que
,en ningun cago quepa conferirles el menor earaoter limi-v
A ,r-tativo._
5 ; S Bn estos dlbujos. | | _
- | Ia figura l es una vista frontal del oonjunto de la.'
méquina. - , , L ,
- La figura 2 es un corte diametral alzado del mismo-
| "‘4 ;  conjunto de la figura anterior.‘w[“f, ‘ ,
>i‘-10‘  _". La figura 3 es una viata superior en planta de 1a
o 1base de apoyo y el véstago vertical que - se halles solida-""w
xrlzado a la misma. p : - _ _ 1.Vli_J
La flgura 4 e8! una vista alzada a 909 de la figura 1., ¥;
‘ B Laa flguras 5 y 6 aon sendas viatas en planta de 1as '
'”15~‘h'dos piezas principales que comprende el mecanismo; o
R Y, fznalmenxe, las figuras 758 son sendos esqnemas
'relat1vos al mov1miento de las dos piezae princlpales a '__
qua respectivamente se refmeren 1as dos figuras anjeriores.
Refirléndonos, pues, a los dlbujos dichos:
20 El mecaniemo en cuestibn comprende en primer lugar una -
" base de apoyo 1, a la que se halla solidarizada le columna |
0 véstago verticel 2, que deberd. hallarse dotado de une gran
_robustez, ‘puesto que précticamente todos los esfuerzos que
deba soporter 1a néquina durante el trabajo, deben ser ab-
25 80rbidos por el mismo, traduciendose en esfuerzos de fle-
'xi6n‘y pendeo. En este eje vertical 2 se halla ensartado
‘,el’éqporte'en C 3, del que es rigidaménte solidaria le
| piatafdrma horiéontél 4, ﬁ,dtroielemento andlogo que pueda
' .servir de apoyo para los. objetos a elevar, 0, en otras pa-vi;'g

L 30 ‘ﬁblabrae, que pueda aervir de punto de aplicaoi6n de les Tre-

sistencias a vencer. En el caso normal -representado en

- los dipujos- de que la mﬁquina,ee @estine a facilitar la
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apertura de moldes y matrlces, la bage 1 ¥ 1la plataforma

4, presentaran plantas ocincidentes, dotadas en sus bore-

des’ de’ perfiles escalonados 5, destinados & faoilitar es-mmf
' ta funcién. Finalmente, el conaunto del soporte 3y la |

: plataforma 4 de manera preferente se constituiré a base

‘de una sola pieza de fundicién, ensarténdose aquél en

:'el'véatago 2,'a‘traﬁés'de sendos ofificios alineados

previstos en sus ramas extremas, de forma que el conjun- o
to pueda deslizar libremente a lo largo del expresado eje,_i} :
sin que les cargas que descansen sobre 1a plataforma 4 ‘
afeoten en forma sensible F esta libertad de movimiento. A:g,
En el véstago 2 se halla también enaartada una aran~ ©

,dela 6, que queda sltuada entre las dos ramas dal soporte’ ]
:“en ¢.3. Egta arandela por wn lado presanta una horquilla
-1sobresaliente 7 en la que ancaja 1& rama vertical Y central

el soporte en cuestion quedando ambos elementos solidarizadof
en giro con toda seguridad, con respecto al véstago 2. Por

ol lado opuesto al de 1la dicha horquilla., la arandela 6"

'f‘presenta un ouapo sobresaliente 8 sobre el que descansa :
 todo el conjunxo del ‘soporte 3 y 1a plataforma 4, a través

de la extremidad 9, adecuadamente conformada, de aquél, E1
peso del conjunto dlcho, gravitando sobre el cuerpo 8,
tenderé, pues, a hacer basculer a la arandela 6 sobre. un
eje horizontal. Ahora bien, le abertura de esta ‘arandela
ge halla conformeda de manere que la misma queda bloquea-"
da en ambos sentidos con respecto al véstago 2, cuando es
impnlsadava bascular en la forma expuesta, de maenera que
bastard el peso del soporte 3 y lé plataforma 4 con los
elementos que sobre la misma descansen, para blogquear a

le srandele con tode seguridad en la-posicién que ooups

sobre el véstago 2. A tal efecto , esta abertura central

es aproximadamente cilindrioa de diémetro ligeramente au_=‘i
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”perior al del véstago 2, y en sus embooaduras presenta

' la flexidén, sin ocagionar movimiento alguno en la arandela. 'f
Por el contrario, cuando la arandela es impulsada a girar |
~-en este sentido contrario, las ex@résadas zonas cilfndri~

267926‘“3

~dos zonas 10'-10 coriadss e blsel, oraginando dos arise

tas 11-11°%, dispuestas de manera que cuendo la pieza tlen— :

'de a bascular en un determinado sentldo, los esfuerzos en-

"caminados a 1mprimir1e este movimiento se transmiten 8. aque-"

1llas originando un ‘par de fuerzas que ‘actua sobre el vég- o

tago, siendo- absorbidos por el mismo por su. resistenoia a

'cas rozando oontra el véatago enderezan su posic16n, de

- forma que los esfuerzos encamznados a imprnmirle este mo-

”~”'vimienxo se traducirén en desplazamlentos de 1le arandela a_T.L %

"15.
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};'lo largo del- véstago.

L :_jl‘tes menoionada, y a31mismo destinada e constltuir un enoa.:fi
3 ‘2d}f'3je para 1a rama vertical del soporte 3, solidarizando en

;'dmametralmente opuesto, este pieza conforma una horquilla

 14, de mayores dimensiones, que soporta 0l e;e 15, qns se

: la palenca 16 cuyo‘brazb‘menor,presenta un remate 17, dig-

‘mienio manual de la méquina. Ie abertura de esta arandela
12 se halla conformade en forms andloga e la de la pieza

. 6, antes estudiada, presentando dos zonas cortadas 8 bi- )

El conaunto ge completa con una segunda arandela 12,

L asimiamo enaartada en el véstago 2, y situada entre 1a -

randela 6 ¥y 1a rama inferlor del soporte e Esfa arandela ;

_por un lado conforma la horquilla 13, anéloga a la 7, afi-

giro aMbos elementos con reapecto al véstago 2, Por el lado f'

cruza ortogonalmente con el véstago 2, y sobre el gue gire

puestd para actuar‘éobre el éuefpo 8 sdbrésaliente de la
arandela 6 y cuyo brazo meyor 18 oonstltuye una empuﬁa&uu
ra, dimensionada adecuadamente en vistas & que las reais-“'

tencias a vencer no dificulten exoesivamente el aociona~
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v;i£f f Sent1do de afirmar el blocaje dioho, e extremidad 17 a°'a
. "?*}lbuaré sobre el cuerPO 8 con 1o que 1mpulsaré e 1a p;eza &
25

30

-:fdere

H a bascular en el sentido preoiso para lnberarla por comP;e___f
'.to con. respecto al véstago 2, empujéndola hacia arriba, T

'>la plataforma 4 y 1a resmstencia que gobre la misma se apo-:

‘22 sobresaliente de la extremidad de la rama inferior del
'soporte-3,,que constituye un tope que limite las p031b111-

sel. 19-19' y dos aristas 20-20', con los efectos ya estudia-

' dos, dispuestas en forma idéntica que en la pleza 6, de ma- |
"nera que la arsndela 12 se Veré bloqneada cuando ge halle so=-
.lmetida a esfuerzos que tiendan a. hacerla basoular en el mismo _
"sentldo que es preciso pera bloquear aquella Sobre esta a=
| _randela. 12, finalmente actua w muelle he11001dal 21, arro-

1llado al véstago 2, que trabaja a expansi6n en$re la rama in-. .

'hferlor del soporte 3yla dicha arendela, de manera que su

‘aocién se traduce en empujar constanxemente a esta a ascen~

E1 funcionemiento del méééhismb'ex@ﬁestp 10 puede ser

‘mas senoillo ¥y evidente;”Bastaré actuar mahualmente sobre
ﬁla extremidad 1ibre de le palanoa 16, para que ésta tienda

8 girar sobre el eje 15, con le consecuencia de que su ox~ o

' tremldad 17 presione oontra el cuerpo 8, en sentido de hae

cer ascender a 1a arandela 6a lo 1argo del Véstago 2. Enﬁ“.,

; une primera fase de este mov:miento, la acci6n de 1a palan-

;;oa 16 se traduciré, pues, en impulsar haoia abajo al eje 15,_

0 see la horquilla 14, es decir en provocar una ligera bas~f

‘aculacién en 1a arandela 12, en el sentzdo preciso para blo--'
"quearla sobre el véatago 2. En la segunda fase del mov1mlen-

'~a‘to de- esta palanca se apoyaré 1a misma sobre el eje 15, en ;"

arrastrando en este movimiento al conjunio del soporte 3,

Yoo Esta ‘aceidn de. la. palanca viene limitade por un cuerpo

dadeside giro de aquélla. Una vez aloanzads esta posicién



10
21, qus le obligaré a asoender, situéndola en disposiei6n de -

| iniciar un nuevo clclo de actuaci6n. De esta forma, repitlenp

15

‘-vil, una’ vez se. haya alcanzado la altura méxlma deseada, sef?f;

i 1{nite, vasters abandbnar la palenca a si misﬁa, para que su

'extreﬁidéd 17 deje de'presiohar ébntra el cuerpo 8, con lo

que éste se veré unicamente sometido a la grav1tacion del
soporte 3, lo que obligaré 8 la pieza 6 e bascular en senti-
do con$rario, es decir, a adoptar su posicién de bloqueo

1con_respecto el védstago 2; oqn 8110 se.determinaré la inmo-

fvilizacién'del conjunto del sbportg 3yla plateforms 4, en

vla}hueva altura alcanzada. Por sﬁ parte, la arandela 12, el

fcesar la preslon sobre el ege 15 se veré liberada con respec—

to al véstago 2, quedando abandonada a la acci6n del muelle

“do las actuamionea “sobre la palanca 16, podré pues provooar- N
‘_ae un movimlento pulsante de ascenso de todo el conjunto,

lo largo del véstago 2.

'En el vastago 2 se prevee una zona 23, de seccidn re&u-"

‘cida, en la que no puede producirse el bloqueo de 1as piezas:r-

6 y 12 a las’ inclinaclones méximas que laa mismas pueden ex-,'

.  ”;;perimgntar. Esta zona. constztuye Pues un tope que limita. las“'"'

. ?9' “posibilidades de ascensi6n del conjunto m6v11, evitendo que

" ung- dlstraceién del operario pueda provocar la sallda de a1- 
_gunos elementos 1ntegrantes del mismo por 1a extremidad Su- ‘ 3“

perior del véstago 2, pon la consecuencia de tener que pro-

ceder de nuevo al montaje de todo el aparaxo.

Finalmente, para provocar el descenso del conjunto m6-i“15'

“prevé uns palance 24, libremente articulads a un eje 25 fi-:,-f:'_-_fv

30
. La extremidad 27 del brazo menor de este palanca oonstltuye

o a 1a rama central del soporte 3,3 cuyae posibllidades de' '

glro v1enen llmltadas en un sentido por la plataforma 4,

| en el sentido opueato por un p1t6n 26, fijo al soporte d;cho.‘

:una 1eva que actua aobre la pieza 6, obliganﬂo ) la mlama & -
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" qu5 se libera al conjunto m6vil que 1niciaré el descenso

‘por almple gravedad.,"

" prende ¥ es 1égico, en la’ préotioa oabré 1n¢roducir en el

“mecanismo que ha quedado descrito todas equellas adiciones :

B tltuye la esenclalldad del registro que ge golicitas

. SE. REIVINDICA°

'rizado por su exﬁremidad inferior un vdatago vertioal lzso
iy esenoialmente rigido, en el que se ensarta por dos corres-
15 .
‘fdeslizar 1ibremente a lo largo del diqho vﬁstago, de cuyo

fpondientes orificios. alineadoa, un. soporte en C que puede

"soporte es. solidarie una’ plataforma horizontal sobre la que

80 aplicaré la reslstencla a vencer, apoyéndose todo el conp'{f}
fl.junxo sobre una.. arandela asimismo enaartada en el vﬁstago yf?r
"20‘f-f31tuada entre las dos ramas horlzontales de la c, euyo apo-tfj:
| >Tyo 86 realiza a través do. un cuerpo sobresaliente de le ex-f"J

';tremzdad de la rama superior del eoporte que descansa sobre~":

L 'randela, de forpa que la grawitacién del conjunto dicho cons-f
' ' 1garande1a sobre un ese ortogonal al del véstago, siendo esen-fL;
'01&1 que la abertura interior de esta arandela se halla di-;ﬁf

_tltuye un eafuerzo excentrlco que tzende a haoer basoular 1a';;~

'i;:men31onada y conformada de manera que este esfuerzo se: tra-
0T ‘duzes en bloquear a esta ﬁltima con respecto al véstago, de:f

t')iw3§  forma ¢ que todo ol oonjunto mévil dicho, por la sinple fuer= ﬁj ;
R ‘za de 1a gravedad, quedaré ihmovzlizado sobre el. véstago eon"

bascular en el sentido de 1iberarse del véstago 2, con lo
Resta ya unicamente hacer conltar que, como se cam--{.~f

y modificaclones de detalle ~que no afeoten a 1o que cons-,;'

¥ o f'm““A~‘

‘.1‘- Meoanlsmo elevador sin engranajes, caracterizado

por comprender una baae de apoyo a la que se halla solida- ;

un’ correspondiente cuerpo que sobresale radialmente de la 8=
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‘7' x do en 1a ueva posici6n cuando oesa 1a aotuaoién de 1a pa-

toda seguridad a cualquier altura en que se le abandone,

- siendo liberado cuando una fuerza exterior cualesquiera,

impulse g la arandela a basoular en gentido contrario.
'2 - Mecanismo elevador sin engranajes, caracteriza-

do por comprender una segunde arandela asimismo ensartada

“en el végtago vertical referldo en la Relvindioacién pre=-

cedenﬁe y situada entre la primera arandela y la ‘reme in-

vferlor del soporte en c, cuya segunda arandela conforma
‘-una horquilla que soporta un eje que. Se cruza . ortogonal— v
. mente con. el del véstago, disponiendose esencialmsnte la
"’abertura central de esta arendela, en forma anéloga & la j

- de. la anterior, de manere que la misma qusda blogueada con

toda segurldad con respecto al. véstago cuando recibe es=- .

fjfuerzos sobre el expresado eje que tiendaa e hacerla bas-

cular en el mismo sentido preciso para bloqusar aquélla,

“quedando liberada, con posibilidad de deslizar libremente

‘ante esfuerzos dirigidos en cualquier otro aentiddi

3 - Mboanismo elevador sin engranajes, caracterlzado

 r;porque el eje de le arandela referldoa en la Reivindica~
20

cién anterior se artlcula una palanca ouyo brazo mayor

" constituye uns empuﬁadnra en v1stas a p091b111tar la sc=-
;tuaci6n manual del’ mecanismo, y cuyo brazo menior queda dis-'.;
“4puesto para prealonar sobre él cuerpo sobresaliente previs~ff~"
’ o en la arandela referida. en la: Reivindicaci6n 18, de ma-. o
- 25?: ~nera que en una primera fase de actuacién de la palanca, j |
» 8¢’ produce una, presién aobre el eje de articulaci6n deter-- ?
Af"minando el bloqueo de la segunda arandela oon respecto al LB
‘ :{véstago, ¥ en una- aegunﬁa fase se produoe una presi6n sobrei. =

B ‘_;J.el cuerpo sobresaliente de la primera arandela, que deter-
300
"“""de ascenso del congunto,?qﬁe queda anxométicamente bloquea~if7;

”mina la. 1ibera016n de la misma y el oonsigUiente movimientofff
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' lanca por haber aloanzado el final ‘de su. recorrido.

4 - Mecaniamo elevador ain engranages, caracterizado

porque la arandela raferida en la Relvindicacidn 28 ge ha-‘ .

'lla sometida a la accidn de un muelle helicoidal arrolla-
. do 8l véstago referldo en la Reivindicacién 18, que traba
a expansién entre la misma ¥ la rama inferior del soporte

en C, impulsando a esta arandela a agcender en cuanto cesa'

1a pr351on de la palanca, quedsndo en dzspos:ci6n de ini-

“clar . un nuevo ciolo de actuacl6n.
10

~ porque las dos arandelaa referidas en las Rezvindioaciones'_

- 5 = Mecanismo elevador sin engranaaes, caracterizado S

zrjmprecedentes conforman sendas horquillas, en las que encaja

20

25

30

‘”, la rama central del soporte en ¢, con 1o que dste queda so- -
'lidarizado en giro con aquellas, con respecto al véstago
15 - '

vertical

6 -~ Mecanismo elevador - ain engranajes, segﬁn reivindi-

‘ .caoiones anteriores, caraoterizado porque el soporte en C -
‘"comporta el eje de articulaoién de una palanoa euyo brazo"
fmenor constituye una leva diapuesta para actuar aobre la"
 arandela referida en la Reivindicaci6n 1e impulséndola a

' n'girar en sentido. de liberarse con respecto sl véstago, lo

Z;‘que permite reintegrar el conjunto a su posicién 1n101al,:'

- en el momento que interese.

7 - Mbcanzsmo elevador sin engranaaes, segun reivin—iff

"fdicaclones antermores, caracterizado porque el véstago ver-

tioal comporta una zona de secci6n estrangulada en 1a que

':no puede producirse el bloqueo de. 1as érandelas, determi- fi‘
:Anando un t0pe a 1as poslbilidades de actuaoion del msca- ”_~ 

.fnismo de ascenso.,rr~'

8 - Mecanismo elevador sin engranajes.

' w; ,~"  “f;j‘:;¢v;,~cpnsfa la pﬁesgnté_mé-; ;
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'morla Descmpt:.va de once hogas meca.no-

' grafiadas, escritas por vna sola cara,
mxmeradas del l al ll y con sus l:ineas
numeradas, a su vez, de cinco en cinco

y de aibujos, anexos.,f

Barcelona, 18 Mayo 1961.
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