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-2 - Ref: Cas 712.

La presente invencidn se refiere a mejoras introducidas
en una unidad constructiva constituida por dos partes movibles

relativamente entre si y un muelle pneumdtico que apoya el mo-

S vl HE.

vimiento relativo de dichas partes, incluyendo dicha unidad conss

tructiva: ‘ oL

L]
'Y

1. Una unidad de consitruccidén basica, . K
2. Una unidad de construcecidn mévil, que esta montada

de manera mévil en dicha unidad de construccidén basigas.

3. Una unidad de arortiguador neumdtico conectada ac-

tivemente tanto con dicha unidad de construccidén basicg como

con dicha unidad de construccidn mdvil, para transmitiz una

fuerza predeterminada entre dichas unidades, incluyendq dicha

unidad de amortiguador neumatico:

L d .
° . .
a_o 9

3.1. Un elemento de cilindro que tiene dos extremidades

-~

¥ una cavidad definida en ella.
5.2. Un elemento de vastago de pistdén guiado hermética-
mente a través de un orificio formado en una de dichas extremidadk
3.3. Un pistén conectado con el elemento de véstago de
pistén y que define dos cémaras de trabajo en el interior de
dicha cavidad,

3.4. Un fluido bajo presién en dichas dos cimaras de

trabeajo,

N

.5. Un dispositivo de conduccidn de fluido entre dichas

dos cémaras de trabajo,

3.6. Un dispositivo de valvula para abrir y cerrar dicho
dispositivo de conduccidn de Fluido, |

4o Un primer dispositivo de conexidn para conectar uno
de dichos clementos con wna de dichas unidades de censtruccidn,

5. Un gepundo dispositivo de conexidn para conectar

cl otyo Cu dichoe clepenton cor 1o obra de dichas urnidades.

i
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de construccidne.

Estas construcciones son conocidas, por ejemplo,
en la fabricacidén de camas en las cuales la unidad de cong
truccidn bisica constituye el bastidor fijo de la cama y
la unidad de construccidédn mbdvil es un elemento de.?pgyo de
piernas de altura ajustable, efectuindose el regléib-he la
altura de &ste elemento mediante una variacibn de.la’anidad
de amortiguador neumitico.

£l objeto de la presente invencidn consing en
modificar la construccidn conocida de tal manera &ueola
unidad de construccibén mévil pueda ser desplazada sobre
un trayecto de movimiento mls amplio que el trayeé%?fde
movimiento permitido por la unidad de amortiguadoé-héumé
tico, obtenifndose éste movimiento adicional de 1é:ﬁﬁidad

de censtruccidn mbvil por un efecto de muelle, S

Con ésta finalidad se propone, de acuerdo con la
presente invencibn, dotar uno de dichos medios de conexidn
de un dispositiveo amortiguador neumidtico que incluye:

a. Un elemento de cilindro con dos extremidades
y una calidad definida en &1,

b. Un elementc de véstago de pistén guiado hermé
ticamente a través de un orificio formado en una de dichas
extremidades,

c. Un fluido bajo presibn en dicha cavidad,

estando uno de dichos elementos conectado de mane
ra fija con el elemento respectivo de dicha unidad de amorti
guador neumdtico, estando el otro de dichos elementos conec
tado con la unidad de construccibn respectiva, y siendo 1la
fuerza ejercida sobre dicho clemento de vastago de pistén

por dicho fluido bajo presidn situado en dicha cavidad de
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dicho elemento de cilindro, inferior a dicha fuerza
predeterminada, por lo menos en la posicién més in-

terna de dicho elemento de vastago de pistén en el

interior de la cavided de dicho elemento de cilipdqp.

[ . *»
La construccidn de la presente invenciéh.pue~

de eplicarse también a la construccién de camas tvmd

se ha definido mas arriba. &n razdén de la presencia

.
[ ] '.

*, .
del dispositivo amortiguador neumético en una consbluccidn
de cama de acuerdo con la presente invencidén, el ele-
mento de soporte de piernas puede ser elevado colr-una

fuerza manual;reducida nas alla de la posicidn mﬁs:hlta
permitida por la unidad de amortiguador neuméticé}ihs-
ta elevacidn suplementaria del elemento de sopor%gnﬁe
piernas puede ser conveniente, por ejemplo, para obte-
ner un acceso mis ficil a un compartimento contenien-
de ropa de cama, etc.

La invencién se describirad ahora més deta-
1ladamente haciendo referenéia a los dibujos adjuntos
en los cuales:

La figura 12 representa una unidad de amor-
tiguador neumatico de acuerdo con la presente invencidn;
- Las figuras 22, %8 y 48 representan una cons-
truccidén de cama .que incluye una unidad de amortigua-~
dor neumdtico de acuerdo con la figura 12, ilustrindo-
se el elemento de apoyo de pierna en diferentes posi-

ciones de reglaje de altura.

La unidad de amortiguador neumdtico de la
fipura 12 cotd designada por 10. EBsta unidad de amor-

tipuador nowndtico incluye un elemento de cilindro 12.

.
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Este elemento de cilindro 12 esta cerrado en una de

i

sus dos extremidades por un obturador 14 y en la otra
extremidad por un elemento de gula 16 y un elemento de

estanqueidad 18, estando provisto dicho elemento de guia -

16 y dicho elemento de estanguwidad 18 de orificids* tentrale

Una cavidad 20 est& definida en el interidr del elg

mentc de cilindro 12. Un elemento de vastago de plstén 22 pe

Sre ks SR

netra en el interior de la cavidad 20 a través de.lbs'orlfl
cios formados en dicho elemento de guia 16 y en dicho elemento
de estanqueidad 18, En la extremidad interna del elemento de
vistago de pistdn 22 se ha previsto un pistdn 24+ Eke 91Qt6n‘2

'0.

define dos clmaras de trabajo 26 y 28 en el interipy, de 1la

cavidad 20. Las cémaras de trabajo 26 y 28 estén lithas de un)

medio hidrulico tal como aceite hidréulico. La cémara de tra
bajo 28 estd definida en su extremidad inferior por una pa .
red de separacibn mbvil 30. La pared de separacidn mévil 30 é
es adyacente a una clmara de gas 32 que contiene un gas bajo j
presidn tal como nitrbgeno. La presibén del gas contenido en
la cémara de gas 32 es transmitida por la pared de separacidn
30 al 1iquido contenido en las cémaras de trabajo 26 y 28,
Las cémaras de trabajo 26 y 28 estén conectadas por
un conducto de 1iquido de paso reducido 34 que atraviesa el
pistdén 24. Este paso puede ser abierto y cerrado por una uni
dad de valvula 36 montada en el interior del pistédn 24. En la
figura 1, la uvnidad de vAlvula 36 esti en una posicién en la
cual el conducto de liquido 34 esti cerrado. El elemento de
vastago de pistdn 22 est& provisto de un agujero axial y este
agujero axial contiene un vastago de accionamiento 38. Si se
desplaza el vastago de accionamiento 38 hacia abajo a partir

dc la posicidn que se representa en la figra 1, la unidad de

v&lvala 3¢

(93

se desplarza a una posicidédn en la cual el conducto

A

de 1iquido 34 dinterconecta las clmaras deo trabajo 26 y 28,
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Mientras no se aplica una presibén externa al véstago de accio

namiento 38, la unidad de vllvulas 36 se mantiene cerrada debi—

do a la presidn interna del 1liquido contenido en la cémara
de trabajo 28.

En la extrenidad superior del elemento dén&ﬁstago
de pistén 22 se ha previsto un elemento de conexiéé:4p.

Un dispositivo amortiguador neumhtico 42 esté co
nectado de manera fija con la unidad de amortigua@gr.peumé
tico 10, Este dispositivo amortiguador neumltico ingihye un
elemento de cilindro 44. Este elemento de cilindro esté cerra -

do en una extremidad por una placa de cierre 46 y‘eﬁ*su otra

extremidad por un elemento de gufa 48 de forma anﬁ@é@iy'por

un elemento de estanqueidad 50, La placa de cierré“?@.esté
provista de un perno roscado 52 que esté atorniIbq;tqp un
agujero roscado 54 del elemento de obturador 14, PB;:Eonsi
guiénte, el elemento de cilindro 14 esté& conectado de manera
fija con la unidad de amortiguador neumatico 10, Una cavidad

56 estl formada en el interior del elemento de cilindro 44,

Un elemento de vistago de pistdén 58 penetra en la cavidad 56 -
a trovés de los orificios ceﬁtrales de dicho elemento de guia»é
48 y de dicho elemento de cierre hermético 50. Una unidad de
pistdn 60 esti conectada con la extremidad interna del elemeé
to de vistago de pistbén 58. El pistébn 60 divide la cavidad 56
en dos compartimientos de trabajo 62 y 64. Los compartimientosé
de trabajo 62 y 64 estén 1llenos de gas bajo presidn., El pisté@
60 estd provisto de un conducto 66 que atraviesa dicho pistén, !
Un anillo de pistbn 68 puede desplazarse en sentido axial

en el interior de dicho pistdn 60. En razbn de la movilidad
axial del anillo de pistén 68 respecto al pistdn 60, la sec
cién transversal de circulacién del conducto 66 es sensible §
a la direccién de movimienio del elemento de vastago de pistdn

58 con respecto al elemento de cilindro 44. Cuando el clemen
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to de vistago de pistédn 58 se desplaza hacia el interior de
la cavidad 56, este movimiento estl sometido a una accidn de
amortiguacién mis fuerte que el movimiento hacia el exterior

del elemento de vastago de pistédn 58 a partir de la cavidad

56. * ..'.

La extremidad inferior del elemento de vistzgo de
pistdén 58 esti provista de un elemento de conexidn 70.
En la figura 2 se representa un bastidor.%2'xde

una construccidn de cama. Un elemento de apoyo de piernas 74

-estd montado de manera pivotante en el bastidor 72 alrededor

de un eje de pivotamiento 76. La unidad de amortiguador ngﬁ

m&tico 10 de la figura 1 estl conectada con el bastiadr 72
por el elemento de conexidén 40 que esti montado de{iéﬁera pi
votante alrededor de un eje de pivotamiento 78. El-glemento
de conexién 70 del elemento de vistago de pistén 58 esti conec
tado de manera pivotante alrededor de un eje de pivotamiento
80 con un brazo 82 de una palanca de doble brazo 84. La palan
ca de doble brazo 84 est& conectada de manera pivotante con el .
bastidor 72 alrededor de un eje de pivotamiento 86. E1l otro
brazo 88 de la palanca de dos brazos 84 esti conectado con el
elemento de apoyo de piernas 74 alrededor de un eje de pivotgv'
miento 90,

Una palanca de accionamiento 92 se representa esque
miticamente en la figura 2. Esta palanca de accionamiento
sirve para actuar en el vastago de accionamiento 38 de la figu
ra 1 de tal manera que abra el conducto 34 desplazando en sen

tido axial la unidead de v&lvula 36.

En la posicibn que se representa en la figura 2, el

elemento de vlstago de pistdn 22 est& en su posicidn mas inter-

na respecto al elemento de cilindro 12, E1l conducto 34 esta
carrado. 2or consipiente el pistbén 24 y el elemento de véstago
de pistén 22 estln sustancialmente blogueados con relacidn al

elemento de cilindro 12
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En la posicién de la figura 2, ademés, el elemento
de vistago de pistdn 58 estd en su posicibn mds interna respec
to al elemento de cilindro 44. La presién del gas contenldo £

en la cavidad 64, que actfia sobre la superficie transversal,

del elemento de vastago de pistén 58, ejerce sobreﬁef;elemegv

to de vastago de pistén 58 una fuerza que tiende a hacer bas

cular la palanca de brazo doble 84 alrededor del eje de pivo
tamiento 86, Sin embargo, esta fuerza es 1nsuf1c1ente para
superar la fuerza aplicada al brazo 88 de la palanca 84 por

el peso del elemento de apoyo de piernas. En estas cond1c1ones:

el elemento de apoyo de piérnas permanece en la posididn que

se representa en la figura 2. A ,

Si se abre el conducto 34 representado ensda Figura
1, mediante el accionamiento manual de la palanca éé'écc1ona
miento 82, el elemento de vAstago de pistdn 22 es emphjado ha
cia el exterior respecto a la cavidad 26, y.por tanto la RE
lanca de doble brazo 84 bascula en la direccibn antihoraria,
como s€ representa en la figura 3, hasta que el conducto 34 se;
cierre nuevamente. Se supone que en la posicién'de la construgz

cidn que se representa en la figura 3, el elemento de véstago

de &ngulo 22 estd en su posicibén situada mls hacia el exte
rior respecto a la cavidad 36. Esto significa que el elemento |
de apoyo de piernas 74 est& en su posicibn més alta, lo que o
puede conseguirse mediante la accidén de la unidad de amorti
guador neumdtico 10. En la posicidn que se representa en la
fipra 3, el elemento de vlstago depstén 58 estd todavia en

su posicidbn mls interna respecto a la cavidad 56, porque la
fuerza ejercida sobre el elemento de vlstago de pistén 58 por
la presidn del gas contenido en la cavidad 56 es todavia insu -
ficiente para su-erar la fﬁerza ejercida sobre la palanca dé
brazo deble por ¢l peso del elemento de apoyo de piernas 74.

Se supone que el elemento de apoyo de piernas 74 ocu
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"racibn con la que existe en la posicién de la figura 3, Por.

pa en la posicién de la figura 3 la posicibén mis alta que es .

la conveniente para colocar de manera correcta la pierna del

usuario. Sin embargo, se supone ademis que un compartimien:
94 est& situado en el interior del bastidor 72, estando -di

compartimento destinado a contener ropa de cama, e?p.;ﬂﬁil

figura 3 no existe un acceso suficiente al compartimééntoAg
Por consiguiente se desea elevar a una altura supléﬁgntaria
el elemento de apoyo de piernas 74 para obtener un acceso mis
cédmodo al compartimiento 94. Esto se consigue elevghdg manual
mente el elemento de apoyo de piernas 74 con una fuerza ejer
cida manuvalmente en la direccidn de la flecha 96 de la figura

Ssene

3. La fuerza necesaria para elevar el elemento de apayo del*
piernas 74 a partir de la posicidén que se ilustra ég:ia fiéur
3 hasta la posicidn que se representa en la figurazi'és rela .
tivamente pequefia, porque la elevacidbn es realizadé«?ér la
fuerza ejercida por el gas contenido en la cavidad 56 sobre-el
elemento de vlstago de pistén 58.

En la posicién que se representa en la figura 4, la’

fuerza ejercida por el peso del elemento de apoyo de piernas

74 sobre la palanca de brazo-doble 84 es reducida en compa

consiguiente, en la posicibn de la figura 4, la fuerza que ag:
tha sobre el elemento de vAstago de pistén 58 en razén de la-
presibn en 1la cavidad 56, es suficiente para superar la fuerzé
ejercida por el peso delielemento de apoyo de piernas 74 sobre
la palanca de brazo doble 84. Esto significa que,'cuando la
posicidn de la figura 4 ha sido conseguida, el elemento de
apoyoc de piernas 74 permaneceri en esta posicién, hasta que
se ejerza una fuerza de cierre sobre el elemento de apoyo de

piexns 74, manualmente, en la direccidén de la flecha 98 de Ial

figura 4.

Haciendo referencia o las figuras 28, 38 y 48,

- T 4 cqe e oy el - - 2 B 27
gz obsorvard cue ol clenento de apoyo da plernas 74 pue-

— PSS S . » , _ ) i
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de también ser elevado, empezando a partir de la po-
sicién de la figura 22, sin ebrir el conducto de
liquido 34, es decir sin extensién previa de la uni-

dad de amortiguador neuwitico 10. Evidentemente, en
L]

tal caso, la altura finel del elemento de apoyo &

e
.
2

3

e
le

piernas es inTferior a la que se representa en la.
gura 4é&,

La presidn que reina en la cavided 20 dé“lg
figura 12, es, por ejemplo,'tal que cuzndo el elemen—~
to de apoyo de piernas 74 no estid cargado, puéde-se-i:~
elevado por la accidén de la unidad de amortiguadé;f:l
neumético 10 al abrirse el conducto de ligquido BQ:éin
ayuda manual. Por consiguiente, para hacer volveﬁ.9¥
elemento de apoyo de piernas 74 desde la posicidn de
la figura 3% hasta la posicién de la figura 2, es pre-

ciso ejercer una fuerza manual orientada hacia abajo

sobre el elemento de apoyo de piernas 74, al mismo tiem

po que se abre el conducto de liquido 34.

La utilizacidén de la presente invencidn no se
limita a las construcciones de cama, y pérecidas; pue-—-
de emplearsc en todos los casos en los cualeé, después
de un reglaje continuo proporcionado per la unidad de
aportiguador ncumdtico, se desca un reglaje manual su-
plementario con la ayuda del dispositivo amortiguador
neunatico.

Bn resyvmen, ol tModelo de Utilidad gue se so-

licitn deberd receew sobre las sipguiento:

L

-
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REIVINDICACICNES:

l,~ Unidad constructiva constituida por dos partes

movibles relativamente entre si y un muelle pneumético que

apoya el movimiento relativo de dichas partes, incluyendo

dicha unidad constructiva:

L 4 L]
L L]

L Y

L4 [ 4

]
L
* s

1. Una unidad de construccidn basica (72), +.-*

2. Una unidad de construccidn mévil (74) montada de ma- :

nera mévil en dicha unidad de construccién basiea (72), .

3. Una unidad de amortiguador neumitico (10) conectada

activemente tanto con dichs unidad de construeeién mévii:

(74) para transmitir una fuerza predetermina&af}ntre'

dichas unidades (72, 74),

LI Y
« 9 e
cene

incluyendo dicha unidad de amortiguador neumitigo:

3.1. Un elemento de cilindro (12) que presenta dos

extremidades (16, 18; 14) y una cavidad (29) formada

en él,

3.2 Un elemento de véstago de pistén (22) guiado hér-

meticamente a través de un orificio formado en una

(16, 18) de dichas extremidades (16,

18, 14),

3.3 Un pistdén (24) conectado con dicho elemento de

vastago de piston (22) y que define dos cémaras de

trabajo (26, 28) en elinterior de dicha cavidad (20),

3.4 Un fluido bajo presidn en dichas dos cémaras de

trabajo (26, 28),

3.5 Un dispositivo de cenduceidn de fluido (34) entre

diches dos cémaras de trabajo (26, 28),

3.6 Un dispositivo de valvula (36) psra abrir y cerrar

dicho dispositivo de conduccidn de fluido (34),

o Un primer dispositivo de conexién

(40) psra conectar
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uno (22) de dichos elementos (1.2, 22) con una (72) dg-'d_:;{?
chas unidades de construccidn (72, 74) '

5. Un segundo dispositivo de conexibén (42, 84) para co

nectar el otro (12) de dichos elementos (12, 22), con 1aii

otra (74) de dichas unidades de construccién'Qﬁé: 743
caracterizada porgue coﬁsiste en que (42, 84) uno de Egchos dis
positivos de conexién (42, 84; 405) estd provisto de:up.dispo—
sitivo amortiguador neumético (42) gque incluye: n e
a. un elemento de cilindro (44) provisto de dos extre-
midades (46, 48, 50) y una cavidad (56) defiégé;:en él,;f
b. un elemento de vastago de pistdn (58) guiagéfﬁe ma—

. L ] °

nera hermética a través de un orificio formad@'@? una

s »
&
»

(48, 50) de dichas extremidades (46; 48, 50);“'

¢c. un fluido bajo presidn contenido en dicha cavidad

(56),
estando uno (44) de dichos elementos (44, 58) conectado de ma-
nera fija con el elemento respectivo (12) de dicha unidad de
amortiguador neumdtico (10), estando el otro (58) de dichos
elementos (44, 58) conectado con la unidad de construceidn
respectiva (74), siendo la fuerza ejercida sobre dicho ele-
mento de véstago de pistdn (58) por dicho fluido bajo presiédm -
contenido en dicha cavidad (56) de dicho elemento de cilindro
(44) inferior a dicha fuerza predeterminada, por 10 menos en

la posicidn més interna de dicho elemento de vastago de pistdn

(58) en el interior de la cavidad (56) de dicho elemento
de cilindro (44).

2.~ Upidad constructivu sepin la reivindicacibdn 1,
caracterineda porgue dicho elemento de cilindro (44) esté

conectoda de marera Tijo, Por su extremidad (46) slejeda de

. ,J:: - ) ——— ae
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to de cilindro (42), con aquella extremidad (14) de ’

dicho elemento de eilindro (12) que esta al.jada de
dicha extremidad dotada de orificios (16, 18) de di-

cho elemento de cilindro (12).

L]
. »
» L

L

LI )

3.- Se reivindica por ultimo como objeto

..
LK ]

sobre el gue ha de recaer el modelo de utilidad qfis® *
se Soliqita por: UNIDAD CONSTRUCTIVA COWSTITULDA ?O%
DOS PLRTES IOV BIES RELATIVAITENTE ENTRE SI Y UN MU%E&é
PHEUMATICO QUE APOYA EL HOViNIENTO RELATIVO DE DICHAS
PARTES. |

. e°
- . » . . .
Todo conforme queda descrito y reivindicade®
en la presente memo:ia descriptiva que consta de ¥xfes

ce piginas mcoanografiadas y dibugos adjuntos. spetel

Madrid, 24 noviembre 1.980
' BERWARDO UNGRIA

D7/
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