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DESCRIPCION

Este modelo tiene por objeto una hormigonera
de vaso, para canteras, del tipo gue comporta: una armadu-
ra principal; un bastidor en "U" rebatible e inclinable,
seglin un eje horizontal respecto a dicha armadura priﬁb;;
pal; una cuba montada sobre dicho bastidor en "U" para g~
rar seglin un eje ortogonal a dicho eje de volteo horizon-
tal, una transmisidén de rotacidén con una corona alrededqQy

de dicha cuba y un pifidn que engrana con dicha corona,‘¥e,

estd montado en el extremo en voladizo de un drbol de acecio~
namiento, motorizado, que se desarrclla a lo largo del ¢je

horizontal de volteo y estd accionado por una potencia .Jins-

talada; y medios de volteo. Hasta ahora, se han conceptuya-

do estos medios, en la mayoria de los casos, como medios,

manuales, accionados por el operador. En su lugar, el mode-
lo realiza una hormigonera en que el operador no debe accio-

nar directamente los medios de volteo.

Conforme a) modelo, Gichos medios de volteo
comprenden una tronsmisidn desde dicha potencia al citade
bastidor volteable, la cual transmisidn comprende un engra-
ne apto para asumir una posicién loca y dos posiciones de

embrague, aptas para la transnisién del movimiento en dos

sentidos opuestos.

Ventajosamente, dicha transmisién comprende.
mas abajo del engrane, un acoplamiento irreversible, espe-
cialmente de reduccidn, como un acoplamiento de tornillo
sin fin y rueda helicoidal que asegura el paro de la incli=-

nacidén en la posicibén alcanzada en el momento del desengra-
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Preferentemente, se adopta un embrague de de~
sembrague espontdneo en caso de abandono del Sxgano de ma-
niobra por parte del operador. Dicho embrague puede ser un
embrague doble de dientes frontales, con los Adientecs del
engrane perfilados para que sean autodesbloqueadores. El
6rgano de maniocbra del embrague estéa vensajosamente éb@@bi—

tado por medios el&sticos hacia la posicién de desemhﬁﬁbpe.

El dibujo muestra una modalidad posible de

realizacibn del modelo y en particular: et

-~ la figura 1 muestra una vista frontal, en

elevacidn, en seccidn parcial,de la hormigonera conforme

al modelo;

- la figura 2 muestra, en perspectiva, un:,'e.'s_.que.-
ma de los mecanismos para el mando moteorizado del vo:féé

y de la rotacion de dicha hormigonera;
- la figura 2 muestra, ampliada, una vista
parcial en seccidén seglin una linea III-III de la figura 1,

con algunas partes ilustradas sumariamente.

Seglin cuanto se desprende del dibujo adjunto,
la hormigonera de vaso ilustrada comporta una armadura
principali 1, una cuna o bastidor 3 en "U", rebatible e in-
clinable segiin un eje de volteo horizontal respecto a di~
cha armadura horizontal 1, asi como una cuba perfilada de
contencidn y para la mezcla del hormigbén que hay gue pre~
parar, montada sobre dicho bastidor 3 en "U" de modc que
gire seglin un eje Y-Y ortogonal a dicho eje X~X de volteo.
La cuba 5 esti vinculada al travesafio 7 central del basti-
dor 3 en "U", mediante un eje central 9, em:.torno al cual
ella puede girar por la presencia de cojinetes portanﬁes Y

cojinete de tope, alojados en una cavidad practicada infe-
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riormente en el centro de la cub2, no representados. La
rotacién de la cuba se obtiene mediante una transmisidn
de rot.acidn, constituida por una corona 9 corriente, en
correspondencia mis o menos O un poco por debajo de la

periferia de dicha cuba, y por un pifi6n 11 que engarle °:

con la corona 9 y que estd montado en voladizo en el:e$?
tremo de un &rbol de accionamiento 19; el &rbol de accio-
namiento 19 se desarrolla a lo largo del eje horizon?i%.
de volteo X-X y recibe el movimiento de una potencia:inﬁ-
talada, en la mayoria de los casos un motor eléctricg.is
con un par de engranajes reductores 15 y 17. Tambié&n pugde

establecerse, opuesto al pifi6n 11 por el otro lado de la

cuba 5, un pindn ocioso 1l1A para un apoyo equilibradd"ﬂé

la corona 9, la cual estd vuelta hacia abajo cuando é&l°&je

de rotacién de la cuba estd casi vertical. ° -

Para el volteo del bastidor 3 en "U" y por
tanto de 1a cuba 5 (para su descarga y para su retorno a
la posicidn inclinada, con la boca 5B vuelta hacia arriba
para la carga) se prevén normalmente medios de maniobra
manuales. En cambio, en el modelo est8 prevista la motori-
zacibén de esta maniobra. Se prev& una transmisifn de dicha
potencia (motor eléctrico 13) a dicho bastidor 3 rebatible,
con un engrane apto para asumir una posicidn loca y dos
posiciones de embrague aptas para la transmisibtn del mo-
vimiento en dos sentidos opuestos, uno para el volteo y
otro para el retorno a posicién.

M&s precisamente, como se desprende de las
figuras 2 y 3, el motor el&ctrico 13 presenta en el propio
extremo del &rbol un pifién 15 gque engrana con un engranaje

17 solidario del Arbol 19, al otrco extremo del cual est
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fijado el pifibn 11 que engarza con la corona 9. Encima del
drbol 19, a proximidad del engranaje 17, estd fijada soli-
dariamente una rueda de dientes 21 que, mediante una correa
dentada 23, ¢transmite el movimiento a una rueda de dien~
tes 25, montada loca en el extremo de un arbol 27, paralelo
al &rbol 19 y sostenido por cojinetes 31 fijados a una ca~
ja 29,de la cual &1 sobresale exteriormente. Continuando .
con el drbol 19, encima de &l est& fijado un engranaje:..éf'),
el cual engrana con un engranaje 35 montado también de mo-
do que pueda girar loco sobre el arbol 27. Ello es causeg.dqque
la rueda dentada 25 y el engranaje 35 giren en sentidq?'?r
puestos, la primera en sentido concorde, la segunda en.;en—
tido opuesto al de la rotacidn del arbol 19. La rueda de,

dientes 25 y el engranaje 35 presentan, sobre las cargs.,.,

encaradas, perfilamientos o ahuecamientos 36S y 37S que,,

constituyen la parte hembra de dos juntas con dientes:ffén-

tales 39 y 41, que.a su vez constituyen un engrane dobié:
43. E1 engrane dopble 43 estd dotado de un collarin de ma-
niobra 45 y es deslizable sobre el &rbol 27,pero solidario
con €l por la presencia de una chaveta o de un acoplamien-
to con acanaladuras. El engrane 43 puede maniobrarse me-
diante una palanca 47 cuyo extremo se eﬁcaja mediante una
horquilla 46 con el collarin de maniobra 45 y que estd ar-
ticulada encima de un perno 41 fijado a un brazo 51 en "L"
que sale de la caja 29. La palanca se maniobra mediante

una empufiadura 53 y est8 dotada de un resorte 55 de horqui-
lla que la reclama a su posicién central, cuando la empufia-
dura 53 no es empujada por la mano del operador. El resor-
te 55 estd alojado en acanaladuras apropiadas del brazo 51,
y un caballete 57 lo sobrepasa para que no salga. Maniobran-
do la palanca én un sentido.o en_.etro, el engrane 43 reci-

be, por medio de las juntas de dientes frontales 39 & 41,

o
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el movimiento de las ruedas de dientes 25 o del engranaje
35,de modo por tanto que gire y haga girar el &rbol 27 en
el mismo sentido de rotacién del &rbol 19. Los dos senti-
dos de rotacidn del &rbol 27 sirven para obtener el volteo
y el retorno del bastidor 3 en "U" y de la cuba 5. Para
este fin, esti prevista una pareja de pifiones cénicos?Si:
y 61 (iguales en el dibujo), de los cuales el primer piidn
59 es solidario con el drbol 27; dicha pareja gqueda colo-
cada y debidamente sostenida dentro de la caja 29. El, se-
gundo pifin 61 es solidario con un &rbol 63 (a 90° cop’%l
drbol 27) con el cual es solidario un tornillo sin fin-;ue
engrana con un engranaje helicoidal 67; el engranaje heli-

LN AL

coidal 67 estd fijado de modo solidario encima de un Arbgl

hueco 69, dentro del cual pasa el arbol 19; el extremo,,

L] . o
op0 e

del arbol hueco 69 hacia la cuba estd unido oportunamgntg
al brazo 3B del bastidor 3 rebatible, de tal manera éﬁg'.
a la rotacién del engranaje helicoidal 67 corresponda el
volteo o el retorno en posicifén del bastidor 3 y de la
cuba 5. El1 &rbol hueco 69 esti oportunamente sostenido so-
bre el montante 1M, lado de accionamiento, de la armadura
1 y en su interior estin alojados cojinetes 71 para soste-
ner el arbol 19 de la transmisién de rotacién de la cuba
5.

Las juntas o engranes (constituidos por la
parte 39 y 41 de dientes frontales, aptos para penetrar en
los correspondientes ahuecamientos sobre las caras encara-
das entre ellas de la rueda dentada 25 y del engranaje 35)
han sido realizados con un perfilado de los dientes de
paredes inclinadas, en la mayoria de los casos simétricas,

con una inclinacién tal para hacer desbloqueadores los en-

granes, alin cuando ellos transmitan potencia, por lo que

[ S Cee e e m e e
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dichos engranes se desbloquean cuando hay ausencia dé g
solicitacidén al engranamiento. Por lo tanto, por la presen~
cia del resorte 55,que tiende a mantener la palanca 47 en
posicidn central, es decir loca,; cuando el operador cesa -
la accibén sobre la empufiadura 53, automaticamente se obtie

ne el desengrane y el equipu 3, 5, queda en la posieiﬁh.f

alcanzada, siendo el acoplamiento 65, 67, irreversibl&,’ %

En este punto, es evidente el modo de func%p—
nar de la hormigonera conforme al modelo. Mediante elt&éf
tor 13, los engranajes 15 y 17, el arbol 19 y el piﬁék‘1€,
la cuba 5 puede hacerse girar en todas las posiciones dque
el bastidor 3 rebatible puede asumir. Cuando el motor’Tg'

y por tanto el &rbol 19 estdn en rotacién, tambi&n giran’

la rueda de dientes 25 y el engranaje 35, que 5ﬂnJembaéé%}aﬁﬁnV
locos encima del arbol 27 que,en consecuencia, con 1a?géi
lanca 47 en posicidén loca, no es arrastrado en rotacidn.

La rotacidn de dicho &rbol 27 puede obtenerse maniobrando
con dicha palanca,en un sentido o en otro,el engrane do-
ble 43. Con la rotacidn del arbol 27 se obtiene, mediante

la pareja de pifiones cbénicos 59 y 61,1la rotacién de los
tornillos sin fin 45 y por tanto del engranaie helicoidal
67. Este engranaje (que gira lentamente) provoca, mediante
el arbol hueco 69, la rotacifn en torno al eje X=X horizon-

tal del bastidor 3 para su volteo y para su enderezamiento

segin la posicibdn impuesta a la palanca 47. La maniobra

se cumple con seguridad, siendo necesaria la accidén del
operador sobre la palanca 47, 53, cuyo abandono provoca
de inmediato el paro del equipoc 3, 5 en la posicidén alcan~

zada.
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1. Una hormigonera de vaso, para canteras, que

comprende: una armadura principal (1), un bastidor en “u" ..

a2 ..

Se (3) rebatible e inclinable segfin un eje defvolteo hﬁé@i;n='

tal (X-X) respecto a dicha armadura principal, una chba’

(5) montada sobre dicho bastidor en "U" (3) para girar
segfin un eje (Y-Y) ortogonal a dicho eje de volteo (X-X) %

horizontal, una transmisifén de rotacidn con una cordna-

10. (9) alrededor de dicha cuba y un pifién (11) que engrana

con dicha corona (9) y estf montado en el extremo en-vo-
ladizo de un &rbol de accionamiento (19), motorizadé.'::ciue )
se desarrolla a lo larco del eje (X-X) horizontal de{éé?teo o
y est8 accionado por una potencia instalada (13); yfmgﬁios‘
15. de volteo, caracterizada en que dichos medios de volteo
comprenden una transmisibén desde dicha potencia al citado
bastidor volteable, la cual transmisibén comprende un engra=- ..

ne apto para asumir una pesicidn loca y dos posiciones de

enbrague, aptas para la transmisidn del movimiento en dos

20. sentidos opuestos.

2. Una hormigonera conforme a la reivindicacién an-

terior, caracterizada en que dicha transmisibén comprende

mis abajo del engrane, un acoplamiento irreversible, espe-
25. cialmente de reduccibn, como un acoplamiento de tornillo

sin fin y rueda helicoidal.

3. Una hormigonera conforme a las reivindicaciones
anteriores, caracterizada por comprender un embrague ae

30. desembrague espontdneo en caso de abandono dei Srganc de
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maniobra por parte del operario.

4. Una hormigonera conforme a-la reivindicacién 3,

caracterizada en que dicho embrague es un embrague doble

. . :
- L

de dientes frontales, con lus dientes de engrane pexiiid;

dos para que sean autodesblogueadores. se

5. Una hormigonera conforme a las reivindicaciones
3 6 4, caracterizada en que el Srgnao de maniobra del. 'e.x:.‘!-
brague est8 solicitado por medios eldsticos hacia la posi-

cién de desembrague. e

dasoe
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6. Una hormigonera conforme a las reivindicacionesg:-,

YY)

anteriores, caracterizada en que el ambrague doble esqég
montado sobre un 8rbol de reenvio {27) acoplado cinema;;-
camente con un &rbol tubular (69) montado alrededor del
Srbol de accionamiento (19) y sobre dicho &rbol de reenvio
(69) est& acoplado y se desliza un miembro conducido (39,
41, 45) del embrague doble entre una posicibén central y
dos posiciones opuestas de embrague con dos miembros mo-

tores (25, 35) que giran en diraccidn contraria y son a-

rrastrados por el &rbol de accionamiento.

1. Una hormigonera de vaso para canteras.

Segin se describe y reivindica en la presente me-
moria descriptiva que consta de 10 pédginas foliadas y es-

critas a mdquina por una sola cara.
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