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La presente Patente de Invención se refiere;, co­

mo se indica en su. enunciado, a un aparato enrollador con- 
tinao para alambre. - - - - - - -----. - - -

-<p, *

* Bn los trabajos de trefilado ce alambre, interesa 
que las operaciones se lleven a cabo sin que se produzcan 
las interrupciones debidas a la ejecución de las diversas 
facetas del propio trabajo, tales como la extracción de
carretes o rollos, disposición de.las capas, verificación

-' ' '' ^
de las longitudes o pesos de alambre bobinado, o por otros ^

'c-.^ b .j-'L'^
i

! $ ^

motivos cualesquiera. Teniendo en cuenta que la mayor difi-T .^

cuitad la presenta la extracción de los rollos, serequie- '
re que los mismos puedan ser extraídos sin perturbar no

solamente la marcha del aparato, sino sin que sean ínter-
. . . . .

contadas las espiras do alambre que se van depositando,

de modo que estas prosigan su arrollado sin solución de 
continuidad. - ..------- - ;—  - - - '--------- ---------- ¡j-K. VV,. '

Por todas las razones citadas se ha pensado en 
disponer un aparato que tenga su mecanismo motor acopla­

do al mecanismo bobinador, de modo que este ejerza sus 
funciones a base de contornear a la devanadora o carrete 

en el que vaya depositando el alambre, y sin que este ca­
rrete se mueva, con tal que el alambre enrollado pueda 

ser extraído por el extremo del carrete en plena marcha 

del aparato sin hallar obstáculos ni causar perturbacio­
nes en dicha marciTa. - —  - - - - - - - - - - - - - -  - -

ASA y4'.';

í'-f.

.. .. , . . . .
jSsta disposición hace que el alambre sea solici- ̂ %

tado por el. propio dispositivo bobinadcr, siendo necesa-
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rio.que esteseaalcanzado a través del propio eje motor 

para que pueda ser distribuido por aquel dispó sitivo-sin .qúá^¿^ 
este eje quede envuelto por el mismo alambre en las vuel-
tas para su arrollamiento. —  - - - - - - - - - - - -

Tales ideas lian quedado plasmadas en un aparato
- --- - ... 

enrollador continuo, según se expone en la presente Paten- 
' * ' . ... 

té de Invención, el cual se caracteriza porque sobre un **"*
eje motor, acoplado a sus medios de accionamiento, están 

dispuestos dos brazos radiales, uno de los cuales sostie­

ne al dispositivo de distribución del alambre, mientras 

en el otro brazo gira libremente un eje secundario, para­

lelo al anterior, de modo que ambos dispositivos descri­
ben trayectorias concéntricas alrededor de aquel eje mo­

tor, estando montadas solidariamente sobre el citado eje 

secundario un par de poleítas tales que quedan relacio- 

.nadas medíante correas de transmisión a sendas poleas ;

-1" concéntricas "'al eje. motor, siendo una fija al bastidor 
del aparato.y la otra de giro libre y unida al devanador

383^-

^ 4.

del alambre, el cual'está asimismo , en disposición concón-

'-x.'- '

trica respecto al referido eje motor, por lo que el moví 
miento de giro de este eje es transmitido por el brazo 

que sostiene a las poleítas y determina la traslación 
rotativa de las mismas, la primera de las cuales se ve 
impelida a rodar sobre si misma al girar rozando a lo 
largo de las correas que la unen a la polea fija, cuyo 
rodamiento se comunica por el eje'secundario a la segun­

da poleíta, la cual determina la inmovilización de la po- 

lea libre retenida por las correspondientes correas,de - ¿
transmisión que permanecen estáticas bajo el movimiento
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de rotación de la referida poleita, de todo lo cual re­
sulta que, el'.devah.ádor permanece inmóvil. - .-. ** .*?

Otra característica es qué el alambre suminis­
trado al aparato para su bobinado discurre por el inte­

rior del eje motor hasta la altura del brazo distribui­
dor, al cual accede por una abertura al efecto, pasan­

do desde el extremo del mismo brazo hacia un, juego de 
rodillos.'end.erezadores, alcanzando a continuación el bor­

de periférico posterior del.devanador,' sobre el cual, se'., 

deslizan las espiras de alambre airolladas sobre, el .mis-  ̂

mo por - el - movimiento - envolvente' del brazo distribuidor,.. ' -

de modo que los grupos de espiras, y en su caso las ca­
pas que estos grupos son susceptibles de formar, son ex­

traídas del devanador por el borde anterior del mismo, 

cortando el alambre durante la marcha de régimen del a- 
parato que prosigue la labor de devanado ininterrumpida-

Es obvia la ventaja fundamental del aparato al 
permitir la separación de los rollos, o simples sucesio­
nes de espiras, cortándolas dlscrecionalmente en el punto 
deseado, sin causar la menor interrupción en la marcha 

del aparato y sin requerir otras manipulaciones que las 
propias de extracción del rollo, por lo que, aparte la- 
simplicidad operativa conseguida, se obtiene un apreoiable 

aprovechamiento del tiempo y de la acción del aparato.---

' Para facilitar la comprensión de-las ideas expues­
tas, dando a conocer al mismo tiempo diversos detalles de

- SRi-.'-Ts 

....
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orden constructivo, se describe seguidamente una f orina de 
realización de la presente Patente de Invención, haciendo 
referencia a ios planos que acompañan a esta memoria, los' 

.. .cuales,- dado su iin primordialmente ilustrativo, deberán. . 
ser. interpretados como desprovistos de todo alcance, limi­
tativo respecto, a. la amplitud de la protección legal qüe 
se solicita. En los dibujos: - - - - - -  - ------- --

Figura 1, es una sección diametral del aparato, ... 
por su ejemotor, mostrándo los diversos mecanismos y ac- .. 

cesorio's que lo integran para el cumplimiento de las .diver­
sas acciones que le' incumben." - - - - - - - - - - - -

Figura 2, es un esquema ..que representa la' e'volu-. 

ción realizada por una poleíta alrededor de la polea co- 

rrespondiente. - '- - - - - - - - - -

Figura 3, es un corte del eje motor del aparato, 
según una sección 111-111 en la figura 1 . - - - - —  - -

Figura 4, es una vista del dispositivo devanador
W:V'

1 !y enderezádor del alambre, observando lateralmente réspec- ^'** y y&agK
to a la figura 1 . --------------------- -------------- ----

Con referencia a dichas figuras.y a los números
 ̂ - í W  <que sobre las .mismas indican cada una de las partes y de- 

talles del aparato representado, su descripción es como 
sigue a continuación: —  ----- . -. - -— ----- - - - - .

. ' . ' . ^4^3"*

sK2%53g¡
-El eje motor (1 ) es accionado por la rueda den-

. . .

tada (2) acoplada al piñón (3) unido, a su vez, por el
- ^

eje (4) a la polea (5) relacionada mediante una correa de 
transmisión, al motor. - ---^
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El mencionado eje motor (1) esta montado median­

te unos juegos de cojinetes (6) a la carcasa (?) del apa­
rato. Del mismo, eje (l) se" deriva un brazo (8). para el 
.'dispositivo ordenador ,de los movimióntos., y otro "brazo a-i 

rrollador (9.) para él dispositivo distribuidor del alam-

En el extremo del brazo (8) se une solidariamen­
te mediante un tornillo(ll) el soporte (12) para el eje . 

-secundario' (13), con intercalación de'-unos cojinetes (l4). 
"Sobre.este eje montan.solidarias unaspoleítas (15) y (16) 
provistas de gargantas para asiento de correas trapazoidá-

La .poleíta (15), por medio de .las correas (17) :; 
correspondientes, se relaciona con una polea fija (18) so­

lidaria a ía carcasa (7) del aparato, con. auxilio de torni­

llos (19). Por su parte, la poleíta (16) se relaciona de 

la misma manera con la polea (20) de juego libre. Esta po­

lea se llalla unida, mediante tornillos (21), al casquillo 
(22) en el que está montado el plato (23) del devanador, 
el cual consta de tmos vastagos (24), diametralmente opués- 

toa'dos a dos, que en el extremo opuesto se unen a un aro 
(25). Dicho casquillo (22) gira sobre cojinetes (26) al­

rededor de una prolongación (27) del eje motor (1). --- -

El brazo arrollador (9) sostiene al dispositivo 
distribuidor.del alambre (10), el cual consta de una pla­

ca (28) dotada de unas poleas direooionales (29) que o- 
rientan al alambre hacia el dispositivo eiderezador dis­
puesto a continuación. Este último dispositivo contiene 
un número de rodillos (30) de garganta acanalada, cuyo obe

WS; r/- s'-' i

'fk.'dr.rsí* ̂

ií . í-' c

yy.
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jeto es eliminar cuantos defectos de curvatura haya adqui­
rido el..alambre; estos' rodi3,los actúan alternatiyaRíente por-

dos lados del alambre y corrigen adecuadamente los citados
defectos. — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

A la entrada del aparato el alambre (10) penetra 
por el interior del eje motor (1 ), pasando por el centro 

longitudinal del mismo, hasta alcanzar la región inmedia­
ta al brazo arrollador(9) p o r e l  queaccede a través de 
una ventana (3I). Junto a está ventana una polea direccio- 

nal (32) permite orientar debidamente al alambre (10); es­
ta polea está montadá mediante un pasador (33) y sobre co- 

' : . jinetes (34) al eje motor (1 ).,: por lo que está su jeta a . ̂ 

la rotación que afecta al eje (1 ), pero la posición del 
. alambre (10 ) se mantiene invariable según el centro del /. ;. 

eje, por lo qué no sufre los efeotos de la rotación. - - -

Descritas convenientemente todas las partes y de­
talles esenciales del aparato representado, procede dar a 
continuación una idea de cual es su funcionamiento. - - -

Puesto en marcha el motor de accionamiento, a 

través del correspondiente equipo de transmisión, el eje 
motor (1 ) gira y, con él, los brazos (8) y (9) con sus 

respectivosdispositivos. De este modo, las poleítas (15) 
y (16) adquieren un movimiento.alrededor del mencionado 
eje motor (1 ) y otro de rotación sobre sí mismas causado 

por el hecho de que la primera de las citadas poleítas ro­
za a lo largo de las correas (17) inmóviles y amoldadas a 

la polea fija (18), tal como se observa en lá figura 2;
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precisamente esta rotación de la peleita'(15) dà lugar al 
arrastre de la otra poleíta (ló ), solidarizadas entro si 
.por el eje secundario (13), la cual gira, por lo tanto, 

al mismo ,ribmo. . Este giro de la poleita (16), tiene lugar, 
a.lo largo de sus correas (17) que la relacionan con la 
polea libre (2Ó), la cual al no ser.solicitada por ningu­

na acción giratoria, permanece inmóvil. Esta circunstan­
cia origina que el plato (23) del devanador se mantenga 
asimismo en reposo que es lo que se ha tratado de obtener 

mediante toda la disposición que se ha referido, con lo 
que, mientras el aparato funciona, el devanador sigue sin 
girar y en el mismo se van depositando las vueltas de a- 

lambre a cargo del dispositivo del brazo arrollador (9). -

Este brazo (9) recibe el alambre (10) continua­

mente a través del paso interior del eje motor (1 ) y lo

Circula pór las .'poleas.. qirecc'io.nales; (29) hacia los. ródi-. ; 

líos (30) que corrigen todos: los eventuales defectos de .
. enderezamiento que pueda presentar el alambre,. ;Se^idamen^':, 

te este alambre.'.és depositado" sobre. el devanador por su ex­

tremo..posterior,. a. base de dar.*. Ydeltas - .a..#d 'j&lre^eáor.^de ?' 
modo que cada espira desplaza a la anterior hacia el otro 

extremo# — — — — — — — .— — — — —

En esta acción del bobinado caben dos posibilida­
des, a saber, o bien el arrollamiento obtenido se va ex­
trayendo sin solución de continuidad por el extremo ante­
rior del devanador, o bien se van disponiendo sucesivas 

capas retenidas por un tope (35) fijable mediante un tor­
nillo de presión (36) sobre un punto cualquiera de un vas-

3#S



tago (24) del devanador, con lo que se determina ,la an- 
_ chura del-rollo que se confecciona, Un ambos casos el 

alambre es susceptible de ser cortado sobre el devanador,
. prosiguiendo la labor de arrollado sin interrupción álgu-

200. n a y  sin otras manipulaciones, siendo extraído el alambre
arrollado por la parte frontal del aparato libre de meca-
HÍSM&OS ¿ ^ ^ -**' r* * *?'- ** ** — - — ***

Por cuanto se ha expuesto se comprenderá que con 

el presente aparato se alcanzan todas las ventajas enume- 
205. radas en el comienzo deesta memoria, eludiéndose, por en­

de, los inconvenientes en ella apuntados. - - - -

210,

215,

Habiendo descrito suficientemente las caracterís­

ticas, ventajas y funcionamiento - del. aparato enrollador' 
según la presente Patente de Invención, debe hacerse cons­

tar, en resúmen, que. en la. misma podrán introducirse cuan­

tas variantes de detalle la experiencia.y la práctica pue­
dan aconsejar,' en cuanto .a dimensiones, número de. piezas 

integrantes, niateriales empleados en- la construcción de 
las mismas, forma de acoplamientomútuo y demás circuns­

tancias accesorias, siempre que con ello no se desvirtúe 
su esoncialidad, que es la qué Se concreta en la primera 
dé las.reivindicaciones qüe siguen, ya sea considerada ais 

ladámente, ya sea .considerada." junto.. con otra de las r el-'- 
vindicaciones restantes. -, ---* - - - - - - - --

220, N 0 T À -

Se declaran de novedad y propiedad para üspaña y 
todos sus territorios y plazas de soberanía, las siguíen-
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1.- Aparato enrollador continuo para alambre,ca- 
" '" ' * - 

racterizado porque sobre un eje motor, acoplado a sus me-
-. ..." . -- A,* í* ?

dios de acopla¡¡dento, están dispuestos dos brazos radiales, r'. . ^  - 
uno de los cuales sostiene al dispositivo arrollador del
alambre, mientras en el otro brazo gira libremente un eje
secundario, paralelo al anterior, .de modo que ambos dis-

.... ... .' ... ',. - '. . '

-positivos describen trayectorias concéntricas alrededor A

de aquel eje motor, estando montadas solidariamente so- P

bre el citado eje secundando un par -dé polei.tas tales que

quedan relaciónadas mediante correas de transmisión a sen-
das poleas concéntricas al eje motor,; siendo una de estas

poleas fija al bastidor del aparato y la otra de giro li-

bre y. unida a un devanador del alambre, el cual está "asi-.

mismo.en;disposición concéntrica respecto al referido eje 

motor, .por lo que é.l movímiento;de giro de. este último . .

eje... es nranscd.tido.Dor el brazo que sostiene a las poleí-- - ** ' "...

tas y détermina'la traslación rotativa de las mismas, la f
primera dé las cuales se -yé impelida a rodar sobre si mis- 

íaa al trasladarse a lo lan'go de las correas qué la rela­

cionan con la polea fija, cuyas correas solo realizan una 

deformación periférica a tenor de la marcha de la polei- 
ta, cuyo rodamiento es comunicado .'por el eje secundario 

3a la segunda poleíta, la cual gira también dentro de las.  ̂
correspondientes' Correas que .ía.'rélacioháh.,".<?ón .-laipolea. ,.
libre," de tal manera que, permaneciendo inactivas, .tai as H

correas, limitándosé' .a la .consiguiente deformación perifé- 
rica impuesta por la traslación de la poleita, determinan

"y- 4:



la inmovilidad., de la polea .libre, d.e'todo. lo cual resulta 
que el devanador'permanece.inmóvil y en orden de recibir 

.'las vueltas .de alambre que le' son aplicadas por el dispo­
sitivo arrollador que lo va circundando al compás*del eje'

2.- Aparato enrollador continuo para alambre, se­

gún la reivindicación anterior, caracterizado porque el 

alambre suministrado al mismo discurre por el interior del 

eje motor hasta la altura del brazo distribuidor al cual 
accede"hasta alcanzar.su extremo, pasando por unas poleas 

direcciohales y seguidamente por unos rodillos enderezado- 

res, desde los cuales sale contorneando al devanador so­
bre el que se.deposita por..el borde-periférico-posterior, 

de* tal- nodo 'que. cada espira dispuesta- desliza a las-ante-, 

fiores a lo largo del mismo, .siendo susceptibles estás 
. espiras; de .ser extraídas por el borde anterior del devana­

dor^ y aún en su caso, de formar sucesivas capas superpues 

tas cuya anchura viene delimitada por un tope variable, 

llevándose a cabo la.extracción previo corte del alambre 

en el punto deseado, lo cual tiene efecto en plena marcha 
del aparato que prosigue la labor de arrollado ininterrum­

pidamente. - - - -

3.- Aparato enrollador continuo para alambre, se­
gún las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
el alambró que penetra en el mismo a través deí eje motor*, 
sigue dentro del mismo según la linea centró ideal, hasta;, 

alcan&ár el lugar - de sàlida hacia el dispositivo arrolla-?

doy.lo.cual tiene lugar por una ventanilla.practicada en



el eje, y mediante una polea montada en el interior del 

mismo, de tal manera que la propia polea gira con el eje 
y  ofrece en cada momento su garganta encarada hacia la 
referida ventanilla. - ----- - - - - - - - — - - -

4.- Aparato enrollador continuo para alambre, se­

gún las reivindicaciones! y;2, caracterizado porque el. 

dispositivo enderezador del alambre consta de un conjunto 

de rodillos de periferia sensiblemente agargantada, dis­

puestos de modo que él alambre se halla forzado a pasar 
entre los mistaos situados en distintas direcciones perpen­

diculares al mismo, por lo que todos los defectos de en­

derezado son intervenidos. - ----------------- ------

Ki '-v-

5 . -  "APARATO,EHKOLI^DOR CONSIGO'B&RA Á1AMBK3". -

Sodo ello tal como se describe y reivindica en la. 
presente memoria que consta..de doce hojas, foliadas y meca­

nografiadas por una sola dé sus oaras y de una lámina de 

dibujos que la ilustra. . . ' ' ' ; "

29 MAY. 1961'
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