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‘prenden un conducto soportado por un acoplamiento extrene.’

ANTECEDENTES DEL INVENTO

(1) Campo del invento

El objelo deltinvonto se reficre a un conjunto
0 disposicidén de control remoto ¢ a distancia, transmisor
de movimiento, del tipo utilizado para transmitir un movi-
niento en una trayectoria curvada mediante un elemento de
alma flexible, transmisor de movimiento.

(2) Descripcién de la técnica anterior °e

La técnica anterior incluye diversos conjuntos
[ ]
[ ]

. - . . L3 L3 A
de enpuje-traccidén para transmitir un movimiento, que com-
[ ]

. . oag®
En general, puede asegurarse un tubo o manguito oscilanté*®

al acoplamiento extremo, en una unidén oscilante, para S0 o
portar un vastago en él. Se han encontrado diversos'pﬁ&35
blemas en estos conjuntos, Un problema principal ha sihd:
la construccidén de la unién oscilante, en la que Gtiene
lugar un agarrotamiento entre el elemento de alma y el
tubo oscilante. Se ha tropezado con otros problemas duran-
te el proceso de moldéo por inyeccidbn, en el que se ubili-
z2, generalmente, un mandril para taponar el 5nima'del tubo
oscilante durante el proceso de moldeo. Frecuentemente,
la presién de inyeccién hace que el conducto se salga del

extremo del tubo oscilante, dando como resultado la for-

macibn de rebabas alrededor de la boca del mismo. Las re-—

-4

v

babas son de eliminacibén costosa y dan como resultado el .
agarrotaniento del elemento de alma deslizable cuando se
hace pivotar el tubo oscilante entre sus limites e dise-

~

no.
El presente invento proporciona una solucidn

al anterior problema, al incluir una insercién de forma
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—de receptfculo, que se aplica a la parte macho del tubo

menos méds all& de la cara extrema frontal. El acoplamien-

oscilante con el fin de impedir que el plastico en fusidn

entre en el tubo oscilante durante el proceso de moldeo,

RESUMEN DEL INVENTO
El presente invento proporciona un conjunto de

control a distancia, transmisor de movimiento, del tipo

utilizado para transmitir movimiento en una trayectoria
- . * ™
e

curvada mediante un elemento de alma flexible, transmisor

de movimiento. El conjunto 1ncluye un clemento de alma fle

)
xible, transmisor de movimiento, un conducto para soportarx
el elemento de alma y-un acoplamiento extremo dispuesto
en la punta del conducto. El elemento de alma se extleqde

desde el conducto y un vastago esté unldo al extremo dgl"

oc,

elemento de alma. El1 conjunto incluye, ademds, un tubg o8-~

cilante destinado a realizar un movimiento de oscilacién’
con respecto al acoplamiento extremo y que soporta de ma-~
nera movible al vastago. E1 tubo oscilante est& conectado
al acoplamiento exﬁremo_en una unidén oscilante. E1l conjun-
to se caracteriza porque la unidén oscilante incluye una
parte macho oscilante del tubo oscilante, con una éuper-
ficie circular parcialmente convexa que se extiende desde
su intersecciép con el exterior del tubo oscilante hasta
la cara extrema frontal del tubo oscilante. La unibén os-
cilante incluye también una insercibén en forma de recepté-

-4

culo que se aplica a la superficie esférica convexa, al

to extremo encapsula la punta del conducto y la insercidn

y €l resto de la superficie circular convexa del tubo os-

cilante.

Taﬁbién se describe un método de fabricar el




—conjunto de control a distancia, transmisor de movimiento,
. que incluye las operaciones de: taponar el tubo oscilante
. en un punto contigiio al paso de la parte tubular de la in-

sercién en forma de preceptéculo, aplicéndose la parte en

gt

p) forma de receptéculo con la superficie de la parte macho

oscilante para inmpedir la entrada de material en el tubo

mis allid de su cara extrema frontsl. El tubo oscilante se

coloca en una cavidad de molde y se inyecta un material p§

limero orgénico en la cavidad, para moldear el acoplamiep»
L]

10 to alrededor de la parte macho oscilante, e
e
BREVE DESCRIPCION LE IOS DIBUJOS .

ey

Otras ventajas del presente invento se apreciararl

(™

¢ e
. LI ] L
fécilmente a medida que se comprenda mejor el mismo por‘ve

. . . . . y *
ferencia a la siguiente descripcién detallada, cuando se*

15 considera en rclacidn con los d;buqu anejos, en los gua:
. la figura 1 es una vista longitudinal, parcial-
nente en seccibén transversal, que muestra una realizacidn
preferida del:conjunto de control a distancia, transmisor
de movimiento, objetd.del invento; y
.20 ’ la figura 2 es una vista en secciOn transversal,
que ruestra un conjunto de molde para fabricar la realiza-
cidén préferida del conjunto de control a distancia, trans-

- misor de movimiento.

DESCRIPCiON DE LA REALIZACION PREFERIDA

25 En la figura 1 se muestra en general con 10 un

conjunto de control a distancia, transmisor de movimiento,
del tipo utilizado para transmitir movimiento en una tra-
yectoria curvada por un elemento de alma flexidble, trans-~
misor de movimiento,.conétruido de acuerdo con el presente
30 invento. El1 conjunto 10 inéluye un elemento de alma flexi-

17081
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Fble 12, transmisor de movimiento, en forma de cable, y un

"que incluye un tubo interior de plastico rodeado por una

conducto flexible 14 para soportar el elemento de almu 12,

7l conducto puede ner del tipo bien corcecido en la técnica,

pluralidad de alambres dispuestos helicoidalmente en una

capa larga rodeada por una funda cxterior de pléstico. Un

. N
acoplamiento extremo 16 estd dispuesto en la punta del ‘con-

ducto 14, °.

El acoplamiento extremo 16 esthd destinado a sogpi
tar el conjunto 10 a través de una abertura de una.estruc:°
tura de soporte. El acoplamiento extremo incluye una par€é°
de cuerpo 18 y una parte de apoyo 20 para apoyarse cont Ty ™

P )
la estructura de soporte en un extremo de la abertura de\léd

misma, para impedir que el acoplamiento extremo 16 se é;géa
a través de la abertura, El acoplamicnto extremo 16 iﬂ%ié&e
también un par de patas flexibles 22 que se extienden hacia
el apoyo 20 en voladizo desde la parte de cuerpo 18 y sepa-
radas del apoyo 20 para moverse a través de la abertura cus
do se inserta en ella el acoplamiento extremo 16, y para‘
aplicarse con el acoplamiento extremo 16 en la otra extremni
dad de la abertura, para retener en ella al acoplamiento ex
tremo 1l6.

Un véstago 24 estd unido, en 26, al extremo del
elemento de alma flexible 12. Pueden utilizarse medios usug
les de unién; por ejemplo puede insertarse el elemento de
alma en el véstago y recalcarse éste contra el elemento de

alma, alrededor de él. B

El vastago 24 incluye una parte extrema 28 que

tiene un orificio a su través, destinada a unirse a una pa-

lanca., La palanca puede accionar al elemento de alma del
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La insercidn 42 incluye una parte 44 en forma de receptécu-

» (3 * + / . ) ’ ) v
conjunte de empuje-traccidn, o bien éste Gltimo puede accio

nar a la palanca.

El conjunto 10 incluye, ademés, un tubo oscilante
%22 cuyo interior estéd designado con 34, para movimiento de
oscilacidén con respecto al acoplamiento extremo 16. Ll tubo
oscilante > soporta de modo movible al vAstago %2 en el

dnima 34, E1 tubo oscilante 32 est& conectado al acoplamieg

to extremo 16 en una unidn oscilzute indicada en general en
L )
<
6. La unidén oscilante 36 permite asegurar la parte cxtrena

28 del vhstago 2/t a una palanca que se mueve a8 pivotamiento

O..

L]
El conjunto 10 sc caracteriza porque la unibén os-

cilante 56 incluye una parte macho oscilante 38 que tiepe,

una superficie esférica parcislmente convexa, que se'exﬁigg
de desde : . interseccidén con el exterior del tubo osciié@%e
%22 hasta la cara extrema frontal 40 del tubo oscilanté }é.
La unidén oscilante 36 incluye también una insercidon en for-
ma de receptdculo, indicada cn general en 42, que se apli-
ca con la superficie esférica convexa de la parte macho 0s-

cilante %8, al menos mis alléd de la cara extrema frontal 4Q

lo que define parcialmente la parte hembra oscilante de la
unién oscilaﬁte 36 y una parte tubular enteriza 46, La par-
te tubular enteriza 46 se aplica contra el extremo del gon-
ducto l4. El1 acoplamiento extremo 16 encapsula el extremo
del conducto 14 y la inserciénA42 ¥y el resto de la superfi+
cie esférica convexa de la parte macho oscilante 38 en el
tubo oscilante 3%, o

El acopiamiento‘extremo 16 y el tubo oécilante

%2 estén hechos de un material polimero organico. Ia inser

cibén 42 estéd hecha de material polimero orgénico y puede

3
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eéstur hecha, alternativamente, de un material metalico aprg}
piado. Como se explicd previamente, la parte 44 en forma de
recepticulo de la insercién 42.define una panrte de la por-
cibén hembra oscilante de 1ls unién oscilante 36. Asi, la in-
sercién puede fubricarse de un material apropiado pard pro-

porcionar una superficie con el pequefio rozamiento deseado

para aplicacidn con la parte macho 38 del tubo oscilante 324,
L)

El 4nima 34 del tubo oscilente 32 incluye una parj

te extrema troncocénica 48 que Se estrecha, pasando de un.
L ]

diémetro grande en una direccién que se separa de la cara , |
extrema frontsl 40, al didmetro menor del anima 34. La paf-
. Cegq,?

te extrema troncocénica 48 elimina la unidn sobre el elqmgg

to de alma 12 deslizable cuando el_tubo'oscilante 32 es":?'

hecho pivotar entre sus limites de disefio.

Un capuchén 50 de barrido estéd unido al extrenios’
alejodo del tuBo oscilante %4 y se encuentra en aplicacién

deslizante con el véstago 24. ¥l capuchdn de barrido 50 inc

15

ye un ladbio 52 que apoya contra el extremo alejado del tubo
oscilante %2 para impedir cue entren sustancias extraiias pop

el extremo del tubo oscilante 32, que impedirian el movimie

e

to del vastago 24 dentro del Anima %4 del tubo oscilante 32{
Un guardapolvo 54 de material similar al caucho esté& mante-
nido por rozamiento en su Jugar alrededor del tubo oscilan-
te 32. El guardapolvo 54 apoya dontra la parte extrema 56
del acoplamiento extremo lé péra impedir que entren sustan-
cias extrafas en la unibn oscilante %6.

En la figura 2 se muebtra gensralmente con 60 un
método de fabricar el conjunto 10 de control a distancia,

traensmisor de movimiento. El método incluyc las operaciones

de. taponar el &nima 34 del tubo oscilante %2 junto al paso
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2 de la parte tubular 46 de la insercidén en forma de re-

ceptéculo, indicada en general en 42. La parte de receptéh-

de la cara extrenma frontal 40 del nismo. Il tubo oscilante

32 se cqloca en una cavidad de molde 64 de un molde 66, El |

extremo del conducto 14 se coloca en la cavidad 64 de mane

ra que el extremo del conducto apoye.contra el extremo da,

mo del conducto 14 antes de inyectar el material polimero’
. ......

orghnico en la cavidad 64 para moldear el acoplamiento eX=

* 9 -
.l':..
O

tremo 16 alrededor del extremo del conducto 14 y la insg

cién 42 y la porcibn expuesta de la parte macho oscilante’

38 del tubo oscilante 22. . Tt

Un mandril 68 con una punta 70 puede insertarse
en el &dnima %4 del tubo oscilante 32 para llenar y taponar
la parte de menor diémetro del 4nima %4, La punta 70hllena
el paso 62 de la parte tubular 46 de la insercidém 42 y se
extiende también dentro del extremo del conducto 14, lle-
néndolo.

El mandril 68 no puede incluir una parte estre-
chada hacia fuefé para llenar la parte troncocbdnica 48 del

tubo oscilante %2 en ausencia de la insercién 42 porgue en

moldease el acoplamiento 16 alrededor del conjunto 10. Ade
méds, como se explicdé previamente, se trbpieza con otros pry
blemas durante el moldeo por inyeccidn cuando se utiliza

un mandril recto para taponar el &nima recta de un tubo os

cilante de tal modo que la parte extrema del mandril es.

culo ‘4 de la insercidn 42 en forma de reccpltéculo se apli-
ca con la superficie convexa de la parte macho oscilante 3§

para irpedir la entrads de material en el &nima 38 més allé'

la parte tubular 46 de la insercibén 42. Se tapona el extrg'

tonces seria imposible retirar el mandril 68 una vez gue SA

T
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forzada a separarse de la cara frontal del tubo oscilante
durante el proceso de moldeo por inyeccién, dando como re-
sultado una rebaba alrededor de la abertura del &nina del
tubo oscilante. La insercién 42 en forma de receptflculo se
aplica con la parté macho osciiante 38 mhs alld de su cara

extrema f{rontal 40, con el fin de impedir que el materisl

polincero orgénico inyectado entre en el &nima %4 del tubo |

oscilante %2. Por tanto, no existe rebaba alrcdedor de la

abertura del 4nima %4 del tubo oscilante 32. Asimismo, pug'

.

. N 4

de utilizarse un mandril recto 68 en el caso en que el tubo
...

oscilante 32 incluya una parte extrema troncocénica 48, TFbr

' Q',...
tanto, el presente invento proporciona medios para moldear

un acoplamiento eitremo alrededor de la parte macho de.ﬁn'°
ves

tubo oscilante que tiene un énima troncocbdnica para pq%ﬁii
tir que el elemento de alma se mueva en su interior yzﬁééa
eliminar el agarrotamiento en el elemento de alma cuando se
hace pivotar el tubo oscilante entre sus limites de disefio.
El presente inﬁcnto se¢ ha descrito en forma-ilug

trativa y ha de cntenderse que la terminologia empleada ha

tativos.

Evidentemente, son posibles, a la vista de las
ensenanzas anteriores, muchas modificaciones y variaciones
del presente invento. Poxr fanto, debe entenderse qué, den-
tro del alcance de las rei;inaicaciones anejas, el invento
puede llevarse a la practica de otras formas que la especi

ficamente descrita,

tenido Unicamente fines ilustrativos y de ningin modo limi+4




— ~REIVINDTCACTONES-

5 Los puntos que como caracteristica de novedad se

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo

'Fo-'.

de Utilidad en Espaﬁa; por VEINTE aﬁos, son los que se re-

o
cogen en las reivindicaciones siguientes: ‘e

la,~ Una disposicidn de control remoto transmi-

: , hd . ] ] i ‘ .
10 sora de movimiento, del tipo usado para transmitir movi-

TeTe e o
o

.
. g -

LK BN
. miento en un trayecto curvado mediante un elemento de alma

. . . . . Vag,*
- flexible, transmisor de movimiento, comprendiendo dicha *

0 N . £ . - - LA J
disposicidén un elemento de alma flexible, transmisor dec‘.,.
O....

movimiento, un conducto para soporlar dicho elemento dbﬁﬂl

- 15 *

ma, un acoplamiento extremo dispuesto en el extremo db&dgw
. cho conducto, un vastago unido a dicho extremo de dicho
elemento de alma, un tubo oscilante psra realizar un movi~ °
miento oscilante con relacidén a dicho acoplamiento extremo
. y que soporta de maneéra movible a dicho véstago, estando
20 “dicho tubo oscilante conectado a dicho acoplamiento extre-
mo en una unidén oscilante, y caracterizada porque dicha
unibén oscilante incluye una parte macho oscilante que tie
ne una supefficie esférica{ parcialmente convexa, que se
. ' extiende desde su interseccién con.el exterior de dicho
tubo oscilante hasta la cara extrema frontal de dicho tu-
bo oscilante ¥y que incluye una insercién en forma de receq
thculo gque se aplica con dicha superficie-esférica convexs
al menos més alléd de dicha cara oxtrema frontel, encapsu-
lando dicho acoplamiento.extremo la punta de dicho conducH

30 to y dicha insercién y el resto de dicha superficie esfé-
18081
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rica convexa en dicho tubo oscilante.

28.~ Una disposicién segin la reivindica-
cién 12, en la que el &nima de dicho tubo oscilante incly
Ye una parte extrema troncocdénica que se estrecha desde
un diémetro grande, en una direccidén que se separa de di-
cha cara extrema frontal, hasta un didmetro menor.

32,~ Una disposicidén segin la reivindica- ,

of,

’ » 03 a 7 » ."
cion 22, en la que dicha insercidén incluye una parte )
. o
. N . .
tubular enteriza que se aplica con el extremo de dlcho._

. . .
®)

conducto. .
ve,
48,~ Una disposicibén segin la reivindica-
'n.“..
cién 32, en la que dicho acoplamignto extremo ; dicho

tubo oscilante estdn hechos de material polimero orgédni
COo. , Ut

) 52.- Una disposicién segin la reivindiche
cidn 52,'én la’ que dicha insercidn estid hecha de material
polimero orgénico.

62.- Una disposicidn segin la reivindica-
cién 52, en la que dicho acoplamiento extremo esta des-
tinado a soportar dicho conjuﬁto a través de una abertura
de una estractura de soporte.

| 72.- "UNA DISPOSICIUN DE CCNTRLL REMOTO
TRANSHMISGRA DE MOVIMIENTO". ‘
Tal y como se ha descritc enlla Memoria que

antecede, representado en los dibujos que se acompafian y

con los fines-'que se han especificado.
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