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... .MEMORIA DESCRIPTIVA

 ̂  ̂ ¿a presente invención se refiere a lamparas de arco,

y e l  objeto principal de este invento es proporcionar un me-, 

.cánido*'e'ficít:;. para .mantener e l  .arco'.t'anto de', la  calidad apro­

piada cómo, en esencia, en una ubicación predeterminada.

-- 5,/.. En lo.s dibujos que se 'acompañan a esta memoria y que

forman p árte:do esta solicitud sé ha representado, con fines 

de ilu stracláh  una forma práctica del invente y en estos dibu- 

;.. jos: ^

' La Figura 1 es una v ista  la te ra l de una lámpara de 

10. arco que incorpora la  realización del invento descrito en e l K-''.
iR'
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texto, pero omitiendo la  puerta de la  cara anterior de la  lám­

para proporcionar la  visión de parte del interior de la misma. .

La Figura 2 es una v ista  de planta de una porción del 

in terior de la  .lámpara de la  Figura 1 .

5. La Figura 3 es una representación diagramática de los.

dispositivos mecánicos y e léctrico s, y

La Figura 4  es otra v ista  de los medios particulares, 

sensibles a la  lúa, que aquí se exponen y describen.

El invento es aplicable especialmente a las lámparas 

1(3. de arco de los tipos en que la  lámpara comprende uno o más re- 

. flectores o lentes o sim ilares, constituyendo con e l  arcó un 

sistema Óptico destinado a producir una formación deseada de luz, 

para lo cual es necesario que e l arpo se.mantenga en esencia en 

una ubicación predeterminada, a fin  de mantener la  coordinación 

15,. apropiada entre e l  arco y e l resto del sistema óptico. .

De ordinario esta clase de lámparas están proyectadas 

para funcionar con corriente continua, para prudücir la  mayor 

parte de la  luz en un cráter que se halla en e l extremo del 

electrodo positivo y para u t iliz a r  particularmente la luz emitir- 

20. da por dicho cráter, y en tales casos e l mantenimiento del arco 

en coordinación apropiada con e l resto del sistema óptico es, 

evidentemente, cuestión de mantener e l cráter del electrodo po­

s itiv o , en esencia,'en la  posición predeterminada para coopera- 

ción adecuada. . - ..

. :,25 . - " - r.*'.;.' " En consecuencia, au nque e l invento no se lim ita a e llo ,

se ha ilustrado aquí ea relación con una lángara de las caracte- 

''7, r is tica s  antes mencionadas, y por consiguiente como funcionando

para mantener automáticamente tanto la  dístanciación apropiada de 

los electrodos como e l cráter del electrodo positivo, en-esencia,.

3p. en la  posición óptima predeterminada.
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Así pues, se representa en los dibujos una lámpara 10 

que comprende una linterna 11 que contiene una plataforma 12 

sobre la  cual está montado un mecanismo positivo de soporte 

y alimentación 20, que lleva  un electrodo positivo 21, y un 

mecanismo negativo 30 de alimentación y soporte de electrodo, 

que lle v a  un electrodo negativo 31 dispuesto en ángulo apro­

ximado de 45 grados con e l  electrodo positivo 2 l y entre e l 

cual y e l electrodo positivo 21 se produce e l arco que da 

por resultado la  emisión de luz particularmente.del cráter 

10. 22 en e l extremo delantero del electrodo positivo 21.

En e l casó aquí expuesto, la  luz emitida p articu lar­

mente desde e l cráter 22 del electrodo positivo 21 es d ir ig i­

da por un re fle cto r 13 a una lente o lentes, no representa­

das, que están situadas en un cono 14 que se extiende desde e l  

15. extremo frontal de la  lámpara 10, y por consiguiente los me­

canismos 20 y 30 de los electrodos se manejan y regulan para - 

mantener la  distanpiación apropiada de los electrodos y por 

tanto la  calidad apropiada del arcó, así como para mantener 

e l cráter 22 del electrodo positivo 21, en esencia, en la  po- 

20. síción predeterminada, de coordinación óptica apropiada con 

e l re flecto r 13. .1

/En la- realización que. aquí se'describe,, e l mecanismo 

20 del electrodo positivo/comprende tres rod illos 23, que g i­

ran para efectuar la  rotación del electrodo positivo 21 a fin  

25 . ' de -que e l electrodo .21 '.'arda de modo uniforme y que están ses­

gados para efectuar simultáneamente e l movimiento longitudinal 

apropiado.del electrodo 21 , mientras e l  mecanismo $0 - del .¿lee-'.' 

trodo- .negativo comprende un portáelectrodo 32 alternativo que 

llev a  e l electrodo negativo- 31 y puede moverse en vaivén por 

. 30. medio de un .torn illo  a adecuado 33 . *1-';-:-.-.-
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Como se indica particularmente en la  Figura 2 , en la  

realización aquí expuesta los rodillos 23 del electrodo posi­

tivo son accionados por un árbol conductor 24 del electrodo 

positivo, movido por un motor 25 de alimentación del electrodo 

positivo a través de un mecanismo reductor de velocidad 26 

adecuado y un embrague 27 dispuesto de manera que permita el 

ajuste del.electrodo positivo 21 mediante e l manejo de una 

manivela de mano 28 apropiada, mientras que, de modo semejante, 

e l  to rn illo  33 del electrodo negativo es accionado por un 

árbol conductor 34 del electrodo p ositivo, movido por un'mor 

tor 35 del electrodo negativo a través de un mecanismo reduc­

tor de velocidad 36 adecuado y un embrague 37 dispuesto para 

perm itir e l  ajuste del electrodo negativo 31 mediante e l mane­

jo de una manivela de mano 38 apropiada.

Además, como se indica en la  Figura 3  ̂ en esta rea­

lización  e l electrodo positivo 21 está provisto de un conduc- 

.-tor positivo p rin cip al 40 que se extiende hasta un terminal 

positivo principal 41 ; e l  electrodo negativo 31 está provis­

to de un conductor negativo principal 50 que se extiende hasta 

un terminal negativo principal 51; e l  motor de alimentación 

25 del electrodo positivo comprende una armadura 42 conectada 

directamente por medio de los conductores principales posi-r 

tivo y negativo 40 y 50 a un campo 43 conectado por medio 

de; los conductores principales .40 y'.„50,en serie  con un .'reos- . 

tato ajustable 44 y una resistencia de mando 45 , y el motor 

;de, alimentación 35 del electrodo negativo comprende una arma-' 

dura 52 conectada directamente por medio de los conductores 

principales 40 y 50 y un campo 53 conectado por medio de los 

conductores 40 y *50 en serie con un reostato ajustable 54 y 

una resisten cia de mando" 55,? .

&



Con lo que antecede, la  lámpara 10 comprende medios que 

responden a la  posición del cráter 22 del electrodo positivo 21, 

derivando noxmalmente la  resisten cia de mando negativa 55, pero 

actuando, a l  moverse e l  cráter 22 a posición en avance de la  

ubicación óptica correcta, de modo que no derivan más la  re s is­

tencia de mando negativa 55 y derivan la  resisten cia del mando 

positivo 45 , con lo que se refuerza e l  campo 43 del motor posi­

tivo y disminuye la  velocidad del motor positivo 25 y e l  ritmo 

de alimentación del electroco positivo 21, para restablecer 

así e l  cráter 22 a su ubicación apropiada, a l mismo tiempo que 

. se d eb ilita  e l  campo 53 del motor negativo y aumenta la  ve lo ci­

dad del motor negativo 35 y e l ritmo de alimentación del e le c­

trodo negativo 31, manteniéndose a s i,  a pesar de todo, la  

distanciación apropiada de los electrodos 21 y 31 y le  c a l i­

dad apropiada del arco ¿

Según la  forma preferente, los medios anteriores com­

prenden un interruptor electromagnético 60 , de construcción 

adecuada, un dispositivo sensible a la  luz 70, y una lente 15 

dispuesta para d ir ig ir  luz del cráter 22 a l dispositivo 70.

En d etalle , e l  interruptor 60 comprende un contacto 61 

conectado a ljiir c u ito  del campo del motor positivo, antes de la  

resisten cia de mando positiva 45 , un contacto 62 conectado a l 

circuito dei campo del motor negativo, antes de la  resistencia 

de mando negativa 55, un contactador 63 conectado a l retorno 

de la  resisten cia de mando 45 y 55 y polarizado para que esté 

normalmente en comunicación con e l contacto negativo 62 , deri­

vando así la  resistencia de mando negativa 55, y una bobina de 

servicio 64 excitada bajo e l mando del dispositivo 79 y cons­

truida y dispuesta sobre é l para mover e l contactador 63 desde 

e l  contacto 62 a l contacto 61 , transfiriendo a s i la  derivación



de la  resistencia de mando negativa 55 a la  resisten cia de 

mando positiva 45?

De la  misma manera, e l dispositivo sensible a la  luz 

70 que aquí se ilu stra  comprende una base 71 provista dé espi­

gas terminales 72 y 73, un casquillo de vidrio 74 censado por 

la  base 71 y dispuesto con una capa 75 relativamente impenetra­

ble a la  lu z, pero con una ventanilla 76, y un elemento bime­

tá lico  77 montado en una de las espigas terminales 73* que com­

prende un brazo 77a extendido hacia adelante, una pieza trans­

versal 77b en esencia in flexib le  y un brazo 77c, extendido ha-.' 

\cia atrás, que.lleva un contacto 78 dispuesto para contactar ' 

con un contacto cooperante 79, relativamente estacionario, que 

está montado en la  otra espiga terminal 73? .

Con la  disposición anterior, las piezas están cons­

truidas y combinadas de manera que cuando e l  cráter 22 del 

electrodo positivo 21 se halla  en esencia en su ubicación 

óptima, la  luz que va del cráter 22 a la  lente 15 incidirá 

sobre e l  brazo 77a, extendido hacia adelante, del miembro 

bimetálico 77, calentando dicho brazo y haciendo que e l brazo 

se f.lexione, lo que tiene por resultado' que '.el contacto 78 

del miembro se aparte y se mantenga fuera de conexión con e l 

contacto cooperante 79. ' '

Por otra parte, cuando e l cráter 22 se sitúa aprecia-, 

blemente por delante dé su ubicación óptima, la  luz que va á 

la lente 15 incidirá, sobre e l brazo .77c extendido, hacia.atí-as, 

calentando este brazo y haciendo que se flexiones, con e l re-' . 

sultado de que e l contacto 78 del miembro se moverá para juntar 

se con e l contacto cooperante 79 , excitando asi la  bobina 64 

del-interruptor electromagnético 60 ,. con e l resultado dé] qué ' 

disminuirá la  velocidad del motor positivo 25 y e l  ritmo de
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alimentación del electrodo p ositivo 21, mientras en proporción 

aumentará la  velocidad del motor negativo 35 y e l ritmo de 

alimentación del electrodo negativo 31?

En esta realización, úna resisten cia  15 está conectada 

5. entre los terminales del dispositivo 70 sensible a la  lu z, con 

e l  f in  de disminuir e l arco cuando e l extremo lib re  78 del 

elemento 77 interrumpe su conexión con e l contacto cooperante 

79, y una lámpara de seRales 17 está conectada por medio de una 

resistencia 18 interpuesta en la  conexión procedente del con­

io . . tacto 62 del interruptor negativo, con lp que se excita cuando.

interruptor 60 se h alla  en posición normal y no se excita cuan­

do e l interruptor 60 está en la  otra posición, indicando asi 

visualmente e l estado de la  instalación.

Tal como aquí se expone, las  conexiones e léctricas pre- 

13. cedentes están establecidas por un conductor 80 que se extiende 

desde e l conductor positivo prin cipal 40 a un terminal de la  

armadura 42 del motor p ositivo , un terminal del campo 43 del 

motor p ositivo , un terpiinal de la armadura 52 del motor nega­

tivo y un terminal del campo, :'53 del motor negativo; un conduc- 

20.. tor 81 que se extiende desde e l otro terminal del campo 43 del 

motor positivo a l  contacto móvil del reostato de ajuste posi­

tivo 44 , uii conductor 82 que se extiende desde e l segundo te r ­

minal del campo 53 del motor negativo a l contacto móvil del 

. reostato 54 de ajuste negativo; un,conductor 83 que se extiende 

25* desde e l terminal f i j o  del reostato de ajuste positivo 44 a ' 

un terminal de la  resisten cia  de mando positiva 45 y a l con­

tacto positivo 61 del interruptor 60 ; un conductor 84 que se 

extiende desde e l terminal f i j o  del reostato de ajuste negativo 

54 a un terminal de la  resistencia.de mando negativa 55 y a un 

30. terminai de la  resisten cia  18 de la  lámpara; un conductor 85

f--
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que se extiende desde e l  term inal de la  re s is te n c ia  18 a un 

term inal de la  lámpara de sedales 17 ; un conductor 86 que se 

extiende desde e l  otro  terminal de la  lámpara 17 a l  segundo 

term inal de la  re s is te n cia  1 8 ; un conductor 97 que se ex- 

3;?. tiende desde e l  segundo term inal de la  re s is te n c ia  18 a l  con­

ta c to  negativo 62 del, in terru p to r 60 ; un conductor 88 que se 

extiende desde e l  contacto p o sitiv o  p rin cip al 40 a la  espiga 

term inal 72 del d isp ositivo  70 sensible a l a  luz y a un term i­

nal de la  re s is te n cia  de derivación 16 ; un conductor 89 que se 

10¡. extiende desde e l  o tro  terminal de la  re s is te n c ia  16 y la  es­

piga term inal 73 del d isp ositivo  70 a un term inal de la  bobina 

64 del in terru p to r 6 0 ; y un conductor de retorno 90 que conec­

ta  a l  conductor negativo p rin cip al 30 e l  segundo term inal de 

la  armadura 42 del motor p o sitiv o , e l  seguhdo term inal de la  

13& re s is te n c ia  de mando p o sitiv a  4 5 , e l  segundo term inal de la  

re s is te n c ia  de mando del in terru p to r, 4Í5, e l  segundo term inal 

de la  bobina d el in terru p to r § 4 , e l  eontactador 63 del in te ­

rru p to r 6 0 , e l  segundo term inal de lá  re s is te n c ia  de mando ne­

gativa 55 y e l  segundo terminal de la  armadura 52 del motor ne- 

20., gativo,.

Con la  disposición a n te rio r , e l  re o sta to  44 de ajusto  

p o sitiv o  se in s ta la  en la  posición en que  ̂ con e l  in terru ptor  

60 en posición noimal, e l  electrod o p o sitiv o  21 se alimenta a un 

ritmo ligeramente mayor que e l  ritmo con que se ha de consumir, 

25*.¡ y e l  re o sta to  54 de aju ste  negativo se establece para hacer

que e l  electrodo negativo 31 sea alimentado a un ritmo que —  

mantenga la  d istan ciación  apropiada de io s  electrod os y la  ca­

lidad apropiada del arco .

En esta s  condiciones, e l  c r á te r  22 del electrodo p o s i t i -  

3 0 . yo 21 avanzará gradualmente h asta más a l l á  de su ubicacián p re -
í:?

í*'
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determinada; sin embargo, antes de que este avance sea su fi­

ciente para a fe c ta r  a la  coordinación óptica apropiada del 

c fá te r  22 con e l  re ste  del sistema ó p tico , la  luz que. va 

del c r í t e r  22 a la  lente 15 será tran sferid a del brazo 77a,

5¡g extendido hacia delante, a l  brazo 77c, extendido h acia  a tr á s ,  

del elemente bim etálico 77# resultando ¡de e llo  la  conexión del 

contacto 73 del elemento con e l  contacto cooperador 79i* 

cerrándose e l  c ircu ito  por medió de la  bobina 64 del in­

terru p to r electrom agnético 60 y desplazando e l  contactader 

10¡. electrom agnático 63 de la  conexión con e l  contacto negativo

62 para conectarlo con e l  contacto positivo 61, transfiriendo  

la  derivación de la  re sis te n cia  de mando negativa 55 a la  

r e s is te n c ia  de mando p o sitiv a  45^

S i la s  re s is te n cia s  de mando 45 y 55 son de v alo - 

15? res apropiados, e l  electrodo positivo 21 será alimentado a

un ritmo ligeramente in fe rio r  a l  ritmo con que se consume, y 

e l  electrodo negativo 31 será  alimentado a un ritmo mayor 

que e l  ritmo con que se consume, de t a l  manera que los ritmes 

de alim entación combinados de lo s dos electrodos 21 y 31 

siga siendo igual a l  ritmo combinado con que son consumidos, 

con lo que continua manteniéndose la  calidad del arcoy

Con e llo  e l  c rá te r  22 re tro ced erá  gradualmente a l  

punto de predeterminado, y entonces la  lente 15 no d irig irá  

ya más luz sobre e l  brazo 77c extendido hacia a tr á s , e l  con- 

S5,; ta c to  78 del elemento se r e t ir a r á  de la  conexión con e l con­

ta c te  cooperador 1 9 , e l  c ircu ito  se interrumpirá por medio 

de la  bobina 64 del in terru p to r, e l  contactader 63 volverá  

del contacto positivo 61 a l  contacto negativo 62 y l a  deriva­

ción volverá a pasar de la  re sis te n cia  de mando p o sitiv a  45 

30;  ̂ a la  re s is te n c ia  de mande negativa 55# con lo  que todo e l  me-



/chism o *q^d'a^\'res^áblsoido 'en..^u condición a n te rio r .

Como no comprende, lo que antecede o cu rrirá  repe­

tidamente, y a s i e l  mecanismo d escrito  actuará manteniendo 

automáticamente tanto la  calidad del arco cómo la  ubicación  

 ̂ 3^. - apropiada dél ¿re o . r'"'

' 7,-;S in embargo, dentro de .cualquier lím ite ; usnal de .. 

variación  del ritmo de alimentación del electrodo positivo  

2 1 , 1 a  variació n  correspondiente d el ritmo de alimentación  

del electrodo negativo 31 es in fe rio r  a la  cantidad en que 

10{j. puede v ariarse  satisfactoriam en te e l  ritmo de álimentaciÓn 

del electrodo negativo en cada c ic lo  de la  v ariació n  automá­

t i c a  por la  actuación del in terru p to r 60 y sus mecanismos aso 

.ciad o s.

Asi pues, en circu n stan cias normales no es necesario  

15}*; a ju s ta r  e l  ritmo de alim entación del electrod o negativo 31 en 

consecuencia del a ju ste  del ritmo de alim entación del e le c tro  

do p o sitiv o  2 1 , y por lo  tanto en la  re a liz a c ió n  que aquí 

se expone l a  re s is te n c ia  de mando negativa 33 se construye 

de v a lo r  apropiado y , para e l  funcionamiento automático de 

20). l a  lámpara, se pone y se mantiene en cero l a  re s is te n c ia  ne?- 

.¿-.'gativa3^s

Por consiguiente, e l  único aju ste  necesario es e l  

del reo stá to  de aju ste  positivo  44 , seg&n e l  ritmo con que 

ha de consumirse e l  electrodo positivo 2 1 , y además e l  re e s -  

25^ ta to  44 puede graduarse a e sca la  directam ente, ya sea en té r ­

minos del ritme de consumo del electrodo p o sitiv o , ya sea en 

términos de la s  co rrien tes  correspondientes, ya sea del modo 

que se quiera^

En virtud de e llo  la  modalidad de re a liz a ció n  aquí

d e s c rita  s a tis fa c e adecuadamente por lo  menos e l  p rin cip al



objeto del invente y , por o tra  p a rte , es evidente que pueden 

in trod u cirse  diversos cambios y m odificaciones, por lo  cual 

$1 invento no debe considerarse como iim itado con la  modali­

dad de re a liz a ció n  p a rticu la r  que aqui se expone y se d e scri­

be. \

La invención podró s e r  realizad a en cualquier forma 

y tamaRe, empleando para e lle  le s  m ateriales mós adecuados 

para conseguir e l  fin  prepuesto y quedar todo e llo  comprendido 

dentro del e sp íritu  de la s  reiv in d icacio n es, que se c ita n

a continuació%
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D escrito  e l  objeto de l a  invención, se declaran como 

no divulgadas ni practicadas¿en  Eapaha^ la s  sigu ientes r e í -  

vindicaciones: . ; '

í .  Perfeccionam ientos en lángaras de arco  ca ra c-  

terizad os esencialmente por¿que con^renden dos electrodos  

construidos y dispuestos para funcionar como term inales dé tui 

a rco , medios construidos y dispuestos para alim entar automá­

t i c a  y continuamente dichos e lectro d o s, ambos con un ritmo 

prácticam ente constante, capaz dé cambiar l a  re la ció n  entre , 

10¡¿ los resp ectivos ritm os de alim entación, y que comprende además 

un primer motor e lé c tr ic o  oonectado para alim entar continua­

mente Uno de dichos e lectro d o s, un segundo motor e ló c tr ic o  

conectado paraalim entar continuamente e l  o tro  de lo s  mencio­

nados e lectro d o s, una primera re s is te n c ia  conectada para va- 

1%, r i á r  l a  velocidad del primer motor, una segunda re s is te n c ia  

conectada para v a r ia r  la  velocidad del segundo m otor, y un 

in terru p to r e ló c tr ic o  que normalmente vuelve operante la  

mencionada primera re s is te n cia  y no la  mencionada segunda 

r e s is te n c ia , movible a una posición  que vuelve operante la  

mencionada segunda re s is te n cia  y no la  mencionada primera 

r e s is te n c ia , y medios construidos y dispuestos para cambiar 

automáticamente dicho in terru p to r en respuesta a l  cambio de 

posición' del arcq .

2 .  Perfeccionam ientos, segdn l a  reivin d icación  1 ,

^5^ caracterizad o s porque comprenden dos electrod os construidos

$
-í

f;;
. n, r -

o'í*
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r.,.
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y dispuestos para funcionar como term inales de un a rco , medios 

construidos y dispuestos pera alim entar automáticamente y 

continuamente dichos electrodos a la  velocidad, esencialm ente, 

con que se consumen dichos electrodos á  la  co rrien te  con que 

3 ., se desea hacer funcionar la  l á ^ a r a ,  con lo  cual se mantiene

* automáticamente la  calidad del a rco , y para alim entar normalmen­

te  dichos electrodos a v e ip cid ad esresp ectiy as que definen una 

re lació n  algo diferente da la  re lació n  en que d ich os;electrodos  

- son consumidos a dicha co rrie n te , y capaces de cambiar la  men- 

10 ,̂ clonada re lació n  en una re lació n  también algo diferente de la  - 

re lació n  con que dichos electrodos son consumidos a dicha'. co-f_ 

i rrie n te  pero partiendo en dirección inversa, los cuales- medios 

comprenden un primer motor e lé c tr ic o  conectado para alim entar ; ; 

continuamente uno de lo s mencionados e lectro d o s, un segando 

1 5 . motor e lé c tr ic o  conectado para alim entar continuamente e l  otro  

dé lo s  mencionados e lectro d o s, una primera re s is te n cia  conec­

tada para m odificar l a  velocidad del mencionado primer motor 

desde la  velocidad de la s  primeras relacion es mencionadas a la  

velocidad de la s  segundas relacion es mencionadas^ una segunda 

20^¡ re s is te n c ia  conectada para m odificar la  velocidad del menciona­

do segundo motor desde la  velocidad de la  segunda re lació n  

mencionada h asta  la  velocidad de la  primera re lació n  mencionada, 

un in terru p to r e lé c tr ic o  que normalmente vuelve operante la  men­

cionada primera re s is te n c ia  y no la  mencionada segunda r e s is -  

. te n cia , movible a una posición que vuelve operante la  mencio-. 

Y..jia.d.a-'.'segunda. répistenól# y no la  mencionada primará re s is te n c ia , 

y medios construidos y dispuestos para cambiar automáticamen­

te  e l  mencionado in terru p to r en respuesta a l  cambio de posición  

del arco^ *

% . 3 . Perfeccionam ientos, según la s  reivindicaciones 1 y 2
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caraeterizados porque comprenden dos electrodos construidos 

y dispuestos para funcionar como term inales de un arco , medios 

Construidos y dispuestos para alim entar automática y co n ti­

nuamente dichos electrodos a una velocidad esenoiahnente cons­

tante para cada uno, ajustables para cambiar dicha velocidad* 

capaces de cambiar l a  relación  entra la s  resp ectivas v e lo c i­

dades de alimentación y que comprenden un primer motor e lé c tr ic o  

conectado para alim entar continuamente uno de los mencionados 

electro d o s, un segundo motor e ló c tric o  conectado para alimen­

ta r  continuamente e l  otro de losimnciohados e lectro d o s, un 

prime r  reos ta to  conectado para a ju sta r  la  velocidad del motor 

primeramente mencionado, una primera re s is te n cia  en serie  con

e l  caapo Óel primer motor menciónado, una segunda re s is te n ciá  - 

en serie  con e l  campo del segundo motor mencionado, y un in te -  . 

rruptor e lá c tr ic o  que normalmente deriva la  primera re siste n ­

c ia  mendionáda y no la  segunda re s is te n cia  mencionada, movible 

a una posición que deriva la.segunda re s is te n cia  mencionada y 

no la  primera re sis te n cia  mencionada, y medios construidos y 

dispuestos para cambiar automáticamente dicho in terru ptor en 

respuesta a l  cambio de posición del arcoi*/

4 .  Perfeccionam ientos, seigúñ la s  reivindicaciones l  a 

3 , caracterizad os porque comprenden dos electrodos construidos

y dispuestos para funcionar como terminales de un aroó, medias 

construidos y dispuestos para alim entar automática y continua­

mente dichos electrodos a una velocidadesencialmente constan-

te  para cada uñó, un medio individual que actúa para a ju sta r

la  Velocidad con que se consumen lo s  electrodos mencionados, y 

medios construidos y dispuestos para mantener automáticamente 

e l arco , en esencia, en una posición determinada, cualquiera

que sea la  rapidez de avance con que se ajusten dichos e le e -



trodos para e l  consnmo¿' - ' - - jg  ^  ^

4 .  Perfeccionam ientos en lámparas de a rco .

Segdn se describe y reiv in d ica  en la  presente memoria 

d eacrip tiya  que consta de catorce  hojas mecanografiadas y fo­

liad as por una sola de sus ca ra s , acoBtpaííadas de tre s  láminas

de dibujos y de l a  documentación reglamentaria^  

. M a d r i d ,  a 2^ de Mayo de 1961 

HUGO TEIXIDO SAKS
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