*"1'de 1lustrac16n una forma practica del 1nvento y en estos dibu—'
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| KENORIY DESCRIPTIVA .

La presente invencién se. re;iere a lamparas de arco,

.*f RA el (o] jeto prin01pal de este 1nvento es. proporcionar un me~,;.
u'canismo eflcaz para mantener el arco tanto de 1a C&lldad apro__
i piada camo, en esencia, en una ublcaclén predeterninada.‘ '

“ v Dn.los dlbujos que se acompaﬁan a esta memorla y Que'f ;

?,Qf forman parte de esta sallcitud se ha representado, con flnes
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La Figura les una v1sta lateral de upa 1émpara de

'E arco aue incorpora la realizacién del invento descrito en el
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tcxto, pero omltlendo la puerta de 1a cara anterior de la lam- '?
para:pronoro1onar la visidn de pa"te del’ 1pter10r de la misma. . '

La Flgura 2 es una vista de planta de una nor016n del :;

"I;linuerior de la. 1ampara ‘de la Flgura 1. ' ;' | 'A".‘ %g
e la Figura 3 es una repreoenta016n diagramétlca de los .

”dlsp031tivos mecénlcos y electricos, y
- La Flgura 4 es otra v1sta de 1os medlos paruiculares,

sen91bles a le luz, que aqui 86 exoonen ¥y describen.'

1 invento es aplicable especlalmepte a las lémparas
.10, .’;de arco de los tipos en que la 1émnara comprende uno o mas re-

“flectores - 0 lentes o simllares, constltuyendo con el arco un
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s1stema 6pt1co destinado a producir una foxma016n deseada de luz,vt
_ para lo cual es necesario que el arco se mantenga en esencia en »
.t:una ubicacién predetermlnada, a fin de mantener la coordinacién
 ’*i5§7if apropiada entre el arco y el resto del sistema 6nt1co.
R De ordznar1o esta clase de lémparas estaJ proyectadas
”/para fun01onar con corrlente contlrua, ara prnducir la mayor
: parte de la. luz en un. crater que se halla en el ertremo del ‘
Z'electrodo poaltlvo y para utlllzar partlcularmente la luz emlti-.i'@‘
féo;i"ikda por d1cho créter, y en tales casos el mantenimiento del'arco
B  ]:en coord1nac16n aproniada con . el resto del sistema 6ptico es,:
,‘ievidentemente, cuestién de manuener el créter del electrodo po- ii“;ﬁ
'7i91t1vo, en esencla, en 1a p0°ici6n predetermlnada para coopera-, b
: }c16n adecuada._,“5" ' L » . . ' |
f25;;t7';5fiu En conseouencla, au’ nque el 1nvento no se. llmlta a ello, .
o ‘se ha 11ustrado aqui en relacion con una 1ampara de las caracte-v ?
 ‘Tr1st1cas antes mene*onadas, y por con31gu1ente como funclonando v“
T"i;para mantener autométicamente tanto la distanciac16n apropiada deu

-

”.ylos electrodos como el créter del electrodo positlvo, en esencia,;

',,Qg_'jfen 1a pos1016n optima predetermlnada.;
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es,

que comprende una llnterna 11 que contiene una plataforma 12

‘“que lleva un electrodo negatlvo pl dispuesto en éngulo apro~ . %éé
'_;xlmado de 45 grados con el electrodo positlvo 21 v entre el ‘
;1fcual Y el electrodo positivo 21 se produce el arco que da ;
‘por resultado la emisién de 1luz partlcularmente del créter

.22 en el extremo delantero del electrodo po itivo 21.

“fmente desde el créter 22 del electrodo positivo 21 es’ dirlgl-
T da por un reflector 13 a una lente ° lentes, no representa- o
R 'das, que estén situadas en un cono. 14 que se eztiende desde el
7..15,_ ,f

. canismos 20 v z0 de los electrodos se manejan y regplan para

-extremo frontal de la lémparu 10, y por consiguiente los me~

f“mantener la dlstanciacion apropnada de 109 electrodos y por
} dtanto la calldad apr0p1ada -del aroo,'a31 como para mantener .
el créter 22 del electrodo pocitivo 21, en esen01a, en la po-
f*sicidn predetermlnada de coordinacién 6ptica anrooiada con L

.‘"_',el reflector 13,

7120 del electrodo positivo comprende tres rodillos‘dg, que gl-v}
‘f?ran para e;ectuar 18 rotaolon del electrodo positlvo al a £1n ’
'de que el electrodo 21 arda de modo uniforme y que es tén seg-
lgados para efectuar smmultaneamente el movimlento longitudinaj S
‘:f;aproplado del electrodo 21, mlentras el m°0an16m0 30. del elec-f'é
;ié;trodo negativo comprende un portaelectrodo 3: alternativo que O
"Lflleva el electrodo negativo z1 y puede moverse en valven por f

V‘;:medlo de un tornlllo a adecuado 13. o
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1sd pues, se renresenta en los dibujos una 1ampara 10

sobre la cual esté montado un mecanlsmo(positivo.de soporte

'y alimentacién 20, que lleva un electrOdo positivb 21, y un 3

mecanlsmo negatzvo 30 de alimentaclén N soporte de - electrodo, 5

En el caso aqui expuesto, la luz- emltlda particular-
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En la realizaclon que. aqu1 se deacribe, el mecanlsmo o
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’J}HVImanlvela de mano 28 apropiada, mlentras que, dc modo semeaante:=

0.

Jun termlnal nebaulvo pr1nc1pa1 51- el motor de alimentac16n
'25 del electrodo pooitlvo comprende una armadura 42 conectade
":directamente por medlo de los conductoroo pr1nc1pales posi--"

, ftivo y neaa«ivo 40 y 50 & un campo 43 conectado por medio

"V“dura 5& conectada directamente por medio de los conductores‘

“m_prin01pales 40 y 50 y un campo 5z conectado nor medlo de los

4ﬁvfuna res1stencia de mando 55.v3;

Como se indica particularmente en la Flgura 2, en 1a

"realizacién aqui expuesta los rodlllov 25 del electrodo posi-“‘

‘"tlvo son- acc1onados por un arbol conductor ¢4 del electrodo g

posltlvo, movido por un molor 25 de alimentacién del electrodo

?ositivo a traﬁés de un mecaniSmo reductor de velocidad 26

‘ adecuado y un embrague 27 dispuesto de manera que permita el

aauste del electrodo positivo 21 mediante el manego de una

S el tornillo 35.4el. electrodo negavivo es acclonado por un:
|  :;1932 ‘iérbo1 conductor ,4 del electrodo pO°lolV0, movido por un mo-
| "Aftor 35 del electrodo negacivc a través de un mecanismo reduc— :
'i,tor de velocldad 25 adecuado y un embrague 37 dlspuesto para
permltir el ajuste del electrodo negatlvo 31 medlante el manle_
) ao de una manmvela de mano z8 apropiada. .

150

‘demés, como se indica en la Flgura 3, en esta rea-

'lizacion el electrodo positivo 21 esté prov1sto de un conduc-
'fﬁtor positivo princlpal 40 que se extiende hasta un termlnal

-spo¢1tivo prlnclpal 41~ el electrodo negatlvo z1 es»é provis-'_

:“fde 103 conductores prinolnales 40 y 50 sp serie con un reos--_;‘
'ﬂuato aaustable 44 y una resistencia de mando 45, y eI motor 1't

"fdm alimentac1on 55 del electrodo negatlvo comprende una erma-‘ 

“‘i:conductores 40 y 50 en serie con un reostato a;ustable 54 y 7'

JES——
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to de un conductor negatlvo princxpal 50 que se eytlende hasta_m -
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Con lo que antecede, la lampara 10 comprende ‘medios que

responden a la posicion del crater 22 del electrodo positivo 21,
derivando normalmente la resistencia de mando,negatlva 55, pero
actuando, al moverse el ordter 22 a posicidn en avance de la
ublcacidn optica correcta, de modo que no derivan mas la resis-
) tencia de mando negativa 55 y derlvan la resistencla del nando
positivo 45, con lo que se refuerza el campo 43 del motor posi-
- tivo y disminuye la velocidad del motor posit;vo 25 y el ritmo
de alimentacidn del eledtrobo positivo 21, para resfablecer ,
asi el crater 22 a su ubicacidn apropiada, al mi smo tiempo que'
.. se debilita 21 campo 53 del motor negativo y aumenta la veloci-
‘xdad del motor negativo 35 y el ritmo da alimentacion ‘del elec-
‘trodo negativo 31 manteniendose asi a pesar de todo, la |
distanciacidn apropiada de 1os electrodos 2A1.y 31y la cali- :
dad apropiada del arco.. '

Segin la forma preferenta; los medios anteriores com-~
.prenden un interruptor electromagnetico 60 " de construccién
"adecuada, un dispositivo sensible a la luz 70, ¥ una lente 15
dispueste para dirlair luz del crater 22 al diSpOSlthO 70 .

_. En ‘detalle, el 1nterruptor 60 comprende un contacto 61
~'conectado al circuito del campo del motor positivo, antes de la
‘-resistencia de mando positiva 45, un contacto 62 conectado al

?;Loircuito del campo del motor negatlvo, antes de 1a resistencia

‘"“de mando negativa 55, un contactador 63 conectado al retorno

.»ide la- resistencia de mando 45 ¥y 55y polarizado para que este
.Wlnormalmante en comunicacion con el conbacto nepativo 62, deri-;
vando asf la resistenoia de’ mando negativa 55, y una bobina de
‘servicio 64 excitada bajo el mando del diapositlvo 79 y cons-“f
f:j'truida v dispussta sobre ol para mover ol contactador 63 aesde:

101 contaoto 62 al contacto 61, transfiriendo as£ la derivaciénA~



RN [ Rt versal 77b en esencia inflexlble ¥ un brazo 770, exteadido ‘ha-.
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'" de 1a resistencla de mando negativa “5 a la resistenc1a de

O
B
o
.
Loy
[

A

"r

P
B 4
l‘,’

3
F
l’k

fe
Sy
83

3
‘

‘mando pooltlva 45, ,
| - De la misma manera, el dlngSltIVO 3un31b1e a la luz
70 que aqu1 se iluctra comprende una base 71 prov*sta de °soi-'

1 Do 'igas termlnalcs 79 y 75, un casquﬂllo de v1dr10 74 cerrado por

R e o B S ety
; A

la base 71 y dispuesto con una capa 75 relativamente impenetra—
‘ble & la luz, Dero con unha ventanilla 76, ¥y un elemento bime-

' téllco 77 montado ea una de 1as esnlgas termina1e° 73, que com=-
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: fpfende un brazo 778 eyt»ndido hacia adelante, una pieza trans-"

'ﬂfcia atrés, que lleva un contacto 78 dlspuesto para contactar o
ggcon un contacto cooperante 79, relatlvamente estacmonario, que:
‘eota montado en 1a otra. espiga termlnal 7,. | ’
'  Con 1@ disnosiclon anterlor, las plezas ‘estén cons-
:'}5,1'T.Vtrﬁidas & combinadas de manera que cuaado el crauer 22 del
“ 'a'electrodo poaitlvo 21 se halla en esencia en su ubicacién |
woptzma, la luz ‘que va del cré ter 22 a 1la lente 15 1nc1diré
ifwsobre el brazo 77&, extendldo hacia’ adelante, del miehﬁfo
?;bimetéllco 77, calen»ando dlcho brazo y haciendo que el brazo
-v;;éQe’I: s¢ flexxone 1o que tlene por. resultado que el contacto 7
del mlembro éé aparte y se mantenga fuera dﬁ cone716n con el .
'contacto cooperante 794 ke _' '
R Lor otra parte,>ﬂuando el créter 22 se oitua aprecia—;“ A 3
'blemeute por delante de 8u ublcacién ontlma, la luz que va a

' 257_/;:15 lente 15 1n01d1ra sobre el brazo 77c ertendido hacia atfas, ;

*’calentando este brazo v haciendo que 39 fleriones, con el re-

o sultado de que el contacto 78 del mlembro se movera para juntar-7v£;
‘_;“se con el noatacto cooperante 79, evcitando asi 1a bobina 64 '

}fdel 1nterruntor electromagné ico 60, col el resultado de oue

Hfgq’gu ;dlsmlﬂulré la velocidad del motor positivo 25 y el ritmo de :"”'L
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J'“:~reostato 54 de ajuste negativo, un conductor 8z que se extlende~_”4

25.

‘ ',}tacto positivo 61 del 1nterruptor 60 un conductor 84 que se e

o
EN TR
B

Aalimenta016n del electrodo p0g1th0 21, m:eqtras en Séoéo?élén,:gj
“f;aaumeptard la ve10c1dad del motor negatlvo 55 y el rltmo de
:‘allmcntac1on del electrodo neaativo zl..:, {” 'l>_' A
En esta reallza016n, una res*stencia 16 estd couectada |
*eqtre los terminales del d130031t1vo 70 sens1ble a la luz, con

'el fin de dl minuir el arco cuando el extremo libre 78 del

elemegto 77 1nterrumpe su conexién con el contacto coooerante

79, y una ldmpara de sefiales 17. esté conectada por medio de una'

resistencla 18 interpuesta en la conexién procedente,del con~

' .tactb 62 del ihterruntdr negatiéd,.con 1o'qué Se e%cita cuando,

'V'interruptor 60 se halla en p051c16n normal y no- ge exclta cuan- -
" do. ‘el interruptor 60 esta en’la otra posiclén, indicando asi R

.f-visualmente el as»ado de la 1nsta1ac16n. ' ' A _"v 7

‘H'_ Tal como aqui se expon ey las conexiones electrlcas pre- 

cedentes estén e°table01das por - conducto; 80 que se extlende '
fdesde el conductor. p051tivo prin01pa1 40 a un termlnal de la -
‘armadura 42 del motor p031tivo un- termznal del campo 43 del

'; motor p031tivo, un terminal ‘de la armadura 52 del motor nega-

Uritivo y un terminal del campo 53 del motor negativo~ un conduc—.

"“motor pOSLtivo al contacto mévil del reostato de a;uste posi-

7”t1vo 44 w conductor 82 que se ex tlende desde el segundo ter-

| minal del campo 5: del motor pegativo al contacto m0V11 del

deode el ternlnal fijo del reostato de aguste positivo 44 a o

3un term1na1 de la res1stenc1a de mando 9031t1va 45 v al con- J;

: eytiepde desde el ternlnal fﬂao del reootato de aauste negatlvo

54 a un” term1na1 de la re91stencia de mando negativa 55 y a un q

’ftermlnal de’ la reSJStencla 18 de la 1ampara, un conductor 85

tor 81 ‘que’ se evtiende desde el otro terminal del campo 43 del

v
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“tique ‘88 extiende desde el tsrminal de 1a resistencia 18 & “ﬁ - ;%
“‘$~termina1 de 1a lémPara de seﬁales 17, un conducter 86 Q“e s° j':l#v;
R extiende desde el otro terminal de la lémpara 17 al segundo 54

 luterm1na1 de la resistoncia 185 un’ conductor 87 que 53 °x'“ 'i?‘  %{

'=tiende desde el segundo terminal de 1a resiatencia 18 al con-. i~

By

10,

1”9;s1a armadura 42 del moter positivo, el seguhdo terninal. de, la

? u_l5w  fﬂresistencia de mando positiva 45, el. segnndo terminal de la

Sad

g tacto negativo 62 del 1nterruptor 60, un conductor 88 que 88 t  g
'extiende desde. al contacto positivo principal 40 a la espiga o
L terminal 72 del diepoaitivo 70 sensible a la 1ua ya un termi«i

" nal de la resistencia de derivacién 16; un conductor 89 que sé‘ﬂ s

64 del 1nterruptor 60; y un conducter de retorno 90 que coneca’

'ta al conductor ‘negativo principal 50 el segundo terminal de

 ;resistenc1a de mando del 1nterruptor, 45, el eegunao terminal
e la bobina del 1nterruptor 54, ol contactador 63 del inte- )  ? E
irruptor 60, el aegundo terminal de la resistencia de mando ne-
'>gat1va 55 y 91 9°sundo te:minal de la armadura 52 del motor ne- f,é;
aigativo.'-'- . o

"“positivo se 1nstala en la posici‘n en quaz ‘eon el interruptor

“60 on’ posicién normal, . el electrodo positivo 21 se alimenta aun .

E ,;'ritmo ligeramanxe mayer que el ritno con que 8e ha de consumir, .
=fé5;;_  y el. reostato 54 de ajuste negativo 88 establece para hacer f.'.
'i'f,que el electredo negativo 31 sea alimentado a un ritmo que -  »”*-

',ijmanxenga la distanciaci&n apropiada de 1os electrodos y la ca—',“

fff;vo 21 avanaaré gradualmento haata més all& de su ubicaci&n pre-

extiende,desde el otro terminal de la resistencla 16 y la es~

piga terminal 73 del dispesitive 70 a wo tarminal de la bobina“

_Con. la disposici&n anterior, ei reostato 44 de ajuato

: . - N \
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lidad apropiada del arco.lf'

" En’estas condiciones, ol créter 22 del electredo positi-_' ,
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,74f aeterminada; sin embargo. antes de que este avance aea sufiuf;;:;,
*"2 ciente para afectar a la coordinaoién 6ptioa apropiada del .
‘i?i‘cﬁéter 22 con el reste del sistema éptico, 1a 1uz que va o
'f: del orbter 22. ala lente 15 sen& transterida del brazo 77&, ;}
A . extendido hacia delante, al braao 770, extendido hacia atr&s,

. v
. del elemente bimetélice 77, reeultando de ello 1a conexién del B

10,

;ﬁg‘

| &.lj el electrodo nsgativo 31 seré alimontado ‘& un ritmo mayor -

?9&:;f'siga siendo 1gna1 al ritmo cambinado con qne son consumidos, )

/ ”4:]“de1 contacto positive 61’ al contacto negativo 62 y 1a derivaogl

._.':fjii‘cién volver& a pasar de la resistencie de mando positiva 45
. qu S

.contacto 78 del elemento ‘con el contacto cooperador 79@ -
" corrdndose ol oircuito por medic de la bobina 64 del 1n~,fif
’ terruptor electromagnético 60 y ﬂesplaaande el contactader

.;electremagnético 63 de la conexi&n con ol contacto negativw

: resistencia de mando positiva 45.

“'res apropiadoa, el electredo positivo 21 ser& alimentado a - -

| fun ritmo ligoramente inferier al ritmo con que se consuna, y.;;

- quo o1 ritno con que ¢ consume, de tal manera ‘que 103 ritmos

" con lo que continﬁa manteniéndose la ‘calidad del arcoy,

ifpunto de predetezminado, y entoncea la lente 15 20 dirigin&
'ya mds luz sobre el braza 77¢. extendido hacia atr&s, el con-
i'tacto 78 del elemento 8e retiraﬁ& de la oonexién con el con~-
~' ’tacto cooperador 19, el circuite se interrumpiné por medio _

'de la bobina 64 del interruptor, el centactader 63 volvenﬁ

3'a 1a resistencia de mando negativa 55, con lo que todo el m9_5? .

-~ 62 para conectarlo con el contacte ‘positive’ 61, transfiriendof:'7ﬁ

1a derivacién de la reeistencia de mando negativa 55 a la-

si las resistencias de mando 45 y 55 son de valo-

Qe alimentaci&n comhinados de los dos electrodos 21y 31 ‘

can ello el cr&ter 22 retrocedenﬁ sradualnanxe al |
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S 2°a.

‘ f automatioamente tanto 1a calidad del arce como 1a ubicacién

e 4j1_ ‘211,_ En virtud de ello la modalidad de realiaacién aqui
.30,

xu:iilofé";:jf. 

P 5%
. @ /""\) ﬁ-../ p /q\\ / .'.;-‘%
Ti?canismo quedaﬂ& restablecido en. su condicién anterior. iuf"*“l‘”e

Como se comprende, lo que antecede ocurrirﬁ repe-:J f,:jJ

| tidamente, y asi el mecanismo descrito actuar& manteniendo

.....

apropiada del arco. Lf[f“ e PSR e
Sin ambargo, dentro de cualquier Mimite usual'de E »
variaciﬁn del ritmo de alimentacién del alectrodo positivo':j:}
21, la variaciSn correspondiente del ritmo de alimentacién;i‘
del electrodo negativo 31 es inferior a la cantidad en’ que'%;”
puede variarse satisfactoriamente el ritmo de, alimentaciénvf:
del eleotrodo negativo en cada ciclo da le variacién autonb- -
j tica por la actuaciﬂn del 1ntarruptor 60 y sus mecanismos aso-;A
i_ ciados.,::, T o '

Asf pﬁas;‘en‘circunstancias normales no es necesario

) ajustar el ritmo de alimentacién del electrodo negative 31 en
consecuencia del. ajuste del ritmo de alimentacién del electro-ﬁ"
“do positive 21, y por 1o tanto en la realiaacién Que aqui
se expone la resiatencia de mando nogativa 55 se construye

de valor apropiado y, para ol runcienamiento autom&tico de

ff la 1£mpara, ge pone y 8e mantiene on- cere 1a reaistencia ne-ﬂf:k-
, ; Por consiguiente, el ﬁnico ajuste neoesario es el o
del reostato de- aauste positivo 44, segﬁn el ritmo con que

ha de consumirse el electrodo positivo 21, y adeu&s el reos- -“A:F;
tato by puede graduarse a escala directamente, ya ses en ter- :
minos del- ritmo de consumo del electredo positivo, ya sea en - ff

terminos de las corrientes correspondientes, ya sea del modo

que se quierqg _ S o o . f o %

‘ descrita satisface adecuadamente por 10 menos el principal
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'”a_objete del 1nvonte . por otra parte, es evidente que pueden

>'1ntroducirse diversos cambios y modificaciones, par lo- cual }ﬁ -

Bt N TR s L c SN ] FrTIeTTT

l;el 1nVento no’ debe considerarse como limitado con la modali-j“\

“*kdad de realizacién particular que aqui 59 ezpone y 8o descri- .

-

La 1nvencién podr& aer realiaada en cualquier fonma

»ni!y tamauo, empleando para ello 198 materialea més adecuados
e ¢frpara consagpir 31 fin propuesto y quedar todo ello comprendido

"Iff;dentro del espiritu de las reivindicaciones, que se citan

-,ffibggnifa continuaciéqa
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43cjarco, medios construidoa y dispuestoa para alimentar autem&-;
"-g‘ftica v continuamante dichos electrodos, ambos con un ritmo
15

L 'fw~?resiatenc1a, movibla .a una posicién que vuelve eperante la B
e @0

';~353 ;;:oaracterizados porque comprendan dos electrodos cenatruidos

:  no divulgadas ni practicadas en Eapaﬁa, las siguientes rei- :

i terisados esencialmpnte por- que camprenden dos °1°°tr°d°s

'*?' construidos Y dispuestos para funcionar como terminales de un l

.   pr£cticamente oonstante, capaz de cambiar 1a relacién entra ;
1q; A.los respectivoa ritmos de alimentacién, y que comprenﬂe adem&s
'”\mente 1no de dichos electrodos, un aegundo motor eléctrico

”‘conectado paraalimentar continuamenxe el otre de 1as msncio-f'

~conectada para variar la velocidad del segundo motor, y un _'
vinterruptor eléctrico que nermalmsnte vuelve oyerante la

fmencionada primera resistencia ¥ no la mencionada segunda

f}mencionada segunda resistencia ¥ no la mencionada primera .
. resistonoia, y medioa construidos Y dispuestos para cambiar'
‘?autométicamente dicho interruptor en’ respuesta al cambio de .

poaici6n del arcq. |

i
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Deacrito el objeto de la 1nvenci6n, se declaran como

'::fi’ Perfeccionamientos en 1émparas de arco carac-

un primer motor eléctrico oonectado para alimentar continua-

nados electrodos, ung primera resistencia conectada para va—:

I
TONTEL

riar la velocidad del primar motor, una segnnda resistencia

o %y -
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.- Perfeccionamientos. sesﬁn la reivindicacion 1,
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it

fy dispuestos para funcionar .como tarminales de un arco, medios N

J,r;con que se consumen dichos electrodos a la corriente con que’

ffse desea hacer funclonar 1a 1&mpara, con lo cual se mantione‘*

Kliite dichoe electrodos a velocidades respeotivas que definen unA-;
 i re1ac16n algo diferenteda la relacién en, qua dichos 9190””°d°3

Jfl'son consumidos a dicha corriente, y capacea de cambiar 1a men-lt
fffcionada relacién en una relaci&n también algo diterente ae 1a g(
*]{?relaci&n conf“ue dichos electrodos son consumidoa a dicha com -

o ;rriente pero partiendo en direccion inversa, los cualee madios?}

o continuamente uno da 1os mencionados electrodos, un segundo

- ¥15¢ - motor eléctrice conectado para alimentar continuam@nte el otro .

S ,"' 1238 ‘

"consnruidos y dispuestos para alimentar automaticamanxe ¥

”ficontinuamente dichos electrodos a 1a velocidad, esencialnente,_ :{§

: ”fijzautonéticamente 1a oalidad del arco, ¥ para alimentar nonmalmen-‘,&

'"fo.rcomprenden un primer motor eléctrico conectado para alimentar;ff

. "de los nencionados eleotredos, una primera resistencia conec-: -
' tada para modificar 1a velocidad del mencionado prim@r motor -

_'desde la velooidad de las primeras relacienes mencionadas a 13 1_

velocidad de’ las segundas relaoiones mencionadas, una segnnda

‘resistencia oonectada para modifioar 1a velocidad del menciona-_'

u_.do segnndo motor desde la velocidad de la segunda relacién

mencionada. hasta la velocidad de la primera relacién mencionada,

Can - interruptor eléctrico que normalmente vualve operanto la men-
S cionada primera resistencia ¥ no la mencionada segunda resis-“’“
' @5 tencia, movible & una posicién que vuelve operante la mencio-mrf7‘

wf;nada 8egunda resistencia ¥ no la mencionada primera reeistencia,

”-ljy medios construidos 7y dispuestoa para cambiar autamétioaman-- -

N _1del arco.“'

’ te el mencionado interruptor en respuesta al cambio de posicién :

':,3,;,Pgrfecqibnamiéﬁpgé, éeéﬁn;lgs’reivindicacidhea ly2"
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"ﬁ‘(caracterizados porque comprenden dos electrodos construidos

¥ dispuestos ‘para funcionar como terminales de un arco, mediaa
 construidos y diSpuestos para alimentar automatica y conti-‘

'ewnuamente dichos electroaos a una velocidad esencialmente cons-:w
’“f.tante para cada uno, ajustablas para cambiar dicha velocidad,

“?:lcapaces de cambiar la- relacion entre lae respectivas veloci~

B ;dades de alimentaci‘n y que comprenden un primer motor eléctricof
“"”conectado para alimentar continnamente uno de 103 mencionados

'fiﬁelectrodoa, un aegundo motor eléctrico conectado para alimen-if

oy G v e S S e i R

B LSRR

R

&*mw"*w’www«

e, lftar continuamente el otro de losnancionados electrodos, hg;{ij?-

"*fiprimeramente mencionado nna primera resistencia en serie con

) 7731 campo del primer motor mencionaao, una segunda r°513t°n°1°

f?jyen aerie con el eampo del segundo motor menoionado, y un inte-rg

3},3a una posici&n que deriva 1a segunda resistencia mencionada y

'20'.',

Jno 1a primera resistencia mencionada, y medios construidos 24
; dlspuestos para cambmar autamétioamente dicho interruptor en :

"respueata al cambio de posicién del arco.

frrupter eléctrico que narmalmente deriva 1a primera reaisten-lﬁ?

u61a menéionada ¥ 0o la segunda resistencia menclonada, moviblei~‘

 §, Perfeccionamientos, segﬁn 1ae reivinﬂmcaciones 1 adjn

ffliﬁ, caracterizados porque comprenden dos electrodos construidos a,;
y dispuestos para funcionar como. terminales ‘de un arco, medios o
: cons§ru£doa‘y dispuestos para al;mentar automética“y,contﬁnnaeJ

‘;mente dichda eiectrodos a una veloéidadééenciélmenfe'constan~

' %e. para .cada uno, un msdio individual que ‘actia para ajuster
:la Velocidad ocox que se consumen los electrodos mencionados, y 35;
fimedios construidos A dispuestos para mantener autom&ticamentej?fﬁf

‘f el arco, en esencia, en una posicién determinada, cualquiera - :

fsbft;ufquo sea la rapidez ds avance eon que se ajusten dichos slec-‘;‘puv.

SRR
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, trodos para al conauma. R o g% l @ 04 £
.  ,7';A~} “4 Perfeccionamientos en lémparas de arco,, - T ;
Lo Segﬁn se describe y reivindiea en la presente memoria'}"" 'j

ook

'descrlptiva que consta de catorce ho;jas mecanograﬂadas ¥y fo-,.'»

Sir 11ada9 por una sola de sus_ caras, acompaﬁadas de tres léminasf,_.-':

TSI

o de dibu;jos y de la. documentacién Nglamentaria,

- Madrid, a 22 de Mayo de 1961
HUGO TEIXIDO SANSr
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