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La presente Patente de Invención se r e f ie r e ,  co­

lmo. se .indica en'su. enviciado, a 'unos perfecciona);:!entos 

en lo s  sistem as de mando automático de prensas y sim ilares

*11 ;¡obierv!.o de prensas, medianas y grandes destina 

das a .comprimir, embutir o c iz a l la r ,  exige una diversidad 

de con tro les que., regulan la  velocidad, sentido de despla­

zamiento de.iqs"órganos m ó v ile s c o fr e la c ió n  de posiciones 

entre lo s  .mismos y grado dé presión a imprimir. -  -  -

Estos cón tfo lés^  n écesarios para d ir ig ir  la  mar'-' ' 

ciia de lo s  procesos de prensado o cizallad o ,...se han ido

mecanizando y automatizando ¿Le tal*modo que se s im p lifica  

hotoriamente *la laborgde mando, . por lo  menqs en cuanto se  

r e f ie r e  a las operaciones de ca rá cter  s is te m á tico , por lo

que se llega"'á  un c ierto .a u to co n tro l Re inando .que a l iv ia  . 

la . árdua inté.rvé'RciónPmanual, iméáqríi.'.loS; .-..tiempos' de proRúc 

.'oión.. y ' p ernite\ conseguir; un may o r  pérfecOionamiente tácna-

CO' ¿O' la ''!9Í'sm¡a.-f..'r — ....r-r'. *""**"1".

'- ' .  E l  refefi-dq- -autócontrol s e q b tie n e por medio de

disposiciones e lé c t r ic a s ,  la s  cUáles-cons 

sádores (íis'& ibúiüos por la -s u p é r fic ie  de

tan de unos'- púl- 

1 de s l i  s a r i  '-áto - Re-

aquellos órganos m óviles, :¿é matiera .que elpuropiq avance:

¿Le los. mismos,, e igualmente su r  e tro ceso , . provoca..la^ a c ti? ' 

vación Re lé s  medios motores. de. ..lá máquina en .la forma ade­

cuada a; cada caso, asi-como la ' n ecesaria  coordinación ¿Le q 

movimientos, en la s  diversas fa s e s  de la  próducci6h .'" -  t

Los ó r a lo s  móviles: .de. la s  prensas'a  que .se ^ludé
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' . W  ' .son, .un elemento de s.u j ecion-" para -" r'é t ener'" lo a matei'íales a. .-̂ .̂
trabar .en la máquina,, y un elemente activo, 'que lleva a'.ca-_l^^' 

. * ' 
bo este tratártiento mecánico, 13s evidente que.la correla-^-.'.,^^.
ción de irnreha en las carreras t-e avance y retroceso de
ambos elementos es esencial para un eficaz funcionamiento
de la máquina. - "-—  - - '- ' ' '

.35<

40.

" - ' Teniendo en cuenta ciertas, dificultades axperimen- 
tadas' .en la actuaci.ón. de las disposiciones a base de los - 
pulsadores',., así como para simplificar el equipo auxiliar' 
de' mando, obteniendo al mismo - tiempo Megeras resultados, ^  *,
se ha ideado aplicar, en las prensas,. en general, y de modo 
particular a ' las de. servicio.' pesado, unasdisposiciones, .ge 
telemaiido.. basadas - en la aótuécion- del-. llamado "eg e- .eléctriy -É
oo", .lás 'cuales'se oncarg'aii cíe transmitir las árdeheS' de S y
mando originadas por loa. propios movimientos, ce los órga-.
nos móviles de la máquina controlados, desde el cuadro'' de'.::
mando. :— - - - - -  - -

45.

50.

Los perfeccionamientos en los sistemas de mando r 
automático dé prensas ..y similares*, se^uh ae' exponen .én'.'lâ' 
presente Patente í de Invención,seí caracterizan porque los '. "jn}^
. ór̂ ánoa'_,mó̂ Lles''"dé,, di'q^. máquinas, /constítuídés - ase.nc.ial-. jg^
- mente/' pórg-ei'.'s.ujetód'&í'dé. ;ias:.' ̂.iéza4}dá intervenir íy el que'/
. lleva- a cabo tál intervención, tienen sus movimientos c o n- ;. *
trolacos por telemando autoi<iático, de tal modo que dlchos . 
movimientos se realizan con. arreglo a una prelación dotar- MÍÍ--- " - '-V
mninada'' en - el cuadro'''d esta unido electrice-
mente, a uno- de los órgaiM-s móviles de la itáquina., de tianera
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v  ¡hj /4¡ ; i '^  'AJy / í. \U/ ̂  h
$5.' " ''"- ' 'tentó él cuadro de rtando como aquel órgano disponen .. 

de unos equipos eléctricos idénticos que.constan de anos 
polos magnéticos entre "los cuales;.¿pLran̂  unas,armaduras,

. -con bobinas inducidas, que"toman posiciones homólogas en-'
' - tro si al ser excitadas, por "lo que los movimientos de -..

60. . los referidos órganos .vienen dirigidos desde el cuadro - 
de mando, en el que la manivela indicadora, unida al eje 
..'del inducido, establece loe contactos,con los equipos do 

. ' . .relés que gobiernan a los .aparatos ,de. accionamiento dé los,, 
*1 * órganos móviles, 10 cual se produce de acuerdo, con la oi- .

6$. tada prelaciÓa. - - - - - - - - - -- ** - y -- '--- ..**' — ' **.-

' ' También se caracterizan porque los órganos móvi-
' les de dichas laaquinas, 'acoplados a- rlosl respectivos; medios 

- 'de -accionámieuto, se desplazan én...el mismo sentido-loñgi-.
. tudinal y están relacionados por una conexión mecánica 

YO* flexible^ tal como un cable, uno de cuyos extremos está 
- - fijo al'órgano-.-sujetador, .y el otro se' arrolla y desarro- 

-- - lia alternativamente en un-plato unido al eje del ind'uoi-. -
do del equipo eléctrico dispuesto en el órgano activo,lo . 
cual da lugar alos movimientos de giro de esté eje;que ; 

't'5* son transmitidos, al . eje;, inducido., del equipo, eléctrico ..del ; 
cuadio. de-mando,; a distanciá,. .'r.'-'-'- - '--„y **- -**- "r '**' ** t-

Otra característica es que las eventuales modi­
ficaciones a introducir-en el.ornen de prelación de los- 
movimientos de los órganos móviles de la máquina, son ob- 

8,0. . . teiridas per variación; dé la posición de los contactos so-- 
. bre los que ..'sé-.jdeáliza;*l̂ í..)uanivélé." dél .cuaumue- ¡¿ando-,lar;. 

;. cual.se halla lucida al eje del inducido del equipo elécyr



trico correspondiente dé la- ihstálécron de telemando.. '.— — —

. * Por lo expuesto se deduce que con .el presente, 
temadeRiando automático se logra una total automátlzaclón**-.^ ^ ^ - 
en, el funcípnaraento de lá máquina, ef ec-&uándósé.:. el ácúntrói:p 
del .mismo desde''un lugar" apartado en el que, presuniblemon- 
te, pueden estar .centralizadas otras operaciones de la fát 
brice.. Además se consigue una sincronización total y per- M 
fecta, y  permitiendo realizar variaciones en el orden del- 
proceso de trataiRiento .de materiales , por la máquina cuando, 
sea preciso variar asimismo las condiciones ¿el mismo; Otro 
aspecto interesante es que el telemando .eléctrico evita me-
canismos sometidos a desgastes y a mas -¿recuentes onnoipe** 
cimientos, .simplificándose- él conjuntó del equinamente au- B a S É ?-

Para facilitar la ' comprensión de las idea3 expués- 
tas, dando a conocer al mismo tiempo diversos, detalles-de
orden oonetructivp," ee describe seguidamente'- una forma de ^  
realización de esta Patente de Invención, .los cuales, dado 
su fin primordialmente.ilustrativo, deberán ser interpretar-.^ ^!* 
dos - Como desprovistos de todo alcánce.limitativo respecto
á la'amplitud de la protección que se solicita.
. .. - .... ... - 

* . 3n las prensas'de embutir y cizallar, .dentro'de
ciertos-tipos y categorías,, .so dispóne de un elementó mó— -
vil que, inicialmente, procede a. fijar la pieza .que es so-, g
¿tetida a pf ensadd't- embutido* Ó óizallamie.nto, : con el 'fin. 
^inmovilizarla "en la posición ' adecuada para Ía,..inmediata <
oión ¿el elemento.móvil activó'' que' prensa n  córta.- Además,
las, velocidades de despiasamiento de á$bos * .elementos ' se'.-'
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'rprévén.yari'able'g' fai'̂ díán.'..'á;'.lá.̂ r'd̂ 'difidâ  de la pi§za''
r.á -tratar,-: tanto en i atia s e anterior a '.la acción:.óój¡ío en la 
nos térior,. y s i n  ser. preciso , un'paralolish.c .cronológico .'
- .entre' -los '.:'mQVicient'o.s- auibo'S: elementos,. aunque si una 
..-sincronización' d$ supactuacióií. en- oáda-operáción y de ' 
'puerdo -con le: respectiva.''fwci$A'la_;des empeñar 1'..-'.r

.. . .  De ...ello . r esulta. que. se. llevan a cabo.. una serie l 
.de movimientos qu e b  bedeoen a . un ordenperf.eotamente'pre—'. 
determinado para cáda^ tipo, de 'tx^Oa^p. ̂eñcóméndadet.''a -la má-_.

En esta Patente se prevé el control de los cita­
dos movimientos desde un puesto de mando a distancia y 
con completa automatización, por lo que los contactos eléc­
tricos que'rig;en el'funcionamiento de los motores de accio­
namiento de lp.s... elementos móviies,;.é8táng'afectaüps"^ré'ctá^.'''. 
mente por la carrera que - estos' últimos 'efectúan, lo cual ;, 
tiene lu^par por medios eléctricos. Por otra parte, las Ca­
racterísticas de estas carreras obedecen a la particular. 
disposición de los contactos en.el cuadro de mando, la 
cual es susceptible de ser" alterada en orden a variar aque­
llas características.' t'"'- -

1 La .transiüisión de las órdenes de miando de los mo­
vimientos- se efectúa por medio de un equipo emisor-recep­
tor semejante a los -conocidos telé^prafos de máquinas, fun­
dados.en la formación de miós caiMpos .giratorios medíante . .. 
corriente alterna. Este sistema descansa en el principio 
de que dos ar^íaduras o arrollamientos iguales, colocados
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en campos.'ídâ ctÍ'cô '.''p.róuupi.uos-.-.por- '.dói*r lentes.,alternas r - .; 
toman nieiupre posiciones,,.có'ííoordán t es. 'Las -, bobinas de - oam**" 
po .en -los polos, son 'alimentadas'"por la red y lod arrolla-- 
mientos de-las - armaduras;'. del induó'ido se encuentran muidos 
'.a. tres''.pillos.'colee á..e- p.0Aén̂ én'-'¡cqmúni.c$"oíón:Ícon.
la línea trifilar de unión. .Cnaiido" se Race.girar la .alma?-,,., 
dura - del.'.'emisor para transmitir mía -señal, varían las ten­
siones inducidáá en . shs '.arro.llámiehtÓ's, dáhdo-lugar a , que 
' fluyan - entre;., éstos y "los de.la.armadura del. receptor. oó- < ̂ 
i.rrientes. de' equilibrio, que hacen girar la segunda armadu-. 
.ra hasta. q^e--̂ 'cánjÓe-'-ia..misiiá;-.-póáioión-.qáo,'. la, deI..;.eMie.o.r̂ -.g.:

'.c.̂ ó...moméhto' .que.dan''fl^^a^ás^.l#...'.teiíSioneá, por lo.. 
qUe las indicaciones obtenidas-en el emiao?' y en.receptor 
son. -las :;mismas-.' y]:.-'-:- '.y.y.-- ny-. y'_-, - .*.-

. ; -' --'Así.en. el caso presente, los' coa .elementos, que;, 
integran el eq^nLpo transmisor se. sitúan,. uno. en él ór gano 
de sujeción en la máquina y otro en el cuadró ./ce mando, .g 
.31 elemento dispuesto en el órgano móvil activo tiene aco­
plado en su eje un plato en el que se ,arrolla'.y desarrolla 
un cable que por el otro extremo está unido al órgano mó­
vil de sujeción en la máquina y de tal' manera 'que ali efec­
tuar .este. el. movimiento inicial de la operación inherente - 
a la acción 'de la máquina, causa el desarrollaiiiiento'.del 
cable y el consiguiente giro del inducido, con lo que se 
.pone.en.marcha-el ciclo de transmisión previsto y que da . 
lugar a las sucesivas fases de movimientos de.los dos.ór-. 
ganos móviles de la máquina, ¡gracias *a ,que la Híanivelá. .unís
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165. *'da al ejé inducido en el cuadro de Mando cierra y abre su-
, ... césivataente loe diyersos contactos que ponen en acción a
. los motores que mueven a los referidos Órganos móviles se-'
' . . gán.el orden de. preíapión establecido. - - - - - - - -

. d r Los. aludidos movimientos son los que permiten,en
17Q. ' primer lugar la aproximación dél órgaíto móvil., hasta llegar:

a la posición desajuste con;la pieza a tratar en la máqui­
na y presionarla debldámenté para retenerla, la aproxima--.; 
ción del órgano activo de la máquina encargado .de desear-^ ' 

. gar. el efecto de prensado,-. embutido, o .cizallado.,' cuyos mo-,. 
1Y5. '.,vim'ieiitos. puédenipréversé'-en^

-'ximacróh y ótra''%enta *dé.''ejecució,n.'. -Seguidamente proda-.
I-.'. 'ceh loS:.moyi^ehtos ,devr'e;.&roceso d 'prime?-,
' ' j j ; - ro . el.- activo,,y --.¿espúes. el dei.suj eción. ---------- t r —

Como se observé, con este procedimiento se^ consi- 
IdO. "'gt;e!'iuiá'\CcmpÍétá"autom'a#z'&cióng^é.ac'^onípuiento do la mú- 

- q * quina, y desde unapUstancia. cualquiera, apartada del lu-.
" gar .áe?ea^ia'zkrúí,1a sih^^rment^ "eyí

-1. , - ,'partámento - cehtralizador...de' los. mandos déjlas diversas ' má--',: 
quinas' que componen el:; óo^lejc.. „Ppf' !3̂ r-

185., "" minados una serie de mecanismos y accesorios expuestos a :
. desgastes como ocurre en otras instalaciones eii que se a- 

' plica eí gobierno. automático. - - -..

. ; ' ; - Por cuanto se .ha.expuesto se comprenderá que. con...
". - los. perfeccionamientos': presentes -se alcanzan todas las . ' .

19Q. ventajas expuestas en el curso de esta memoria, .eludióndp- 
' se, por ende, los inconvenientes en ella apuntados. -'--- -

absí
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ìiabìendo descrito suficientemente las caracterís­

ticas, ventajas.y Realización.de los perfeccionamientos'éh
lós sistemas de ntando . automático segán la presente Patente 
de Invención, debe nacerse constar, en resumen, que en la 
misma'podrán introducirse -cuantas variantes de detalle la
experiencia y lá práctica puedan aconsejar, en cuanto a di 
tensiones? námero..00 elementos, intÓgrsntes, materiales em*
pitados en la construcción de los mismos,.forma de acopla-
-miento mutuo" y demás cirounstanciás. accesorias^'.siéripre 
que con ello no se desvirtúe su esenoialidañ, que es la - 
que se concreta en la primera de las reivindicaciones que. 
siguen, ya sea considerada aisladamente^ yáts.ea.cdnside^^ 
da junto con una o varias de las reivindicaciones restan-

; N 0 T

Se declara^: de.; nóvédad;¡y'-órc^ Espada y
todos,sus ...¡terri'torios 'y7pî s.-ddé''. sob.ersái.a.¿dlas sig^énr
tes

R E I  YdT^dRIi'O I Ó:,K E"3

1.- Peri'eccionai^ien^os. en los s^tectas de mando - 
áú^jr^tíc^ddélp.rbn'3aS''y similares ¿ caracteidtados pofque, 
los órganos mótiles .de éstas iiáquinas, constituidos esen-̂ .' 
ciálmente por él. su jétalo r. de las piezas a intervenir, .y'.', 
el que lleva a cabo tal intervención,* tienen sus'movimien­
tos, y acciones controlados por telemando automático, ,'de '. 
tal modo. que' .estos móvirtiiento's tienen lugar con arregló la'



una. pr§lac&ón, determinada en .al. cuadro do mando, ..el. cual 
.a efectos de-transmisión de órdenes está unido a uno de 
los órganos móviles de la máquina por conexiones elóctri 
cas, de tal manera que tanto, el cuadro de mando'.como a- 
quel órgano, disponen de unos equipos eléctricos' idénti­
cos que constan 'd,§-"tmo*á'- polos magnéticos-entre-los. cuale 
giran unas armaduras- con bobinas inducidas qué toman po­
siciones, concordsuites ..al ser excitadas por los respecti­
vos campos, por lo que los movimientos de los aludidos 
;órganos'.vienen dirigidos desde el cuadro dejando, en el 
que la manivela indicadora, unida aí eje-del respectivo 
inducido, establece los '-contactos relativos a los .equir 
pos de r elés que gobiernan a los aparatos de accionanien 
lo de los órganos móviles, lo cual se produce de acuerdo 
con la citada prelación. - - -

2. -  Perfeooiónainientos e n l ó s  sisteraas demando 

autom ático"de prensas y s im ila re s , á e g ú n la r e iv in d ic a -  

ción  a n te r io r  , caracterizados...por que lo s  .'órganos móyi- ; 

l e s  dé e s ta s  máquinas 'Acoplados; a'' lo s  - re sp e c tiv o s  .me-... g 

d ios .da accionam iento/  se 'd esp lazan  en .él mismo 'sen tid o  -- 

lon g itu d in al' y están  .colacionados, por conexión me- '
cónica flexible, "tal comò un á̂blŝ '"'uhcr'd e.¡cuyos .extre-... 
mos.-está- fi jo *'ai-̂ rĝ ;..au.'je$a.$o'y-'*y;;̂ lt.:Qrtro'-.,'s'earr̂ lÍa' 
y. desarrolla' '^t'e^atiyamañt e.;'án-''.un- plato, unido al''"e je.';''' 
del induoi.do del equipo trans ai sor- di spue s t o en* el- ór- ; 
.gano' ac tivo , lo cuál da - lugá̂ "̂ '.'.'̂ '̂. sucesión .de '-.móvimi.̂ n- 
tos consigiAientes por el hecho de que los giros del eje
inducido son reproducidos'en el eje inducido del equipó
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del cuadró de mando, cuya iiailivela establece las sucesiva# 
conexiones de cqne:dLÓh y dcscone:a.ón de. los aparatos de .* 
puesta en marcúa dé los óranos móviles. Re la ááquiua. - —

. . 3. - Peri'occiongmiontoa en los sisteijas Re mandor . .
- -250+ automático de prensas y sigilares, seq,un las reivinüicacio-

nes anteriores, caracterizados porque las eventuales itoai- 
ficaciones a introducir en" el orden Re prelacióp'convenido .' , 
para .el oc.iónamiento de los .órgahos móviles ̂ de la. máquina, .', 
son obtenidas por variación de la posición y conexionado

250. de los contactos sobre los que se desliza la manivela del
cuadro de mando, la* cual .gira unida al eje del- inducido , del ̂ 

. ... equipo transmisor en dichocuadro, en concordancia con .los. .:
..giros de igual eje en el órgano móvil. - - - - - - -

''I.- .4.̂ '
.260.': ..' .. ..AUTOMATICO Alí PlUiiNgAS Y. SD ^L/JSS''. -  -  -  -  -  -  -  -  -  -

,' ' Touo..ello taÍ cómo se describe y r eivindica, en' la 
presente memoria que oonsta.de once íiojas foliadas y meca- 

- ' nografiadas por upa sola.de sus caras.

^ 3  § #  M
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