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La presente invencidén se refiere a un diépositivo dél
limpiaparabrisas destinado a los vehiculos, principalmente
a los vehiculos de carretera. Este sistema se.caracteriza
por una trayectoria no circular de uno cualquiera de los ;
puntos de la o de las escobillas asociadas &l mismo. Dicha=-
trayectoria es buscada para mejorar la visibilidad y la calji
dad de secado respecto a los sistemas clésicos de trayecto-
ria circular.

Numerosos dispositivos de trayectoria no circular.
han sido propuestos. Pueden citarse, principalmente, los

que se describen en las patentes francesas 2.239.873,, ...

$oes e T

2.1941;Zé, 2.178.552, 2.178.68%. Estos sistemas se capgd?ea

rizan principalmente por la presencia de una sola escobi-

11a, articulada sobre nun solo brazo porta-escobilla, del

-

que se desplaza el eje de rotacidn..

Otros dispositivos de limpiaparabrisas destinades.

a obtener un ambito de secado de forma rectangular han si-

. -
]

do asimismo propuestos. Se trata, eserncialmente, de los
sisteémas definidos por las patentes 2.131.446 y 2.144.269.
La organizacidén de estos sistemas es sensiblemente dife-—
rente de la descrita en las patentes recordadas en el apart
tado anterior: se observa en los mismos esencialmente, ade
m&és ie una escobilla y un brazo porta-escobillas, un bra-
zo de guiado; la organizacidn mecdnica de estos elementos
es tal, que la articulacidén de la escobilla snbre el brazo
porta-escobillas describe una trayectoria rectilinea, y
que el brazo de guiado mantiene el eje de la escobilla se-
gin una direccién fija perpendicular a esta trayectoria.
Ninguno de los dispositivos que se acaban de mencio

nar ha sido aplicado hasta ahora, esencialmente porque se
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—ha demostrado que su construccidén es poco econdmica, su
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espacio de instalacidén prohibitivo o su longevidad proble-
mitica.

La invencidén propussta tomz en consideracidén una
organizacidén mecanica que asocia a dos cadenas cineméﬁicas
cerradas, en las que algunos elementos son comunes, y que
constituyen un mecanismo de dos movimientos de entrada.

Uné primera cadena cinemidtica estd constituida por
un arbol en rotacidén respecto a la carroceria, por up, bra
zo de guiado principal articulado sobre este &r .ol por un
enlace rotoide, por un balancin articulado, por una parte,

sobre el brazo de guiado, y por otra parte, sobre la‘'gsto

. »
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billa - eventualmente desdoblada - por medio de enlaces
rotoides. E1l conjunto de los elementos de esta cadena'sg

®eesd &

halla totalmente contenido en un plano due comprende ,el.,

eje del arbol o es paralelo a este eje; este planc se, gn-

cuentra animado por dn movimiento de oscilacidn, por_ged?g
cién del &rbol que constituye el elemento de entrada 'dg”
esta primera cadena cinemética.

La segunda cadena cinemdtica comprende, al menos,
un elemento comin a la primera cadena - el balancin -- asi
como elementos propios, un brazo de guiado secundario ar-
ticulado en dos de sus puntos, llevando cada articulacidn,
al menos, dos enlaces rotoides, enlazédndolo una de las ari
culaciones citadas al balancin.

En una segunda variante, la de las dos articulacio-
nes del brazo de guiado secundario, gque no asegura el en-
lace del citado brazo con el balancin, puede enlazar el
¢itado brazo a un arbol acodado, montado giratorio respec-

to a la carroceria. El &rbol acodado constituye entonces

el segundo elemento de entrada del mecanismo. La disposi-
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cidén del arbol acodado es generalmente de cualquier tipo rep
pecto al eje del arbol de entrada de la primera cédena; por
consiguiente, ‘el movimiento del brazo de guiado secundario
es espacial y se ejerce fuera del plano oscilante que con-
tiene la escobilla.

En el caéo de referencia en que la escobilla lim~
pia un parabrisas plano, perpendicular al arbol de entrada
Yy paralelo al brazo de guiado principal, la funcidén de la
primera cadena cinematica consiste en imponer en todo.mos
mento la posicidén angular de la escobilla, la de la segundd
cadena consiste en obligar a un punto dado de la escobilia
a describir una trayectoria que se separa de una circuﬁ@é&
rencia. Esta desviacidén es definida por la excentricidad
del arbol acodado, por lé disposicidén relativa de las ap-

ticulaciones del balancin, asi como por la.de los ejes d&e

los a&rboles de las dos cadenas cinemdticas.
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De ello resulta una primera ventaja de la invene

cidén: en efecto, por una disposicidn adecuada de estas ar-
ticulaciones, se realiza una amplificacién del movimiento
del arbol acodado, que impone la desviacién a la trayecto-
ria circular: una desviacidn importante puede obtenerse pod
una pequena excentricidad, y de ello resulta una facil im—'
plantacidén del mecanismo en la carroceria.
Una segunda ventaja de la invencidn resulta de quf
la escobilla esta articulada sobre un balancirn, que puede
ser de pequeiia dimensidén, y de que este balancin esta ar-
ticulado sobre dos brazos, uno dé los cuales pivota direc-
tamente sobre la carroceria. Se obtiene asi un guiado sa-
tisfactorio de 1la escobilla que es favorable a la calidad

P

del secado. Este guiado por dos brazos se obtiene sin que
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—la visibilidad del conductor quede deteriorada respecto al
guiado clésico: las posiciones instanténeas del brazo de
guiado secundario se desvian, en efecto, bastante poco del
brazo de guiado principal.
5 Una tercera ventaja de la invencidén reside en la

posibilidad, que ofrece la crganizacidén mecdnica propuesta
de obtere. una desviacidn importante de la trayectoria cir
cular, sin que resulte de ello un giro de la escobilla al-
rededor de uno de sus puntos materializados, lo que no es

10 el caso de la mayoria de los mecanismos anteriormente pro-

puestos.

Una cuarta ventaja de la invencidn reside ep la

pequefia masa de los elementos del sistema que originan ‘las

desviacliones a la trayectoria circular: estas desviaciones

>
S ems e

15 son asi obtenidas sin suscitar esfuerzos de inercia excesi

ves a las grandes velocidades de barrido. IERLITY

r - : -. *
En una forma de realizaciédn, el mecanismo objeto

de la invencidén comprende un moto-reductor y dos traﬁémi-
siones asociadas, por una parte, al moto-reductor y, por
20 otra parte, a los dos elementos de entrada del mecanismo.
La transmisién, que impone la oscilacidén del brazo de guig
do principal y de la escobilla, transforma el movimiento
de rotacidn continua del motor en un movimiento de rotacidp
alternativa, de una amplitud igual a la del barrido. La se
25 gunda transmisidén puede ser andloga a la anterior; puede
asimismo establecer un movimiento de rotacidn continua, cu
ya periodicidad es igual o proporcional a la del movimien-
to de oscilacidn de la escobilla.

En otra forma de realizacidn, es asimismo posibld
30 completar el moto-reductor por dos transmisiones, dispues-

tas, no ya en paralelo, sino en serie. Una de las transmi-
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- siones recibe, entonces, su movimiento de entrada, no ya
directamente del motor-reductor, sino de la otra transmi-
sidn.

En una seguirda variante del dispositivo objeto

1 5 . de la invencidn, y para ciertas proporciones del parabri- b
sas, los efectos buscados pueden obtenerse simplificando .
el sistema del siguiente modo: se anula la excentricidad
del arbol acodado de 1la seguﬁda cadena cine@ética, cuyo

movimiento y la transmisién que lo origina pasan a Ser

10 supérfluos. Los elementos propios de la segunda cadena ci-

nemdtica se reducen entonces a un solo brazo de guiado se-

cundario articulado, por una parte, al balanein, y por,

otra parte, sobre un elemento fijo respecto a la carrocde-

ria del wvehiculo.

15 En aplicaciones mé&s complejas, el dispositivd’

a o*,

objeto de la invencién puede utilizarse para realizar-ba-

P vg e

rridos de varias escobillas. En estas aplicaciones, sé ati
lizan tantos sistemaé como existen trayectorias no oﬁh&ﬁ-
’ : lares a realizar independientemente.

20 El dibujo muestra, a titulo de ejemﬁlo, una rea
lizacidén especial de acuerdo con la invencidén, que lleva
una sola escobilla y un solo brazo de guiado principal.

En este dibujo:

- la figura 1 presenta la parte superior del
25 dispositivo en un plano sensiblemente perpendicular al
parabrisas plano de referenciaj

- la figura 1A presenta el detalle de la arti-
culacidén del brazo de guiado secundario sobre el balancinj

- la figura 2 presenta, en corte parcial, la

30 parte inferior del dispositivo de la figura 1;
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- la figura 3 presenta una vista del dispositivo de |
las figuras 1 y 2 en un plano paralelo al parabrisas de
referencia. .

La escobilla 1 est& montada, de forma amovible sobre
el balancin 2, por medio deuna articulacién clésica. El bgf
lancin 2 esté unido a los brazos de guiado 3 y 4, por las

articulaciones respectivas 5 y 6; la articulacidén 5 es un

enlace rotoide de eje perpendicular al plano medic del ba- .

lanein .; la articulacién 6 es un enlace esférico. Los.
ejes de articulacidén balancin/escobilla y balancin/brazo

de guiado principal, son paralelos; el punto de articula-~

e e d

- & 2 - - - ‘
cion & esta dispuesto entre los dos ejes citados. ., -

El brazo de guiadeo principal 3 esti articulado sobre

el arbol 7, por medio de un enlace rotoide 8 Y por un aco-

plamiento 9 como en los mecanismos tradicionales. .

El brazo de guiado secundario 4 estd articuladg Sobr

el 4rbol acodado 10, por medio de dos enlaces rotoidées 11

P

y 12 de ejes perpendiculares, enlazados por una paldnéa'
intermedia 13.

El arbol 7 y el &rbol acodado 10 son guiados en ro-
tacién respecto a la carroceria, por los guiados rotoides
14 y 15; sus movimientos son sincronizados bor una trans-
misidén 16.

Como variante, la articulacidén & gueda asegurada pon

dos enlaces rotocides, uno de los cuales es paralelo al

eje 5.
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RETVINDICACIONES

Los puntos que como caracteristica de novedad se pre-
sentan para que sean objeto de esta solicitud de lModelo de
Utilidad en Espaiia, por VEINTE anos, son los que se reco-
gen en las reivindicaciones siguientes:

l2,- Dispositivo de limpiaparabrisas, destinado
principalmente a un vehiculo por carretera, gque realiza
una trayectoria no circular de uno cualquiera de los_pun-
tos de, al menos, una escobilla de limpiaparabrisas, y que

comprende un &rbol en movimiento de rotacidén alternativa,

LA L 4

que acciona un brazo de guiado, denominado principals, ago-

ciado al citado arbol por un enlace rotoide, caracterizado

por el hecho de que comprende, por una parte, un balancin

asociado al citado brazo de guiado principal por otro an-

lace rotoide, y por otra parte, un brazo de guiado sq&@pé

dario articulado en dos de sus puntos, llevando cada drfi-

culacién, al menos, dos enlaces rotoides, enlazédndolé uha
de las articulaciones citadas al balancin, estando la es-

cobilla articulada por un enlace rotoide en el balancin.

18

22,.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 18, carac
terizado por el hecho de que aquella de las dos articula-
ciones del brazo de guiado secundario, que no asegura el
enlace del citado brazo con elvbalancin, enlaza el citado
brazo a un arbol acodado, montado giratcrio respecto a la
carroceria del vehiculo.

3a.-

terizado por

Dispositivo segln le reivindicacidn 22, carac

el hecho de que el &rbol acodado es accionado
en rotacién.

Dispositivo segln la reivindicacidén 32, carac
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terizado por el hecho de que los movimientos de los dos
adrboles asociados a los dos brazos de guiado, estén sin-
cronizados por una transmisién.

2, - Dispositivo segin la reivindicaciédn 32, ca-
racterizado por el hecho de que los movimientos de los
dos &rboles asociados a los dos brazos de guiado, son
independientes.

62.- Dispositivo segliin una de las reivindicaciones
42 o 52,.caracterizado por el hecho de que los movi?%qn-

tos de los dos Arboles asociados a los dos brazos de guig

do,estan asegurados por un moto~reductor.

-
wawo b

72.- Dispositivo segln la reivindicacién 12,.ca-

M »
~ LY

racterizado por el hecho de que el brazc de guiado secun-

dario estd articulado sobre un elemento fijo respecto a

L d
- e sr o

la carroceria del vehiculo.

82.-~ Dispositivo segin una de las reivindicaciénes

LK JP

la a 72, caracterizado por el hecho de que la articulncid

del brazo de guiado secundario sobre el balancin, est%’

92.- Dispositivo segun una de las reivindicaciones
l2 a 78, caracterizado por el hecho de que el enlace ro-
toide entre el balancin y el brazo de guiado principal,
y el enlace rotoide entre el balancin y la .escobilla del
limpiaparabrisas, son paralelos a una misma direccidn de
eje.

102.~ Dispositivo segun las reivindicaciones 82 y
92, consideradas simulténeamenté, caracterizado por el
hecho de que uno de los dos enlaces rotoides de la arti-
culacién del brazo de guiado secundario con el balancin,

es paralelo a la direccién de eje.

8
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112.- Dispositivo segin una de las reivindica-
ciones 12 a 102, caracterizado por el hecho de que el pun-
to de articulacién‘del brazo de guiado secundario con el
balancin, estd comprendido entre los dos enlaces rotoides
del balancin. | |

128.- Dispositivo de limpiaparabrisas.

Talvy como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, reprcsentado en los dibujos que se acompaiian, y con
los fines que se han especificado. cor
Esta Memoria consta de nueve hojas escritas a

midquina por una sola cara.

Madrid,

P.A. perne

Por Podety,

B
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