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P A T E N T E  DE I N T R O D U C C I O N
a favor de

Dn. FRANCISCO R&M3B CUBRI, de nacionalidad española,
5 domiciliado en Matará (Barcelona), San Isidoro n<* 17,

por:
" ABARATO ELECTROMECANICO BABA PROVOCAR EL BMP DE 

TEIAHES DE PONTO EN MOMENTO OPORTUNO *
-oOOo-

10 ME M O R I A  D E S C R I P T I V A
La presente patente de introducción t i e ­

ne por objeto, como sm enunciado indica, un aparato eleo¡ 
trorneeánioo para provocar e l  paro de telares de punto en 
momento oportuno, de construcción sencilla y efectiva,

15 oon un nómero reducido de piezas. Este aparato entra en 
función a l producirse una variación o modificación de las 
condiciones de trabajo del $113 que guia y controla en e l  
te la r, por rotura, aumento o disminución de su tensión, 
determinando e l paro de la máquina en una fracción de se- 

30 gundo, a l propio tiempo que se produoe e l encendido de u- 
na pequeña lámpara piloto que indio a cual ea e l  aparato 
que ha motivado e l paro de la máquina y, por tanto, cual 
es e l  h ilo  que se ha reto , aflojado o atirantado. La pron 
ta  loralización del hilo que ha provocado e l  paro del te -



25 lar proporciona, como es evilente, un notorio ahorro le tlem 
po y mano le  obra. .

El aparato aquí preoonizalo consta'le una 
caja o carcasa, uno le  ouyoa planos o caras actda le  tapa.
En e l in terio r le  esta caja o carcasa se organiza e l  circuí 

30 to eléctrico que es actúalo mecánicamente le  la forma que en 
e l transcurso le  esta memoria le ponlrá le manifiesto. Exte- 
riomente esta oaja o carcasa comporta los elementos meoáni- 
oos que controlan, regulaz y guian a l hilo, los terminales 
le  conexión le los. oonluotores eláctrioos, una escualra pa- 

35 ra fijación le í  aparato a l  te la r, y un to m illo  regulalor le  
la tensión l e í  brazo móvil guia hilos, así como una balles­
t i l l a  lesplazable para bloquear a los elementos guia hilos 
para fa c ilita r  la  operación le  Usposición l e í  hilo en e l  a- 
parato.

40 El oonjunto que controla, guia y regula e l
hilo está oonstltuilo por un puente f ija lo  sobre la caja, e l  
cual cómprenle tres láminas especialmente confórmalas unilas 
por uno le  sus extremos, tenienlo e l  otro extremo lib re, sien 
lo  estos extremos libres los que presentan un corte en arco 

45 recubierto le porcelana a fin  le  fa c ilita r  e l lesliza lo  le í  
hilo; este puente f i jo  se complementa oon unos brazos osci­
lantes por uno le  sus extremos, tenienlo e l  otro extremo en 
forma le  horquilla reoubierta igualmente le  porcelana para 
Eaoi l i t a r  e l  leslizamiento le í  hilo; otro elemento le  este 

50 conjunto está oonstituilo por una pieza balancín que en uno 
le  sus extremos presenta un sector file téa lo  para les plaza- 
miento le  un contrapeso y, su otro extremo, comporta tres f i  
ñas varillas o agujas le  horquilla, sien!o este balancín e l  
que letermina e l  paro le í  te la r  a l cerrar e l  oirouito elác-



55 tr ic o  cuando e l  hilo se rompe, o aflo ja, a l  propio tirapo 
que determina e l  encendido de la  lámpara piloto del apara­
to . *

E l conjunto eléctrico del aparato compren­
de los terminales de conexión antericimente citados, dos de 

60 los cuales comportan en e l in te rio r del aparato sendas lámi 
ñas portacontaotos, de loe duales, uno es f i jo  y e l  Obro mó­
v il;  un conductor que se extiende por e l  in te rio r de la ca­
ja hasta una de las partes del casquillo portalámpara y, o- 
tro conductor que partiendo de otro de los terminales de co 

65 nexidnyse prolonga hasta la  otra parte del casquillo porta- 
lámpara. E l accionamiento de la lámina que porta a l contac­
to  móvil se determina mediante un cilindro que presenta una 
zona plana determinada por un oorbe en e l sentido de sus ge 
ñera tr ic e s . Este oilindro está unido a l  eje de osoilaoidn 

70 del balancín anteriormente descrito.
El reglaje de la tensión de los brazos móvl 

les guia hilo se determina mediante un cilindro montado en 
e l  eje de diohos brazos, de la superficie de cuyo cilindro 
se eleva un pequeño pivote en e l  que está fijado e l  extremo 

75 de ún resorte que tiene su otro extremo fijado a otro pivo­
te  dolidario de un cuadradillo que se desplaza entre unos 
nervios guia provistos en e l  fondo de la  caja o carcasa, a l 
roscarse en e l  vástago fileteado del to m illo  regulador mon 
tado en la  parte externa de la caja o carcasa.

80 Estas son a grandes rasgos las piezas y par
tes características del aparato aquí preconizado, otros de­
ta lle s  y características del mismo se pondrán de manifiesto 
en e l  transcurso de 3a descripción que a continuación se da, 
en la  que se hace referencia a las figuras de las dos hojas



05 de dibujos adjuntas, en que de maneta un tanto esquem ática 
y tan solo por via de ejemplo se muestran los conjuntos pie 
fétidos del aparato. Estos detalles se dan a tftu lo  ilu s tra  
tivo, por tanto esta memoria debe ser considerada sin carác 
te r  restric tivo  alguno en cuanto a formas, dimensiones, pro 

90 porciones y materias se refiere, ya que cualquier variación 
de ástas no modifica en absoluto la esenoialidad del apara­
to que radica en la  particular constitución mecánica' y elác 
trica  del mismo.

En las citadas hojas de dibujos:
95 la figura 1 muestra e l  conjunto in te rio r

del aparato.
la figura 2 corresponde a una v ista  fron­

ta l  del aparato.
la  figura 3 muestra una v ista  la te ra l del 

100 aparato en la que se pone de manifiesto la disposición mon­
taje  y relaoi&t de los elementos mecánicos externos del mis

. mo.
En las cita&aa figuras se señalan las re36 

ferencias siguientes:
105 -1- cuerpo o oarcasa en que está montado

todo e l mecanismo electromecánico del aparato. Este cuerpo 
o oarcasa es transparente y una da sus superüoies o caras 
aotda de tapa. Sus dimensiones y formas podrá# ser variadas 
de conformidad con las exigencias del te la r  en que se haya 

110 de montar.
-2- tapa que cierra e l in te rio r de la  oa­

ja -1-. Esta tapa puede ser retirada en cualquier momento 
para verificar los eTomentos interiores del aparato.

-5- escuadra fijada a una de las paredes



26732^
115 l e i  cuerpo o carcasa -1-, ouya esoualra tiene por objeto po 

s ib i l i ta r  la fijaoión l e í  aparato a l  te la r .
-4- puente f íja lo  en la parte superior le  la 

caja -1- para guia le  los h ilos. Este puente está constituí 
lo  por tres láminas uniias por uno le  sus extremos, tenien- 

120 lo e l  extremo libre le  tolas e llas un corte en arco recubier 
t o l e  porcelana para fa c ili ta r  e l lesJizamiento l e í  h ilo .

-5- y - 5 ' - par le brazos móviles que tienen 
sus extremos ahorquíllalo y recubierto le  porcelana, oompüe 
mentánlose con e l puente f i jo  para le terminar e l ténsalo y 

185 guia le  los hilos.
-6- eje transversal le  unión le  los brazos -

-5- y - 5 '- .
-7- regla o lámina so lila ria  le  los brazos - 

-5- y - 5 '-  unila por su extremo a l eje -18- le  oscilación, 
130 unilo a su vez a l c ilin lro  in terio r -24-.

- 6 - horquilla so lila r ia  l e í  balancín -9- que 
por su extremo lib re -10- aumenta le  grueso y presenta una 
zona file té a la  para ais posición l e í  contrapeso.

-11- contrapeso regulable l e í  balancín por 
135 róscalo sobre e l  sector file téa lo  -10- le  òste.

-18- eje le  giro le  la  regla -7- so lila ria  
le  los brazos -5- y -5*-.

-15- pivote lim italor l e í  lesplazamiento l e í  
eje -6- le  los brazos -5-5*-.

140 -14-, -15- y -16- terminales le  conexión e-
léótrica para los oanluctores eléctricos le la r e í .

-17- conluotor eléctrico que se extlenle por 
e l  in te rio r le  la  caja - l -  lesle  e l  terminal le  conexión - 
-15- a una parte l e í  oasquillo portalámpara.



145 -18- conductor eléctrico in terio r que se ex­
tiende desde e l terminal de ocnexión -14- a l oasqulllo por- 
talámpara de aviso.

-19- lámina que porta e l  contacto f i jo .
-20- lámina que comporta e l  contacto móvil. 

150 -21- cilindro solidario del eje de giro de la
horquilla -8-. Este cilindro presenta una atona de superficie 
plana la cual queda enfrentada a la lámina -20- que porta e l  
contacto móvil, de forma que a l g irar determina e l  desplaza­
miento de dicho contaoto hasta apoyar en e l  f ijo , cerrando 

155 con ello  e l  circuito elóctrico de aviso y paro del te la r .
-22- lámpara de aviso de rotura de h ilo .
-23- caequillos soporte de la  lámpara -22-,

-24- cilindro solidario del eje -12-, solida 
rio  a su vez de la regla o lámina soporte -7- de los brazos 

160 guia -5 -5 '- . De este oilindro emerge un pitoncillo en e l  que 
se f i ja  un extremo del muelle -25- para regular la  tensión 
de los citados brazos.

-25- muelle regulador de la tensiáa de loa 
brazos guia -5-5*-, en oual tiene uno de sus extremos f i ja -  

165 do a l  cilindro -24- y e l  otro en e l cuadradillo tuerca -26-.
-26- cuadradillo-tuerca que se desplaza entre 

dos guias previstas en e l  fondo de la oaja -1- a l ser actua­
do e l  to m illo  regulador ¡¿ estableciendo una mayor o menor 
tensión del muelle -25- que tiene uno de sus extremos í l j a -  

170 do en este cuadradillo y su otro extremo fijado a l cilindro 
solidario de los brazos guia -5 -5 '- .

-87- to m illo  de regulad ón de los brazos guia
, ' -5 -5 '- .

-28- lámina desplazable para retener y b lo -
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175 quear a l  oonjunto de los brazos guia -5- 5* - y horquilla -8- 
en tanto se opera para disponer en condiciones e l  Mío que. 
haya de controlar e l  aparato.

Descritas las distintas partes y piezas que 
integran este aparato, así como la relación existente entre

180 unas y otras, su funcionamiento es e l siguiente:
E l hilo queda dispuesto entre los brazos guia 

-5- 5*- y horquilla -8- de una parte, y puente f ijo  -4- de o- 
t r a .  Oha-vez dispuesto e l  Mío de esta forma, se gradúa la 
tensión de los brazos -5-5* - actuando convenientemente e l  

185 to m illo  regulador -87- que tensará o aflojará a l muelle -  
-25- unido por uno de sus extremos a l cuadradillo tuerca -  
-26- y por su otro extremo a l cilindro -24- solidario del 
eje -12- y brazos -5-5*-. Ona vez regulado e l conjunto se po 
ne en mhvlHimto e l  te la r y s i ,  por cualquier causa,.- e l  Mío 

190 se rompiese,se libera la horquilla balancín -8- que, por e- 
feoto de su contrapeso -31-, se desplaza en sentido basculan 
te determinando e l giro del cilindro de zona plana -2jL- que, 
a su vez, desplazará a la lámina porta contacto móvil -20- 
conectándolo a l contacto f i jo  -19- cerrando e l circuito e- 

195 láotrioo, lo que determina e l  paro del te la r inmediatamente, 
y encendiendo instantáneamente la  lámpara de aviso -28-. ga 
ra subsanar e l defecto se actáa la lámina -88? separando y 
bloqueando a la horquilla -8- y a los brazos guia -5-5*- del 
puente f i jo  -4- y una vez dispuesto e l Mío se pone en movi- 

300 miento e l  te la r, y así sucesivamente, siempre que se produz­
ca alguna rotura de M ío.

Como se puede observar la presente patente de 
introducción proporciona un aparato de construcción sencilla  
y efectiva que puede ser llevado a la práctica oon toda fa-



1

205

210

315

2S0

235

250

c iH ia i, e l  cual cumple los fines esenciales paya los que es 
pacíficamente ha s ilo  ooncebilo oon la máxima seguriiai y e- 
ücacia , con cuyo aparato se logra un notable ahorró le  tlem 

,po y mano le  obra en e l  funcionamiento le los te lares le  te -  
jilo  le  punto, a l posib ilitar subsanar rápiiamente oualquie'r 
rotura o oambio le las conlioiones normales le trabajo le los 
hilos o ontr oíalos.

Se hace constar a los efectos oportunos que 
en e l  objeto le esta patente se polrán in tro lucir tolas aque 
Has variaciones le  le ta lle  que las circunstancias y la prác 
tica  puiierm  aconsejar, siempre y cuanlo que con las mismas 
no se molifiquen las características esenciales l e í  aparato 
leso rito .

N O T A  y..-
Se ieolara le novela! en Espdaa e l oanteni- 

!o le  las siguientes"' /
R E I  V I N D I C A C I O N E S  

1. Aparato electromecánico para pnovooar e l pa­
ro le  telares le  punto en momento oportuno, que se. caraotérl 
za por comprenler una caja ü e ló c trica  transparente en cuyo 
in terio r se organiza un oircuito eléctrico intégralo por un 
par le  láminas portaoontaotos, le  las chales una es móvil y 
la  otra f i ja ,  estanlo cala una le  lichas láminas conéctalas 
a la oorresponáiente boma le  los terminales le  conexión, 
sienio actúala la lámina móvil por un dliniro que tiene un 
sector plano prolucilo en e l  sentiio  le  sus generatrices, cu 
yo c ilin iro , en su giro, letermina e l  lesplazamiento le la 
lámina móvil le  forma que e l  contacto que porta la misma a-



poye sobre e l  contacto le la lámina, f i ja  cerranlo e l circui­
to proluoienio e l encendido le  una lámpara piloto móntala so 

835 bre unos casquillos fíja los en e l fonlo le la caja l e í  apara 
to, a travás le  un conlnctor interno que se extiende lesle  u- 
na le las bomas le  conexión hasta una le las partes l e í  cos­
quillo, y un pequeño conlnctor, igualmente in te rio r, que se 
extiende lesle  la boma le  que es solidaria la lámina móvil. 

340 hasta la otra parte l e í  casquiUo le  la lámpara c íta la .
3, Aparato electromecánico para provocar e l 

paro le teláros le  punto en momento oportuno, que se caracte­
riza porque e l cilindro interruptor a que se hace referencia 
en la reivindicación anterior es solidario l e í  eje le  una pie 

245 za balancín móntala en la parte extema le  la oaja l e í  apara­
to, cuya pierna balancín presenta, en uno le  sus extremos, un 
séo to rfile tea lo  para róscalo le un contrapeso, regulable se- 
gán su mayor o menor avance sobre dicho sector, y su otro ex- 
tremqóomporta tres finas varillas a molo le  horquilla que se 

250 relacionan oon e l conjunto le  reguladón le  la tensión y guia 
l e í  hilo a controlar.

3. Aparato electromecánico para provocar e l  
paro le  telares le  punto en momento oportuno, que se caracte­
riza  porque e l  conjuntó le  ténsalo y guia l e í  hilo a que se 

.255 hace referencia en la reivindicación preoelente está consti- 
tu iló  por un puente f ijo , sobre la caja l e í  aparato, cuyo puen 
te está formado por tres láminas unidas por uno le  sus extre­
mos, teniendo praoticala en su extremo libre una abertura con 
venientórnente guarnecida para fa c ilita r  e l deslizamiento l e í  

260 hilo, complementándose este puente oon unos brazos guia que 
tienen uno le  sus extremos ahorquillado y guameoilo, cuyos 
brazos son móviles sobre un eje f íja lo  a su otro extremo,sien



&o la f in a li la l  le  estos- brazos la de regular el ténsalo le í  
hilo .

265 4. Aparato electromecánico para provocar e l  pa­
ro le  telares le  punto en momento oportuno, que se caracteri­
za porque e l  reglaje le  la tensidn le  los brazos § que se ha­
ce referencia en la reiv inüc acida precelente se determina M 
lian te  un cilindro so lila rio  l e í  eje le dstos, cuyo c ilin lro  

270 está móntalo en e l  in terior le  la caja le í  aparato, emerglen- 
lo le  pivote en e l  qt^ está f íja lo  e l  extremo le  un re­
sorte que tiene su otro extremo f íja lo  a otro pivote solida­
rio  le  un cuadrad!lio-tuerca que se lesplaza entre unas guias 
previstas en e l  fonlo le la caja l e í  aparato, a l  rosoarse so- 

275 bre un to m illo  regulalor que se prolonga a l  exterior le  la  
carcasa para su accionamiento.

5. Aparato electromecánico para provocar e l  pa­
ro le  telares le  punto en momento oportuno, que se caracteri­
za porque e l hilo a controlar se dispone entre la horquilla 

280 balancín y brazos guia le ténsalo por una parte, y puente guia 
le  la otra, graduándose convenientemente la tenslán a que ha . , 
le trabajar áste por medio le  los brazos mdviles, actuando 
convenientemente e l to rn illo  regulalor que tensará o aflo ja- " 
rá a l muelle que .está unido por uno le  sus= extremos a l cuadra 

285 lilio -tu erca  y por su otro extremo a l c ilin lro  so lila rio  le í  
eje le estos brazos, entran!o seguidamente en funcionamiento; 
caso le  rotura le !  hilo se libera la horquilla l e í  balancín 
que, por efeoto le  su contrapeso se lesplaza en sentilo  bas­
culante produciendo e l giro le su eje y, consecuentemente, e l 

290 l e í  c ilin lro  &e sector plano que, a su vez, desplazará a la 
lámina portacantacto mdvll coneotánlolo a l  contacto f ijo , con 
lo que se letermina e l cierre l e í  circuito, encanillo instan-



táaeo le  la lámpara y paro inmediato l e í  te la r .
6. Aparato electromecánico para provocar e l  

395 paro le  telares le  punto en momento oportuno, segdn reivin­
dicaciones anteriores, que se caracteriza por contar con uÓ 
na b a lle s ti lla  lesplazable en sentilo de giro, la cual blo­
quea e l  conjunto fórmalo por la horquilla BaBancín y brazos 
móviles guia hilos, separándolo le í  puente f ijo  l e í  aparato

300 para fa c il i ta r  su operación le disposición l e í  hilo a centro 
la r .

7. ABARATO ELECTROMECANICO BEBA PROVOCAR EL 
BABO DE TEZABES DE BUNTO EN MOMENTO 0B0RTEN0.

Tolo ello  t a l  y oomo se describe en la pre- ' 
305 sente memoria que consta de once hojas mecanografiadas por u- 

na de sus caras, y se ilu s tra  en las figuras le  las dos hojas.
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