
2672
. M E N O R I A  D B  S O R  I ? T I V-Á. .

' de una ... '
F , A T E II T E D B I N V 3 K O I O $

. ' . por:
''PROCBDIhI3I'TO Y'SU DISPOSITIVO' PARA BESMCNTAR HBUMATICÓS. 
UTILIEAHDO BL. GATO HIDRAULICO DE LOS VEHIOULOS". -,

Cuyo registro se solicita por YBIPTI3 H'tOS, para. Es­
paña y SU3 Posesiones, a.nombre y .favor de Don Carlos Gi­
rón Portillo, de nacionalidad española, residente en Madrid,K 
calle de Vallehermoso n^ 7.

Lá presente pe,tente de invención, está referida a 
un .procedimiento para'el desmontaje de nemnáticos con auxi­
lio del gato hidráulico que.habituá.lmente llevan los vehí-, 
culos.' '"'"

El objeto fundamental de la susodicha patente es.la 
aportación de un- procedimientola vez práctico y do re­
ducido coste, capas de-resolver el problema que con fre­
cuencia se,les presenta a los automovilistas cuando preci­
san' desmontar los nerjcó.tioos .de sus vehículos. ' - 
„...Es un hecho eroerimentalmente'comprobado que, en la. ma­
yoría de los casos, cuando es necesario desmontar la rueda- 
de un vehículo pesado, suele encontrarse tan fuertemente 
unida, a la llanta que-los, propedimicntos ordinarios resuí- 
'tan-insuficientes."pará practicar la operación.



Se impone, por ocnsecuencia,'disponer de un medio que' 
solucione .estos inconvenientes.y,.partiendo de esta idea, * ?
se ha concebido un Procedimiento (el que motiva.el presente  ̂
registro) que, ' Contando con liña hérreúnienta tan indispensa- ,¡? 
ble en el.automóvil como lo es el gato hidráulico, -propórcio!f
ne .la áotitud y uotenoia ¿¿'cesarías para rendir el servicio 
upie se. pretende, aplicando^ ádecuadsmente.la 'fuerza del ga-, t'

í
to mediante., el empleo del. 'dispositivo que, .asimismo, se 
C¿aprende en' el procedimiento. - "_p ^
... , Las_ventajas que ofrece el nuevo-.proeedimiento, en cuac-i- 
to a rapidez en desmontar los ncumátiqog.' y conservación' de- 
los Diismos, són. tan notables que no . admiten comparación' po­
sible con . los medios rudimentarios a', que Eorrientemente hay 
que -recurrir y que., en, múltiples ocasiones, son tan inefi-, 
Caces, como contraproducentes'.

Característica fundamental de. este procedimiento la cons-riv 
tituy'e .el hecho de que sea el propio gato hidráulico que §1 
habitualmente llevan los vehículos el que, combinado con . 
el dispositivo que asimismo se comprende en el procedimien- 
to y por medios mecánicos idóneos, transforme su natural 
potencia en un movimiento antagonista que,.situado entre 
llanta y cubierta, tiende a la 'separación de las mismas.

Es igualmente original del procedimiento que la. poten­
cia del gato pueda ser aplicada en dos formas distintas: 
una de acción directa y otra de acción multiplicada. '

A continuación, tajaos a describir con detalle las carao-y-r 
terísticas del procedimiento, tanto- en -el sistema.de acción tr'
direota- como en el.de acción multiplicada, exponiendo si-
'  ̂ . .- - ". ' ' -Si;,,multaneamente las- peculiaridades del dispositivo que se t

integra en el repetido procedimiento y los elementos par-
ticulares para cada aplicación.

Seguiremos para ello, y con objeto de facilitar la des-
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çripcicn, los ejëmplq.s gráficos representados.en las lámi­
nas adjuntas,- cuyos dibujos correspondent- .;.

la fíg. l^ .a una vista .lateral del dispositivo' objeto. . '. 
de la, patenté: . ' .

la fig.. 2^ a una vista. en planta del.propio dispositi­
vo i y . .'.;.-j;'.i-l."3 '
-'- la fig. 3-a una vista delelemento multiplicador de 
fuerza. . . ' 1 - '*'- . .. ! .
* El procedimiento comprende, además del gato hidráulico,, 
utilizado- como ..elemento coadyuvante, un anillo porta-abra­
zos constituido por un aro de acero cuyor diámetro medio 
viene impuesto por la fórmula D -4- S, siendo D igual al diá­
metro de llanta y S igual ál diámetro de-la sección de cu- 
-bierta. -

Sobre este anillo, van colocados hasta ocho brazos igua­
les y.equidistantes, articulados mediante un eje -de giro 
situado *en el punto de relación de los brazos con el ani­
llo. Estos brazos (2).pueden adoptar varias posiciones, 
desplazándose sus bulones por unas ranuras practicadas 
en las piezas-soporte. .(19) que lpspermiten situarse en la 
posición. má,s favorable en relación con el di&metro de la 
llanta sobre la que se haya de trabajar.

' El dispositivo," por su'característica de.brazos inclina­
bles, ha previsto, pues, la posibilidad de.aplicación del 
procedimiento para desmontar llantas comprendidas entre 
D y D - 7". .

El anillo porta-brazos está unido, mediante un sistema 
radial compuesto por ocho radios (3) que coinciden con los 
correspondientes brazos (2) y su soporte (19), con otro 
anillo (4) denominado do presión, que es el portador del 
sistema de acción (6).

El plato porta-allanta consiste en un disco de palastro
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(y) cuya. díRensioB' es igual al diámetro del orificio en ' 
buje de la mayor llanta para la que se calcule la horra- 
.mienta 'más cienmailimetros, quedando unido a este disco,
con los refuerzos correspondientes, el enganche (.8) previs­
to para acoplar los,elementos de tracción. .

Con.objeto de inmovilizar.la llanta al plato porta-llan­
ta, y hacer así que él sistema'de, fijación, sea universal, - 

' .se. ii&H' di apuesto en.' este ultimo; cuatro . ranuras, por las - que 
.se deslizan^cuatro piezas (20), -en 'forma de triángulos rec- 
. tá̂ 'jgulos, 'que .apareocn unidas. do.s;*a dos por .sus -satetos ho-.
. risontáles'a los'''se.c.tores, déduha pletinas (21). Una yéz. 
colocada''la .llanta' en el plato,' se introducen los j'uegoá . - _ 
de. t f ' , n . n ' ' s u s 'ranuras"hááta que . sus hipotenusas ró­
cen en .el canto del orificio. Óentral de. la llanta,..'apretán­
dose seguidamente las tuercas (22) de los espárragos de su­
jeción (23) y montándose ir continuación las piezas ¿a - -trac-' 
cien (15) o (l8), según el medio que se emplee.

El soporte de los dos sistemas de acción posiblesen el 
procedimiento, está constituido por ¿os viguetas unidas eni-. 
tro sí en cuya superestructura descansa el gato, bien en 
posición central cuando el sistema de acción a ejercer es
directo, o bien lateral y en combinación con.un soporté de 
palanca si se trata de ejercitar el sistema de acción nul-
tiolioadá..

Durante el sistema de acción directa, la posición del 
gato (o) es central, descansando sobre la plataforma (5), 
.-la ou&l trasmite la reacción del gato al anillo porta-Ura- - 
sos (1) y, por medio de. los brasos (2) , a la cubierta (9).
" la e.coion del vastago del-gato,' mediante, el. adaptador,. 
\H), .éso&a, (12) y puente (1 3),. se-.-transmite a. los tensores 
s.3-4),' pasando de estos .al puente inferior (13) que perma­
nece unido al plato porta-llantas.'Este adaptador (ll) es
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continu.ación se ¿escrí- -' bj
""'3''' ' ' - .. - : $

intercambiable en la cama. (12), eligiéndose la, u ¡ida¿ que 
"icorrecpondá .a-; l.a'.%édidE-.''de" la loase del vastago. . ./ ..

Para, ajustar el sistema ¿0 tracción, -so;. actúa sobra. las 
palancas de mando (16) de .las tuercas superiores de los'.. ' 
tensores, e.proxjjü.ê do ambos puentes. ' . . :

Cuando se aplica el sistema de.acción multiplicada, sé
utiliza el soporte de palanca que se reproduce en la fig.
3= de los dibujos. . B1 procedimiénto" procura con este siete-.' L 
ma. de acción la. multiplicación de la potencia del gato, " jsf 
siendo su f.orpa de ac tuar la. que. á 
'b,e"p"."...-I , - '.."-I jú.; ' ú.

La'fea;'cóló'9.'.'d#Í'.;g$to. .(6.) y la'que aporta-;'#l 'trazo de-,'.'.;.;; 
palanca (26) se' ti-ansmiten porigual mediante él soporte "(''
(5), .pusiste, que la fuerza esta centrada respectó, a.sus pun- .̂. 
tos de apoyo, peroren cájabio la. tracción se multiplica se­
gún la;.relación; brazo de poténcia-braso. ds resistencia 
(más concretamente: brazo de potenci&/bre.zo de resisténcia),gé.
- y la potencia resultante, de. ésta tracrsf ormación es aplica-' 
da a través de la. palanca . (1$) al enganche superior (1'7) , 
donde se rosca, el mismo extremo del tensor. ....
* 31 extremo ̂ .nferior de este último, rosos,, en. sentido. qp.

Y. ' ' '. ' . . ' ' ^contrario'en. el enganche (18) que, al mismo tiempo, enlaza, ¡q.; 
con la pieza (8) del plato porta-llanta. -

ni 'efecto icroducido cor el sistema de acción multiolica- 
da es, en esencia, el mismo que resulta de acción directa; 
'despegar la cubierta de la'llanta pór la reacción conjunta .'."i. 
del gato y del soporté de palanca ejercidas sobre el anillo (qq 
de presión para que este, a su vez, la ejerza sobre el ani- 
lio porta-brazos actuante sobre la cubierta,, mientras que 
la acción ajctagonista del vastago del gato levanta la pa- ' 
lanca que, a su vez, tira del tensor unido al plato porta- 
llanta.
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. - El orden de operaciones a realizar, es"el siguiente: ; 
/.ana vez quitado previamente el" anillo de fijación de la i

'7 14-5 .. oubíertá, se coloca en el suelo el' plato. porta-llanta (7), -1 
apoyado en sus catas. Encima de él, se sitúa la rueda tal . ;. . ... ... - . í

" y confórme se observa en la fig./ is- de. . los dibujos, yo- 
'/ riéndose lös fijadores de llanta (24) y, a continuación, i:

el puente (15) o la piésá.(l8),'según el sistema ^revisto * %
' 150

: ' ...

en el enlace (.8), inmovilizándose después estos elementos g
' ' ' . . ' ... .. ' i? por medio del pasador (25). - 1/

Se coloca el plato porta--brazos.de. manera que, una vez /: //

.// :../''47'/;./ 7-"L 155 .;

situados los brazos en/8Uá'./r.anurás/'én.-.'Ía posición corres- ;
/.' dieirce de acuerdo con la medida de. la llanta., apoyen los / j¡/
"... extremos* c'urvadps ¿e. Ios mismos..'én/la cubierta en posición %

tangencial con^yespecto ./a /la' llanta, s e , s e -  ye en la
'pronia.iiv.''l'-nl'n. '7 7./. .... ft/ 

' ' '̂''-".:..'..7.7'/.7' .'/ .. ' .... .".... ...- A " cóRtin'uaci'on, se/ dispone' .el. gato(.6-) y el gato-palan- p

7'//. '160
". ca/.en.. .el soporte: (5) tal y como anteriormente -ge/indico../^- 
/ enlajando los puentes (15) ,y (Iß) 0 lös enganches (17) 'y
-/ . /l8)' ppr'medio rde loa 'correspondientes tensores y a justanl.

/ / ' ; - / 7 , 7 ' ' 7 -
- dó éstos..a:/la-'med.iaa ''d.e'la llantai:.. "7 .... - i .-' i#/

' - .Por último,/.se./aö'Oioha..el' -monillax'.'. del/'gatö/^^a .que /'--y/.̂  
su 'potencia, ß .través.,d'é' /lös. medios.-mooániops._,d'osorit0a, .

, '.'' 165 , -. actúo con s;u efecto antagonista "sobre .pubiert-a .y llanta',//., 
determín.audo/la ...sepáre.ción/de .estos, elementos, . '

Lo dicho es fiel reflejo de la invención, debiendo, con- ¡̂S? 
siderarse eb él sentido mas amplio, nunca en-forma limita— ^7 
tiva 0 restrictiva, .y reservándose, el peticionario .cuantos*'

' 170 . derechos le confiere la vigente Ley de Propiedad. Indus- , 
trial,-muy especialmente' el. de obtener sucesivos Oertifi-' 
ca.d08.de Adición por los perfeccionamientos 0 mejoras cue 
la/práctica "pudiera, aconsejarle. *

....///',- " /  /   ̂ 7  / ' - 7 §
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Se reivindican a nombre y favor de-Don Carlos Girón Por­
tillo, de nacionalidad española, los términos siguientes: 

l^.- Procedimiento y su dispositivo pora desmontar neu­
máticos utilizando el gato hidráulico', de los Vehículos, ca­
racterizado porque, mediante la acción conjunta y combina-'*" 
da de- un get'o de los habitualmente empleados paya el ihter- 
- caei.bi'0 dc.iîe'da.'S;'.y''.''un disp;-o'sitivq. especialmente'cisenado - 
al efecto,' se transforma, la, potencia natural del gato."en- 
un' electo 'antagónico que, aplicado simultáneamente.,a la. 
llanta y cubierta" de cualquier rueda plana, .determinadla-. .. 
'sopar¿.cien de. -.ainbos, elementos, habiéndose previsto a. tal ,.. 
fíh on .dispositivo mecánico .'funcional integrado" fundamen­
talmente por. uh. anillo por'tá-brozos - .cuy a ditL'eusi'ón..se fija,: 
por la mayor rueda qué. eá capaz de desmontar .¿tediante la " 
formula D+'S, siendo D el- diámetro de la llanta y S el . 
diámetro dé la sección de rueda. . ' . i' i
. 2.6..-;î rocedímíento.,,' 'stegún lo, reivindicado en el punto . '

1, .caracterizado. porque el . anillo . porta-brazos comprende. 
un jarn.'.qro...variable.dé--ellbs,.-tentando todos los brazos que . 
se .dispongÉn :repa.rti¿oá en foy^a-equidistante y.-articuia- 
..' dos, coh o tras /.tanteé','- ¿que, actúan como soportes, dé. 
los miemos, pudiéndose, desplazar los repetidor brezos .só- ;.- 
bre uhas ranuras-guías-por las. que se deslizan sus ejes .- 
hasta eí alojamiento córrespcndientc á la"llanta.que se-' . 
desee descontar y*, haciendo.factible el desmontaje de rue*̂  
.-gas' con dimensiones inferiores a ,1a.marcada por el. ultimo
.'cunto de .̂as -ranuras'* gracias - a.- la característica, a&atible- y
ge los brazos, que hace posible desmontar todas aquéllas 
ouyas medidas estén comprendidas entre D.y 1 - 7". -
' 33.- Procedimiento, .según lo reivindicado. - en':-puntos pre-
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;2.2. .....'' 2"' . "*  ̂'cedentc$, cur&c''Û riza.do. porque la''rueda a descontar se coló"- ",:
Ó2Y.'"' '"' ' 7- .205 .' oa sobre û a plato porta-llanta, al que se sujeta por dos p
.; .-'"

'' "2*,..ó" i
fijadores cada Uno de los cuales .se constituye por dos cu- 2

* ' ' " ' ' ' i'.' has triangulares que, unidas por su oarte superior, forman -g' * y . ....  . ' - ' . . p
una sola pieza, siendo estos fijadores los que verifican ;;
realmente la. inmovilización de la llanta en*el plato.por_ ^

' 210
- - , "" p' 'acoplamiento, de sus formas triangulares a través de.unas. '

ranuras yracti-oadás en dicho plato, en el que ...quedan apoya- i
das por un lado en el. orificio de llanta, mientras que por y

- - - -. *" . " - " ... - ! " -2 . ," ' b / el lado opuesto apoyan en e.l extremo de, su ranura corres-̂  .. r

Y . - ' .'. ' ' '215'
'O.o'ndiente, eUedáúdo: asimismo - cada fijador anclado' al piafó- ' '-p

' ' J'.'.' . Y 'V.p'" Pp.i; ...ip- porta-llanta, por un juego de esparrago y 'tuerca.. ... - ....̂ 
i""- " -. i Y .'".:'.Y-.'.''. Y.. .

43.-. Procedi:niento, ''$egtui lo reivindicado en puntos an-?- ^
-'terioreS:, caracterizado-porque, para que la acción del.-ga-.-' "̂Y
fo hidráulico resulte, directa,, se sitúa éste en posición ^

"' Y' '"' .' ' .central, apoyado en una superestructura que, a su vez, des-. #r. - ó* . - .,r "*
2.;,-.' ,. - 220 .2 cansa en el anillo deYpresión que transmite la reaoción del 

gato al anillo, porta-brazos y. de -estos últimos a la cubier- ^ 
. ta, siendo igualmente 'transmitida..la'.-acbién del mismo gato .^

. por el .pue-Yite superior a dos;, tensores y dé. ellos, al puente §Y 
inferior.unidó. al plato.porta-llanta, con lo que se origi- 2¡g

.2;:óf;' 'Y- YY f ' * 225, na'una. acción 0 efecto antagónico que, debidamente, aplica-
'.Y - "- /,'' 2 1 * - do^ trae. como, consequehciá la separación 'd.'&*-.'llañta:ŷ ou-'-.U.'̂

i;iY',-2', 'Y . i\.. '' Yp -' -*-
. . bierta. ' Y ;p''p.'<,''.'/;p q . - -'-'Y-,.,'. 1"- 
, ' 53.- Prbc ̂ dímient 0, según puntos que anteceden, carao fe-, YY 
- rizado porqué' la acción normal y directa del . gato hidráúli- ,;Y

-230 cb se convierte en acción multiplicada por medio de . una 
palanca que, apoyada por uno de sus extremos en su propio j.: 
soporte, descansa por el extremo contrario eh.el.vástagü . Y; 
del gato, enlazando entre ambos en esta palanca el engan- 2. 

.' che de tracción, qué resulta asimismo multiplicado según Y

Y ' - ^ 5 la relación brazo de potencia/brazo de resistencia, con . p-

Y\ . 2  . Y- ' ; .Y,, '2
. .2". . * ' ' . . - ' - .Y , M . ... .... .'.f. ... ..............---------------------------
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lo que,...en ambos casos, la fuerza antagonista del gato " 
viene a actuar a través, del ,dispositivo sobre llantal.y. - 
'cubierta respectivamente para .determinar., su separación.
r..,6S'.'.-.'l̂&̂IHIEKT'0..:Y. SU..DISPOSITIVO PARA DESMONTAR, .BBÚ 

iblTIOOS UTILIXA^O EL UA-TO HIDRAULICO DE LOS VEIilCULOS." * 
Todo conforme queda descrito en 1.a' presente Memoria, 

.que consta de NUEVE.HOJAS mecanografiadas por una.sola 
cara, foliadas y dibujos que .se- acompañan.

Madrid, 6 dé Hayo de 1961.

- . .9 - -
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