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La presente invención se  r e f ie r e ,  según se óxpresa en e l  enun­

ciado de e s t a  memoria d e s c r ip t iv a ,  a un grupo motriz que ha sido  e s­

pecialm ente concebido para animar un b a st id o r  m óvil, sim ulativo  de
* * + a 9

un to ro  o potro  s a lv a je .
1 *

Son conocidos d isp o s it iv o s  con id én tica  f in a lid a d , en lo s*qu e  

e l  b a st id o r  e s t á  montado sobre una columna de d irección  sobre l a
+ v * *

correspondiente bancada, de manera que dicha columna puede g ir a r  

con respecto  a  t a l  bancada, a  l a  vez que e l b astid o r  e s t á  c a p a c ita ­

do para b a sc u la r , dentro de un plano v e r t ic a l ,  con respecto a l a

columna. Se consigue de e s t a  form a, para el citado  b a stid ó H 'áo b re
*  *  *

e l que ha de u b ica rse  eT j in e t e ,  un movimiento conjugado d e-b ascu la-
* * 9 *

ción y g ir o , que sim ula lo s  s a l t o s  de un toro  o potro s a l v ^ j^ y  que 

d i f i c u l t a  e l mantenimiento del jin e te  sobre e l  b a st id o r . *. t 

Eñ t a le s  d isp o s it iv o s  conocidos e x is te  un electrom otor que, 

con l a  co laboración  de un juego de excén trica  y b ie la ,  su m in istra  

e l  movimiento a lte rn a t iv o  y bascu lan te  a l  b a s t id o r , m ientras que e l 

movimiento de g iro  de l a  columna de d irección  es totalm ente a le a to ­

r io ,  s in  que lo s  mecanismos m otrices del d isp o s it iv o  intervengan en 

e s te  sen tid o .

El grupo m otriz que l a  invención propone ha sid o  especialm ente 

concebido para co n tro lar ta n to  e l movimiento de bascu lación  v e r t ic a l  

como e l movimiento d e l "b astid o r, y esto  se l le v a  a l a  p r á c t ic a  median 

te  un c irc u ito  electroneum ático que asegura unos movimientos b ru sco s, 

a l a  vez que am ortiguados desde e l punto de v i s t a  mecánico evitando 

a v e r ia s  y d e sg a ste s  prem aturos, a l a  vez que permite re g u lar  a volun­

tad todos y cada uno de lo s  movimientos sum inistrados por e l grupo.

De forma más concreta e s to s  dos movimientos son sum in istrados



por re sp e c tiv o s c ilin d ro s  neum áticos de doble e fe c to , conectados 

en un c ir c u ito  en e l  que l a  presión  sum in istrada por un compresor 

e s  con tro lada por una e le c tro v á lv u la  p rev ia  lle g a d a  a un d is t r á b u i-

dor que c a n a liz a  e l  a ir e  a p re sió n  h acia  lo s  c itad o s cilindpoo '*y  a
. * w * + w

tra v é s  de re sp e c t iv a s  v á lv u la s  de gobierno. La presión  l l e g a  a

una u o tra  cámara de cada c il in d r o  en fbnción de l a  señal re c ib id a
* * * *

en d ich a v á lv u la  de gobierno a tra v é s  de sen sores o m icroválvulas 

de r o d i l lo ,  a c t iv ad a s por e l propio b a st id o r  en sus p o sic ion es l í ­

m ites do basculación  y g iro .
* * * * *

Constituye o tra  de la s  c a r a c t e r í s t i c a s  de l a  invención e l  hecho
* * ................... ........... ' * * .

de que, m ientras e l c ilin d ro  de doble e fecto  encargado de su h in is tr a r
*  *  *  *

a l  b a st id o r  e l movimiento de b ascu lación  e s t á  controlado por*dos sen-
* *  *

so re s o m icroválvulas de r o d i l lo ,  e l c il in d ro  correspon d ien te .a l  g iro  

d el b a stid o r  e s t á  controlado por un tem porizador regu lab le  que rec ib e  

dos presion es opu estas, una d irectam ente del d is tr ib u id o r  y o tra  a 

trav é s  de una d erivación  efectu ad a a l a  s a l id a  de l a  v á lv u la  de go­

bierno correspon dien te, estando tan so lo  e l  movimiento de r e tro c e so  

de dicho c ilin d ro  controlado por un sen sor o m icroválvula de r o d i l lo .  

De e s t a  manera puede reg u larse  a  voluntad lo a  in te rv a lo s  de movimien­

to  en e s te  se n tid o , con l a  consecuente v a r ia c ió n  en l a  d i f ic u l t a d  

o frec id a  por e l d isp o s it iv o .

Otra de l a s  c a r a c t e r í s t i c a s  de l a  invención se  centra en e l  

hecho de que l a  c ita d a  e le c tro v á lv u la , que determ ina e l paso de pre­

sión  h acia  el d is t r ib u id o r , se  a c t iv a  ante una t r ip le  se ñ a l , e s t a b le ­

c id a  por l a  in troducción  de una moneda o cu a lq u ier  o tro  d isp o s it iv o  

de con tro l de u so , ta l  como puede s e r  un in te rru p to r  d irecto  o un 

mando a d is t a n c ia ,  determinando o tra  de l a s  señ a le s  p re c isa s  para
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l a  ap ertu ra  de l a  v á lv u la , l a  d isp o sic ió n  d e l cuerpo del j in e te  

sobre e l  b a st id o r  y ,  finalm ente, proviniendo l a  te rc e ra  señ al del 

accionamiento de un pu lsador e x iste n te  en e l  a sa  de agarre d e l bas­

t id o r .  De e s t a  manera se consigue que, t í a s  l a  introduocjy&A^e l a

moneda o e l  accionamiento del d isp o s it iv o  de control de us<^/*^l
* * * *

grupo motriz no se  ponga en funcionamiento m ientras e l  j in e te  no 

se a  ubioado sobre e l b a st id o r  y apresionado e l  pulsador e x iste n te  en 

e l  a s a .  Paralelam ente, cuando e l  jin e te  p ierde e l  e q u il ib r io .^ ,  o 

bien su e lta  e l  a s a ,  o cae del b a s t id o r , automáticamente se  produce 

l a  parada del grupo m otriz, l a  c u a l, lógicam ente, se produce tam-
* a w * *

bien  una vez tran scu rr id a  l a  tem porizadón p re v is ta  para 1# penal 

de con tro l de u so . . . . .
+ a w

Para complementar l a  d e scrip c ió n  que se  e s t á  realizan d o  y con 

ob je to  de ayudar a una mejor comprensión de l a s  c a r a c t e r í s t ic a s  del 

in ven to , se acompaña a l a  presente memoria d e s c r ip t iv a , como parte  

in tegran te  de l a  misma, de un juego de d ib u jo s en lo s  que con carác­

t e r  i lu s t r a t iv o  y no l im ita t iv o , se ha representado lo  s ig u ie n te :

La figu T #  í . -  Muestra una represen tación  esquem ática d e l c ir c u ito  

electroneum ático correspondiente a l  grupo m otriz para b a st id o re s  

m óviles que con stitu ye  e l o b je to  de l a  presen te  invención.

La f ig u r a  2 .— Muestra una v i s t a  en alzado l a t e r a l  del mencionado 

b a s t id o r , y de lo s  elementos mecánicos complementarios, conjunto 

que aparece parcialm ente seccionado para d e ja r  v er  claramente su 

e s tru c tu ra  in te r io r .

La f ig u r a  3 .-  M uestra, fin alm ente, una v i s t a  en p lan ta  d el conjun­

to  representada en l a  f ig u ra  2 .

A l a  v i s t a  de e s t a s  f ig u r a s ,  y más concretamente de l a  f ig u r a  1 ,
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puede observarse  como e l  c ir c u i to  electrom ecánico correspondiente

a l  grupo m otriz que l a  invención propone e s tá  con stitu id o  a  p a r t ir

de un compresor 1 , que su m in istra  e l  a ire  a presión  a un d i s t r ib u í -
*# # # * *

dor 2 ; a  tra v é s  de una e le c tro v á lv u la  3; que como anteriormente se
.** **
*  *  'ha d ioho, requ iere  para su ac tiv ac ión  de una t r ip le  señal e s t a b le ­

c id a  por el d isp o s it iv o  de con tro l de u so , l a  d isp o sic ió n  del j in e ­

te  sobre e l  b a s t id o r  y e l  accionamiento del pulsador re s is tá A te  en 

e l  a sa  de agarre  de dicho b a s t id o r . * * *

El d is t r ib u id o r  2 , a  tra v é s  de l a  vá lvu la  de gobierno 4 y con­

t r o la  lo s  movimientos de un c ilin d ro  $, concretamente del destinado

a su m in is t r a fá l^ h a s t id o r  6 lo s  movimientos ascendente y de-seepden-* * *
t e .  La presión  de a ir e  l le g a  a una u otra cámara del cilin&3&*.5 en+ + + *
función de l a  señ al rec ib id a  en l a  c itad a  v á lv u la  de gobierno *4 a 

expensas del propio d is tr ib u id o r  2 y a trav és de dos sen sores o mi- 

c ro v álvu las de r o d i l lo  7 y 8 . E sto s sensores 7 y 8 son accionados 

por e l  propio b a st id o r  en sus posic ion es lím ite s  de bascu lación  y , 

de acuerdo con un posicionam iento estab lec id o  como p re feren te , de­

terminan para dicho b astid o r un movimiento de basculación  comprendi­

do entre 4- 35^ y -  35^*

E l segundo c il in d r o , el referenciado con 9 y destinado a  sumi­

n i s t r a r  e l oportuno movimiento de g iro  a l  b a st id o r  6, rec ib e  e l  a ire  

a  presión  a tra v é s  de una segunda válvu la  de gobierno 10 y ac tú a  en 

sen tid o  de avance de re tro ceso  en función de que sea  sum inistrado 

a ir e  a  una- u o tra  de sus dos cámaras en función de que l a  v á lv u la  

de gobierno 10 re c ib a  l a s  correspondientes se ñ a le s , también a  expen­

sa s  del propio d is tr ib u id o r  2 , y a trav és de un sensor o m icroválvula 

de -rod illo  11, s im ila r  a lo s  7 y 8 anteriormente c itad o s y con
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id é n tic a s  c a r a c t e r í s t i c a s  fu n c io n ales, e l cual determina e l re tro ceso  

en el g iro  d el b a s t id o r , m ientras que para el avance l a  v á lv u la  de 

gobierno 10 rec ib e  l a  correspondiente señal de un sensor 12 c o n s is­

ten te  en un tem porizador re g u la b le . Este temporizador regu labas

rec ib e  dos p resio n es opu estas, una proviniente directam ente del*<d&s-
*  *  *  *

tr ib u id o r  2 y o tra  a  trav é s  de una derivación 13 e fectuada a l a  s a l i ­

da de l a  vá lvu la  de gobierno 10 que ha de a c t iv a r ,  de manera que l a

in versión  en l a  señ al se recarga  a  voluntad en función de l a  adecúa-** * * * *
da regu lación  en e l d e se q u ilib r io  lím ite  entre ambas p resion es, d ese­

q u i l ib r io  lím ite  que e s  e l  que e sta b le c e  l a  ap aric ión  de l a  señ a l en
* * * * *

l a  mencionada v á lv u la  de gobierno 10.
....... .  . * .* * ,

De acuerdo con un ejem plo preferen te  de re a liz a c ió n  p rá o t fc a ,
* ** *

*  *  *

desde el punto de v i s t a  mecánico, e l  c ilin d ro  5 encargado de sum in is-
_  !*

t r a r  a l  b astid o r  6 lo s  movimientos de bascu lacian  l a t e r a l ,  se-eTsAdble- 

ce entre dicho b a st id o r  6 y la  columna de d irección  13? de l a  que emer­

ge superiormente l a  h o rq u illa  14 de a r ticu lac ió n  para dicho b a s t id o r , 

estando dioha columna 13? montada, a trav és de c o jin e te s  15 ; sobre un 

e je  c e n tra l y f i j ó " l 6  que e s  s o l id a r io  a l a  bancada de su sten tación  

17 de todo e l  con junto. Sobre e s t a  bancada 17 se  monta un brazo ra ­

d ia l  18 a l  que se  une articuladam ente el segundo c ilin d ro  9 ; s i  co rre s­

pondiente a l movimiento de g iro  d e l b astid o r 6 , m ientras que e l  v ástago  

de dicho c ilin d ro  9 se,une también articuladam ente a un brazo 19? s o l i ­

d ario  a  l a  columna de d irección  1 3 .

Para e l movimiento de g iro  de l a  columna de d irección  13 ; o lo  que 

e s  lo  mismo del prop io  b astid o r  6 , se ha p rev isto  una amplitud de 45^ 

a cada lado de un punto muerto interm edio, pero e s t a  am plitud, a l  ig u a l 

que l a  de basoulación  v e r t i c a l ,  e s  regu lab le  a voluntad sin  más que



e s ta b le c e r  en e l  lu g a r  adecuado l a s  m icroválvulas d^ r o d il lo  7) 6 y 

11 , m ientras que l a  tem porizad  ón de secu en cias para lo s  movimientos 

de g iro  e s  co n tro lab le  por e l  sen sor 12.

D escrito  que ha s id o  e l  ob je to  del presente Modelo de U t i l& a d , 

se  d eo lara  que l o  que con stituye l a  e sen cia l idad y novedad de¡L Tnxsmo, 

e s  lo  que se  con creta  en l a s  s ig u ie n te s :
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REIVINDICACIONES

1 .  -  GRUPO MOTRIZ PARA BASTIDORES MOVILES SIMULATIVOS DE UN 

TORO O POTRO SALVAJE, que estan do especialm ente conoebido para bas­

t id o re s  montados basculantem ente sobre ima columna de d irecc ión ,
*

l a  cual a  su vez e s t á  in s ta la d a  con lib e rta d  de g ir o  sobre uná*%áh-
*  .

cada ü j a ,  esencialm ente se c a ra c te r iz a  porque l a  b ascu lad ó n '.d a l 

b a s t id o r  con resp ecto  a  l a  columna y el g irode é s t a  oon respecto  a 

l a  bancada se r e a l iz a n  oon l a  colaboración  de sendos o ilin d ras*n eu -  

m átioos de doble e fe c to , de manera que el movimiento r e a l  d e l .b a s t i ­

dor can respecto  a l a  bancada f i j a  se  obtiene por l a  combinación fun­

c io n al de ambos c i l in d r o s ,  debidamente controlados por un cipg^y^o 

electron eu m ático , habiéndose p re v is to  que dicho c ir c u ito  se &cJR$.ve 

ante una t r ip le  señal e s ta b le c id a  por l a  introducción de una,*mpneda
 ̂ * * a +

o cu alq u ier o tro  d isp o s it iv o  de oontrol de u so , l a  d isp o sic ió n  dpi 

cuerpo del. j in e te  sobre e l b a s t id o r  y e l accionam iento de un p u lsa­

dor e x is te n te  en e l  asa  de a g a r re , y manteniéndose l a  situ ac ió n  de 

ac tiv ac ió n  en ta n to  no desaparezca alguna de e s t a s  t r e s  se ñ a le s , bien 

por l a  ca id a  d el j in e te  o por l a  tem porizadón e s ta b le c id a  en e l d i s ­

p o s it iv o  de co n tro l de u so , con l a  p a rticu la r id ad  que dicho c ir c u ito  

su m in istra , a  t r a v é s  de uno de lo s  c i l in d r o s , un movimiento continuo 

de b a sc u la d  ón comprendido en tre  4- 350 y -  35^ con respecto  a  l a  h ori­

zon tal y ,  a  tr a v é s  del otro c i l in d r o ,  un movimiento de g iro  de 45^ a 

cada la d o , sien do e s te  últim o de frecuencia reg u lab le  a voluntad.

2 .  -  GRUPO MOTRIZ PARA BASTIDORES SIMULATIVOS DE UN TORO 0 POTRO 

SALVAJE, según r e iv in d ic a d  ón 13 , caracterizad o  porque e l  c ir c u ito  

electroneum ático -está co n stitu id o  por una e le o tro v á lv u la , cuya apertu­

r a  viene determ inada par l a  confluencia de l a s  t r e s  señ ales c it a d a s ,  

que e s ta b le c e  comunicación entre un compresor y un d is tr ib u id o r ,
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canalizando e s t e  últim o e l  a ir e  a presión h ac ia  .los dos c il in d ro s

de doble e fe c to  a  trav é s  de sendas v á lv u la s de gobierno, con l a

p a rt ic u la r id a d  de que a tra v é s  de cada una de e l l a s  l a  p resión

l le g a  a  una u o tra  cámara d e l c ilin d ro  correspondiente, ea*&¿&-

ción de l a  se ñ a l re c ib id a  en dicha válvu la  de gobierno a e^pen-
*  *  *  *

s a s  del propio d is tr ib u id o r  y a  trav és de re sp e c tiv o s  sen sores o 

m icroválvu las de r o d i l lo ,  que son activados por ol p ro p io ,b a s t i­

dor en sus p o sic io n es de b a sc u la d  ón y g ir o . .* * ̂  * +
3 . -  GRUPO MOTRIZ PARA BASTIDLES MOVILES SIMULATIVOS DE UN

TOPO 0 POTRO SALVAJE, según re iv in d icac io n es a n te r io re s , caracote—
* * * * *

rizado  porque en e l se c to r  del c irc u ito  correspondiente a l  g iyo  

d e l b a stid o r  e x is te  un so lo  sensor co n stitu id o  por una m ic^pvál-
4 * *

vu la de r o d i l lo  y accionado por e l  b a st id o r , mientras que e l otro
: * * . ! *sen sor c o n siste  en un tem porizador regu lab le  que recibe d o s 'p re ­

sion es o p u estas, una provinente directam ente del d is tr ib u id o r  y 

o tra  a tra v é s  de una d erivación  efectuada a  l a  s a l id a  de l a  v á l­

vu la  de gobierno que ha de a c t iv a r ,  hacia e l  c ilin d ro  correspon­

d ien te , de manera que l a  in versión  en l a  señ al se  re ta rd a  a  volun­

tad  en función de l a  adecuada regulación  en e l  d e se q u ilib r io  lim i­

te  en tre p re sio n es.

. 4 . -  GRUPO MOTRIZ PARA BASTIDORES MOVILES SIMOLATIVOS DE UN 

TORO 0 POTRO SALVAJE..

Según queda sustancialm ente d e sc r ito  en l a  presente memoria - 

que consta de nueve h o ja s , e s c r i t a s  a máquina por una so la  ca ra  y 

d ibu jo s que l e  acompañan.

Madrid, 25 de Agosto de 1982 

EL AGENTE: ^





2 HOJAS/!

* e + e

s e 
*9 a'

a - &* a a a

MADRtD 2  5  M 8 . 1982



. .  ' ' '
, ' ' ) 
U O S E  PLAZA OSCOZ '

ESCALA VARÌABLE



2 HOJA!


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



