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La presente invencién se refiere, seglin se éxpresa en el enun=-
ciado de esta memoria descriptiva, a un grupo motriz que ha sido es-
pecialmente concebido para animar un bastidor movil, simulativo de

LK N I J

ur toro o potro salvaje. oees
*

Son conocidos dispositivos con idéntica finalidagd, en‘lbé'que
el bastidor estad montado sobre una columna de direccion sobre la
correspondiente bancada, de manera que dicha columa puede‘éﬁ}ar
con respecto a tal bancada, a la vez que el bastidor estid Eaﬁgbita—
do para bascular, dentro de un plano vertical, con respecto a la
columma. Se consigue de esta forma, para el citado bastidbr;:éobre

el que'ha“dE“UbicarﬂeweI"jinete, un movimiento conjugado d€.bascula-

eifn y giro, que simula los saltos de un toro o potro aalvé:j:e::y que
dificulta el mantenimiento de1~jinete sobre el bastidor, 5'..:2

Eh_fales dispositivos conocidos existe un electromotor que,
con la colaboracidén de un juego de excéntrica y biela, suministra
el movimiento alternativo y basculante al tastidor, mientras gue el
movimiento de giro de la columna de direccidn es totalmente aleato-
rio,-giﬂléue los mec;nismos motrices del dispositivo intervengan en
este sentido,

El grupo motriz que la invencidn propone ha sido especialmente
concebido para controlar tanto el movimiento de basculacidn vertical
como el movimiento dél'bastidor, ¥y estplse.lleva a la practica median
te un circuito electroneumdtico que asegura unos movimientos bruscos,
a la vez que amortiguados desde el punto de vista mecanico evitando
averias y desgastes prematuros, a la vez gue permite regular a volun-

tad todos y cada uno de los movimientos suministrados por el grupo.

De forma mas concreta estos dos movimientos son suministrados
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por respectivos cilindros neumiticos de doble efécto, conectados
en un circuito en el que la presidn suministrada por un compresor

es controlada por una electirovalvula wrevia llegada a un d%ﬁjnibui-

der que canaliza el aire a presidn hacia los citados cilind poeeey a

oa tp

través de respectivas valvulas de gobierno. La presidn llega a

una u oitra camara de cada cilindro en funcidn de la scfial recibida

en dicha valvula de gobierno a través de sensores o microvalvulas
L]
@ ene ¢

de rodillo, activadas por el propio bastidor en sus posiciones 1i-

mites do basculacibn y giro.

.
L I B

Constituye otra de las caracteristicas de la inveneidn el hecho

de que, mientras el cilindro de doble efecto encargado de subinistrar

al bastidor el movimiento de ba§§u1acién estd controlado poi-&o% sen~
sores o microvalvulas de rodillb, el cilindro correspondieniéoai giro
del bastidor estd controlado por un temporizador regulable que recibe
dos presiones opuestas, una directamente del distribuidor y otra a

través de una derivacidn efectuada a la salida de la vAlvula de go-

bierno correspondiente, estando tan solo el movimiento de retroceso

gy =

de dicho cilindro controlado por un sensor o microvalvula de rodillo.
De esta manera pueae regularse a voluntad los intervalos de movimien~
to en este sentido, con la consecuente variacitnm en la dificultad
ofrecida por el dispositivo.

" Otra de las caractéristicas de la invenpién se centra en el

hecho de gue la citada electrovalvula, que determina el paso de pre-

8ion hacia el distribuidor, se activa ante una triple sehal, estable~

cida por la introduccidn de una moneda o cualguier otro dispositivo

~de control de uso, tal como puede ser un interrupior directo o un

mando a distancia, determinando otra de las sefiales precisas para
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la apertura de la‘vélvula, la disposioién del cuerpo del Jjinete

sobre el bastidor y, finalmente, proviniendo la tercera sefial del

accionamiento de un pulsador existente en el asa de agarre del bas-

tidor. De esta manera se consigue que, tras la introduccisane «do la

moneda o el accionamiento del dispositivo de control de uso';o'e'l

grupo motriz no se ponga en funcionamiento mientras el jinete no
eea ubicado sobre el bastidor y apresionado el pulsador existente en
el asa, Paralelamente, cuando el jinste pierde el equiliggieay, o
bien sueltas el asa, o cae del bastidor, automiticamente se produce

la parada del grupo motriz, la cual, légicamente, se produce tam—

bién una vez transcurrida la temporizacidn prevista para la sefial

de control de uso.

o Bg a
L] -«

Para complementar la deseripcidn que se esta realizanﬁé.& con
objeto de ayudar a una mejor comprensién de las caraoteriétiéé% del
invenfo,.se acomparia a la presente memoria descriptiva, como parte
integrante de la misma, de un juego de dibujos en los que con carac—
ter ilustrativo y no limitativo, se ha representado lo siguiente:

La figu%ihﬁu- Muestra wma representacidn esquemdtica del circuito

elec%roneumético.correspondiente al grupo motriz para bastidores

méviles que conétituye el objeto de la presente invenciodn.

La figura 2.- Mue stra wna vista en alzado lateral del mencionado

bastidor, y de los elﬁmentos mecanicos coﬁplementarios, conjunto
qua'éparece parcialmente seccionado para dejar ver claramente su
eétructura interior,

La figura 3.—’-Muestra, finalmente, una vista en planta del conjun-—

to'representada en la figura 2.

A la vista de estas figuras, y mas concretamente de la figura 1,
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puede observarse como el circuito electromecénico correspendiente
al grupo motriz que la invencidn propone estd constituido a partir
de un compresor 1, que suministra el aire a presién a un distribui-
[ ]
[ 2 X R N ]

dor 2, a través de una electrovalvula 3, que como anteriormente se

ha dicho, requiere para su activacidn de una triple sefial ehdablo-
cida por el dispositivo de control de uso, la disposicidn del jine-
te sobre el bastidor y el accionamiento del pulsador resistenfe en
el asa de agarre de dicho bastidor. seve’e

El distribuidor 2, a través de la valvula de gobierno 4, con-
trola los movimientos de un cilindro 5, concretamente del desdinado
a suﬁinistrafﬁﬁihﬁﬁﬁ%idor 6 los movimientos ascendente y dégééﬁden-

te., La presidn de airc llega a una u otra camara del cilind¥®'.5 en

N

funcidn de la sefial recibida en la citada valvula de gobiefmo’4 a
expensas del propio distribuidor 2 y a través de dos sensores o mi~
crovalvulas de rodillo 7 y 8. Estos sensores 7 y 8 son accionados
por el propio bastidor en sus posiciones limites de basculacidn y,
de aqgsrdo con un posicionamiento establecido como preferente, de-
termi;;h éagéﬁgggﬁb bastidor un movimiento de basculacidn comprendi-—
do entre + 352 y — 359,

Ei‘segundo cilindro, el referenciado con 9 y destinado a sumi-
nistrar el oportuno movimiento de giro al bastidor 6, recibe el aire
a presidn a través de uha segunda vélvula de gobierno 10 y actlia en
sentido de avance de retroceso en funcidn de que sea suministrado
aire a una u otra de sus dos camaras en funcién de que la valvula
de gobierno 10 reciba las correspondientes seflales, también a expen-—

sas del propio distribuider 2, y a través de un sensor o microvalvula

de ‘rodillo 11, similar a los 7 y 8 anteriormente citados y con




idénticas caracteristicas funcionales, el cual determina el retroceso

en el giro del bastidor, mientras que para el avance la vidlvula de
gobiemo 10 recibe la correspondiente sefial de un sensor 12 consis~
tente en un temporizador regulable. Este temporizador regulable .31'12

: 5 recibe dos presiones opuestas, una proviniente directamente del-@&g-
tribuidor 2 y otra a través de uma derivacidn 13 efectuada a lar;;ii-
da de la vélvula de gobierno 10 queAha de activar, de manera que la

LS XY

inversitn en la sefial se recarga a voluntad en funcidn de la adecua—
da Tegulacién en el desequilibrio limite entre ambas presiones, dese-
10 quilibrio limite que es el que establece la aparicidn de la sefial en

.
o0

- la mencionady vélvula de gobierno 10,

L]
s %,

De acuerdo con un ejemplo preferente de realizacién practica,

desde el punto de vista mecinico,-el cilindro 5 encargado de suminis—

trar al bastidor 6 los movimientos de basculacidn lateral, se:e%¢éble—

15 ce entre didho bastidor 6 y la columna de direcoidn 13, de la que emer-
g2 superiormente la horquilla 14 de articulacidn para dicho bastidor,
estando dicha columna 13, montada, a través de cojinetes 15, scbre un
eje cent ral y £156 16 que es solidario a la bancada de sustentacidn
17 de todo el conjunto, Sobre esta bancada 17 se monta un brazo ra-

20 dial 18_&1 que se ﬁﬁe articuladamente el segundo cilindro 9, el corres-—
pondiente al movimiento de giTo del bastidor 6, mientras que el vastago
de dicho cilindro 9 se\uqe también articuladamente a un brazo 19, soli-
dario‘a—la columna de dirececidn 13.

fara el movimiento de giro de la columma de direccidn 13, o lo que
25 es lo mismo el propio bastidor 6, se ha previsto una amplitud de 45%

a cada‘lado de un punto muerto intermedio, pero esta amplitud, al igual

que la de basculacidn vertical, es regulable a voluntad sin mas que



~

establecer en el lugar adecuado las microvAlvulas dg rodillo 7, 8 y
11, mientras que la temporizacidn de secuencias para los movimientios
de giro es controlable por el sensor 12.

- Deserito que ha sido el objeto del presente Modelo de Uti!.f&ad,
se declara que lo que constituye la esencialidad y novedad de:I..:'é:mmo,
es lo que se conoreta en las siguientes:
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REIVINDICACIONES
.= GRUPO MOTRIZ PARA BASTIDORES MOVILES SIMULATIVOS DE UN
TORO O POTRO SALVATE, que estando especialmente concebido para bas—
tidores montados basculantemente sobre una columna de direcoidn,

. »
la cual a su vez estd instalada oon libertad de giro sobre wid“ban-

cada fija, esencialmente se caracteriza porque la basculacidn®dal
bastidor con respecto a la columna y el girode ésta con respecto a
la bancada se Tealizan con la colaboracién de sendos cilindres:neu-
miticos de doble efecto, de manera que el movimiento real deld.bdati-
dor con respecto a la bancada fija se obtiens por la combinacién fun-
cional de ambos ocilindros, debidamente controlados por wn cipgujto
elecfioneuméticq, habiéndose previsto que dicho circuito se &c;iye

ante una triple sefial establecida por la introduceién de una;mgngda

o cualquier otro dispositivo de\oontrol de uso, la disposiciéé.égl
cuerpo dei.jinate sobre el bastidor y el accionamiento de un.pﬁisa-
dor existente en el asa de agarre, y manteniéndose la situacidn de
activacifm en tanto no desaparezca alguna de estas tres sefiales, bilen
por la caida del jinete o por la temporizacidn establecida en el dis-
positivo de control de uso, con la partioularidad que dicho ecircuito
suministra, a.trévés de uno de los cilindros, un movimiento continuo
de baséuiacién comprendido entre + 352 y — 358 con respecto a la hori-
gontal y, a través del otro cilindro, un movimiento de giro de 45 e
cada lado, siendo esfe'ﬁltimo de frecuencia regulable a voluntad.

2.— GRUPO MOTRIZ PARA BASTIDORES.SIMULATIVOS DE UN TORO O POT'RO
SALVAJE, segin reivindicacidon 18, caracterizado porgue el circuito
electroneumiatico esté constituido por umna electrovalvula, ouya apertu-

ra viene determinada por la confluencia de las tres sefiales citadas,

que establece comunicacidn entre un compresor y un distribuidor,
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- canalizando este 0ltimo el aire a presiém hacia los dos cilindros

de doble efecto a tiavéa de sendas vdlvulas de gobierno, con la
particuiaridad de que a través de cada una de ellas la presidm
llega a una u otra cédmara del cilindro correspondiente, ersfuhe
cién de la sefial recibida en dicha vdlvula de gobierno a eiééﬁ—
sas del propio distribuidor y a través de respeciivos sensores o
microvalvulas de rodillo, gue son activados por el propio bapti-
dor en sus posiciones de basculacién y giro. el
3.— GRUPO MOTRIZ P%RA BASTIDGES MOVILES SIMULATIVOS DE WN
TORO O POTRO SALVAJE, segln reivindicacimnes snteriores, caracte—

* 3000

rizado porque en el sector del circuito correspondiente al giro
. LK

del bastidor existe un solo sensor constituido por una micTpvAl-

® a

vula de rodillo y accionado por el bastidor, mientras que.Eﬁf:otro

sensor cqnsiste en un temporizador regulable-que recibe a&é‘ﬁée—
siones opuestas, una provinente directamenté del distribuidor y
otra a través de una derivacidn efectuada a la salida de la val-
vula de gobiernoAque ha de activar, hacia el cilindro correspan-—
dieﬁzé, de manera que la inversidn en la sefial se retarda a volun—
tad én fUncién Qe la adecuada regulacidon en el aesequilibrio limi~
te entre presiones,
. 4.~— GRUPO KOTRIZ PARA BASTIDCORES MOVILES SIMULATIVOS DE UN
TOBO_O PArRO SALVAJE. .
Segin queda sustancialmente descrito en la presente ﬁemoria .
que éonsta de nueve hojas; escritas a maquina por una sola cara y
dibujos que le acompatian.,
. ladrid, 25 de Agosto de 1982

EL AGEXTEs




" DJOSE PLAZA 0SCOZ

r
H P,
Y T /5
/_
|4
)
-
3— |
!
ol |2 |
4/ // = :/2
) 10 /
3
FIG1
ESCALA VARIABLE




MADRID 2 & 460, 1982

e, e
ooE
Feft




D.JOSE PLAZA 0SCOZ

wn o Tp)
” e

s '
r L4 - L] o/
a L] 4 .
« 0 .° ®
>
U L i e
- y

AN ANMRARRN

L

ESCALA VARIABLE




MADRID 2 & AGO, 1982




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



