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"MECANISMO PARA EL ACCIONAMIENTO DE CABEZA Y EXTREMIDADES -  

DE MUÑECOS", a favor de la  firma JBSMAR, 3. L . , dom iciliada  

en BIAR (A lic a n te ), Carretera de Alcoy, s/n.

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

La industria  juguetera y en especia l la  dedicada

a la  fabricac ión  de muñecos, se supera día a d ía , para la  -

consecución de modelos con los que hagan sen tir a l  pequeño

usuario, a lo s  que están destinados, sensaciones de gran —

realismo a semejanza de lo s  humanos.

En e l  ámbito de t a l  industria , se consiguen diver

sos modelos que emulan a lo s  rea les, uno de tales* lo  consti
*  +  *

.  .  *  *

tuye e l  objeto del modelo de u tilid ad  que nos ocupa, es e l

de un mecanismo ap licab le  a muñecos, con e l  que sq .lp g ra  e l
1 *

movimiento de cabeza y extremidades, siendo fac tib le *  en ca­

so de colocar e l  muñeco en una cuna de la s  de balancín e l  -

movimiento de ésta, debido a l  del muñeco y por ser e l  tipo
.**.

que ha de s e rv ir  de base para lle v a r  a cabo la  coirf-ección — 

de la s  diversas formas de rea lizac ión  a que en la '.p ráctica  

puede lle g a rse  con la  aplicación de sus fundamento^.básicos 

se c ita  en l a  presente memoria a t ítu lo  de ejemplo y se rá .— 

descrito  a continuación con la  ayuda de la  lámina de dibu—  

jos que se adjunta.

En l a  figu ra  1 - ,  se representa una v is t a  de l meca 

nismo que es objeto del modelo de u t ilid a d  que nos ocupa, -  

apreciándose la  to ta lidad  de elementos que lo  constituyen y 

alo jado en un muñeco cuyos movimientos de cabeza y extremi-
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nades se pretenden.

La fig u ra  2§, representa una v is ta  del mecanismo — 

en alzado la t e r a l  y d e ta lle s  de brazos y piernas.

El ca je tín  1, contiene e l micromotor e léc trico  y — 

sistema de engranajes convencional, que transmite e l  moví- — 

miento de rotación a l  e je  2, a cuyos extremos se unen la s  —  

piezas 3.

Dichas piezas 3, están provistas de pivotes 4, ex­

céntricos que se introducen en las  ranuras 5, practicadas en 

la s  piezas longitud inales 6, que se unen mediante pasadores 

7, a l  ca jetín  1.

la s  piezas longitudinales 6, superiormente confor­

man una ranura 8, para alojamiento de lo s  vástagos 9, emer­

gentes de la s  piezas 10, de unión de lo s  brazos 11 ..

Una de la s  piezas 6, superiormente conforma una hor
. .  *  *

q u i lla  12, en la  que se introduce la  p ieza 13; sa lien te  in fe

riormente de la  14, de unión de la  cabeza, y cuya .pieza 14,
** **+*

se encuentra encajada en la  oquedad 15, que conforman otras
+ + +

dos 16.

la s  piezas longitudinales 6, por su extremo lib r e  

in fe r io r ,  conforman una ho rqu illa  17, en la s  que se**intrcda- 

ce la  pieza 18 , prolongación la te ra l de la s  19, d&-anión a -  

la s  piernas 20. I *. .*

E l in terruptor localizado en la  cabeza en la  zona 

de la  boca, podrá ser de aquellos a modo de chupete cuya in ­

troducción provocará la  puesta en marcha del c ircu ito  e lé c tr i  

co que se establece.

Con todo lo  cual se consigue un mecanismo para e l  

accionamiento de cabeza y extremidades del muñeco a que se -  

ap lique.
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Suficientemente descrito que nos es e l  objeto del 

modelo de u t ilid a d  que nos ocupa, que lo  es solamente a t í ­

tu lo  de ejemplo y una de la s  m últiples formas de re a liz a - ' -  

ción a que en la  práctica puede llega rse  tomando como funda 

mentó en su construcción, e l  descrito en la  presente memo­

r ia ,  únicamente nos re sta  señalar que la s  modificaciones de 

forma, tamaños, m ateriales empleados u otras no fundamenta­

le s , no deben ser consideradas variaciones que afecten a su 

esencialidad.
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E l modelo de u t ilid ad  descrito  recaerá pues, so­

bre la s  siguientes reivindicaciones:

1 § .- «MECANISMO PARA EL ACCIONAMIENTO DE CABEZA 

Y EXTREMIDADES DE MUÑECOS", caracterizado por cuanto, está  

constituido por un ca je tín  contenedor de un micromotor -  -  

e lé c tr ic o , alimentado por la s  pertinentes p ila s , cuyo eje  

de sa lid a  de fuerza unido a l  piñón conveniente, transmite 

e l  movimiento de rotación, mediante un sistema de engrana­

jes convencional, a un e je  superior a cuyos extremos se le  

unen sendas piezas provistas de pivotes excéntricos que se 

introducen en la s  ranuras practicadas en sendas piezas Ion

g itu d in a le s , unidas la t e r a l  e interiormente a l  ca fetín  y -
* *..

cuyas piezas conforman superiormente ranuras para". Silo ja -----

miento de lo s  véstagos emergentes, de la s  piezas; de unión

de lo s  brazos, una de cuyas piezas asimismo confirma una —+ * * *

h o rq u illa  entre cuyas ramas se a lo ja  la  pieza in fe r io r  y —

lateralm ente sa lien te , de la  de unión a la  cabeza,y cuya —

pieza se encuentra encajada en la  oquedad que conforman —

otras dos; determinando dichas piezas longitudinales por —
. .

su extremo l ib r e  in fe r io r ,  sendas h o rqu illa s  entre.cuyas —
* * A
w ^ ^

ramas se introducen la s  piezas, prolongación la t e r a l  de la s  

de unión a la s  piernas, por lo  que e l  movimiento de la s  —— 

piezas longitud inales, provoca a l  tiempo e l de la  cabeza y 

extremidades unidas a e l la s  del muñeco a l  que se aplique  

e l  mecanismo, siendo e l  accionamiento por medio de interruj^ 

to r loca lizado  en la  zona de la  boca, a modo de chupete y 

siendo igualmente fa c t ib le ,  en caso de colocar e l  muñeco —
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en una cuna de la s  de balancín, e l  movimiento de ésta  a l  mo 

verse acompasadamente sus extremidades y cabeza.

2 § .- "MECANISMO PARA EL ACCIONAMIENTO DE CABEZA Y 

EXTREMIDADES DE MUÑECOS".

Todo e l lo ,  t a l  y conforme queda descrito , represen  

tado y re iv indicado.

Esta memoria consta de cinco hojas, mecanografia­

das y fo liad a s  por una sola, de sus caras, conteniéndo un to 

t a l  de noventa y s ie te  lín ea s .

MADRID A 1 g R6B. 1982
D E  /H RC &
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