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El 0mjebo de la prcuenue Patonte os un camhao de ve-

¢001dad por desca:rilam1enuo da chdena, para blclo*etac y

 ve111cu_Loa sxmllares. Este oambio de vechidad es de un *i-

. po blen conocido en ol cuul el med;o o} deIOS en que se a- S
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A

poya la cadena de la bicicleta y que accionan transversal
men‘be dicha cadena para dé-t.-;.p1 aZarla sobre 103 pii‘ionas eg-
t4n montados en un sistema de peu:-ale1 ogramo articulado es
tando mon'bado a su vez dicho slstema en el cuadro de la bi

c:.cleta, genuralmente SOOI‘e el eje ) an proximic'tad del ejef

de la rueds traséra. ldltiples dlsppsltlvos. de cambio de - -

velocidad concedidos sobre estas bases son bien conocidos

_ desda haoe mucho.

$eg(m la inveno:.én se ha- querido realzza:c wn cam,bio
de velocidad del ’cipo de paralelogramo articulado cuya cons

truceifn estéd simpliflcada v es més ‘racional, pmsentando

wn funoionamiento me jorado e multiples ventagas que sobre-

: ‘saldrén en la. con’cmuacién de la descripcién

BL oambio de velocidad segun la invenei én éomprende, |

‘separadamen’ce 0. en comb:.naeibn 1as medidas de ccnstruoclon

las caracter:(stlcas siguientas, ‘es decir: un brazo-SOpor

te, do ranure abier‘ba, des»inado para ser fi;]ado de manera

. regulable sobre el e;}a de la rueda trasera de la bicicleta,

405 soportes méntlcos reoortaclos ¥ doblados en foma de -'

) doble hOrq_uilla, estando u.nidos dJ.choa sOportes montados -~
parelelamente por palanoas paralelas o sensiblemente para- |
'_,‘lelas, medlanta 1ibre. artlculaclén en las hOrquillas enfren -
te de los sq;ortes, de los que uno esté a.rticulado con gl-, '
-ro eléstioo para tensar la cadena, a la parte 1nferior del
_brazo-30porte, esta.ndo montado ch giro e].é.stlco sobre ol
. eae del segundo soporta el cen,junto de gu:(a de cadena cons
‘bitu.'ido por I'Odil}.Os qua gLran entre una placa y una cOntra :
placa. Los desylazamientos tz:a.nsversales del eenjunto ds -

"guia de cadena s0n mandadOS ‘en un sentldo pOr cualquier sig

' tema. de cable ‘guyo exuremo es*bé wido a un brazo d@blado ae
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" limiter el giro del soporte superior con reqpeoto el brazo-

kastablacida, las deformaciQnes del paralelogramo, con lqs

. deSPIaZamientos‘tr&nBV&rﬁéléé'del obnjunto,da guia de ca-

prenderén de la contlnuacién de la dascrlpclén, ¥ especialw

tremas del conjunto de guia de cadena mediante una varilla

la palance artidhlada exterior, y en el otro sentido por

un muelle de retorno aujeto al SODOrte superiOr y que ac-

'tua ‘sobre dicha palanea articulada exteriOr, estando pre—

visto pOr una parte un triple disp031t1vo de choque para

soporte, ¥ luego para limitar el elro del OOnjunto de gula E

de cadena con raopecto al sOporte 1nfer10r, y por fin pa-

ra limitar en 10s 308 sentllos, “de. mancra regulable ¥ pre  '

’ densa,

Varlas oaracuerfatleas de eata chstruocién se des-
mente: la regulacién praclag”y cbmoda de las posiclonas_eé"

}£1leteada sujéta a la palanca arfipq;ada interior y que ~

- lleva dds tuerocas con muelles-fréno 1levando la otra pa—
'_,lanca . brazo doblado que conera cqn las tuercas~t@pe. '

“Segtin otra caracteristioa de la 1nvenclén la linea de losfi _

.'rodillos del conjunto de guia da cadena es excéntrlca eon . ;

vrespecto al eje de. tiro de dicho conjunto.

Para fijar el Objeto de la invenciﬁn sin por_ Otra :

:,'parte 1im1tarlo, se representa en 1os adjunt0s dioujos, en.

La Flg. l, una v:.sta de GOnJunto de una fOrma de rea

'Zlizacién del cambio de VGlOOidad segun la invenoién Las ff
"lineas dxscOntlnuas ilustran los plﬁoneg del cubo trasero

'  y 14 cadena.

La Flg. 2 una v1sta de lado cOrreoQOndiente a la —“

~F1g. 1. Los pinOnes vy la cadena de la bicloleua estén ilus

'ﬁradOS en lineas disoontinuas.‘
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Las I‘:Lg.o. 3 ¥ 4, en mayOr eoCala, el sistema de na— o
- ralcl Ogramo articulado del - camnio de velOcl dad v Su ais;_m

sitive de 1;0pes regulabies ‘en las dos pos 1ci ones extremas. -

La ;.1g. 5, una seccidn tran.aversal, conside:cada se-

ghn la linea a-5 de la Fig. 3,- que ilustra la arandela de .

dos tOpes que lmi*ta 103 movz.mientOS de giro del SOporte |
superior.

La i‘ig. 6, una v1s‘ba de 1ado por la linea 6-6 de la
I’lg. 1.

La Eig. 7, una vista da la parte imerior del desca
rrllador por la linea ’7-'7 de la Eig. 6o B

Se haoe referencia a los dibujos para desorlbir una

fome. do reallzaclén no limltatWa, pero par‘bl cula;men'te

. interesante, del objeto de la :anenczbn

m camoio de velocidad 1luotrado comprenda un brazo-f'

SOporte 1 de tipo conm:ido y prows"co de u.na renure abler-

‘ta 11 que peormite montarw de mancra regulable vsobre el e-

‘ Je a del] cubo trasero de la biclcle ua que lleva los plno-

nes es oelonados . por ,eganpl@»l@s pinonesp 5~p:_l‘ p . Un

sistema de pernd y tuerca 2’bl‘o’Quea ol brazo-aOporte- 1 so-

bre el brazo del cuadro de la bio:_ ole ta.

El ambio de velocidad comprande ademés dos scporbes

" e los cuales uno, uuneriOr, 5, esta destlnado a ser monta
dae de manera articulada sobre una prolOng&c:Lén del brazo 1,
.mien.,ras que el sOpO:cte imemor 4 esta destinado a llev:ar o
",el conjunto do gula de oadena del camb:.o de vel%idad L

Los dos SOpOI"beS 3 'y 4 son idéntioo:a pa:ra simplli‘i-,_"

,Gar la f&bl'i Oacibn vl pre ent&n 1a. pa:cticularldad de reali-

, ‘zarse econénicamente en chapa recortada v dob]_ada a modo '

- de dobles horquillas oPuestas cuyos lados son respectiva—- |
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m"ente‘ 51 -‘52 v
8

1o a®, Dichos lados de las horquillas

y 42 89 encusnoran dispuestos enfrentados, 1levando ca
3

- da uno aos ejes de articulacién phra elos 53 v 4 sobre -

"los cuales es*én mont ados llbremanue giratorios, ent;e d1

chos lados 58 ; 42, unas: palancas, esPectivamente 5 y B,
de forme semiplana o perfilada y terminadas por silbatos
51 6l atravesados por los eaes 55 y 43;v “
Preferiblemente 1&9 ‘pelancas 5 y & son de langitu—»'

des iguales, mienb;as que 1os ejes 33 por una parte Y los

eges 43, por otra, se encuent;an e la minma distanoia unos

de otros, de modo que dichos brgenos cqnstltuyen un para~

le ogramo artloulado. La palanoa S es considerada ‘como pa

 1anca exterlor, mienuras qne la palanca 6 es" cOn51derada

como palanoa 1nter10r, siendo la que eata més cerca de la

" oadens y de lOS plnones.

10s lados 31 del- stOrte superlor 3 estén deSulnados'
al montaje articulado derdicho soporte- y del con;junto del :
‘cambio’ da Velocidad sobre el brazo 1. B eje de montaje o5
té4 constitufdoe por un perno 7 (Pig. 3) ouya cabeza puede -
jaer plana y redonda, con simples,perforaclones.de acciona-}

miento Bl vést tago lisO del eJe 7 atraviesa 1ibremsnte 1os

lados 2. m extromo fileueado 7 el ojo 7 es o diametro
nmés reducido y atraviesa una - arundela 8 asi OQnO el brezo
E 1, Una uueroa 9 bloquea el conjunto del eje 7 la arandelarf

8y el brazo 1'@~

Duran*e el mOntaJe, se monta m nuella 10 sobra la-

1 de este muelle es 1n-

ol

,parte lise del ejs 7. Un ext mo 10

‘troducldo en un agugero de un lado 37 del sonorta 5 El o-'

'iftro extreno 10 del muelle es introducldo en una hendldura” }

7 que se extiende a 10 largo de la parte 118& de* eje 7._
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,Tamoién duranoe e1 montaje, so coloca entre los 1ados 5

B cllita el desmoncaje de- la rueda.

 tre dicho aOporte 4 y el eje 12

B de la hOrquilla del SOvOrte 5 un anillo ll (de olautioo

etal, caucho uvotro mauerlal), que prObm@e al mueTle J el?:,‘

>keje de toda perturbaclén. k; lf : 5f, v;;“;.‘“ ‘1f N
ademés, la arandela 8 o5 hecha solidarla en rotacién%(f'
‘ del e;e 7 cuja parte 71 presenta una o dos partes semipla;f 
.nas 75 qua GOQperan con partes semiplanas da la abertura

M“axil de la arandela 8 (Fig. 5) La arandela 8 presenta U

nas 1enguetas abatidas dlametral e inversamente 81 - 8?.,

Se puede asi darle una ten31bn clrcular el muelle 10 en -

un sentido que. tiende permanentemente a hacer girar el S0

‘ -porte 5 y el oonjunto del camblo de velocldad en el sentlA;'

1

do horario, para tonsar la cadena, La lengﬁet& 8 de la a-

randela 8 toma ap0yo y ga encuenire permansntemante apoya-

da a modo de qua contra el brazo Sonrte l. La lenguata

82 oonstltuye, oon reswecto al soporte 5, un tOpe me limi.

De- manera comparable, 1os ladOS 41 de 1a horqullla

de1 soporte 1nfericr llevan, 11bremente girauorio un e-

Je 2 cuyo resalto *al esté en contacto con’ uno da los la-

1

dos 4 Un tornlllo 13 da cabeza redqnda N'g llSO por ejem-

*tremo del eje 12 eon raspecto a\los 1ados 41 del ‘soporte

4, uin impedir el libre dasplazamiento angular relativo en-—

Durante el mOn aae, se oalza un muelle 14 sobre el

eje 12 entre 103 1ados 41 Uh extremo 141 de dicho muelle

“es introducido en un’ agujero e un 1ado 41 ‘R otro extre-»f

no. 14 del muelle 83 1ntroducido en una hnndldura 12 que f

'ta ol giro hacia atrés del oamolo de ve1001dad Lo cual fa”;}”

'plo, cOn S1mp1es perforaclones da accionamlento ‘une ol ex ..
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- 'bien durante el monua;je se coloca antre 1os ladOS 41
.‘v"'am.llo de protecclén 15 de pléstlco u otro r1ater1al. |
| :Se obt:.ene asi un aparato con dos punuoa de articu-
s '.'1ac16n, cons‘l:itu:‘fdo por 105 ejes 7 ¥ 12, cade wno, d.e los |
”:cuales esté controlado an nresién nomal por wn muelle.a. B

Esﬁe smtema de doble articulacién actﬁa de :La si--,,_

gulente» menera:.

Cuando 1a cadena J.o requiere (duran’ce el cambio de '

pinén de rueda 1ibre),' el conjunw de las placas poa:'tado-: "

- rus Qe rod:.ﬁ 03 - guia de cudena se incllna hac:.a aurés 0

hacie delante gira.ndo sobre 1a art:.oulaoién 1n:t‘eri Or 13.

81 hay exceso de tensién de cadena, la ‘bensibn es corresi

oEGa3T e

e GY'EIGIIGP a 10 largo de la parta lisa del eae 12, Tam~

da. automé.ticamente por la 1nclinaca'.6n del conaunto del a-:

par&to que Dscila sobre 1la articulaci 6n supen or 7.

Bsta partieularidadr es muy lntere;aante porque pemmi

te ‘cmpensar las grandesf O&cilaciOnes de‘ cadena que? se‘oom

prueban en el anento de producirsa grandes dlferencias en _

los sistemas de dientes, y también porque asegura una mayor

' elasticidad de a:crollamiento E.;ha elastici dad permite eli ;

minar 1rregtﬂ.aridadas imprevis’cas, cqno por e;]emplo las -

_ constituidas por eslabonas duros, arene en la cadena, etc. o

n atro ex‘aremo de"f eje 1@ es solidario de toda ma-~

-nere. couoc:.da de un.a placa 16 de eualquier materla moldea

da, recortada 0 embu'bz.da, convementemente perﬁlada para

B Aque pueda llevax:, an coo;geracién con une corrasponamme
"contrap.naoa 17, 1os eges 183' Yy 19:L de dos rodlllos guia -

de caaena 18 y 19 ~mentados lloremente gl.r&'LOI'iOS. La pla

ca, 'contraplaqa,' GJ@E‘_; VA r0dillos constituyen-‘el oonJun to

de gufa de cadena, <_,Una;]caracterfsﬁica‘_dé e‘s‘t‘,e“ conjunto es
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’”bre el pinén de gran diémetro p

“con itu“da por el al”jumlﬂnuo ) dacﬂnuraclén, con reS'

-'peoto al eaa ’2 de la lineaé'maglnaria que une 10« eaes _
do log rodillos “8 y 19 Esta aecentra016n uiGHQ ol. 6160- 

flto ae bajar, GOn reup90u0 a 103 pinones p-nl-pz 1a.p051- .f;“

cién del rodll’o 18 ocn resoec'bo a ch.oho rod:.llo supenor,

/~1 10 que penmlte hacer pasar cOn més Lacilldad la o dena o,;vT

2, Esta GOmbinacién auuen-”“;}

.;, ta uor oanuO la capacidad del aparato, permltiendo el em-f,

"pleo de un pindn 2 de mayor diématro. :‘jﬂVT;z’

La ten316n oircular dada al muella 14 tlende LY arras'ﬁ

itrar en rotacmén el conjunto de guia de cudana (en el sen—ﬂi

.tldo horario) 10 que tense la cadena. Se orevé sin embar-f:

,go une. euplga 161 solidaria de la.p*aca 16 y susceptib;e -
‘i‘de onocar con el SOporte 4 limitahdo asi el glro hacia deij?_;

lante dsl conjunto de guia de cadena. Esta limitacidn fa01vg;ﬂ
1ita 108 desmontajeavy’montajes dg le rueda trasera de %38 -
bioioletas. R E o ‘lj "._' ! M: J'”_.
‘Las deformaciones del paralelOgramo arbioulado es R §%
doeir el giro de las palancas 5 y 6 eOn‘los-desplazamlen—‘k‘
t05 transveraales corresandlenteg del oOnJuntO de gufa de‘:,,F
cadena son mandados en el sentldo de desplazamiento ha01a
el gran pznﬁn p por cualquier sistema.o mo*ivo de palanca o
u otro que acc1one un oable 20 gulado ¥ protegldo nDr unaf{?zé

funda 21 \indlcada con ilneao dlscantinuas en la Fig. 6)

ﬁ'Ea funda 2l ae qpoya an el nOpa de funda ?8 que prolonga
vel aje 33 de la palanca antarmor 6 El ex remo del cable

 esté sujeto, pOr ejemplo por un 51stema de t0rn1110 y a-

randela 23, a un brazo -de unzén 5l de la palanca 5. Se ha N

- 6o resaltar la p0s1c1dn del brazo 51 que esté més cerca

de’ eje 43 ue del eje 85 de la palanca 5.,Por otra parte,
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B ) 'to del camblo de velocldad

: jfi,jado de cualquier mod.o al sogori;e 5.

58 prolonga ho.cla abajo‘ prar' ao’c'ar‘dentro y sobre la pa"

peri‘il oénoavo de la palanca 5 y “cambién ontra el brazo 5l

"-:_na varilxa .ulleteada 29 cuyOS extremOs astén dispuestos y
das 26 y 2'7 esté.n atOrmlladas .;obre la varilla 24 de am-'
T bOS lados del brazo 5?. Unos mualles 28 estén montadOS so_»;

‘bezas 25 de modo que frenan la rOta016n de dichas tuercas

_- 'precl.aién, sin rozamienuo alguno, en 1os dos. sentidos, el ,
'deuplazamiento transversal del con;;un to de gu:{a de cadenas,'

'd_es decir de la cad.epg G, s_oore v;L_OS plﬁones‘ e:gtremOS (en ol

1

f=l bra.zo 5° se prolonf:,a ha ‘sa cerca de la palanca mte-

‘rior 6. El bmzo de- gim con eopem:o -eje 50 de 1a Pa-' .

. ll&nca S GS» por tanto 10 més grande pooible, ¥ egtas me-_

dldas facll an el glro deL 1a palanca 5 y por tanto el del

s;s uema arulci 1ado, con una gran .,uavidad de funcionamien

En eJ. otro ﬁentldo 1os desplazamien’cos transversa-

:les son mandad.os por ] ‘imella "3 montado aobre un e.je 24

de un lado 5 d@l soporte 3, Un ex‘tmemo 35 del muelle es

EJ. otro s:'tremo zz?

2 esté .,u;je‘co, por e;jemplo, por el

y un brazo 52 cuyo interés se desoribe a cmtinuacl fm.

El brazo 5% esta me@rtado y doblado por eaemplo, - K

'_‘con la palanoa 5. E.,te brazo 80 prolonga haa‘ba cerca de u- (

sujews en cabezas 25 uujetas a los exuremo:; ' a. 10 1argo -

de wn 1ado de la palanca intem or 5 Dos tuercas moletea-'_
bre la vanlla o4, cOmpmmidos entre las tuercas y las ea
v las mantienen en ‘sus po.sicx ones axi.u.es a 1o largo a8 7a .

varilla 24 _ 7
Este dmp@sitivo de regulaoién SGIlClllO y ente.cament_;y |

- te manual es parhcularmante mteresante para linn‘bar con
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R oicmamen‘to, como la :rO‘Lura de'l cable 20) procedlendo ré-
20,

25.

50,

o ca y racional de este camblo de velooidad, espeoialmen‘be

. deblda a:

"_'.to dn gula de cadena,

oauo 11ustrado 1os pinones p y p ) LaS fz.guras 5 y 4

1J.ustran estas posiciones emmmas, que sa pueden regular

3 cbmodamen ue J cOn precisiffn de manera muy acoesz.ble me-

diante lag tuercas mo’ eﬁeadas 26 v "7 eontra 1as cuales -

‘v:.ene a. chooar el brazo 52

hace resea..tar la oonstrucclbn sencilla, econém-

S La pnsz.bllldad de una regulacién manual nuy precl

'sa v rapa.da sin eyuda de herramienta 0 instrumento alguno

: ’:de 1a ampli%tud del desplazamienuo transversal del ccnjun— :

j;'.. La pOa:Lbllidad da inmovillzar el con;]unto de f_mia

'gemplo, el plﬁbn medlo p ) (en ‘oaso de aocldente de Iun--f'_f .':

"'pxdamente a 1a regulacién de 1&5 tuercas 26 y a'r que ven ”
drén en’cOnoes a. ohOcar oontra la pata 52' 'de ambOS ladoa

_»cle ésta,

- El sio‘cema de t@nes 3611011108 y enoaoes, deb:.do | $
& 10s soportes 3y 4. o R
- La decentraoitn haca.a delan‘ce del pun-bo de um.én
del con,]unto oon 19. par‘be trasera de gu:(a de cadena g por
tadora de rodilJ.Os, | '
- La, ejeaum.fn eoonc’znioa pOI' recorte v doblado de

los distintoa 6rgan 0s;

- La proteco:.ln de los muelles que rodean le ejes | @ <

de loa sOp orte

- La umbn racmnal del cable a la palunoa exterior.

fque pr@pmclona une gr@n auavidad de funoion&m:.ento. MR
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mmbién ) prevé even’cualmente I en'combinacién con
soportea o) la pa‘.\.anca eme.cn.Or, una envol'hura de prOtec-—
A.cién del dispositivo de regulao:.én y del muelle entre las
palenc&s 5 y 6. Dz.oha envultura pod;ra ser gnratoria para s
._5', ' pemitir el accesa a 1as tuercal mo.Leteadas de regulac:L 6n
e }manual. - =

Gomo so‘ora declr y como ya se desprende de 1o que -'f'

| "antecede 1a invenon.ln no se llmta de mOdo algu.no a aquel

da sus modos de aplicacibn as{‘- como tampoco 8 aquel:.os da  '

10.-)‘-“ ;;.’""103 modos de malizacién da sus ;distintas partes que se

,‘v,;nan illle&dO més especialmen»e, comprendiendo, pOr el con Re
;‘brario, t@das su.s varian't;es. S
REIVII\TDI CACIONES

12, - Lejoras in‘croduci da en_ 1os cambios de veloci-

dad del 'tlpO de oaraleIOgramo art:.culado para b101 oletas

"y vehlculo.s sinu.laras, caraotenzadas porque las msmas -

S R | P cqnprenden un brazo sooorte deatinaﬂo para el m@nta.je del
"v:--_aparato sObre el amadro de la blci cleta, dos so;)ortes iden:’f‘-.

B "iticos recortados ¥ dob;.ado:a en forma a6 - doble oaJa, esta:a

“ao umdos dicl.O:; Sopol‘ues, monuados paralelamente, median e

A;'*»te palancas paralelas o sensxblemente paralelas, y articu e

' iladow libremente el las c&,jas enfrente de los 30portes, es;_,: o

uando articulado uno de diOhOS scpmrtes, elasticamenta gi-:-
| 4'rauono, sobre ol brazo soPOJ:te para. uensar la cadena, ¥y
| 25. : _estando montado eléstzicamente gira‘cor:r.o un congu.nuo de giua

. do cadena sobre el eje del segundo SOpOrte s cOnstituyendo

asf ‘asta eswuctura un sistena de. doble articulaclén ¥ es
tando mandado.s los de.;plaze.mien uOS transvarsales del conjun

"to de gula de ‘cadena en un Se‘noldO po:c cualquier sistema -

30, conggi a0, v especialmente un sistema de ‘oable auyo extremo
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i caden&.

}caraoterlzadas porque & brazo-

os‘ue unido a un bram dob;_ado de la pa:t.a.nca gx.ratoria ox-

terlor, y en eJ. otro senbn.do por un mue" le de retorno que

| :ac‘cua sobre dicha palanca girauoria exberior, es‘cando pre
visto un triple "diSpO iulVO de ‘copes para limi tar el glro

” del s0porte »upe:cior con respecto a.'L brazo-mporte, y lug

" go pera limltar el giro del con jun o de guia de oadena con. '

’respecto 8..!. sapo,vte infenOr, y porJ fln para limltar en -

ZLOs dos sen 1Ados de manera regu.able manualmente, pracisa |
¥ preestableci&a, las deformaeiones d.el paralelogramo con

los desplazam:.en uO tran.aversa es del con;]unto de gufa d.e

2?-.- ue;]oras 1ntroduol das en 103 camblos de veloci-

dad del fzipo de paralemgramo articulado para blcl cletas

J vehiculos .almilares, segun se reivindica en el pu.nto 19

sopnrte presanta una hench

dura. abzerua destinada para eJ. miontaje regulable del apa-

| ,arato sobre el eje da la meda t'rasera del vehiculo. :

-  5 =" Meioms in‘bI‘Oducldas en 1os oamblos de ‘VBlQGl— |

Lf.'ﬂ:»-dad del uipO de paralelogramo artlculado pax'a b:.oi cletas j
¥ ' vehfculos similares, see;un 50 rei;rincl’i. ca en e]. punto 19

| ,caracterizadas porq_ue los sOporbesi‘ superiﬂr e inferior ooni-ﬂ-;‘,z-'

', ‘gemelos y estén I‘ealizadOS en chapa recor'bada ¥ doblada en»""f"

‘”*@”na o doble °a3a- f7exi7zz.ig“, DV;:.! f?),“f,'.;a,f?

&, LIajOras introducldas en 1os oambios de veloci-"f__-_f_

.‘.‘:.':»dad del tipo de paralewgramo articulado para bn.oz.c.a.etas
| y vehfculns similares, segun se reiv:.ndioa en el punto l° g
caracterizadas porque lOs 1ad09 de las ca;jas enfren e de "

' lOS sOQOr‘l;es, llevem e;]es paralelos sobre 1os cuales eatan_* '

ar‘ciculados libremente 103 e.:tremos de las pala.ncas.

Rq- MeJOras 1ntr@ducidas en lo., camoios de velom.-




’"ﬁ se ap0ya contra el brazo storte mlentras que la Otra li-f

‘ }”’.blo de’ velocidad

»ﬂ-lloa glrauorlos._g

dad del tipo deuparalelOgramo articu*ado para biclcletaav

oy Vehiculos simllarea,_semun s reiV1nlea en los puntos

“dad del tipo de paralelOgramo articuﬂaao para bicicle%as

”"1dad ‘del tipo de paralelogramo articu*ado para bicicleta»
¥ vnhiculos similares, segun se reivindlca en el puntc 12,
ouracterlzadas porque el eje de artlculacidn del QOpQrte

'”superlor sobre el brazo esté bquueado conhra una arande-

la ¥ contra dicho brazo por un‘muelle de ten316n circular E

_que c@Qpera con el aje fljo y-eon el 30porte.”

69.~ Lejoras introducidas an 103 cambios de veloci—

~dad del ﬁipo de’ paralelogramo artleulado para bJ.Clcla tas

1‘y vehicuIOS sinllares, segun se reivindlca en el punto WQ‘ -

¥ 49 cafac‘cerizadas porque la arandela sol:.darla anguar_f

mente de¢ eJe de articulacién preaenta unas lenguetas t05

-1pe ahatidas dlamatral e inversamsnte, una de las cuales -fi

mite el giro hacna/atrés del soporte v de’ conjunto da cam fi

S Lo Majora., inmbduoidasﬁ'en 1os cambios do veloci-i"

'dad del tipo de paralelogmamo articulado para bicicletas;ﬁ;f

iy veh:(culos .aimilares, oar‘aotenzadas porq_ue el oonjunm

“’?;de guia dm oadena se consfiuuye por una placa y e con-;f

“L'trapl&aa entre las cuales se monuan llbremente un03 rod1- “Vf;

e, Lejoras 1ntrodueldas en 105 cambi@s de ve?oci-f

18y 79, caracterizadas porqus el canaunto de guia de ca~;?77 .-'

'dena es »olidario de unieje montado giratorio en el s@porffﬁﬁ
te 1nferior, oon un muelle de tensién circular qpe cGOPe-'}tf

'f”"ra con dlcho uaporte inferior y con el eje glratorio._;,ﬁﬁtff

99.~ Mejoras 1ntr@ﬁucidas en 100 oamoios de veloci-w“::




¥ vahiculos aimii&rés; aegﬁnVSe reivindiaa en el 'unto'lg

caracterxzadaa norque 8¢ dlsp@nen unOs anlllos de prohec- _

cién mOntadns mmtre 1os laaoc de 105 sOportes, alrededor
w;?;i"‘f:3 ‘f“}‘»;' d6 108 ejes Y de los nuslles de- les dos artlculaclones su.
b ”-'S:*;=f‘]pe¢10r e inferiOr.-wM‘ ”f’ :;-ff "‘;;‘ ,
| | .109.- uegoraé introducidas ol 103 oamblos da veloci
y‘dad del tipo de paralel@gramo artioulado para bicicletao-J
y vohiculoa similares, gun nﬂ relvindlca en el punt@ lg
"caracterizadas porqy@ se dispone el muel;e de retorno del
~ 10;[' M"paralelog¢amo aruioulado montado en el s@p@rte superi@r,
-” — uno de CuYOS extramps eutd ¢1Jado en dioho s0p0rte mlen-

" {ras que el otro extremo pro*ongado 56 apOya GOn pr3516n

: cOn'bra. la palmaa eXtemor, - o

R ‘112.- mejOras introducidaa en 105 cambios de velociti?
E;lé;:;, ﬁdad del tipo de paralel@gramo articuladg Para bi°icletas ;;

-,ﬂi\.y vehfoulos siuilares, segdn 59 reivindioa en los puntos

‘f“precedentes, caraoterizadas porqne se d1Sane un dzsp@ol_:;f;ff

,,_tivo de. reguL%cién preciso manual -de 103 desPlazamlentos g

transversales dei oonjunt@ de gui ;“e'caaen& pOr medio deig

T?7un brazo doblado de la palanca exterior que se prolonga

fen proximidad y a 10 largo de una‘varilla fileteada, suje;;faf

| *-ff','_.ta a 1o largo y sobm w lado de -1a palanoa in‘aeriOr, pa-‘ R

*fra OOOperar con dos tuarcas mOleteadas atornilladas sobre

':jdicha varilla fileteada, es ando mOntados sobre 1a varilla g
i?unos muelles—freno enure las auercas y los puntos de fija-f;iié

"{1oién d 1la varilla.  ?

12 o - MGJoras 1ntroducida: 'n 1os oamblos de velocl;L;

“]dad del tho do paxalel@gramo al“iculado para biciclatas y;V

‘ “fvehlculos simllares,:segun se reivindica en los punﬁ@s an-;

"’j""terlores, car@c’oerizadas p@rque 53 diSPOne de un mando de



:“uf

Be-

T

."’bujos.

- 15 -

las def@mmaclones del paraleIOgramo articulado mediante
un oable enfundhdo ap@yéndose el extrem@ de la funda so-,f
bre un tOpe de funda montad@, a voluntad, sobre el ejo de

articulacidn de la palanea interior sobre el SOporte °up@’

'rior, estando sujeto el extramo del cable a un brazo do-}:

_blado de 1a p@lanca exmerior, encantréndose dioho brazo " f”‘

més oeroa del Sonrta inferior que- del s@porta auperior,

ﬂv‘iy gvanzado oan respeeto al ejg de. giro auperior de dioha

- palanoa, para aumentar la 1angitud del brazo de ruerza.'

130 MEJORAS INEBGEWOIDAS EN'LOS GEMBI@B DB VELO-'

'cmxn DE[. TIPO DR mmocmo Amcm.mo PARA BIGIGLE-
‘.ms Y mﬂxmos snm.m:s

Sesun aa descrxba on esta.memoria qus oansta de

quince ho;as escritas a.méquina por una scla cara y ai-

T
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