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. Ten & les mecanismos.de suministro y cortade del alambre, asf -

- sea posible graduar perfectamente la longitud de la grapa a
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MEMORIA DESCRIPTIVA

L presente invencién se refiere & unos perfecciona-

mientos en las maquinas grapadoras.

‘BEstos perfeccionamientos °°rresponden muy especial- e

mente & los cabezales de las maquinas grapadoras y se refie-
como a los de desbloqueo del véstago portador de los medioé R
de doblar y clavar la grapa. » ‘_;r

Estes mecanismos estdn previstos de tal forma que

formar debido a que es posible graduar en cada instante la
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cantidad de alambre suminbtrado y cortado, de esta forma, an-

yes de iniciar un- trabajo en serie es posible graduar perfec-

" tamente la cantidad de alambre utilizado, lo cual no._ solo re-
»ldunda en un beneficio de consumo de material, sino que con

ello se logra que 1os elementos engrapados lo sean con una

nayor perfeccion.

- Con . el fin de facilitar la explicacion, se acompaﬁa

'fa la presente memorla uha. 1am1na de dibuaos en la que se ha [

representado un caso de realizacipn que se’ cita e tftulo de

n‘ejemplo.‘  

~ En el dibugo.

La figura 1, muestra la vista frontal del cabezal gra-‘

’pador con unas secclones convenclonales.

| ‘La figura 2, muestra seccionada una pinza de su;ecion

del alambre.

Haciendo referencia a las figuras, es de observar el ;}'

'cuerpo principal 1 que puede ser fi;ado en posicion mediante

pernos 2.

Este cuerpo 1 presenta gulado sobre el mismo un con—»

'aunto desplazable a partir de un travesafio de accionado 3, al

que este cgnjunto es_fi;o por el espérrago 4. Este conaunto

comprende una cépsula 5, la cual presenta una ranura 6 en la _ 
que enclaia un vastago 7, mantenido elasticamente por un re-l

'sorte de expansién 8. Dicho vastago 7 es guiado dentro de un _'
barrenado de un cuerpo 9 que forma parte del conjunto despla- - ‘
. zable. E1 barremado de este cuerpo 9 p;esenta un escalonado

10 para el asiento de una aleta extrema de 5. En la parte inP
' feriorvde“9vesté prevista una bapa 11, fijéndose la misma éq-

~ bre la regla desplazable 12 por perhos 13, v el extremo ros-

cado de la gufa 14, mediante una tuerca de presién 15,
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Al descender todo este congunto desplazable, llega

uh moﬁento que un pulsador-16, solidario a la varilla 17,

apoya sobre la superficie superior 18 del cuerpo 1, de forma o

, . que la varilla 17 desplaza hacia arriba, ¥ su extremo supanor .
Aujs;";

".}:de forma que se vence la reistencia del reserte 8 y el vésta- :f

apoya en un plano inclinado de una cavidad 19 de la pieza 7,

'”vgo 7 desengatilla del hueco 6, y al seguir el movimiento de

descenso, por el apoyo de 11 sobre 18 descienden exclusiva—,vv

‘mente la capsula 5 y vastago 0 del que el esparrago 4 es pro— _
 ‘1ongacion. De esta ferma, este vastago, guiado por el interior T
 "de 14, que presenta unas regatas para ello, desciende de formaii
fijue una pieza saliente de este vastago empu;a por el plano in-f;

'uclinado 21, a la pieza 22, que’ constituye la. parte fija de la f

pinza de su;ecion del alambre. ‘
| Al ser empujada esta pinza hacia atréé la réma baséﬁé
lante 23 de la pieza gue tiene un extremo posterior en planof7.

inclinado 24, entra en contacto en un tope posterior 25, figo

- al cuerpo 1, de forma que por tener este tope la forma en pla—

" no inclinado resbala 24" sobre el, al vencer la fuerza del re—

sorte 26, alojado en un hueco de 22, y que por su apoyo sobre

- la parte posterior de la rama movil por detras de su punto de

articulacidn 27 tiende a mantener las pinzas cerradas. De es-
;  ta forma todo el conjdnto’de pinza Petrocede, se abren'ias ra-

.. mas y el alambre 28 queda libre,‘mientras las pinzas siguen

»_retrocediendo A partir de este instante el extremo 1nfer10r ;.

del vastago 20 empuaa a la grapa formada que se clava en los

.’cuerpos que se dispone coser.

Esta grapa se ha formado dé un'trozo de‘alémbre pre-

'viq, el cual es doblado por la pieza 29 que desclende al pro-

‘pio tiempo que la guia»14, y que se detlene al detenerse esta,
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'.presentando esta pieza 29 unas ranuras 1ongitudinales que se .

f aloja en ellas la grapa una vez formada.-

. En este trabago oPeratorio actua asimismo un mecanis~

" mo alimentador de alambre el cual se prepararpara el suminis-
_tro del alambre de la grapa siguiente. Este mecanismo esta | -
fijo al cuerpo 1 en unqbrolongacion 30 del mismo,'cuya prolon— :f
’}ga016n tiene una colisa 31 en la que esté dispuesto un medio
:'de fiaacion 32 para una palanca 33, que presenta una colisa

34 para ello. Este medio de fijacion 32 es graduable, de forma '

que al deslizar sobre estas dos colisas determina un mayor o

”, menor desplazamiento en la basculaci@n de la palanca, 1a cual ‘
. _en su extremo. inferior presenta un elemento de guia 35, que~;77‘
',determina el paso del ‘alambre por entre dos excentricas 36-37,

 reunidas por un resorte de compresi&n 38 gue tiende a mantener  :

cerradas entre si las excentricas de forma que en el momento :
de avance de la palanca en el sentido del cabezal arrastr&
el alambre que estas excentricas sugetan, y en el avance en

sentido opuesto resbalan estas excentricas por sobre la super~

ficie del alambre qne esta fiao, mientras retrocede la palanca.

‘Esta inmovilizacion del alambre durante el retroceso de la  ‘ Q'f

palanca es lograda al pasar el alambre a través de dos excen?

tricas 39-40, unidas entre si por un resorte de compresién 41,

‘de forma que evitan el retroceso del alambre,estando-estas dos
A eacentricas moatadas sobre la prolongacion 30, vy a continuacion

_de ellas existen una serie de rodillos 42 aderezadorea del

alambre. ,f'

Este movimiento de la palanca 33 se logra por que la ‘

mi sma esté liuada por su extremo superlor a la pieza 9, al -

tener esta pieza un eje 43, que queda introducido en una co-

lisa 44 del extremo superior de la palanca, cuya colisa estd
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constitufda pbr una pérte superlor recta vertlcal ¥ una parte B -
1nferior en arco, gracias a lo cual al iniclarse el movimien_

o to de descenso de la pieza 9, mientras el eje 43 desplace por v

la parte. recta de la colisa 44ﬁh.palanca estara quieta, pero"

el llegar a la parte curva de la misma la palanca empieza a

"girar de forma que el extremo inferlor de la misma se acerca B

a la guia 45 del alambre, por donde este es suministrado al

J_cabezal. Al retroceder 1a pieza 9 se efectua el mismo movimien-.

' -"to en sentido inverso. .;' ‘

Durante este movimiento de descenso del conaunto des--

- plazable existe un diente 46 aloaado en la pieza 12 y con po-nw'»,

sicion determinada por un resorte de expansion que resbala ';fi>

*por emcima de una rueda de trinquete 47, pero que al ascender
- ,”:f'nuevamente esta parte desplazable engatilla en la rueda haclen-f
B 15-Rf;J

.?'j48 hacia abajo ¥ en consecuencia el cuerpo 49 solidario de;,

dola girar. En el giro de la rueda, ésta empuga la varilla e

la varilla, aotuando esta pieza 49 sobre la pieza portadora :: f
de la cuchilla 52 guiadas por las varillas 50 Al propio tiem-
po la ouchilla 52 corta el alambre, y cuando se detiene la rue~
da en posicimn, actua el resorte 53 de expansion, volv1endo

la pieza 49 a su posicion prlmitlva de Teposo.

Durante el movimiento de ascenso de la parte movil del ‘_

‘cabezal actua el.resorte de expansion 54 dispuesto entre 5 y

15, separando ambas partes, al propio tiempo que actia el re- S

~sorte 55 de expansidn desplazande hacia abajo la varilla 17,

quedando libre 7, de forma que actia 61 resorte 8 emgatilladdo

" nuevanente el extremo de 7 an 6.

Durante este descenso, es cuando avanza el alambre 28

que ge situa en posicion para que la pinza 22-25 que avanza por -

a,efecto de un rosorte posterior que actua gobre ella cierre 80-




‘v f5§ ;,

15 |

20,

'rcion que se recaba. Podra, pues, construirse en cualquier
forma ¥y tamaﬁo, con los materiales mas adecuados por que~ ﬁ’

. dar todo ello compremdido dentro del esplritu de las reivin-”;;f

S f'declaran nuevas y de pr091a invencion, 1as siguientea reivin-vﬂ‘

o  dicaciones.

.del tlpo aproplado para la formacién de . articulos compuestos .

'pecto a esta que comprende los elemenﬁos de formaclon y ele-'f”'
B partes anteriores, operativamente dispuesta para efectuar

 estando este dispositivo alimentador cénétitu{do esencialmen{

H“\
1
é @ <w > =4

bre el alambre al salir de la accién del plano inclinado 25,,
‘ La invencion, dentro de su esencialidad, puede ser
llevada a la practlca en otras formas de realizaclon que'”‘Ti“

difieran en detalle de la indicada a titulo de eJemplo en

la descripcién, a las cuales alcanzara igualmente la protec~lfi" sy

dicaciones.”

,N.Q”T A
Hécha la descrlpcion del presente invento, 1o que se:

1. Perfeccionamientos enklas méaquinas grapadoras,A’f

de elementos laminares y correspondientes a su cabezal grapador,
que se cara c % e r i 2 a f‘esencialmente porque el .
cabezal grapador consta esencialmente de una parte fija mon-

tada directamente sobre la maquina y una parte movil con res-
vado de grapa, y una parte basculante relacionada con las dos

el alimentado del alambre del que se constituyen las grapas,
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te por una palanca basculante sobre la parte fija, péro con
punto @e fijacidn corredero por respectivas colisas de las
dos pértes, opepativamente diSpuestO'paraivariar el brazo

de paianca ¥y en consecuencia la'magnitud del movimiento de

-esta palanca y en oensecuencia 1a magnitud del movimiento '

de esta palanca que determina la longltud del alambre alimen- jf

tado.

2.- Perfeccionamientos, segun la re1v1ndicac16n 1,-ffﬁ

caracterizados por el hecho de que la palanca del dispositi-j

’ Vo alimentador de alambre esta unlda por su parte superior

a traves de una colisa a la parte desplazable, siendo ‘esta .

colisa, de union R guia de un eJe de la parte desplazable,‘}» m
‘ponstituida por dos zonas una. recta vertical superior, en lé”‘
que la palanca no tiene movimiento, ¥ una zona 1nferior cur-"};
‘vada en la que la palanca baecula, efectuando 1a alimentacion, :

N cuando el eje de la parte desplazable penetra en ella._ 

3. Perfeccionamientos, segun las reiv1ndicaciones

172, en los que. se ha prev1sto en la palanca unas excentri-.‘n

cas a traVes de 1as cuales pasa el alambre para su arraatre

o en un sentldo de su mov1miento, correspondiente a la alimen- ;~i,
.f~;tacion, y su 1iberacion en el sentldo opuesto por quedar wi
presion&do entre dos excentricas correspondientes al cuerpo , f

.fIJO.'

4.V \Perfeccionamientos, segun las reiv1ndicac1ones

'1 & 3, en los que se ha previsto que el cuerpo fiao, presen—
‘te sobre el mismo un congunto desplazable constituido por el

punzén clavador ¥ el punzon doblador con dependencia entre si

en su inicio de movimlento al presentar medios de engatlllado,
siendo el punzon doblador en el instante de su paro separado

del punszdn clavador, el cual ha empezado a aetuar sobre una

A I I R Y
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" pinza de suaecimn de 1a grapa que es. desprendida y efectuando

a continuacidn el clavado al continuar el mov1miento.

5. Perfeccionamientos, seglin la reivindicaclén b,

.. en la que la grapa formada es suaeta en una pinza con una rama(

.flga y la otra movil mantenidas cerradas por un’ resorte de

,expansion interpuesto, comprendlendo la parte fiJa un plano

inclinado por el que es empuaado el con;unto y desplazado ha-

“cla- atras por el propio punzon clavador en su descenso, al pro-”

pio tiempo que un tope fijo actua en un plano inclinado de la

rama movil haciendola bascular y abriendo la pinza que suelta

i a grapa, la. cual es empu;ada hacia abago por el punz6n clava-:°'
‘ dor, guiada entre las ramas del punzon doblador hasta gue efec-‘,

'tua el clavado. :

6., Perfeccionamientos, segun 1as reivindicaciones
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1 a 5, en los que se ha previsto un vastago de movimiento con-iﬁ*“g

junto al punzon doblador, el cual presenta una ufia que en el

_u_movimiento de descenso resbala encima de una rueda de trinque— y
T te, ¥ que en el movimiento de ascenso, se ancla en un dients $jfiﬂ

de la rueda haciendola girar para que por su periferia actuei ‘f*¥
",empujando una varilla que forma parte del conjunto cortador
f‘}del alambre, el cual despues de efectuada su mlsion retrocede i f.
- por. efecto de un resorte adecuado.‘ ‘ '. W ;' o | .'
| 7. Perfeccionamientos en las maquinas grapadoras."i-

Segun e descrlbe b4 reivindica en la presente memoria o

que consta de ocho hojaa, foliadas y escritas a maquina, por
una sola de sus caras, acompaﬂadas de ﬁna lémina de dlbujoa.‘a
_ Mﬁdrid, a 14 de Abril de- 1.961
"ANTONIO CARMONA ROYO
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