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Memoria descriptiva de un Modelo de Utilidad en exclusiva
para Uspafla, que por "MFCANISMO IDENTIFICADOR-CODIFICADOR DE TARJETAS DE GQE
TROL" se solicita por veinte afios a favor de ARCE IBERICA, 5.A. de acuerdo-—

con las Leyes vigentes sobre Propiedad Industrial, pudiéndose de aCuerdo'Eon;
.105 Convenios Internacionales sobre la materia exténder esta solicitud a offﬁ_
paises reivindicando la misma prioridad, B

la presente invencidn tiene por objeto un mecanismo. identi
ficador-codificador de tarjetas.de control, y mds concretamente, un tre: iden
tificador y/o codificador de billetes y tarjetas magnetizables de las emplea-
das en:

- aplicaciones de peaje (autopistas, aparcamientos, cines,
etc.); y 7

- aplicaciones de control (tarjetas de crédito, identifiqg

cién de seguridad en instalaciones y de entrada permitida selectiva a deter-

minadas secciones de esta instalacién, fichas de contrcl de personax‘de;%nt#g
da/salida, fichas de control de produccidn, etc.). - S . E

Ya se conoce la conveniencia de usar como soportes magnéti
cos billetes y tarjetas, constituidos por un sustrato apropiado (conﬁiét?nte
por ejemplo, en una forma sensiblemente.rectangular hecha de cartén, R}gético
14mina metdlica u otro material idéneo), sobre el que se dispone uma iﬁ;uﬁigi
dad de franjas magnetizableé. Estas franjas, al ser sometidas a campbsfblég

tricos cambiantes, pueden almacenar informacidn. ‘ PR

Asi,pues,los mecanismos identificadores y/o codificadeores

comportan una serie de alineaciones:de cabezas magnéticas; el nimero,de cabe
L] - -
. ® -

zas por cada alineacidn serd el mismo que el ndmero de las citadas pistas -

magnetizables;y la funcién de cada cabeza de una alineacién dada serd:

— lectora; donde la lectura de esta cabeza lectora puede -
ser la comprobacidn de una grabacién previa;
- grabadora;
~ -, - - . u
- funcidn mixta o combinatoria de las dos anteriores, efec

tuada por una Unica cabeza magnética; es decir lectora/grabadora.
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las funciones de lectura, grabacidn y lectura/grabacién -

de cada cabeza magnética, es efectuada por ésta Ultima al entrar en contacto

con las pistas magnetizables asociada a aquella cabeza; la solucién adopta-

da para que las citadas funciones se lleven a cabo de manera secuencial -en-el-

tiempo, es oprimir al billete o tarjeta entre el cabezal magnético y una TQL';
dana, al tiempo que se anima a ésta tiltima de un movimiento rofativo que ha-
ce avanzar linealmente al citado billete o tarjeta.

Enlla tecnologia anterior, se presentaba un inconveniente-—
que reducii la segufidad de estos mecanismos identificadores y/o codificadores
de . tarjetas de control. En efecto: hasta el momento presente, 1aslpabezas -
adoptaban una disposicién rigida, lo que limitaba la seguridad de funcionamien
to, en particular cuando el materlal de los billetes o taraetas presentaba -
deformaciones. En estos casos, las franjas magnetlcas asocladas a los bille
tes o0 tarjetas quedaban alejadas de las correspondientes cabezas magnétiqgs:
lo que proporcionaba, a veces, errores de lectura.y/o grabacidn. o teet

La invencidn presente se propone ponér remedio al iﬁqonéb—7
niente aludido mds arriba, y, para ello, ha disefiado y 1levado a la prénkica

.
un nuevo identificador y/o codificador de tarjétas de control que conﬁigre’a
éstos Ultimos 1m movimiento lineal de avance tal, que cuando los billetegs o-
tarjetas de control pasan sobre las cabezas magnéticas, éstas ultxwdg fuer
zan a mantener a aquellas en estrecho centacto con umas roldanas de guiéab'y
de presidn, debido a la configuracién flotante de las cabezas en el seﬁti&é-

vertical de desplazamiento, a fin de acomcdarse a las deformaciones de-lhxf

tarjetas de control, estando las citadas roldanas solicitadas eldsticamente

..
contra las cabezas magnéticas, por el intermedio de un muelle o un fleJe elas
tico, y pudiendo bascular estas roldanas asociadas a las cabezas magnéticas,—
gracias a un enlace mecdnico basculante con su eje. -

De acuerdo con otra caracteristica suplementaria de la in—

vencién, el motor de arrastre, que acciona el 4rbol de arrastre del trem, es
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accionado por un sensor, que detecta la proximidad de la tarjeta de control

(en su posicién mds cercana a la boca de entrada) al citado sensor, y desen
cadena el movimiento rotativo del motor de arrastre.

Segiin otra caracteristica suplementaria de la invenci

los citados sensores estdn colocados en unas fegletas,
vDe acuerdo con otra caracteristcacnmpiemeﬁtaria,de-1a:a=
invencién, loé citados sensores estdn dispuestos aislados o independientes. -
De acuerdo con otra caracteristica de la invenciéﬁ, los
citados sensores estdn constituidos por fotodiodos.
| Seglin una caracteristica complementaria de la invencidn
el mecanismoc identificador codificador de tarjetas de control estd constitqi
do por un finico conjunto susceptible de dividirse en dos partes, umidas entrek:
si por un enlace ficilmente desmon@éble: una primera parte, o primer subcon
junto, que comporta una primera serie de alineaciones de rodillos , y las qi
tadas roldanas de,presién contra las cabezas ﬁagnéticas; y una segunﬁh.parte
o segundo subconjunto, que comporta una segunda serie de alineacione’s: ,dez ro—
dillos, y las citadas cabezas magnéticas flotantes; de modo que los ej¢s de
los citados rodillos de la primera alineacidén se encuentran sensiblemgPte en
un mismo plano horizontal, en tanto que los ejes de los rodillos de 1a_;égqg e
da alineacién se encuentran situados en un mismo plano horizontal, pe};.que
transcurre & un nivel diferente del primer plano horizontal citado. see s

De acuerdo con una caracteristica suplementaria'@éiﬁa -
e

invencidén, cada rodillo de una alineacién del primer subconjunto colabdra -
' “re* "

con un rodillo conjugado de una alineécién del segundo subconjitito, dg nane-
ra que los ejes de ambas alineaciones aludidas estdn situados en un ﬁiéﬁe -
plano vertical; siendo uno de estos dos citados rodillos, de tipo rigido, en
tanto que el otro rodillo de esta pareja es flexible.

Seglin otra caracteristica suplementaria de la invencidn
el citado rodillo flexible de la pareja de rodillos conjugados: rigido y fle

xible, comporta una banda periférica elistica.
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De acuerdo con otra caracteristica de la invencidn, el ci

tade rodillo flexible de la pareja de rodillos conjugados: rigido y flexible
es solidario de un eje flotante.

Para comprender mejor el objeto de la presente invencién - ..

se representa en los planos una forma preferente de realizacién prictica, -~
susceptible de cambios accesorios que no desvitrtuen su fundamento.
Ia figura 1, representa una vista en alzado frontal del me

canismo identificador codificador de tarjetas de control,objeto de la inven-

cién.

la figura 2, ilustra una vista en seccién por A-B de la figu
ra 1.

la figura 3, muestra uma vista en seccién por CQD,de‘}a figu.
ra 1, |

la figura 4 representa una vista en seccidn lateral.

Haciendo referencia a la figura 1, se observa una &enie de
alineaciones de rodillos de arrastre de la tarjeta de control vy, asimismg, -

dos roldanas de apriete contra las cabezas magnéticas. Con especial atencidén

.

a los rodillos de arrastre, se constaa qe éstos estdn dispuestos en alineacio
s _a -

' . .
nes. ' :
.
ev e

~ una primera alineacidén, formada por los rodillos (1) y -
(12) solidarios del eje (1) y que, en este caso, son rodillos flexibIngnal -

estar formados por una banda periférica eldstica (véase figura 2); ?.:.'

-~ wna segunda alineacién, formada por los rodilles {21) y
(22) solidarios del eje (2) y calados sobre el tambor (29); siendo BS$OS.r0d1

q‘.

llos (22) y (21) de tipo rigido; * e

- una tercera alineacién, formada por los rodillos (21) y -
(32) solidarios del eje (3) y que, en este caso -en forma aniloga a 1los rodi-
Nos (11) y (12)- son rodillos flexibles;

- una cuarta alineacidn, formada por los rodillos rigidos -

(41) y (42) solidarics del eje (4) (védse la figura 2);
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.referencia (9) en la figura 4;

- una quinta alineacién, formada por los rodillos (117) y -
(12'), rigidos y solidarios del eje (1') (véase la figura 3);
- una sexta alineacién, formada por log rodillos flexibles

(21') y (22') solidarios del eje (2'); e e e

- wna séptima alineacidn, formada por los rodlllos rigldos

(311) y (32') solidarios del eje (3'); ¥y

ay o

- una octava alineacidn, formada por los rodillos flexibles

(417) y (42') solidarios del eje (4') (védse también la figura 3),

Respécto a estas alineaciones, es preciso hacer notar lo si
Euiente:

- las alineaciones denominadas primera, segunda,:.tercera y
cuarta giran alrededor de ejes (1), (2), (3) y (4), respectivamente, que estén;i
en ﬁn mismo plano -horizontal- y los cuales ejes estan articulados en las pa- “
redes laterales (81) y (82) del semiconjunto denominado (8) en la flgura 43

- las alineaciones denominadas quinta, sexta, septlma y‘octa
va, giran alrededor de ejes (1'). (2'), (2'), (4"), respectivamente,iqpe:es——
tén en un mismo plano horizontal y los cuales ejes estdn articulados @?,1as -

paredes laterales (91) y (92) del semiconjunto - designado globalmente,pop la

- en el ejemplo representado, cada una de las otras a@linea—
ciones comporta dos rodillos; esto se debe 2 que, en este ejemplo esﬁééifico
se ha adoptado esta solucién particular, que no debe considerarse liﬁifafiva;

este nfmero de rodillos por alineacién, puede ser, asi, variable, sin”%alir-

s ‘.
s

se del espiritu de la invencidn;
| - las alineaciones asociadas al semiconjunto (8) estﬁﬁ';itug
das, respectivamente, en el mismo plano vertical que las alineaciones conjuga
das asociadas al semiconjunto (9) asi, los ejes (1) y (1'), coinciden en un —
mismo plano vertical; los ejes (2) y (2'), etc.
- los rodillos de diferentes alineaciones situadas una en ver

tical de la otra, son de tipos diferentes; asi por ejemplo, si (11) y (32) -
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son rodillos flexibles, los rodillos de la alineacién en vertical (1') es de
cir, los rodillos (11') y (12'), son redillos rigidos, y as{ sucesivamente.
' ~ se han previsto cuatro bandas de arrastre de los bi-

lletes y tarjetas, hechas de un material flexible y arrolladas por suf extr

mos, siempre, alrededor de rodillos rfgidds; asf, las bandas de arrastre (51).
y (52) dispuéstas en el semiconjunto (8)y las bandas (61) y (62) dispuesfés—
en el semiconjunto (9). Como se ha aludido, la banda (51) circula entre Tos
rodillos rigidos (21) y (41); la banda (62) circula entre los rodillos rigi-
dos (12') y (32'), etc. Evidentemente, este nfimero de bandas de arrastre no
tiene que coincidir, necesariamente, con cuatro.

Ia accién magnética sobre las fanjas asociadas a la -
tarjetade control, es efectuada por las cabezas magnéticas, que, en el ejem-
plo representado, son cuatro cabezas: (CM1), (CM2), (CM3) y (cM4) (véase fi
guras 1 y 2). Este nfimero de cuatro es debido, en el ejemplo propu?st?, por
una parte, a que se han previsto dos franjas sobre el sustrato (papei:-e&rtSn
plistico, l4mina metélica, etc); por otra parte, a que, se ha previsi@*qae

- cuando (CM1) efectda una funcién sobre una frgpja, -
(CM3) efectfie una funcién diferente (o la misma, si se trata de verifi;a{ la
exactitud de la funcién de lectura o grabacién efectuada por la Eabeza,zéle
no hay que perder de vista que el sentido de avance del billete o tar}é;a se .
desarrolla segln la flecha (F1) (véase figura 1), aunque hay excepcidﬁéguqu;

se verin adelante; ' : B

'..

.~ cuando (CM2) efectiia una determinada func16n,szﬁﬁ -

....

una segunda franja, entonces (CM4) efectia una funcién dlferente (pudqendo -

. Ser, en este caso también, la misma funcién que la desarrolla por (CM2), cuan

do se trata de verificar la exactitud de &sta dltima).

Como se ha aludido previamente, las cabezas (CML) (CM2)
(cM3), {CM4) son flotantes y presionan sobre unas roldanas:

~ (CML) presiona sobre la roldana (120).

~ (CM2) presiona sobre la roldana (130)
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~ (CM3) presiona sobre la soldana (140) y
- (CM4) presiona sobre la soldana (150).

Va de sf que el nimero de roldanas, asf como el nimero -

de cabezas magnéticas, puede variar dentro de amplios limites y, en modo~ak
gno, ha de coineidir necesariamente con 10s niimeros respsctiﬁéé”dadbs'afgé
tulo meramente ilustrativo en el ejemplo de realizacidén préctica rcpresentadé )
en los dibujos anexos, - ‘ o ki

Tal como se observa en las figuras 1 y 3, ‘las roldanas -
(120), (130), (140) y (150) son solidarias de los brazos basculantes (121),
(131), (141) y (151), respectivamente, y estdn solicitadas eldsticamente -

-por ejemplo, por muelleé (71) vy (72), o por medio de ballestas-, ejerciendo,
asi, una presidn sobre los billetes o tarjetas al nivel de las cabezas magné
ticas.

Es evidente que se hace preciso indicar el posiciona%o del
billete o tarjeta a su paso por el tren objeto de la invencidn; estasahdica~w
cidén tiene por objeto: grabar el.citado billete o tarjeta; alternatiiémeéte,
leerlo; alternativamente, afin leerla y grabarla. o, en orden inverso,,gyabar

la y leerla; controlar las funciones de motor; y eventualmente, borray la in
s A i

formacidn. .

LR

Esta funcién de indicacidn del posicionado, la efectian -

unos sensores que detectan el paso de una sefial del billete o tarjetd‘éﬁ%Su

“movimiento de avance por entre la rendija (33) - véase la figura 4- ééﬁ?ﬁle_

cidu entre los dos semiconjuntos (8) vy (9), provocando el citado seng?ti}

—~ 0 bien la puesta en marcha del motor (MR) (figun@.Ll;

— o0 bien, las denominadas;funciones magnéticas (1éb%ﬁ§a,
grabacidn, 1ectura/grabaciSn, verificacién, borrado, eté.); eventualmente, -
con un retardo respecto al instante de la deteccién y determinado por un ele
mento de retardo.

En el-ejemplo expuesto en la presente descripcidén, se han

previsto cuatro fotodiodos (dos por cada cabeza magnética), a saber: (PD1) y-
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(PD2), asociados a la cabeza (CM1)g (PD3) y (PD4), fotodiodos asociados a la'
cabeza (CM3). En la figura 4 aparece esquematizado uno de estos fotodiodos:

el (PD1); en el que se ha distinguido, el receptor del fotodiodo, por un lado

y el emisor del fotodiedo, por otro lado; a ambos componentes, se ha des'

nado, para mayor claridad, con (Pp1) y (PD1'),

Centrando la atencién en el par de fotodiodos asigna _
dos a una cabeza: el (PD1), o primer fotodiodo (en'el sentido posible de avail

ce (F) de la tarjeta o billete), y el (PD2), o segundo fotodiodo:

- el primer fotodiodo habilita, por ejeﬁplo, la graba—

cién, en una, en varias o en todas las franjas magnéticas de la tarjetas

- el segundo fotodiedo puede habilitér, también, por -
ejemplo, la grabacién en una o en varias, o en todas las franjas citadas; pe
ro, en este caso, existird una laguna en blanco, préxima al canto de la tarm.-;

jeta, y de longitud igual, por lo menos, a la distancia (D) (véase la figura

1).

En el ejemplo representado en las figuras anexas, los

fotodiodos (PD1) a (PD4) estdn dispuestos en las regletas (93) y (83), soli

LR B

darjas, respectivamente, a una pared lateral de semiconjunto (9) 4 del, semi

conjunto (81); en una de las .regletas, se hallan dispuestos los compdmentes.
emisores de cada fotodiodo y en la otra los componentes receptores!, 'Esta —

solucién es, sin embargo de cardcter no restrictivo; y los fotodinda$ pue— B

den disponerse 1ndependlentes entre si, e incluso todos a un lado.<, s°.

c..'

Como ya se ha aludido previamente, el movimigmte.de avan -

L)
.".

normal de la tarjeta es el de entrada por la boca de entrada (Fy) X.ex?ccién

por la boca de salida (FZ) (a este respecto, un fotodiodo que deteétésé la sa’
lida por (F,) podrfa determinar la parada de motor (MR); sim embargo, existe-
la posibilidad de invertir el recorrido de la tarjeta o billete, antes de su-
satida por (F2) entonces las cabezas magnéticas desarrollarian otra funcidn,-
en este gecorrido de retomo, diferente o no de la del recorrido de ida, y, -

ev}denteﬁhnte, la boca de eyeccién serfa, ahora (Fy).



El solicitante pretende cubrir todas las variantes y todas las

modificaciones que, en base a las ensaflanzas expuestas en la presente memoria,

puedan introducirse en la presente invencién, sin apartarse, sin embargo, del

espiritu ni del alcance de esta invencién. R

I}
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245 REIVINDICACIONES.~

1,- Mecanismo identificador-codificador de tarjetas de control
con una boca de entrada y una boca de salida para las tarjetas de control, don
de estas tarjetas de control comportan una serie de pistas magnetizables sus—
ceptibles de ser tratadas al pasar junto a unas cabezas magnéticas, siguiendo .

250 un movimiento de arrastre provocado por pares de rodillos rodeados por bandas
que aprisionan las tarjetas de control y las hacen avanzar segfin un desplaza—
miento lineal, caracterizado porque incluye unas roldanas de guiado y presién
que tienden a manteuner las tarjetas de control en estrecho contacto con las ci
tadas cabezas magnéticas, lo cual se ve facilitado por la conf%guracién flotan

{255 te de las cabezas en el sentido vertical de desplazamiento, a fin de acomodar-

| . se a las deformaciones de las tarjetas de control; y porque las citadas rolda-

|
nas estdn solicitadas eldsticamente contra las cabezas magnéticas, por ¢l inter
. L ] L] bl

I . . e s
) medio de wnos muelles o elementos ela$ticos, y pudiendo bascular estas'foldanas
| ‘ -
'} . - °
' graciasa un enlace meclnico basculante. «* "

| 260 2.- Mecanismo identificador-codificador de tarjetas®dé con—

- by
trol, segin reivindicacién primera caracterizado porque comporta una Serie de
sensores, constituidos preferentemente por fotodiodos, que gobiernan ef fun—

c¢ién de la posicidn detectada por las tarjetas de control,una funcidén en los—

cabezales magnéticos asociados a los respectivos sensores, y otra posibie en—
. a®
s m

L 265 el gobierno del motor. ' Seet

3. - Mecanismo identificador—codificador de tarjetas-dt &on-

. trol, segin reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la citalg E?nh—

cién gobernada por los sensores y ejecutada por una cabeza magnética dada es
una del grupo formado por: la grabacién, la lectura, la grabacién y lectura -
270 inmediatas, y el borrado de las citadas franjas magnetizables.

4.- Mecanismo identificador-codificador de tarjetas de con

trol, segin reivindicacién tercera, caracterizado porque los citados sensores

estdn colocados en unas regletas.

5.~ Mecanismo identificador—codificador,de tarjetas de con-
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troi, segin reivindicacién tercera, caracterizado porque los citados sensores
estdn dispuestos de manera independiente o aislada.

6.- Mecanismo identificador—codificador, de tarje-—
tas de control, segin reivindicaciones“anteriores, caracterizado porque estd
constituido por un tnico conjunto susceptible de separarse en dos partes, uni
das entre si por un enlace desmontable, a fin de permitir el fécil~a?ceso a -
sus elementos componentes; porque el primer subconjunto comporta una primera

serie de alineaciones de rodillos, ademds de las citadas roldanas de presidn
| )

contra las cabezas magnéticas, en taﬁto que el segundo subconjunto comporta -~
una segunda serie de alineaciones de rodillos, ademis de las citadas cabezas

magnéticas flotantes; y porque los ejes de los citados rodillos de la primera
serie de alineaciones se encuentran sensiblemente en un primer plano horizon-
tal, en tanto que los ejes de los rodillos de la segunda serie de alineacio——

nes se encuentran situados en un segundo plano sensiblemente horizontals, el —
* e -
cual transcurre a un nivel diferente del primer plano horizontal. ."Q
. S
7.— Mecanismo identificador-codificador, d& tarje-
1

v

tas de control, segfin reivindicacién sexta, caracterizado porque cada rodillo
. . » .-
de una alineacién de rodillos del primer subconjunto colabora con un ‘modillo-
conjugado de una alineacidén del segundo subconjunto, de manera Que log ejes -
!

de ambas ‘alineaciones aludidas estdn situados en un mismo plano sensiblemen-—
te vertical, formando parejas de rodillos que colaboran entre si ; y porque -

uno de estos dos rodillos citados es de tipo rigido, en tanto que el ‘oxd rodi

1lo de la citada pareja es flexible, comporta una banda periférica eifstica y

es solidario a un eje flotante. Se, e

“ %o

8.~ MECANISMO IDENTIFICADOR-CODIFICADOR, DE TARJE
TAS DE CONTROL.

Tal como se ha descrito en la presente memoria de
|
trece hojas y sus planos anexos.
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