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. -HliMORIÂ''DESCRIiTIW"- 

;. . que se ' p re se n ta  '.p ará .'.u h ir '.a \ía ,^ú lic itu d ^

'..r . - d e , ... . '. . p . ' '.-

1 A'T E N T  E ' D 3;;;..1.N. Y. E N  0 I 0 N '. " 

form ulada e l  13 de A b r il  de 1961, con e l  nB 266.540

' en*

por ..QUINTE años - -

a  nómbre l e  SOCIETE. INDUSÏBÏELLE DE TW^SHISSIONE, so c ied ad  

anónima f r a n c e s a ,  e s t a b le c id a  en 4 , rue de P resbou rg , P a r i s ,  

F ra n c ia , por:

l 'UN D1EPÔEITÏYD DE;TR^5HISI0N DE UN iDYIEIENTO .DE ROTACION^^

B1 p resen te  invento t ie n e  por o b je te  un; v a r i  ador"" 

dé v e lo c id ad  p ara  .correas t r a p e z o id a le s .  T al máquina perm ite 

cam biar una v e lo c id ad  de ro tac ió n  en una proporción  a r b i t r a ­

r i a  en tre  c ie r t o s  l im i t e s ,  siendo  ob ten id a  l a  v a r ia c ió n  sep a­

rando dos co stad o s só n ico s que a r ra s tra n .u n a  c o rre a  co locad a 

en tre  e l l o s ,  teniendo l a  co rrea  una se c c ió n  t r a p e z o id a l  y 

siendo . a r r a s t r a d a  p o r  las' '.p^ed eáY Í'ataraíes*. -pP

' * * - .  - ''-'.'-Las .máquinas de' .est a c l a s e ,  que ' t i  en en que -transmi'-',

t i r  una p o te n c ia  b a s ta n te  im portante deben ten er  v a r ia s  c o rre a s  

que funcionen p ara le lam e n te . Ahora b ie n , l a s  d ife r e n te s  c o rre a s



u tiliz a d a s  en una mis.maymáquina pueden tener dimensiones l ig e ­

ramente d ife re n te s . ' - . \

Esto puede re su lta r  de lo s 'd e fe c to s  de fabricación  

o d e 'la s  d iferen cias de desgaste entre las- correas; igualmente 

la s  poleas pueden presentar d iferenóias.precedentes igualmente 

de la  fabricación ,o  de d iferen cia  de d esgaste .

De todas e sta s  d iferen cias pueden re su lta r  entre

las. d iversas transm isiones paralelas., separaciones de. funciona­

miento de donde resu ltan  deslizam ientos .re lativos de la s  co- . 

rreas unas con. re lac ió n  a o tras que se traducen..en sobrepargas 

.sobre, c ie r ta s  correas..y úna 'pórdi'da!de potencia p a ra 'la  tran s­

misión, "siendo la  potencia transmitida., in fe r io r  al- pioducto -de 

la  potencia transm isib le  por "úna correa.'m ultiplicada por.el-. ' 

námero de la s  co rreas. ... - , -L, . * '

El invento tiene más particularm ente por objeto un

vari ador de velocidad que incluye dos correas, en el. cual e l 

esfuerzo sobre la s  dos correas e stá  automáticamente d iv id ido .

f a i  aparato permite u t i l iz a r  la s  dos correas a su 

plena capacidad y transm ite una potencia prácticamente doble 

.de. la  que puede tra sm itir  una so la  de la s  dos co rreas.

- Se conocen yá dispositivos.'que- permiten 'acoplar..--... 

dos-máquinas que fur^ionan cada, una. como variador *de velocidad 

(patente, fran cesa ,1..184.600), ta l ,  d isp o sitiv o  permite eq u ili-  

Tarar las' cargas ap licadas, a ,la s  dos máquinas, y puede ofrecer - 

en .algunos..casos una solución,de reparación, pero, este dispo­

s it iv o  no .es práctico  y no ha ,tenido tiuó'ho áx ito  por que pre- ' 

senta numero sos inconyenientes; . el.'.'conjunto - dé dos máqui-*; 

nás es; niuy yoluiaino-sb;"' e l ''réndi'm^oú.to, .^. la  ,transmisión np es, , 

tan elevado cómo- podría .esperarseporque.'hay-lnumerosos sopor­

te s  y órganos de unión que absorben energía, hay dos máquinas



a f i j a r  al.su.elo en- lu gar de ana,."lo: que' plantea problemas"-" 

de alineación  para los, d iferentes árboles de e sta s  dos máqui­

nas: je s preoisor a lin e a r  para cada lín e a  de árboles.cuatro  co­

jin e te s ,  además es-preciso  que la s  dos máquinas tengan riguro- 

5 ; "sámente la s  mismas d istan cias entre sus e je s ,  hay que h acer.

co in cid ir  simultáneamente tre s  lín eas de árb o les, lo  que plan­

te a  problemas delicados de regulación a x ia l ,  los acoplamientos 

pueden tenerque- tran sm itir  empujes 'a jíia les 'que pasan por io s  .' 

árbo les, algunos empujes ax ia le s  pueden se r  transm itidos de-, 

lo un árbol a l  árbol.que lo prolonga pasando por medio de dos car­

tera d e-las dos máquinas y. por la s  f i ja c io n e s  a l  su e lo .'

Por todas e sta s  razones t a l  d isp ositivo , no'ha dado 

.'p  , sa tisfae ió n ,.- .... mp,pP::" '''g,

Se cohpcen.igualmente.sistemas de.transm isión d ife -  

15 ren cia les (patente fran cesa i . 206.182.) con stitu idos por dos pa­

res de po leas. Estos d isp o sitiv o s presentan e l inconveniente de 

que e l equ ilib rio  de la s  dos transm isiones e stá  asegurado por 

un d isp ositivo  h idráulico complicado y de un funcionamiento de­

lic ad o .

2o

-25

El variador de velocidad segán e l invento tiene dos 

árboles en un cárte r  tínico; un árbol de entrada o arrastrad or 

y un árbol de sa lid a  o arrastran do. Estando determinada p reci­

samente l a  re lación  de la s  velocidades de rotación  de estos dos

árboles por e l mecanismo segán e l invento.

El árbol de entrada l le v a d o s  po leas, compuestas,ca- 

; a a u n a  de dos costados cónicos de diámetro v ariab le , siendo 

obtenida la  variacíón .por la  separación regulable por mando de

l o s a o s  costados ex teriores del conjunto de lo s cuatro costados

que constituyen la s  dos po leas. Giondo so lid a r io s  en rotación " 

estos costados ex teriores del árbol de entrada p p u d ien d o d es-



5 'J

' 'l iz a r se  axiálmente _sO -que lo s dos costados

interm edios, igualmenté so lid a r io s  en rotación  del árbol de 

entrada^ este calados .en ana posición  su:ial. f i j a  sobre este  á r­

bol . .E l  árbol de s a l id a  lle v a  igualmente dos - poleas., d e . diátne- 

t'ro variab le compuestas cada nna. de dos ..costados, cónicos, .sien­

do so lid a r io s  en ^rotación del árbol io s  costados exteriores 

del conjunto y estando calados en una posición  a x ia l f i j a  sobre 

e l  árbo l, siendo so lid a r io s  en rotación del árbol lo s dos cos­

tados interm edios, pero puliendo d e sliz arse  axialmente sobre 

.lo e ste .en tre  lo s costados, ex te rio re s, siendo mantenidos.,estocados

costados .intermedios separados .uno'de otro, por..un re so rte . .

El. mando de posición de lo s costados exteriores del" 

árbol de entrada incluye dos. brazos para le los colocados a uno 

- y otro lado del conjunto; estos brazos actúan en su centro por.

15 medio de articu lac ion es y de topes sobre lo s  costados móviles :

cuyas posiciones f i j a n ;  están.conectados por uno de sus ex tre­

mos a un órgano de mande p o sitiv o , pudiendo e sta r  unidos l o b j  

o tros extremos de manera regulable a l  cárte r  de la.máquina. En 

un modo d e 're a liz ac ió n  del invento, lo s extremos están  f i ja d o s  

So . ; despuós de regulación previa para adaptar l a  máquina a la  d i fe ­

rencia de .grosor de la s  correas. En otro modo de rea lizac ió n

del invento, esto s extremos son f i ja d o s  uno con relación  a o tro , 

pero independientes del cárter de la  máquina que puede se r  u t i­

lizado tanibión en este caso,como d ife re n c ia l, estando e l árbol

25 de s a l id a  dividido en dos entre la s  dos p o leas; finalm ente, en

otro modo de rea lizac ió n  del invento todavía, estos dos extre-

""i  mos rígidamente.. unidosdentre -sí. pueden se r  f i ja d o s  elástieam en-

te' a l  cárter' de- i a ^ . m á q u i n a * . d  

, : La descripción  fue sigue. ..en relación  con los''d ibu jos

, 3o - adjuntos mostrará -elrinvento .an d e ta lle  por. medio de dos -ejera- .



.píos de .:r e a l i z á a i ó e  del invento . Los dibujos re- 

.presentan. esquemas .de montaje, -de un variador d.e velocidad; equi­

librado con dos correas en la  fig u ra  1 , y de un variador con 

rdos salidas-unidas" pbryjmay.relaeión,-.diíerencial¿ respe ctív^en--. 

t e , en. .-la. figurá'""2 ' que. sustituyen por e j emplo l a . c a ja d e  velo- .. 

-cidádea. yqe.l d ife re n c ia l de,, un-vehi.culo'y automóvil *  ̂La - figura:.;^ L 

representa' una. variante, de- un d isp ositivo  de mándo: de rla máquir' 

na.  ̂ - y " .Lu .yy-  ̂ Ly.. .'^"y,,, ' '"-..'L̂ ';.yyr .'iy.yL.y'... -

'y'".-' '.La máquina 'dá la ' f i g u r a '1 tiener.un cárter 1.̂  un á r- ' 

bolyde. ent rada .2. y un árbol de "salida s .  31 árbo l ' 2 lle v a  .dos, 

postados cónicos 4- y .$ f i ja d o s  a l-á rb o l, y dos- obstados, cónicos. 

6 y 7 so lid a r io s  en rotación del árbol 2 pero que se pueden'des­

l iz a r  axialm ente. Los dos costados. 4 y 6 por una parte , y 5 y 7 

por o tra  p a rte , constituyen respe ct.ivamente dos poleas de d iá­

metro v ariab le , estando determinado e l diámetro práctieo de la  

polea por la  anchura de la  correa trap ezo id al u t i liz a d a , lo que 

es constante en se rv ic io , y por la  separación de lo s costados 

m óviles, lo que se  puede mandar por e l  d isp o sitiv o  d escrito  a 

continuación. Dos brazos 8 y 9 articu lados en su centro sobre 

coronas que son so lid a r ia s  de lo s  costados 6 y 7 en tran slación  

a x ia l  pé.ro no en rotación , es d e c ir , e sta s  coronas son .indepen-- 

dientes de la .ro ta c ió n  del árbol 2 ," están f i ja d o s  por sus ex­

tremos 10 y 11 por medios de articu lac ion es a una v a r i l la  12 .. 

que se puede d e s liz a r  en o r if io io s  apropiados 13 y 14 del cár­

t e r .  De prevé un sistem a.cualqu iera 15 ,para poder bloquear e.s- 

t a iv a r i l l a .  Los otros extremos 18 y 17.de lo s dos brazos 8 -y 

9 están  unidos a un váscago de mando 18 .accionado por un volan­

te 19 o de preferencia por un d isp ositivo  d escrito  en d e ta lle

en la  fig u ra  3;. e l vástago de mando lle v a  en sus. extremos dos  

f ile te a d o s  de sen tidos-in versos y loS\ brazos 3* y 9 están  a r t i - , ;

-r-f- .



culádos.sobi-e dos tuerc.as adaptadas a .estos f i le te a d o s . Se, vó

qu.e maniobrando e l volante 19 se pueden acercar o separar los

dos coscados 6 y ,'7, y .por consiguiente au.ment.ar ..o disminuir ::el , 

radio de la s  dos-poleas en l a  mismaiaagnitud. Al desplazar la  .'

v a r i l la  l g , se desplazan los eos irados 6 y 7 en e l mismo sen tí-

 ̂do ..y ;eñ':éa,te'..^vimiéntb'Ya:^ ,$umá de los.' radios de enrollamiento ' 

permanece constanto,. '^permitiendo esto corregir..una d iferen cia  r 

de.grosor en tre-la s  correas & obtener un efecto d ife re n c ia l co­

mo se verá en relación  con l a  fig u ra  2 . '

-'i...- El. árboltdé: sa lid a  igualmente cuatro co3 ta-

dos SO, E l, SS y 231 Los costados 20 y 23 están  f i ja d o s  sobre 

e l  árbol 3, mientras que los: eos ¡jados 21 y 22 son so lid a r io s  y"

- en rotación de este ''árb o l pero pueden 'deslizarse axialmente-encÍ! 

ma. Un resorte  24 lo.s'mantiehe separados*. Estos, cuatro 'costados 

constituyen dos poleas de diámetro variab le  como en e l árbol de

entrada 2 . Aquí e l  diámetro no e s tá  mandado sino que re su lta  de 

la s  posiciones y d e ,la s .ten sio n e s de la s  correas 2S y 26; estas' ., 

posiciones están determinadas por la  separación de lo s costados 

6 y 7 mandada por e l  volante 19. Bara a lig e ra r  e l  mando d e l 

volante, lo s  extremos 16 y 17 de lo s  brazos 8 y 9 pueden estar 

aproximados por un reso rte  27.

Ventajosamente, lo s  resorte 2% y 2 7 .pueden tener 

.d isp o sitiv o s cinemáticos que permitan...adaptar 1&*tenslándAel- 

reso rte  al. empuje de la s  co rreas. En .fun^ se desblo-.

quea l a  v a r i l la  12 desapretando e l sistem a 15 y se hace g ira r  

la  máquina en vacío . E sta se regula por ¡si so la , desplazándose 

la  v a r i l la  12 a l a  posición  deseada para compensar la s  d iferen ­

c ia s  de grosor y de longitud de la s  dos correas 25 y 26. Se : 

bloquea entonces e l  sistem a 15 y l a  máquina puede funcionar.

La regulación ha de se r  comprobada periódicamente* Los dos eos-



tados 21 y 22 que ejercen necesariamente loe mismos empujes so­

bre, la s  caras la te r a le s  de la s  dos correas se colocan .natural­

mente de t a l  manera, qué las' córreás transmiten potencias igua­

l e s .  -g... '* '".rr.'-.' L;,. I*"...

Una prim era-.caracteristlea .de la', máquina es la'sim e-. ; 

t r í a  que presentad con relación  a l  plano perpendicular a lo s  á r­

boles de entrada y de s a l id a . E sta c a ra c te r ís t ic a  es muy venta­

jo sa ; entre o tras v en ta ja s, f a c i l i t a  e l  montaje, disminuye e l - 

precio de coste,, disminuye e l ndmero de la s  piezas separadas y 

'permite.,- intrcdncÍT. fácilmente;. la  máquina' cualesquiera que Oe'an'. 

.-la&'-'.po-siciones. re la t iv a s" ;d e li6ygáño ;.motór. y .del órgano reccp- 

to r ,  ¡que pueden ser e en lo s dos extre­

mos de lo s árboles 2 y 3 . .

La d isp osic ión  de lo s brazos 8 y 9, con la  v a r i l la  

12 , permite un a ju ste  automático que conduce a una d istr ib u ­

ción ig u a l a l  trabajo  entre la s  dos co rreas, ¿ i ,  por ejemplo, 

la  correa 26 es ligeramente más la rg a  que l a  correa 25, en un

d isp o sitiv o  o rd in ario , la  correa 25 e sta rá  sobrecargada, mientra 

que la  correa 26 no transm ite más que una pequeña potencia y en 

algunos casos puede incluso ab sorberla . íero  aqu í, escando des­

bloqueado e l sistem a 15, la  correa 25 e jerce sobre e l costado . 

móvil 6 un empuje a x ia l  más fuerte que e l e jercido por la  co­

rrea 26 sobre e l  costado móvil 7, l a  v a r i l la  12 se desplaza, 

puás, hacia l a  izqu ierda, provocando simultáneamente una d is ­

minución del diámetro,, de .enrollamiento de la  correa 26. Los dos 

costados móviles 21 y 22 se Colocan automáticamente en p ó s lc io - - 

nes correspondientes ta le s  que la s  correas, trabajen  cada una p 

alrededor de dos diámetros de enrollamiento en la  misma rela-r 

ción. Las dos correas funcionan entonces s in  fro tam ien to ,.se  

bloquea e l sistem a 15 y se puede cargar l a  máquina. Se compren-
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.dará- que e s ta neguìación, no*; es rigurosa ó - abso lut a, jaás que para È ;

una relación  de .transmisión. .(31 ,ía"d ií'e  'correas

no -ex ist  e más "qué., en é speso r y son ile  la  misma longitud ,- la  rc- 

guíaoián es" TlglTO^"a...a<"á^s'o.lui*á 'para*'todát.'-.la.sr-'relací oñea*, pero 

no.es este  e l  caso más frecuente) . -

."r-"."*' Sin embargo ,;,si* l a  . relación  sobre. la  .* cual se hace.:

"la ..regulaciónesieiegida . juic.lotánehte, * sei. tendrá prácticamente - 

.un .equilibrio . s'át i  sia. e i  o r i o e n ;.t o do?, el* ámb i't b.. d è fa ri a ci 6 n -- 

- ?.. i ?  Con" relación ,,a'los; d ispositi vpsl-c'ono.cid'ps., ^sré pre­

senta *la.'. .ventala de*' tener un volumen, total:i:reducido;,debido^al 

hecho de la  supresión de ,dos* cojinetes" sobre cuatro para- cada - - 

línea de árboles, y de la  oupresián,dé ios:'acoplaaientos. ínter-"

medios.. * - ' * .- .; ' ; . ; , g  ;*.j.;.

.1-' - .:* * . ..-La." rig idez -general se aumenta. É lr e n d i-

mi ente- de - trans mi s iÓ h -s e ime j  o r a. po r  l a  *s upre s íó h d e có j  i  né té ; y ?  

de órgano de unión. \ i  r ;; - i" - - - :. ' ' : i  --

i  ías-*c.0MÍci.o¿es/dé'''inatalaóión'.se''.K;ejojrany'']^y..''g^'ér.'r.''^

no hay. más que una s o la .p ie z a "à f i ja r  a l  suelo en lugar de' d o ti 

y no hay ya problema de alineación  de lo s tre s  acoplanñentos* ir  

interm edios. i  i  . ..... . i

La fig u ra  2 .representa un corte esquemático de .là . 

ap licación  del aparato an terior a un d ife re n c ia l, por ejemplo 

para un vehículo automóvil de poca, potencia. É l sistom á se r; 

d istingue del an terior por dos c a r a c te r ís t ic a s : i

1) Hay dos semiárboles independientes 31 y 32 a la

sa lid a  en lugar de uno. so lo , llevando cadauno de-estos dos . - 

sem iárboles.una po lea . .

2) - Los' extremos 10 y 11 de* los, brazos 8 y .9 no están 

ya f i ja d o s  a l  c a r te r ,' sino unidos, po r "una b ie la  33. "Los mismos'-' 

..elementos llevan  ; las" mismas . referen cias que en la  figura., 1 . -Él ;?



funcionamiento, s i  la  re lación  de la s  velocidades de rotación 

de loa árboles 31 y 32 ha de apartarse  de la  anidad, l a  h ie la  

33 se apartará de su posición in ic ia l ,  lo s  diámetros de la s  

dos poleas de entrada, es decir,- la s  separaciones en tre 'lo s  cos­

tados 4 y 6 por ana parte y 5 y 7 por otra, parte se harán'. 

rentes y las. correas se: enrollarán autosáticaniente sobre diáme­

tro s  d iíere 'n tes.caya relación  corresponde a l a  impuesta por 

lá  re lación  que une la s  velocidades de dos sem iárboles y que 

depende a su vez de un parámetro exterior a l  ap arato . La sepa­

ración  máxima entre la s  dos velocidades de lo s semiárboles 31

y 32 e stá  lim itada en lo s dos sentidos (mínimo y má̂ îmo) por 

- e l,rad io  de enrollamiento menor y mayo r de cada polea, y no . 

púedeLser. realizadá; efectivamente más que para  l a  relación  me­

d ia de l a  transm isión m edia.iBara la s  relaciones, eixtremas de*. '

l a  transmisión media ( la s  ¡dó-á/poíeas'^on..el'.mayo.r;b con e í me---. 

.'nor. diámetro')*, -..no- hay.;:..eiedtor'd.lf,é.rehclal¡' lo. que no. es .un in- . 

convenient e , po r . qde"".lp s . autpmó vfies. no t i  enen/ que,. g ira r  ".alre­

dedor...de' una de-;las.,..rae,dás motrices, y la  véloc-idad máxima', dé. 

un autÓmpvil debe, ser. - '.'fe duel da .-..én-búr vá*" t ante/más cnanto,rnáp 

acentuada es la  curva. ' .'dr .* .

- . . la  disminución de áriíbito que re su lta  del efecto d i-,

fe ro n c ia l (en automóvil) es aceptable por que la s  variaciones 

máximas p o sib le s  de la  velocidad en /los variadores objeto de la , 

patente, son neta:nente. superiores a lo s  valores habitúales admi­

tid o s en la s  ca ja s  de velocidad de automóviles*

La f ig u ra  3 'representa.',.una. variante del d isp o sitiv o , 

de' mando del'.aparato . lo s  extremos .16 y 17* de lo s  brazos 3, y J ,  -' 

9 no'..son guiados ya de una manera p o sitiv a  sino, que se "desli­

zan libremente sobre un v á s ta g o ie a . Están unidos siempre por - 

ún resorte de eq u ilib rio  27 que. tiene por objeto descargar e l



El cárte r  1 lle v a  un sombrerete la  que retiene una - 

tu erca"51 so lidaría ,, de un'volante de mando 52... E sta tuerca 51 

manda e l desplazamiento de un vástalo  f i le te a d o .53. cuyo e x t r e - - 

mo lle v a  una cabeza 54 unida.a lo s extremos 16 y 17 de lo s bra- 

'Zjo-s.;,!Q* y 9-por''.uhqsiá.éemat'de''..váá t  ago's-''árticüladóá. 3 5 5 6 ,  .57/r,, 

-.38 . i,' . d̂;.. - .

.."Tal 'd ispositivo  permite .ireguíáf major '.la t'y^'riación j; 

de l a  re la c ió n - d e .velo ci da dd  e la :. t ransmi sión  en f  unción., de la- 

posición  del volante de mando;52. En p a r t ic u la r /  es posible te ­

ner un mando l in e a l ;  para dos rotaciones igu ales del volante'.

52 se tiene e l mismo cambio de lo s valores de velocidad^,Lo que

no e ra  posible con un mando 19 que aetuara directamente sobre 

e l vástago 18 (fig u ra s  1 , y 2 ) .  : - - -'1

.. '.. Se o bse r vará por lo demás que e 1 parale lógrame a r t i ­

culad o ; c.o ns't i  t ui'doJtPO r .. lo s.'-'.- vas t ago s 55.,. - '56' *y ' la s  -.-frac ció nes 57a 

y ' 58a de lo.s - vás tago s" 57 .y . 33;; s í  tuadas-. con re lac ió n  "al 'mecanis- 

mo a l  ot ro. lado _def.Ia'ár tt'óula'ciónr tien e p o r . obj.eto. simple-r

mente ampliar el;desplazainieñtp de la  articu lac ió n  5 9 para au­

mentar la  precisión  del mando. ; *; - ;* - - í

í- El mandó''.simp-Lificadó ' s^Jr.ednc i  ría; imás _ ' s enci llamen- 

t e a  lo s dos ' vástago s " 5 7.b y- 58b;. ,Se r c a li  z a a s í  - un t  riangálp'';;''. .1 

cuyos t  res lados 57b y 58b y e l ; vástago 18a son deforniables .

'--'-La .deformación-'e.s.tre-alizad.a haciendo.;-variar!' la  lon­

gitud de1 vást ago 18a comprendida entre lo s  dos ex t remo s 16 y . 

17, de lo s brazos 8 y 9. - -g;!d r ' - . ' 'í ;- .

-.B O T A  ^ .

Los puntas de invención propia y nueva que se  pre—

-lo -  -;



sentan para que sean  objeto-de. e sta  Patente de lnve3 LCion en

Espada, por 'ddlNTÉ. anos, son.: lo s  sigu ien to s:

13 .- Un d isp ositiv o  de transm isión de un movimiento 

de .rotación que permite v ariar  la  velocidad, que tiene un, car-.

ter , un árbol de entrada y un, árbol de salida y dos correas 

trapezoidales, llevando el árbol.de entrada dos poleas lado a 

lado, constituidas,cada una por dos,costados cuya separación 

es* variable, estando .fijado sobre pl .árbol, el...costado de. cada 

polea, s i ^  la..: polo a " $o''niiigua-y mi"en.t ras,, que los

costados .-situados- %teTÍo,-mO&teJ^ ."dé.-laidos,;í¿)Isas

son' solidarios en íot'áoión-.del.;.&rbó'í perü^^u'od.% deslizarse' ' 

azialüiá'utc! sobre, ' el árbol.,' llevando, igualmente - el árbol,de sa­

l id a  dos poleas lado a.::lado, con stitu idas cada una por dos. coa

taños cuya - sep aración 'es v a r ia b le , estando f i  jados sobre e l 

árbol de s a lid a  lo s dos costados ext er i  o r e a de 1 o o n j  u n tod  e .es

ta s  dos po l e a s , i.'.'s.l eñdp.;. áo li.dario s i lo  sr'dcs .costados in te rio res 

en ro tación , ' del árbol de sa lid a ,.p e ro  pudi.endo d e s l iz a r se 'q - 

az: i  a.lpie nt'eq.s o b re. e st e árbol y' estando so l ie  i  t  ado s ' a se parac ión

po r me dio . d e un re porte:, ¡ /en. e l i  c ual-.' los, c o s tado s ' ex f  e r i  ores,, de 

la s  "dos. poleas d,el árbol.de ;.#ntY'ada''.''8Ón'''.8.p.lid'ari'p;p. sin  e l 'moví 

miento ;exial '̂.'cád&.'..uúp'"'d-e- uni^hgui'to'i'Íi''jádo'' a l  'centro de'"ün--:' 

brazo ,o rientado'' en.générai.;;áagán q'a iperpendloular. a l . árbo-l 'de ¡ 

entrada, estando-"';''.  ̂ de'' estos' dos bra­

zos. a-mandoy,que. ac tú an :'^  .ex:

-t r emo s corres po ndl ente s- de io s ' b'ra.z o s ; en. s enti do s * co nt ra r i os od 

( separación o* ac e rcaiaie3i t o ) y el o tro desplazando lo s o tro s'"ex 

tremos de lo s  brazos en e l misíño sen tido . t.

-2's .-  Un d isp ositiv o  según e l punto lo , .en e l  euál 

e l mando q u e  desplaza.líos ,entresoa'correspondientes de lo s bra 

zos en el mismo sentido.puede ser bloqueado en una,posición



por ún d isp ositiv o  apropiado. - . ..

.. g s .-  Uii d isp ositivo  según e l punto, iq , eii^el cual e l 

mando que ..desplaza lós'jax'trámos ; 1 o*n f d a Iná

en. e l  mismo sentido es. libertado ,' no quedando a s í  los dos exítre 

nios obligados más que á permanecer a ana d ista n c ia  constante 

uno de o tro , .mientras que-el árbol de s a lid a , 'e stá  dividido en

dos sem iárboles independientes, entre la s  dos po leas, que pue­

den a s í  t i r a r  a velocidades d i fe r e n t e s .-

4 S .-  Un d icpositivo  según el. punto IB, en e l cual . 

e l  mando que desplaza lo s extremos de lo s brazos en sentidos 

contrarios e stá  constitu ido .principalmente, por dos vastagos ar-. 

ticuíadoa. en lo s extremos de lo s  brazos y .articu lados entre s i , 

efectuándose.el mando... p'ó'f. desplazamiento de e sta  ú ltim a;artieu-- 

lación  según la  direcoiún,perpendicular a lo s  árboles de la s

p o le a s .

5B.- Un d isp o sitiv o 'd e  transm isiún.de un movimientó

de - rotaciún . " ' i  j'p '' ' 'Ú':. . .d

Tal y como se  iia descrito  en la  iíemoria que antecede 

representado en lo s d ibu jos que se acompañan y.con lo s fin e s  

que se han especificado . ..' 'úq'..qf-' "  ' i,-. ;

J E sta  Tiernoria const a de doce hojas e sc r ita s  por una 

sola-, cara . m , .q.

Madri dq
rt r:
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