-
-

D= 21.043

Cci.S .LIQ (:g;_.ﬁ 12

_ngg é% {? QP ‘ {ﬂﬂ

Q  f”?ﬁ@5ﬁ.
‘ ' uhMOPlA uJSCRlEmlfA
. que s 9reoenta para unir a la olicitua P
|  PAT BT ﬁ ND 32{1 E:V‘ﬁjﬁ ) IVQ”E
o formulaaa el la de “bril de 1961 b9n4eimn§ 256,540
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o “;a nombre de S0C 1L7E- Iud“;*°fn**wa35 Tﬂnifnl Io“u ,uocledad
- anonlma 1rancesa,vestan1ec1ua en 4, rue de Tresoourg, Parls,
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41 ,resente 1nvento tiene por objgfp uﬁ;VafiaaééiJw

de ve1001ddx p&*“ correaq tr D“ZOLdules. Tai m5gaiha'yermife~'
JV}_ T “lcambiur una vnlocidau ae rotaclén en un rOporcidn arbitra-, f
I“ﬂgiﬂJiv j n‘r1a entre eiertos 1im1tes, sienio ob cn¢da la varl e16n Sepa- ~

g““5'>' 7ﬂ°rando dos costados cdnlcos que arrastran una correa colocada

'en»re ellos, tenlendp la correa una seccidn tranezoldal y

]»#Leruﬁe

ﬁ:glcndo arr@otruda por las paredca

I lag méquinas de Latu,clase uue tlenen que. tran;nl- g

gftir una potencla bautante 1mportanbe deben tener varlas correas'

';16?,‘7;: que fun31onen paraTelamenLe. Ahor b;en la 'ul erentes eorreas'




fmisién, sieudo la pouencia transmltida in*erior al pxoducto de%

,15:;

fsenta numerow ¥ 1nco
_nas es muy voluminoao,'el readlmlen o de la tran mi ion no esw'

: ftan elevauo como podriai
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‘utilizadas en una misma méquind paeden tener dlmen51one lige;_j?

ramente diferantes}»'*~ ‘;Q e f-‘{ - 1: o ’"_

Bsto puede resultar de los’ defeo o8 de faor1caoién:<_

lo de las alferen01a~ de deSQaste ent re lao uorxeas, 1gaalmenpe"

o las- ooleav puedea nresentar 11 erencxas proceaenuea i"ualmenbe -

de la fabrieacldn o de l*ﬂer'ncia de despaste.
De uodaa estas di;ercnclas pueden resultar enure
las diverdas traa JHNEE 1ones pardlela separacloneS“de funciona#,'.7

miento de konde resultam dea’izamlenuos rel&tivos de las co- -

- rreasvuna con raluclda a otras que se urqducen en . obreearmask

faobre ciertas cor&eae y ung pbrdldu de potencla para 1a trans—f

'"';la pobenCld ernsmlsiole ror “una correa multlplleada por el

nimero de las correas. ”f i“ R

CEL invento‘ tiene més parulcularmenoe por ‘objefo un

'”‘variador de velocldad que ineluye dos correas, en el cual el

’esfuerzo obre laS dos correas esté autométlcamente leldldo.—g_fi

41 aparato pvrulte uuillzar 1a¢ aog eorreas a su-

lena oapaciiad A ransmlte una potencla grac 1camente doble

de 1a 1ue puede trasmitir una gola de las dos ocrreas.

'7:ue conocen ya dinOSluiVOd que permlten acoplar

'cAkdoo mé uinaa que Auﬂ"lOﬂaﬂ cada uua como variador de Velonldud 
”1f.(pateabe franccua l 184 .6b0}, tal. dlSpOdltlvo permlt eﬂulli-jf

"1brar las'cargas aplica” 5.4 1¢~ dos, maquLn g y puede ofrecer ;:

nn -algunos Ca»o» una soluclon ¢a I&puI&Clén, pero est 13 dis 870 -

. altlvo no 88 praetlco ¥ no ha tealao mudho éAlto por que pre—“’

" nienﬁe* el conguuto da lus os mé um-';

eaperar e, poruue huy numero 08 aopor—*5




“‘“1Jar al . uelo en. lu ar de una _lo'quc ylanteu problémas*“

“de ulineaclén para 109 aiLereaue. & oolna de v“taa dos mh 1'1-
.'?TF:CfT' n ec pIGGibO allnear pqra caua 1 nea de éroole cuatro_éo;;;a:'
e “ .{55;_ ~:Jlﬂeues, aden aS es. ureq;s ) qu e las dos méqulnag tengan- rlguro-
‘5*:A 5.;7a fsamente las mlsmas distanclas eptr“'suu ege , hay que hacer
“coineidir simu1+éneamente tres 1ineas'de &rboles, lo que plan- o
tea problen S delicados de re"ulacidn ax1al los acoplanientos
pueden tener que- Lranbﬂ1+1r emHcha‘ iale 8 que pauan por los
'arboﬂes, lmunou empuJeg ‘axlales pueuen qer trun@Qitiao de
lo \“' un drbol al érbol qae 1o prolonga pauando por meaio de dos - car-ﬂ
ters &e las dos maqulnas y por las fldaeloneu al uuelo. B
‘“or todas estas razones tal dludOSiLlVQ no ha dado

isfaelén.-

de conoeen 1gualmente ulstama de Lransmisién dlfe-

"”15 5 o :7rehcialés (patente francesa 1.406 182) const 1tu1aos por uO“ pa-ah
‘V-HIfés ae poleas. ustOStdaspo 1t*vo preSenLan el 1nconvnnlente de -
que el equlllorlo ae lao dOb transmlsiones esté ases uvado por |
un dispositiwvo hidréul;go‘complicado y de un funcionamiento de- -
'licgdo._i_ - N | -
20 —,':f~{~ o 1 var;ador de- Veloc;uad segln el invento tiene dos
vurboleo en un ear er unico' .un arbol de entrada 6 arrdatrador
'y un 4rbol de sallda 6 arraquando. ““x«n&o determlnada pvecl-
samente la relaclén de las velocidades de rotaclon de estos dos
&rboles por el. mecanlamo ‘segln el 1nwento.v_ A |
 “25_?>.}fi;f/jE’» ‘"H Ll érool de entrada 1Jeva dos poleas, compuebtas'c“- ;j
| | da una ae dos cosLagos 06n1c0~ de dlénetro varlable blendo3v“ 
'1ob enlda la varlaulon pOT 1a aeparaclon re”ulable por mando de

L lOQ,QOu costados e:xtenoreu del eonauauo de lOu cuatro couoados

,—que constltuJen las dos poleau. ulendc aolldarlos en rotuclon
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'*1nLermedios, iouhlmente SOlidarLOb en rotaelon del arnol de

ii:entraaa, eate calados
wtro varl&ole comuuLS“QS cada unaAd?‘aoa costados'cénlcou;vsien;i"
~.del conjunoc y estanﬁo nalados en una* ouiclon qual fiaa bobrei
Vitad05~intermedios perﬁ pudlendo aeallzarse axialmente pobre

‘A‘costados in+ermenios s»parados uno &e otro pox un reuorLe;

_;moa a’un 6rﬂ eno- de wanﬂo p031ti¢o puﬁlenqo es ar uqidos los
 otros extremos de wanera remdlable al carter de la. mdquina.‘bn’
ﬁ*fhn modo de- reallzacion del 1nvento, 1los extremos ebtan flgados

'despuév de rexglaclén prev;a nara adapiar la ﬁdqulna a la §ife-

"_uel 1nv nvo, estos . eztrenos son ilgados uno con Lelaeién a otro,

" pero 1nuepcnd1enbeo del nar er de la mAguina e ruede ser utl—r
'de salida QiVidluO er dos entre ldu doo_polea : flnalmente, en

‘mos: riml@amentt unidos: ‘entre - 4i‘pug§en ser'ilgaaos;elésticamgn;‘

’ﬁfta al 0¢ruer de la uavulnu.fVﬁ"”"

’"*adivnbou AOStrd é el 1nvento en detalle por ue&io de dou ejen-

dvllzarse axialmente dobre cste mi@nil&o mue los uos CoSLadOS ?“m'

;en una po clon 1a1 *1Ja sobre: egte ér.

bol. #1 éruol ae a&llda lleVA 1nualqente Gos poleas de aléme-

~rdo uoliaarioo eq roLuoldn del éruol log cosia 308 exterioreufﬁ'

” “el érbol, giendo sol¢darios en ro»ac*én del arool los doc coo-.“~

este. entre los costadoa ex“erlore . siendo manienidos e tos dos ."f

R ul mando de 3051ci6n de 1os CO' os ex@cr¢ored del
érbol de entrada lnuluye dos brazo paraleloa COlocados a_uno,'
7 otro lado del conjunto; estos bvazos actuan en su centro pdr.i
medio- de aruiculaelones KA ae ropes sobre log’ oos a&o» mov11es

quas posic 1oneo fl an. estan conectados por uuo de su extre-¢_“

'rcncla de -progsor de. 1&3 correab. in otro ‘modo dé"realizaéién

lizado tambidn en vyte caso. como dller“n"lal ~nd el 4rvol

obro modo de reullzaolén del 1nvenLo *oﬂaVia, 63 305 dos extrea

LL de crinoidn iae »1 uc an relaclén eon los dibuﬂog
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'fffpre erLdn eauu md‘ de. mon*aie

'“fio ’sa‘1aad unldas por unf

vrepresenh unavV{rW nue de un “”posltlvo ae manlo de la mdéul-Q

_fbol de eatra&a 2 y ul avool de salida 3.~“l érbol lleva do

lizar axialmeﬂté.‘ios,dos eostadosuéﬁy 6 por una- parte 7 5 y 7-

“Vmetro varlable, ebtando determinaoo el diameuro préctleo 0] la

"con+1nuac16n. Do» b*azos 8 y 9 articulados en su canuro ooore
iﬂcoronas que on 9011 arlav de lo» COuLadOS y 7 en tranglaclénl
tjaaial pero no gn ro*ablon, -s deglr,'D “as~coronas on 1nde1ens

- ”EQ1enpes’de la rptaelén del ér561 é estan fljaios por sus éxf ‘
, tremos 10 J 11 por ued&os ae artlculaclones a una varllla lé,i
oy ﬁue se puudu d*"llaar en orlflcio aPIOQLQGOQ 1 y 14 del car-
,tgr: e prevé un sinbema oualxu;era 15 para poaer bloqaear eg- |
“L;N'a varllla. Log otros extremou lo ¥ 17 de los dos bruzo 8-y . W'
9 estan uniaob a‘un vauuano de mando 18 acexona&o por un volan—

 1te 19 0 de preieren31a por un. dlSpOSltlvo descrlto en detdlle

' 26 6540

7gnlos ae IedllZac on no llnlta+1:o° qel 1nvanno. Jos led?Od “e-;

"'varlador ue VclO"¢ Lad oqul-'

- librado con aoa oor*eas en la ”iguxail J de un'variador con

relaelon ait erenCLal:;res ”1ivamcn-

1sustitu]en gor'ajemplo lavc a de velo~

“des y el aiierencial de un veaicalo uuLO“OVll La Llﬂurdjj

La manuln” de l

*”igara 1 tlene un’ carter l un érnilfhx

| 7V,cosLado cénicos 4f 5 f"adoo al érbol J dos® °° auos °°n1°°S<.u-

o_y‘? solidarios en/ropaoién ggl‘@rbol,z pero que se pueaen aeu—,

por otra. parﬁe, constituven reagecglvamen e dos poleas “de dié-'~

polea por la anchure de 1a correa t;ayez01aal utlllu&d& 10 gue

es constante en sarv*eio, 7 por 1a aeparac16n de los COStaQOQ

“m6V‘leo, lo que se ruede mandar por el dlupo vo descrifo a. ok

en- la igura 3; el véotago de méando 1leva en aus. extremos dos

”'fflletegap» de sentidos 1nversos y 1os braao% 8 y 2 estén artiwk,?JF



.fcul“dos sobre dOb tu&rcas adaptaaas a stos' lle eado . e vé‘7-~

. Gue manloorando el volan*e 19 se pueden acelear o benarar los

*iidos 008 ;ados 6. y 7, por conolguiente auncatar o disninair el .

fraalo de 1ao doe poleas en la mloma mar 1Lud. “l aesPIazar 1a Lo

vgg;varllxa la; se desplazan'los coswados 6 y 7 en el mismo‘ enti-i

“’do J en e»te movlminnuo ‘a suma de los radio ‘de enrollawienuo

1;;permanece constanta, pcrmltienio asto eorremir una diferencia

- de @roaor entre las corceds u obtener un. e;ecto diferenclal co-ia

S mo se veré en rnlacidn coa la 1~uza 2.,H.j3 Q;ﬂ"

EOE El érbol devsalida.ﬁ lleva 1mua1mente cuatro cmsta-ﬂ
‘1 d6s'20 41 ,2 ¥y LS. Aos costados 20 y 25 eotén fljados Sobre

;ftii{'ff,;5‘i,i;”el érbol 3, mientmu ue 100 co°bados °1 y 24 son sulidarios

"’ifﬂ;ﬂ.i fiif ”qen rotacién de esta arbol pero pueden de 1lzarac axialaenhe'énci-;;“
7;tf1:~zxfii?_ j' Un reaorte a4 :Loq mantiene separadoa. LSLOS cuatro costados;
'i5  o ﬁreonstituyen dos poleas de alémetro variable como en el érbol dgi
Ventraaa 2, Aqui el diémetro no eaté mandado sino que reaulta aef”}

- las posieiones v de 1as tenqlones de las 001reau 25 R 26 estas}g;'

 ‘nosic1ones estén determiuauas por 1a separaeién de 10b cooLadosﬁ

6 v 7 manaada por el VOlante 19. ?ara aligerar el maundo del -

2o - ‘VOIante los extremoe 16 ¥y 17 de 10» brazos 8 y 9 pueden estar - 

aprOAimados for un resorte 27.
Jentavoxamente ‘los reuorue a4 y 27 pueden tener‘

vyndiSQOSltiVOE cinematicos que permitan adaptar la Lensldn del

}1resorte al empuje ae las correas.v_ Lunelonamienuo, se desblo-
“f7:25v A  g_ 1quea la varllla 1 desaprevando el sistema 15 y se’ hace glrar
. | la ménuina en vacio. Lsta 3@ regula por si aola, deLplazandose

v"la varilla 1z a la posicién deueada para compenbar 1&0 diferen-

clas de’ grobor y de 1onb1tud de las dos. correas 25 5y 26.»06 N
wblo<1uea entonces el sistema 15 kA la méquina puede funcionar. |

- 3o ) J_J; La regalacl6n ha de serT comprobada periddlcamente.'»os dos co




m03 de 10a érboleu 2 v 3.‘J'

que la correa “o no transmite més que una pequena pOuEHCla y en B

. mlnuclon del rlametro de enrolldmienuo de la uorrea 56. LO» aos

‘:alrededor.dezup dldmetro de enrollaﬂiﬂnto en la misna rela-

¢idn. Las dos correas IunClOLdn ontonceo sin Arouamlento, se;

preclo ae eoate di mlnuye el numero de laa piezas separa@as V,Tw,

perm;ce 1nLroaa01r Lacilmente la méquina cudlesqulcra que ucan

las pOoiGlOﬂOb relathas del érgano motor "'ael or ano recep-«

tor. que pueden oer colocaaos 1nulst1ntamente en lo d0u extre~

» La dlnpo iclén de lo Bfaébs“aﬁj 9, con la vazllla

‘ cién icual al trabajo entre laq uos cor rEaE . ul, por e;emplo,;{*

la correa 26 es ligeradente mau 1drwa gue 1a corlea 2u, en un

dlsgositivo ordinarlo, la covrea 40 eotaré soorecarg da, mlﬂntra‘

algunos casog’ pueae 1nclubo absoroerla. rero aqui eduando dea—f ﬁ
bloqueaco el 31atema 1b la eorrea 25 ejﬂrce sobre el cos»ado ‘
ﬂOVll 6 un emuuge axlal abs fuerte que el edchldo por la co-'
rreu 26 sobre el coﬂaado mov1l 7, la varllla 12 88 ae plaza |

pués hacia la quulerda provncando ilultaneaxente una,&isu_g
COSbaQOu m6v11cs 21 y 2~ se eolocan autométicammnxe en }031010{

neg correuponaiente ualea que las correas tradeen cada uwa if

bloquea el sistema 15 y se pucde cargar la aéoulna. Se compren-




'[déréwouefe sba re

"7 lVana relacidn de tran mididn.,(ol la ¢i¢0'au01a eatre la~ correa
no emiste mmb vue en eSye or J on ae la mlomd lonultud la rc-j:7"
LT e pulacldn es rima*osa Q- abaoiuva para uOu&o ldn Te lau*oneq, perof

10 es oste el cas ma “fr- u»a»e)

e oln amoa*go “uL la relaclon uobro lu Oudl aC hae

"

enLa la ventaJa‘¢[*;*

"ff7hecno de la uupICGlén de dos ”codlnufes"aobre‘cuatro parahcada

‘liaea de élbol.o,fy ae la apre~¢oa”dellos'a00ylaw entos inLer-~,”:

"jmchO

fﬁa“riéidez eneral del oagunto be au“enu“. dl rendi—

'ifmien o de transmiaidn-se degor

por la uuprealén de GOJlneLe 7.

*ue ér“uuo de unidn._;_t;§75

uas condicﬁ

no - naJ mds aue una Ola'yleéd a flj&r al suelo en 1ubdr de dog

‘iy no - haJ ya probleua de, allneacién.de 103 trus aeoplanlentoo,

i ae "“"',internedlos.- .

B . p . e L i R — N . O o

~La riguy a 2. reprebenta un. eorte eoquemdulco de la ’

':aplicac16n del aparato anLerior a un diierenc¢al ‘pozr- ejemplo;:“
>;1Ql< / S para un - ehieulo auu0AOV1l de poca povencla. ul plstema e B
A | . dibtlngue del anterlor por aoa caracter1~u1Cdg.’
_“25"‘ﬂ S ' , l) haJ dos semlarbole 1n&epenulente 51 J ug a 1a°'
salida en logar de uno aolo; llevduuo oada uno de 6°Los do
';f-'j:  3‘ _’sem1arbo1es una ole“.:“ | “” e |
o 2) uo extremos lb y 11 ae lo» brazos 8 y 9 no eét&ﬁ'

Ve fidadoo al c& rter, aluo uuido 'por uaa blela oo. uos mlsmog

“oelementos llevan lau miSdaS refereac¢d gue‘en=1a ilgaranl;'ﬂdf

i

R
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funewonamlento,'gl la relacién ue‘lah'velociaadeo de'rotacién

de. 100 mooleu oI ""2 ha de apar arse de la unluau, la blela

e e ,f 03 se agar;ara dc uu pOQLClén inlcldl los d ameLros de las

e dOb polea de»unurada, e° geclr, las separuclone entre lob Coe—

—fomjrls ‘ff:fui dos 4 ¥ 6 por una parte y 5 J 7 por otra'parte ue hardn dlfe-

renue y 1as oor eag se enrollarén &utOLatxcamevte obre d1awe-1._;

<

’,/jf’ Coe T tr0g dl;erentes cuya rclacién correuponde a 1a 1mpues»a por

la relacion que une las velocldades de do ‘uemiérbole ,y que

depende a su veu: de un parémetro exterior al aparauo. ua sepa—’a*

'7::*acién,mé.1ma entre las ao~ veloeldadeu de lo oemiéruoleo 517

mmaoym&um)mr

la ransm¢ ién media (lagldo 'poleas con el maJor 0 con el mc-;i

nor didmeLIOJ, ‘1o nay efeeuo‘dl erenclal 10 uue no_es un 1n-.

convenlente, ” né* le 1no tlenen que glrar al*e-

aa méaima de

deuor de una ue lav ruaias motrlccd y la velocf

‘fﬂiun autémov11 debe seT reduclda:‘nscuzva tanto méd cuanto mén

o geent uada es 1a curva.

20 AT er
e .La dl minuclén de éﬂb;to gue Tes ﬁltafééi'efébfdfdi4f1‘
i lelcn01al (en automévil} e aceptaule por ue la _ r1a01one3“
- ’ méalmus rowloleg de la #elociaad en, 1os variawore ob]°t0 de la;
,i pauente, son netamente superJore a los va;ores habltuales aLml-'
25 o , tldos en laa cajas de veloc¢ahd de utom6v11@a.' o ‘

o . La *1~uva 3 repredenta una. VdrldJ e del d¢sp031t1vo,5.
de nando ael uparato. Lo extremos.l6 ¥ l; de los blazo 8. y
9 no.gon guiados ya de una manera p031 siva ¢1ao gue ge de 11- 
zan libremente’ sobre un vistaﬁo 184. ustan unidos uiempre por'~

,>30@ v_’ | un reuorte de equll¢brlo 27 que Llene por objeto d3*°&°oar el




 mango .

 de l reldclon de velocidad de. la trandml 16n en- func¢6n de la

cuyos tred lados 57b Fs R8b v»el v&stago 18a son deformaole

‘vitud del éuta@o 18& comprﬂn@lda enure 105 dos extremos;l6’);:*

f;l de log | brazos 8 y 9.'qijJ7f‘fo?]7%'rf"
A

?ﬁ 6 54 @ .
- ) Li oé¥ter 1 lleva un- omorerete la que retlene unaﬁ

tueroa 51 sollﬂaria de un volante de mando ba. EsLa tuerea 51

manda el deaplazamlento de un vabtawo f letbado 5a cuyo extre-~'

mo lleva una c&bcza 54 u41da a los e:tremos 16 “'17 de 1os bra-_

”al di po ltivo permlte Treg ular mejor la varlxcion )

p081016n del volante de aan&o 52. un partleular, ‘es 'poslole te-“

] +e a los uos vas agos 57b

--La aeformacién ea realiza a nacicnao varlar la lon—

=3
B =1

Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre---




 gentan para quc séan obge 50- de

o iy Py

© Zspaia, por ?L;HTB.alqg; Sqnjlo,

S S 13‘~ un Glup0°1t1vo de transmisidn de un moVimiénto
<. s . ae .rotacidn ue oerm1+e vari ar la velo 14 d wue ul@ﬂe an cars -
5 ‘.i‘ _ter, un 4rbvol de entrada y un. arbol de 31 da J dos corroas

urdgeZOLdaleu, lleVdndO el arbol de ontrada dos pOlPdS lado a
lado;iconst uidas cdda uqa por dou coutados cuv“ Jepar3016n

es varlable, estando fl; do obre ul rool el cos tado de cada

?77»: pole ) 1Lu do ue"”

. iﬁ",;ff' co tud0‘

”d }son solidarios r=n xo1 aoién acl érbol c o‘lueaeu de lizérse__,

“z¢ulmeuuc‘ obre el arbol llev“nlo 1Lualuen e el arool de sa

”bol Qe_ aliaa 10

fﬂ fas"‘o Polea

en rotae*én, uel

I’ll"IluO a_“j_ 1 cam".‘,: lblO rleun

*Dravo orieat¢do en

meﬂte o ’GSFIaaai orloﬁ.~ﬂ

el otro kelplvzando 103 otrasuhxi“

,29.- UA ai po 1u1vo ge dn el punio 1“; en el cual

el mdndo ue deuplaz& 10» c“tramov_corzednond ente de lo 'bra-;--*

zos en el nigmo denulLO yuude ser qloquea&o en uaa podlc7on



?nor un Ql&pOJlLlVO ﬂgroplﬁdo._‘

59 Jn QlSpOQlthO seﬁun el punto 10"éﬁéél‘eﬁal'élf

' manao qua deﬁplaza lOJ BﬂurﬁmO“ eorleupondieates de- los brazoo

@

en. el mlsmo aent;do es llnertado, no 1ueaanuo a { los dos e»tre-

.1'f5fA:f'“mos obliradoa mhs que & w&rmanecer é und dis tancia conatanue
\if,wjf'-gnb de otro, nlentrés que el rbol de uallda,”esﬁé ulVIdidO en
’1d6§.~emiéxbolea iuuependlentes entrﬂ lus dos- roleas, que pue—tf»
”-fdgn'asi tlrar a velocidades qi;erentes._.
._Zi _”;,,Mr' K B 49.- Ua’ d13p031tiv0 Segln-el punuof19; eﬁ ellcﬁal

"lo . - el mando que desnlaz°'los extremos “de los brazos. en sentidos

“contrariou egté 00ns 1tuiao rlncipalmente por dos vagtaoou ar-.<

l{ Llculados én 1os*e:Lre}o de los brazou,y articul dos entre oi

ctuéndoge el mando por desplazamlento de egua ultlma artlcu-

'»flaclon sevﬁn la dlrecciGn peryendlcular a los drboles de las :

s poleas._‘“

T ,“;/”if] _‘ 59.- Un aiQPObltifo de transmisién 4e un movi -iénﬁog;' :

':.de IOLBGL6n«
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