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J.W.ANHALT- 38 ^

El presente invento se refiere en términos genera 
les a los conectores eléctricos y, de modo más concreto, 

a una disposición de acoplamiento con posibilidad de des­
prendimiento rápido para un conector eléctrico.

En la Patente de los EE.UU. N3 3.133.777, del mis­
mo autor que la presente solicitud, se presenta un conec­

tor eléctrico de desacoplamiento rápido en el que la clavi 
ja de conector tiene en lados opuestos dos tetones que so­
bresalen hacia afuera y el receptáculo de conector tiene 

montado sobre sí mismo un manguito que puede girar, y en el 

que hay formados unos rebajes de sujeción en que se alojan

los mencionados tetones. Dicho manguito es de sección trane
+  *  # **

versal ovalada, con su diámetro más pequeño adaptado parA.
que pueda ser fácilmente deslizado por encima de la clavija

de conector, estando situados los rebajes en esta zona d^
* * *

menor diámetro.La zona de diámetro mayor del manguito ova-*
lado tiene holgura con relación a la clavija de conector*.

Este manguito es de material elástico y es manipulado opri
\  .*  -miándole exteriorícente por su diámetro mayor, con lo qué***

se aumenta suficientemente su diámetro menor para que leo"
*. *.tetones puedan ser introducidos en los rebajes del mangui­

to o bien extraídos de los mismos.

Un conector eléctrico de desconexión rápida que ac 

túa de un modo similar al de la patente ANHALT que se aca­

ba de mencionar se muestra en la Fig.15 de la Patente de 

los EE.UU. 3.146.051 de Woofter y otros. No obstante, el 
conector de esta patente de Wocfter es de forma rectangular 

en lugar de circular y tiene un solo tetón de sujeción.

Tanto el conector con dos tetones de sujeción de 

la patente de ANHALT como el de un único tetón de la pa­
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tente de Woofter son en general, satisfactorios pero care­
cen de una superficie de sujeción todo lo amplia que sería 

de desear para que, en algunas de sus aplicaciones, se pue 
da tener seguridad de que no se produce un desacoplamiento 

accidental de ambos miembros del conector.Así, por ejemplo, 
si teniendo sujeto el receptáculo de conector le es aplica­

da una fuerza a la clavija de conector,ésta puede situarse 

en dirección oblicua respecto al receptáculo de conector, 
con el resultado de que los tetones de sujeción se soltarán 

del manguito de cierre. La falta de estabilidad de los miem 

bros de conector que se acoplan entre sí, debida a que sola­

mente se hace uso de uno o de dos tetones de sujeción,.pu.e¿-
*****

de también dar lugar a un precario contacto entre las suM*
..*

perficies de uno y otro miembro que se acoplan en el conec­

tor. Como además, para soltar los tetones de sujeción hacQ
*  * *
*  * *

falta poder deforma* los lados opuestos del manguito, no*ca­

be disponer alrededor de la clavija de conector otros teto­
nes adicionales con los que se pudiera tener una mayor es^a-

* * *bilidad y sujeción entre sí de los miembros del conector.*.***....El objeto del presente invento es proveer un conec-
** **

tor eléctrico de desacoplamiento rápido con el que se puéaan 
tener más de dos tetones de sujeción y con ello un acopla­

miento más estable y securo de los miembros de conector.

De acuerdo con el principal aspecto del presente in­

vento se provee un conector eléctrico de desacoplamiento rá­

pido cosntituído por un primero y un segundo miembros de co­

nector axialmente acoplables. Del primero de estos miembros 
de conector sobresale transversalmente un elemento, al me­

nos de sujeción. El segundo miembro de conector comprende 

un cuerpo que tiene una caperuza elástica que sobresale
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hacia adelante rodeando al primer miembro de conector.Dicha 

caperuza tiene un rebajo que, cuando ambos miembros de conec 
tor se encuentran totalmente acoplados, aloja al elemento 
de sujeción, la zona de la caperuza en que se encuentra el 

5 rebajo se puede mover respecto al cuerpo y, por tanto,res­
pecto al primer miembro de conector, en el plano en que la 
misma se encuentra. En una realización del invento, la ca­

peruza es de forma circular y puede girar alrededor de un 
cuerpo cilindrico y, por tanto, en un plano circular. En una 

10 segunda realización del invento, la caperuza es de forma de 
paralelogramo y la zona de la misma en la que están forma­

dos los rebajos de cierre es la de uno o los dos lados Aá̂ sJ

largos del paralelogramo, que son aquellos que son paralé-*
. .

los a las bases superior e inferior de un cuerpo de conec^

15 tor rectangular. En la segunda realización, los lados swp^-
'  *

*  *  *rior e inferior de la caperuza con forma de paralelogramo

pueden moverse desplazándose más o menos en su propio plano
al ser deformados los costados de la caperuza, al apretar-

* * *

las con la mano. Con ambas realizaciones el elemento de su-.****
. *20 jecion y el rebajo de la caperuza tienen superficies conti-
. *.. * .guas que se prolongan longitudinalmente, de las que una de 

ellas tiene una forma de leva que permite que, aplicándole 
un movimiento a la zona de la caperuza que tiene el rebaje, 

dicha caperuza se monte sobre el elemento de sujeción, de- 

25 senganchándose de este último, con lo que los miembros de 

conecuo.r podrán ser axialmente desacoplados. Dado que esta 

liberación de los miembros de conector se debe a la acción 

de leva que ha sido mencionada y no únicamente a que se 

apriete y deforme el manguito o caperuza, como era ei caso 

de los conectores de la técnica precedente que han sido
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mencionados, se pueden tener más de dos tetones de sujeción 

y ser estos dispuestos alrededor de la clavija de conector 
en un número tal que constituyan un sistema estable y se­

guro de sujeción de los miembros de conector.

5 A continuación se describe con detalle la realiza­
ción haciendo referencia a los dibujos que se acompañan, en 
los que:
- La Fig.l muestra en perspectiva, sin acoplar, una terce­

ra realización de conector de acuerdo con el presente in-
10 vento, teniendo ésta una forma rectangular:

- La Fig.2 es una vista parcial en sección longitudinal del

conector de la Fig.l mostrando ambos miembros,clavija dé ĉp-
nector y receptáculo de conector, en su posición de acopTa^-
dos totalmente: j

15 - La Fig. 3 es una vista en sección transversal por la lí*-;
* . ** w *

nea 11-11 de la Figr2 mostrando los tetones de sujeción áe 
la clavija de conector en el interior de los rebajes de la 
caperuza del receptáculo de conector; . .* * **.*- La Fig.4 es una vista parcial en sección longitudinal..

20 similar a la de la Fig.2 pero en la que se muestra la ca-*. *.
H *  „peruza del conector puesta en su posición de desenganchada;

- La Fig.5 es una sección transversal por la línea 13-13 de 
la Fig. 4, y

- La Fig. 6 muestra frontalmente el extremo del receptácu- 

25 lo de conector de la realización del invento mostrada en

las Figs. 1 a 5, con la caperuza en su posición de desengan­
chada.

El conector 50 que se muestra en las Figs. 1 a 6 

es de forma rectangular. De un modo más concreto, el miem- 

30 bro clavija de conector 52 comprende un cuerpo 54 que es de
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sección transversal rectangular. Como se ve mejor en la 

Fig. 11, la pared superior 56 del cuerpo 54 está provista 
de dos tetones de sujeción y orientación 58 mientras que 

la pared inferior 60 está provista de tres de estos teto­

nes 62. El cuerpo 64 del miembro receptáculo de conector 
66 es también de sección transversal rectangular y está di- 

mensionadc de modo que pueda deslizarse dentro de un hueco 
rectangular 68 que hay abierto en el extremo anterior del 
miembro clavija de conector 54.Montados en dos filas de ca 

vidades de contacto 72 que se extienden axialmente en el 
cuerpo 64 del receptáculo de conector 66 hay unos contactos 
hembra 70 que se corresponden con unos contactos macho *74?.*
alineados en unas cavidades de contacto 76 del cuerpo de ** -
clavija 54. Una caperuza 78 de un material deformable y.án

forma de paralelogramo rodea a la parte anterior del ciĵif-*.* + *
po 64 del receptáculo de conector 66. Dicha caperuza es^,

adaptada para que, cuando ambos miembros de conector estép

acoplados, rodee a la parte anterior del cuerpo de clavaba,
54. Unos nervios alargados elásticos 80 unen a la cape^u^a

..**'
78 con la parte posterior del cuerpo 64; dos de estos perj- 

vios se extienden por encima de la pared superior 82,con­

tiguos a las paredes laterales 84 del cuerpo 66, mientras 
que otros dos nervios 81 van a lo largo de la pared infe­
rior 86 de dicho cuerpo 64, contiguos a sus paredes late­

rales, como puede verse en la Fig.6.
La pared superior 88 de la caperuza 78 es plana 

y paralela a la pared superior 82 del cuerpo 64 del recep­

táculo de conector mientras que la pared inferior 90 de la 

caperuza es plana y paralela a la pared inferior 86 de di­

cho cuerpo 64, las paredes laterales 92 de la caperuza con
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forma de paralelogramo 78 son paralelas y forman ángulo agu 
do con las paredes laterales 84 del cuerpo 64. Para reducir 

la anchura del conector se prefiere que la parte 94 que 

sobresale de las paredes laterales 92 del mismo sea para­
lela a la pared lateral 84 del cuerpo 64, y que esté estria­
da para faciliar el agarre de los costados de la caperuza.

En la superficie interior de la pared superior 88
de la caperuza 78 hay formadas dos gulas o chaveteros 95
con un extremo ciego, y del mismo modo, en la cara superior

de la pared inferior 90 hay formadas tres guías 96 también
ciegas por un extremo. Las guías 95 están situadas de modo
que en ellas se alojen los tetones 58 de la pared superior.

* * * 
*****56 de la clavija de conector mientras que las guías 96 rgr.
* *
* * * *ciben a los tetones 62 de la pared inferior del receptácu­

lo de conector. Estas guías tiene su extremo interior ciej-
* . * *

co achaflanado del rodo que se indica en 78 en la Fig.2fEn*

la parte posterior de la pared superior 88 de la caperuzá
78, detrás de las guías 95, hay formados dos rebajes de su-

.**'*jeción 100, e igualmente, en la parte posterior de la paünad
.***

inferior 90 de dicha caperuza, detrás de las guías 96,h*áy***
_ *. *.formados tres rebajes de sujeción 102. t**.*

Los dos miembros de conector de la realización que 
se muestra en las Figs. 1 a 6 se acoplan y sujetan de un 

modo similar a como lo hacen los miembros de conector de 

las Figs 1 a 8 del Modelo de Utilidad Ns 263.095. Ello quie­

re dec-L.r que la clavija de conector 52 y el receptáculo de 

conector 66 son alineados de modo que los tetones 58 y 62 

entren en las guías o chaveberos 95 y 96, respectivamente.

Al ser empujado uno de los miembros contra el otro se hace 

que los tetones opriman hacia afuera a las superficies acha-
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flanadas de los extremos ciegos de las guías, produciendo 
con ello la deformación de la caperuza y que, tras desli­
zarse por la superficie interior de ésta, entren en los 
rebajes 100 y 102, sujetándose entre sí uno y otro miem­
bro de conector en el estado de acoplamiento en que se mués 
tran en las Figs. 10 y 11.

En la Fig. 6 vemos representado el miembro recep­
táculo de conector cuando es desacoplado del miembro cla­
vija de conector. En esta figura puede observarse que, cuan­
do los costados de la caperuza sean agarrados en las zonas 
con referencia 94 y apretados en el sentido indicado por las
flechas de la misma figura, la pared superior 88 de lâ  caj-

* ***
peruza se desplaza notablemente en su mismo plano hacia*la*

*  *  *  +

* *derecha según se ve en la figura, mientras que la pared**iñ-
ferior 90 se desplaza también en su propio plano, hacia ba

*  *  *izquierda; ello produce una deformación de ambas paredes*qüe
*  *  +hace que el conjunto pase de ser un paralelogramo a ser una 

figura de cuatro lados curvos unidos por ángulos rectos'én*
.la que la pared superior 88 y la pared inferior 99 tienSep*

.a separarse ligeramente. De este modo se tiene que, al-a^^h- 
tar las paredes laterales de la caperuza, las paredes supe­
rior e inferior se moverán tanto lateralmente como hacia 
afuera. Para liberar y desacoplar el conector eléctrico aco­
plado de las Figs. 1 a 6 se oprimen las zonas 94 que sobre­
salen de las paredes laterales 92 de la caperuza, del modo 
que ha sido indicado, con lo que se hace que las paredes 
superior e inferior 88 y 90 se separen una de otra, no sola­
mente debido al cambio de forma del paralelogramo sino tam­
bién a la acción similar a la de una leva que se produce por 
los costados de los rebajes 100 y 102 contra los tetones 58 
y 62, respectivamente. Como consecuencia de ello, los tetones
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se sueltan de los rebajes de sujeción, como se ve en la 
Fig.4 quedando sin sujeción mutua los miembros de conec- 
tor y pudiendo ser desacoplados axialmente. Cuando la ca­
peruza 78 deja de tener la forma de paralelogramo y pasa a 
ser una figura de lados curvos unidos por ángulos rectos, 
los nervios 80 que unen la caperuza con el cuerpo 64 de 
receptáculo de conector adquieren una flexión torsional, 
como en la primera realización del invento que fuá ante­
riormente descrita. Por ello, cuando, una vez desacoplado 
el conector, se deje de ejercer presión en los costados de 
la caperuza los nervios 80 dejarán de estar flexados y la
caperuza recobrará su original forma de paralelogramo. .* + * 

*****Puede apreciarse que la realización de conector ¡que
se muestra en las Figs. 1 a 6 difiere de la primeramente*-
mostrada, de construcción circular, en que en esta ultime

* . *realización las zonas 88 y 90 de la caperuza 78, en las'qub
se encuentran los rebajes de sujeción, se extienden hacia 
afuera a la vez que se desplazan de costado en prácticáméñ- 
te los mismos planos en que se encuentran cuando la capéÉv*-
za es manipulada estando el miembro receptáculo de conerci-ob 
desacoplado del miembro clavija de conector. Sin embarcó* ̂ I 
tanto en una como en otra realización, cuando los miembros 
de conector están acoplados y son manipuladas las caperuzas, 
los costados de los rebajes de sujeción actúan deslizándo­
se sobre los costados achaflanados de los tetones de suje­
ción, haciendo que las caperuzas se monten sobre los teto­
nes y quedando así liberadas de ellos, con lo que el conec­
tor puede ser desacoplado.

De igualmente observarse que el miembro^e conector
30 del presente invento puede ser moldeado en una sola pieza,
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lo cual da un coste bajo y facilidad de fabricación.Los co- 
nectores admiten muy diversa utilización, tienen una suje­
ción de sus miembros de conector acoplados que es segura, 
de propiedades estables y de gran duración.

5 Este Modelo de Utilidad es uno de los tres en que
se ha dividido, la solicitud de patente formulada en EE.UU. 
el dia 17 de Octubre de 1979, señalada con el N° 085.534, 
complementándose con otros modelos registrados en España 
con esta misma fecha, derivados ambos de la misma patente 

10 originaria y se acoge, por tanto a los beneficios que otor­
gan los convenios internacionales vigentes.
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--------------------- N O T A ------------ ----------------------

Los puntos de invención propia y nueva que se presentan 

para que sean objeto de este Modelo de Utilidad por vein 
te años son los siguientes:

5 1.- Un conector eléctrico de desacoplamiento rá­
pido mejorado el cual comprende; un primero y un segundo 
miembros de conector acoplables; un elemento al menos de 
sujeción que sobresale transversalmente de dicho primer 
miembro de conector, comprendiendo dicho segundo miembro 

10 de conector un cuerpo que tiene una caperuza elástica que 
se prolonga hacia adelante rodeando a dicho primer miembro
de conector y teniendo dicha caperuza un rebaje en el que

* * * *recibe a dicho elemento de sujeción; pudiendo la zona de*

dicha caperuza que tiene dicho rebaje ser-Movida con relación
15 a dicho cuerpo y por tanto con relación a dicho primer mbem

.* + *bro de conector en un primer sentido más o menos en el mis­
mo plano en que se encuentra, y extendiéndose dicho elemen­
to de sujeción y dicho rebaje con superficies adyacente^***

* *.longitudinales, de las que una tiene forma de leva que
* *2o mite que dicha caperuza, al producirse el movimiento de*.d¿/-

cha zona de dicha caperuza en dicho primer sentido en cfich&
.  * *

plano se monte dicha caperuza sobre dicho elemento de suje­
ción soltándose dicho elemento de dirección de dicho rebaje 
y pudiendo de este modo ser axialmente desacoplados dichos 

25 miembros de conector.
2.- Un conector eléctrico de acuerdo con la rei­

vindicación 1, en el que; tanto dicho cuerpo como dicho 
primer miembro de conector son de sección transversal en ge 
neral rectangular, con paredes superior e inferior y un par 
de paredes laterales normales a dichas paredes superior e 

30 inferior; teniendo dicha caperuza una sección transversal
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de paralelogramo, cón unas paredes superior e inferior pa­
ralelas a dichas paredes superior e inferior de dicho cuer 
po así como unas paredes laterales dispuestas en ángulo agu 
do con dichas paredes laterales de dicho cuerpo, y estando 
dicho rebaje situado en una de dichas paredes superior e 
inferior de dicha caperuza y dicho elemento de sujeción si­
tuado en la pared superior o inferior que corresponda de di­
cho primer miembro de conector, pudiendo dicha pared supe­
rior o inferior de dicha caperuza moverse en un plano para­
lelo al de las paredes superior e inferior de dicho cuerpo 
cuando dicha caperuza sea deformada por la aplicación de una 
presión a las paredes laterales de la misma.

< *  *3. - Un conector eléctrico de acuerdo con la reiVi'A*-
.  * *

dicación 2 en el que: dicho primer miembro de conector *ájv-*
cluye varios de dichos elementos de sujeción de los que por

* .lo menos uno se encuentra en dicha pared superior y al*ip$?nbs 
otro se encuentra en dicha pared inferior del mismo, y dJL*- 
cha caperuza tiene en dichas paredes superior e inferioy^-a- 
rics de dichos rebajes dispuestos para recibir a dichcs^^í^- 
mentos de sujeción. ^

4. - Un conector eléctrico de acuerdo con la reivih*-
: -

dicación 3. en el que: dicho primer miembro de conector tie­
ne más de dos de dichos elementos de sujeción y dicha zona 
de dicha caperuza tiene un número de dichos rebajes igual 
al número de dichos elementos de sujeción.

5. - Un conector eléctrico de acuerdo con la reivin­
dicación i, en el que: dicho primer miembro de conector tie­
ne más de dos de dichos elementos de sujeción y dicha zona 
de dicha caperuza tiene más de dos de dichos rebajes.

6. - Un conector eléctrico de acuerdo con la reivin­

dicación 1, en el que dicho elemento de sujeción tiene sus
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costados con un chaflán que se extiende longitudinalmente 
y que produce un efecto de leva.

7. - Un conector eléctrico de acuerdo con la rei­
vindicación 1, en el que: dicho primer miembro de conector

5 incluye varios de dichos elementos de sujeción, y dicha ca­
peruza tiene varios de dichos rebajes cada uno de los cua­
les está situado de modo que reciba a uno de dichos ele­
mentos de sujeción.

8. - Un conector eléctrico de acuerdo con la reivin- 
10 dicación 7, en el que: dichos elementos de sujeción están

dispuestos sin uniformidad alrededor de dicho primer miem­
bro de conector; dicha caperuza tiene un número de guías *aj

*****
modo de chavetero, ciegas en su cara interior, que aboceürf*

*. + *
en la cara frontal de dicha caperuza y que están situadas^

15 en correspondencia con dichos elementos de sujeción, est&q-
* * *+ * *

do dichos rebajes situados detrás de dichas guías a modo* 
de chavetero y alineados longitudinalmente con ellas.

9. -Un conector eléctrico de acuerdo con la reivin^ 
dicación 8, en el que: los extremos ciegos de dichas guías

20 a modo de chavetero están achaflanados. * *.
10. - Un conector eléctrico de acuerdo con la rei-** 

vindicación 1, el cual incluye algún medio elástico que opr 
me a dicha zona de dicha caperuza, en un sentido opuesto a 
dicho primer sentido después de que dicha zona ha sido movi-

25 da en dicho primer sentido.
11. - Un conector eléctrico de acuerdo con la reivin­

dicación 7, en el que; dicha caperuza puede moverse en sen­
tidos opuestos desde una posición normal en la que dichos 
rebajes reciben a dichos elementos de sujeción, y en el que

30 dichos costados en chaflán para producir el efecto de leva
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c;

10

15

están en lados opuestos de cada elemento de sujeción,permi­
tiendo a dicha caperuza montarse sobre dichos elementos de 
sujeción en dicho plano cuando se produzca un movimiento de 
dicha caperuza ya sea en un sentido o en el opuesto partien 
do de su posición normal.

12. - Un conector eléctrico de acuerdo con la reivin­
dicación 11, el cual incluye; un medio elástico que hace ir 
a dicha caperuza hacia dicha posición normal una vez que di­
cha caperuza ha sido movida desde dicha posición normal en 
uno u otro sentido.

13. - Un conector eléctrico de desacoplamiento rápi­
do mejorado.

Tal y como se ha descrito en la memoria que an̂ Seqe*
.-*1

de representado en los dibujos que se acompañan y a los.*&i.-* *
nes

sola

especificados. ,
Esta memoria consta de trece hojas escritas por.j^na
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