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- PATENTE DE INVENCIÓN

por 20 años

a fa v o r  de D. SALVADOR LLAURADÓ LLORT, de n a c io n a lid a d  

esp añ o la , r e s id e n te  en B a rc e lo n a , Rogar de F lo r ,  1 3 7 . -  

p or: "INSTALACIÓN MECANICA AUTODESPLAZABLE SOBRE UN SOPORTE 

LONGITUDINAL DE GUÍA". --------------------------------------------------------

MEMORIA DESCRIPTIVA

La p re se n te  in v e n c ió n  se r e f i e r e  a  una in s t a la c ió n  

m ecánica a u to d e sp la za b le  sob re un so p o rte  lo n g itu d in a l  de 

g u ia .

5 La in s ta la c ió n  m ecánica o b je to  de e s ta  p a te n te  r e ­

su e lv e  en forma p r á c t ic a  y  s e n c i l l a  muchas de l a s  o p e ra c io ­

nes m ó v iles  que deben l le v a r s e  a cabo en e l  d e s a r r o llo  de l a  

in d u s tr ia  en g e n e r a l. A s i r e s u l t a  ven tajosam en te a p lic a b le  

e s ta  in s t a la c ió n  en t a l l e r e s  l i t o g r a f í e o s ,  por ejem plo para 

cam biar e l  p a p e l en l a s  máquinas a u to m á tica s, en t a l l e r e s10
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m ecánicos, como en máquinas p u lid o ra s  y  r e c t i f i c a d o r a s ,  en la s  

f á b r ic a s  de h ila d o s  y  t e j i d o s ,  en la b o r a t o r io s  farm a céu tico s  o 

quím icos, por ejem plo para e l  envasado autom ático  de lo s  d iv e r ­

so s p rod uctos y  para l a  form ación de com prim idos, y  en o tr a s  

muchas a c t iv id a d e s  de l a  in d u s t r ia .

E sta  nueva in s t a la c ió n  comprende esen cia lm en te  un grupo 

motor montado en forma a r t ic u la d a  sobre una b ase  r í g id a ,  de cu­

yo grupo s o b r e s a le  e l  e je  a c t iv o  por f r i c c i ó n  r o t a t o r ia  sobre 

un s ó p o rte -g u ia , y  c o n tra  cuyo s o p o rte -g u ía  se  apoya asimismo 

l a  b a se  r íg id a  c ita d a  por medio de ruedas convenientem ente 

a ca n ala d as. Además comprende e s ta  in s t a la c ió n  medios de a c c ió n  

manual y  s o l ic i t a d o s  e lá s tic a m e n te  p ara  obten er e l  acoplam iento 

de l a  in s ta la c ió n  a l  in d ica d o  s o p o rte -g u ía  o b ie n  p ara  r e t i r a r ­

l a  d e l mismo.

Se comprende que, en caso  deseado, f i ja n d o  adecuadamen 

t e  l a  in s ta la c ió n  m ecánica en c u e s tió n  se  obtendrá entonces e l  

desplazam iento  d e l in d icad o  so p o rte -g u ía , e fe c to  que puede con­

v e n ir  en p a r t ic u la r e s  t r a b a jo s  u o p eracio n es de c u a lq u ie r  

in d u s t r ia .

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  l a  e x p lic a c ió n , se acompaña a 

l a  p re se n te  memoria una lám ina de d ib u jo s  en l a  que se ha re p re ­

sentado un caso de r e a l iz a c ió n ,  que se  c i t a  a t í t u l o  de ejem plo 

no l im it a t iv o  d e l a lc a n ce  d e l in v e n to .

En lo s  d ib u jo s :

La f ig u r a  1 i l u s t r a  en s e c c ió n  a lza d a  con ven cio n al e l  

conjunto  de l a  in s ta la c ió n  m ecánica a u to d e sp la z á b le  en c u e s t ió n ,y

l a  f ig u r a  2 m uestra en p la n ta  sem iseccion ada e s ta  misma 

in s t a la c ió n .

C onsta p rin c ip a lm en te  e s ta  in s t a la c ió n  de una b ase  

r íg id a  - 1 -  que p re se n ta  superiorm ente e l  m ontaje s o l id a r io  de un
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puente - 2 -  en e l  que e stá n  in s ta la d a s  lib rem en te  g i r a t o r i a s  

según e je  v e r t i c a l  - 3 -  dos ru ed as - 4 -  y  - 5 -  de p e r i f e r i a  

- 6 -  acan alad a, y  sobre cuyo puente se  d ispon e a rticu lad am en te  

según e je  h o r iz o n ta l - 7-  un p la to  - 8 -  que conjuntam ente con 

5 una tapa-capuchón - 9-  acop lad a  am oviblem ente determ ina una 

c a rc a sa  a c c e s ib le  en cuyo in t e r i o r  se  a l o j a  un e le ctro m o to r 

- 10 -  de t ip o  in v e r s o r  a l  que se  a co p la  un mecanismo re d u cto r  - U - .

De l a  c a ra  i n f e r i o r  d e l p la to  - 8 - ,  y  a t r a v é s  de un 

muñón c i l i n d r i c o  - 1 2 -  convenientem ente equipado con dos c o -  

10 j in e t e s  de b o la s  - 1 3 -  y  - 1 4 - ,  s o b r e s a le  a l  e x t e r io r  un e je

v e r t i c a l  - 15 -  conectado a l  mencionado mecanismo re d u c to r  d e l 

que r e c ib e  e l  co rresp o n d ie n te  movimiento r o t a t o r i o .  V e n ta jo sa ­

mente, l a  zona s o b r e s a lie n te  de e s te  e je  - 1 5 -  p re se n ta rá  un 

e s tr ia d o  en su p e r i f e r i a  a e fe c to s  de a n tid e s liz a m ie n to  con - 

1$ t r a  l a  s u p e r f ic ie  sobre l a  que debe t r a b a ja r ,  que en e s te  caso  

e s tá  c o n s t itu id a  por una b a r r a  c i l i n d r i c a  - 16 -  como so p o rte  

y  g u ía  de l a  in s ta la c ió n  en su d esp lazam ien to .

Sobre l a  c it a d a  b a se  r í g id a  - 1-  se s o l id a r i z a  asimismo 

un cuerpo tu b u la r  - 17-  en d is p o s ic ió n  v e r t i c a l ,  en cuyo in t e r io r  

20 ae dispone un m uelle h e l i c o i d a l  - 18 - ,  comprendiendo e s te  cu e r­

po tu b u la r  un rem ate s u p e r io r  a b ie r to  y  según dos o r e ja s  d ia ­

m etralm ente opuestas - 19 -  y  -2 0 - e n tre  l a s  que se  arma un e je  

t r a n s v e r s a l  - 2 1 -  en e l  que se in s t a l a  una p a lan ca  g ir a t o r i a  

-2 2 -  conformada según una e x c é n tr ic a  -2 3 - y  que se  rem ata en 

25 su extremo l i b r e  m ediante un a s id e ro  -2 4 -  que f a c i l i t a  l a  

a cc ió n  manual sobre d ich a  p a la n ca .

E sta  p alan ca  es s u s c e p t ib le  de a d q u ir ir  dos p o s ic io n e s  

diam etralm ente o p u esta s, m ediante g ir o  de 1.8 0 S, en una de 

cuyas p o s ic io n e s  (precisam en te l a  re p re sen ta d a  en la s  f ig u r a s  

30 1  y  2 ), l a  p a la n ca  -2 2 - d escansa sob re un p i l a r i l l o  e lá s t ic o



- 25-  f i ja d o  en una p le t in a  - 26-  montada ríg id am en te  en d isp o ­

s ic ió n  r a d i a l  en e l  p la to  - 8 -  que so p o rta  a l  grupo m otor, mien­

t r a s  que en l a  p o s ic ió n  o p u esta , l a  c it a d a  p a lan ca  -2 2 -  se apo­

ya por un plano -2 7 -  p ra c tic a d o  en l a  e x c é n tr ic a  -2 3 - , sobre 

5 e l  extremo l i b r e  de l a  in d ic a d a  p le t in a  - 26- ,  cuyo extremo 

se h a l la  en sartad o  e n tre  l a s  o r e ja s  - 1 9 -  y  -2 0 - d e l cuerpo 

c i l i n d r i c o  - 1 7 -  en e l  que e s tá  a lo ja d o  e l  m uelle  - 18 - ,  haciendo 

to p e e s te  m uelle por su extremo su p e rio r  c o n tra  l a  c a ra  i n f e ­

r i o r  de l a  p le t in a  - 26- .

10  En e s t a  ú ltim a  p o s ic ió n  e l  m uelle  - 18-  se h a l la  com­

prim ido y e l  e je  a c t iv o  - 1 5 -  se en cu en tra  separado con re s p e c ­

to  a l  so p o rte -g u ia  - 16 - ,  por lo  que l a  in s t a la c ió n  puede r e ­

t i r a r s e  entonces de d ich o  s o p o r te -g u ia , y a  sea  para s e r  a p l i ­

cada a o tro  s o p o rte -g u ía  o b ie n  p ara  p roced er a su e n tr e te n i-  

15  m iento o re p a ra c ió n  de algun a a v e r ía .  En cam bio, l a  p o s ic ió n  

de l a  p a la n ca  r e f le j a d a  en lo s  d ib u jo s  perm ite l a  a c c ió n  d e l 

r e s o r t e  - 18-  co n tra  l a  p le t in a  - 26-  re su lta n d o  de e l l o  l a  

a p lic a c ió n  a p re s ió n  d e l e je  a c t iv o  - 15 -  co n tra  e l  so p o rte -  

g u ía  - 16 - ,  co n tra  e l  c u a l quedan asimismo a p lic a d a s  l a s  ruedas 

20 acan alad as - 4 -  y  - 5 - .

Se comprende que e s ta  in s t a la c ió n  puede l l e v a r  a co p la ­

dos o tro s  elem entos a c c e s o r io s , t a l e s  como una bomba y  c o r r e s ­

p on d ien tes b o q u i l la s ,  con e l  f i n  de l l e v a r  a cabo l a  operación  

m óvil que convenga.

25 La in v e n c ió n , dentro  de su e s e n c ia lid a d , puede s e r

lle v a d a  a l a  p r á c t ic a  en o tr a s  form as de r e a l iz a c ió n ,  que d i ­

f ie r a n  só lo  en d e t a l le  de l a  in d ica d a  a  t i t u l o  de ejem plo, a 

la s  c u a le s  a lc a n z a rá  igu alm en te l a  p ro te c c ió n  que se re c a b a . 

Podrá, pues, c o n s tr u ir s e  e s ta  in s t a la c ió n  en c u a lq u ie r  forma y  

30 tamaño, con lo s  medios y m a te r ia le s  más adecuados, por quedar
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todo e l l o  comprendido en e l  e s p í r i t u  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s .

N O T A
Se r e iv in d ic a  como o b je to  de l a  p rese n te  p a te n te  de 

in v en ció n :

5 1 . -  I n s ta la c ió n  m ecánica a u to d e sp la z a b le  sobre un

so p o rte  lo n g itu d in a l de g u ía , c a r a c te r iz a d a  esen cialm en te por 

e l  hecho de comprender una b a se  r í g id a  a l a  que se  a co p la  a r ­

ticu lad am en te  un grupo motor p o rtad o r de un e je  l i b r e  a c t iv o  

por r o ta c ió n , cuyo grupo motor e s tá  v in cu la d o  a una p le t in a  

10 r a d i a l  que se h a l la  s o l ic i t a d a  por un sistem a  e lá s t ic o  que

tie n d e  a  mantener a l  e je  a c t iv o  d e l grupo motor a p lic a d o  con­

t r a  e l  s o p o rte -g u ía  de l a  in s t a la c ió n  m ecánica en c u e s tió n , 

todo e l l o  de manera que l a  b a se  r í g id a ,  por medio de ruedas 

lib rem en te  g i r a t o r i a s  y  convenientem ente aca n ala d as en su p e - 

15 r i f e r i a ,  r e s u lt a  a p lic a d a  sobre e l  in d ica d o  s o p o rte -g u ía  a lo  

menos en dos puntos diam etralm ente opu estos con re s p e c to  a l  

c ita d o  e je  a c t iv o .

2 .  -  I n s ta la c ió n  m ecánica a u to d e s p la z a b le  sobre un 

so p o rte  lo n g itu d in a l de g u ía , según l a  a n te r io r  r e iv in d ic a c ió n ,

20 c a r a c te r iz a d a  porque e l  s istem a e lá s t i c o  que a ctú a  co n tra  l a  

p le t in a  r a d i a l  d e l grupo m otor, comprende un r e s o r t e  h e l i c o i ­

d a l  a lo ja d o  en un cuerpo tu b u la r  f i j o  de g u ía  y en e l  que su­

periorm ente se  a r t i c u la  una p alan ca  e x c é n tr ic a  a c c io n a b le  ma­

nualm ente que en su g ir o  adopta dos p o s ic io n e s  su stan cia lm en te  

25 a 1 8 0 S una de l a  o tr a , en l a s  que r e s u l t a  a p lic a d o  o no, r e s ­

p ectivam en te, e l  e je  a c t iv o  R o ta tiv o  co n tra  e l  s o p o r te -g u ía .

3 .  -  I n s ta la c ió n  m ecánica a u to d e sp la z a b le  sobre un 

so p o rte  lo n g itu d in a l  de g u ía , según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 ,  c a ra c ­

te r iz a d a  porque e l  grupo m otor, de t ip o  in v e r s o r , se  h a l la  a lo —
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jado en e l  i n t e r i o r  de una c a rc a s a  de ta p a  am ovible co n ju n ta ­

mente con un d is p o s it iv o  re d u c to r , de cuya c a rc a s a  asoma e l  

e je  a c t iv o  a tr a v é s  de un muñón c i l i n d r i c o  equipado con ade­

cuados c o j in e t e s .

5 4 . -  I n s ta la c ió n  m ecánica a u to d e sp la z á b le  sob re un

so p o rte  lo n g itu d in a l  de g u ia , segdn l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1  y  

2, c a r a c te r iz a d a  porque l a  p a la n ca  e x c é n tr ic a  de mando de l a  

p o s ic ió n  d e l grupo m otor, d escan sa, en una de sus dos p o s ic io ­

n es, sobre un te tó n  de apoyo de l a  p ro p ia  p le t in a  r a d i a l ,  míen 

10 t r a s  que l a  e s ta b il id a d  en l a  o tr a  p o s ic ió n  de e s ta  p a la n ca  se 

lo g r a  por e l  descanso de una zona p lan a  de l a  p ro p ia  e x c é n tr i 

ca  co n tra  l a  in d ic a d a  p le t in a ,  en cuya ú lt im a  p o s ic ió n  e l  r e ­

s o r te  d e l s istem a e lá s t i c o  se h a l la  comprimido.

5 . -  INSTALACIÓN MECANICA AUTODESPLAZABLE SOBRE UN 

15  SOPORTE LONGITUDINAL DE GUlA.

Consta l a  p re se n te  memoria d e s c r ip t iv a  de s e i s  h o ja s , 

m ecan ografiad as, f o l i a d a s ,  numeradas y e s c r i t a s  por una s o la  

c a r a , acompañada de una h o ja  de d ib u jo s .

B a rc e lo n a , para M adrid, a 15  de Marzo de 1 9 6 1 .

SALVADOR LLAURADÓ LLORE

P . A



D. Sajador Lirada' í/orf
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