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- ... ,E1 presente invento se refiere, en general, a trans-
ductores electromecánicos, y en particular a un pickup fono­
gráfico destinado a reproducir discos tanto estereofónicos 
como monofónicos.

... Los.discos o.impresiones estereofónicas comprenden un 
surco que posee modulaciones separadas pero relacionadas, las 
cuales producen un primer y un segundo componentes de movimiento 

. - en función de tales modulaciones, al ser seguidas poifun estilete 
de un pick-up, y, a su vez, estos producen dos señales de salida [ R'



... . -- ... . - , .. ^ - 7 < "separadas pero relacionadas entre sí. El disco estereofónico 
ha de, registrarse, o confeccionarse en el sistema 45/45, en el que 
se graban dos -canales de modulaciones o información con un ángu­
lo de 45S respecto, á la horizontal y con un ángulo de 9pa entre: 
s í / n  bien en el'sistema vertical-lateral, en el que los dos'..,';'. 
'canales de modulación pfinf oiTm'cíón.'^ed'an-. - grabados- vertical f. , .j 
y horizontalmente y con un ángulo. &. .90̂  entré' sí. ,En el\^ 
de' un transductor para uiscos estereofónicos conf eccionados en -- 
cualquiera de ambos sistemas, existe cierto número de,considera­
ciones importántes. Ha de mantenerse pequeña la masa inerte 
o en movimiento y la ductilidad o elasticidad ha de mantenerse 
relativamente elevada.,Además, la amortiguación, la masa y l a ,-. , 
ductilidad :o elasticidad: han de ser ..aproximadamente iguales en - 
todas las,direcciones del movimiento seguido por el estilete 
del transductor, en un recorrido complejo, en función de los dos 
canales de información del disco estereofónioo. Por otra parte, e 
de desear el establecimiento de un grado adecuado de aislamiento 
entre los dos canales. Asimismo, hay que tener en cuenta que 
los transductores deberán.ser apropiados para.la reproducción 
tanto de discos de... larga duración como de discos de- duración 
ordinaria y fácilmente manejables, particularmente en lo que 
se refiere al recambio de estilete.Han de tenerse en cuenta 
también otras consideraciones, como es bien conocido en esta 
industria, en general, para suministrar un pick-up de.alta ca­
lidad para la producción en masa y la amplia aceptación por los
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consumidores. En lineas generales, uno de los fines del presente 
invento es el ¿e proporcionar un. transductor. electromagnético 
. para grabaciones o discos estereofónicos üque cumpla una. o .más de . 
éstas ventajas. Específicamente,' está: dentro de los' fines del pre-..\ 
sente invento el suministrar un pick-up empleando elementos de .
. cerámica .piezoeléctricos,- particularmente útil/para la. reproducción - 
de calidad de grabaciones estereoíónicas[ mónofónicas en los fonó­
grafos caseros. ' y-'-y, y. b.

- - Refiriéndonos, a una construcción ilustrativa destinada" r 
;a ofrecer los fines y. características; del presente invento, diré-, 
mos que un transductor electromecánico para-la reproducciónrde' 
grabaciones .estereofónicas de sonido que. producen un primer y uní 
.'-segundo componentes ue movimiento, comprende: una caja o soporte^ ,y. 
un dispositivo sustentador del estilete, que'd'ncluye..uha.. primera.i 
' y una segunda palancas de estilete que' se .. proyectan' :en direccio-.'" , 
nés distintas, y. un medio de montaje de las palancas para . obtener y" 
ell.correspondiente movimiento en respuesta al",movimiento, .imparti--' . 
ido.- -a.- las'mismas.., en forma incidente, a l . girar .el disco estereo.f ó-.. 
nico. be ha establecido un dispositivo giratorio para el montaje 
del estilete: en forma'que el mismo pueda girar, a fin de colocar en 
posición operatoria a.alguna de las palancas del estilete., dn pri­
mer y un segundo transductores van montados sobre la caja o sopor­
te en forma que pueda efectuarse su flexión y se han dispuesto me­
dios para acoplar selectivamente las palancas de estilete , una 
vez en posición operante, al primer y al segundo transductor
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60' a fin de que el primer transductor y el segundo transductor expe- 
. * rimenten una flexión en función, respectivamente, de las modulacio­

nes respectivas que proporcionan el primer y segundo componentes 
' ' del mío vimi ento. - Los medios*' de.. acoplami entp s elee t i vq c omprenden.' ' 

una.abraz'ádera- montada ¿e modo que ajusta "conduna .de laS. palancaS; 
65 -"de"'.estilete' durante ,1a.posición operante. La abrazadera está acó- ''- 
, . piada al reepectivo primer " o segundo'' transductor ' de., modo "que ,el ,

. primer cómponente ,jdel "movimiento^ produde, u n a . f lexión o tracción del 
' primer. transduc.tor, sin que haya- prácticamente flexión o tracción . 

- del segundo transductor, y, a la inversa, el segundo componente del 
7$;y-movimiento.' produce una tracción del¡ s'é#JíM^^tranaduct.or, "sin' -quà '.y 

haya prácticamente flexión ni tracción del primer transductor.
-yy/ Pueden dseñarse, con ventaja, pick-ups conforme el
i ¿ presente invento que cumplen las condiciones de alta fidelidad,
.y y que, al mismo tiempo, son fácilmente adaptables a su uso en 
75 fonógrafos caseros. Además, es posible conseguir una excelente

respuesta de frecuencia y una buena separación de canales. Aún más, 
el estilete puede reemplazarse rápidamente sin necesidad de herra­
mientas y puede hacerse un cambio virtualmente instantáneo de es­
tilete de 33 1/3-45 rpm a estilete de 78 rpm, mediante una simple .

80 operación manual. y 'y." y,... - ./'y-d-/''".. . '.JbÍ" '''y'y/'' JJ-yJ/ 
La breve descripción que antecede, así como otros obje­

tos, características y ventajas del presente.invento, se aprecia­
rán con más exactitud si se toma como referencia la descripción 
detallada que sigue, de.una construcción ilustrativa del presente 

85 invento, tomada en unión de los planos acompahatorios, en los 
cuales:
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La figura 1 es un plano del fondo de un transductor elec­
tromecánico para la reproducción de grabaciones estereofónicas 
de sonido que ofrece,las características del presente inventó, 
habiéndose cortado ciertas partes confines ilustrados;

la figura 2 es una sección practicada aproximadamente 
á lo largo de la línea 2-2 de la figura 1, mirando en.la direc­
ción de las flechas, que muestra la estructura interna del -- 
transductor en un plano central vertical y longitudinal;

la figura 3 es una vista seccional fragmentaria, en una
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escala mayor, tomada aproximadamente a lo largo de las líneas- ; ,
, 3-3 de la figura 2, que muestra la disposición- de las palancas 
.yen el- montaje del estilete;' -\'tr-.'-y..;'y'*t-''"--'y" ;*y --

rila figurá 4 es una vista seccional -longitudihal' tomada.
-iaproximadamente' a lo largo de la línea 4-4 de .la,', figura 5, 'que 
- muestra los detallespara el, montajede un̂ de....los..dos. trans-, ' - .
: yductore.sl:-'pie'zpéléctricos;',';,.iyr-̂ .'''- .'"'r.y,
' r ' . la figura 5 es u na' vista.- seccional, en una. escala .-mayor,
y tomada aproximadamente- a lo largo de la línea 5-5 de -la figura 2, 
que muestra los detalles del miembro de acoplamiento que acopla 
selectivamente una u otra de las palancas del estilete al primero 
osegundode los transductores; r-'..,--. ..... -. .r.,7;,, ...r r * -  ;y t' --

la figura 6 es una. vista seccional, a una- escala mayor, 
y tomada aproximadamente a lo largo de la línea 6-6 de la figura 2 
y mirando en la dirección de las flechas; '  ̂ y '

la figura 7 es una vista seccional similar a la figura 2,



1 '' pero que solo muestra la sección'inferior de le. caja y [partes '
-, ;/, relacionadas tal como aparecen modificadas conforme a otras 

características Represente invento; y 
- t l a  figura 8 es una vista en alzado de un elemento de acó 

115 plamiento modificado construido conforme a ulteriores caracterís­
ticas del presente invento. /.;-.̂/.ty_.../

Refiriéndonos .ahora específicamente a ;loslplanos,. dire­
mos; que se ha representado un transductor electromecánico con­
forme al presehteinvento,designado en general baje la refe- 

120 ' rencía numérica 10 y particularmenfe diseñado para el funcio- 
, namiento de discos o grabaciones confeccionados en el sis­

tema 45/45. No obstante, ha de hacerse notar expresamente 
* que ' e.l" invento, encuentra/.aplicación .en, las grabaciones^ coni ec-././-'1 

/:/, * cionadas en el sistema *'verf ical/iáteráll.'-EL ó ;
125' pick-up 10 comprende una caja o'soporte bipartito 12,/que;.in-  ̂

cluye una sección inferior 14 y. una sección/superior ,16, ' mah-r 
/ tenidas sujetas entre sí por/medio de unos remaches 18,20,

que se proyectan a través de unos orificios apropiadamente // 
alineados, practicados en las respectivas secciones 14, 16, r/ / 

130 de la caja 12. Las secciones inferior y superior,de la caja 
, 14 y 16 coinciden a tope en un plano oblicuo 22 (véase la ;

figura.2) inclinado hacia abajo desde el extremó de la derecha 
de la caja bipartita 12 y termina en un corte dispuesto trans­
versalmente , 24 (véase las figuras 2 y 5). El corte o hueco 

Ì35 24 se extiende hacia abajo a partir de un tabiqué superior 24a
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formado en la sección superior 12 de la caja y se proyecta a través 
..-de la pared del fondo de la sección inferior 16 de la caja, 'enl';..̂ ;u 
una abertura rectangular 24b (véanse figuras 1 y 2). La caja bi—  
"partita 12 poseo.:un'pár'de cámaras contiguas' inclinadas/ 26, .28, * 
simétricamente dispuestas con respecto al plano central vertical 
y longitudinal" de la .„caja 12 y que van dispuestas en las seccio- - . 
nes inferior y. superior 14, 16 de la caja, contiguas al plano 
inclinado 22 y a lo largo del mismo. Como puede verse en la ' 
figura 5/ las. respectivas cámaras 26, 28,". se abren" al' corte 
o hueco 24, y cada una de ellas es de sección transversal rec- '
tangular. . - .'1/--.1/1 ;/l'l2..'.'"''''.''. ,*'-.-1 :2-.'':... '' " , r
H''ll La cámara inclinada 26 recibe un primer transductor 
piezoeléctrico 30, en tanto que la cámara inclinada 28 recibe un i : 
segundo transductor piezoeléctrico 32. Los transductores 30, 32,, - 
pueden estar constituidos por cualquiera de los elementos del gru­
po de los cerámicos piezoeléctricos, tal como el titinato de bá-
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rio o el titinato de,circonio de plomo, y poseen en superficies 
opuestas,' respectivamente, electrodos conductores 30a,.'30b, l -. 
y ,32a,1.32b,: respectivamente. Los respectivos transductores 30,
32 pueden obtenerse en.el mercado y pueden ser del tipo de los: 
que. expende lállleyite.^iec Compohents División, de; la -.;
Olevite Corporation, bajo la marca de fábrica FZT ML'i'IMORFH.
Los transductores, 30, 32 van montados en sus respectivas cáma­
ras 26, 28, pudiendó experimentar flexión, independientemente uno 
de o tro, por medios idénticos, y / por consiguiente bas tará' con 
describir el montaje del transdüctor 3Ó., representado''én';lá 1,1
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figura 4. Específicamente, el transductor 30 va montado dentro de 
la cámara 36 por medio de un par de piezas anulares 34, 36, que - 
poseen una sección exterior rectangular complementaria de la ; 
sección transversal rectangular dS''.íá.-cámara - 26 y . que 1.están cons- 
. tituídos con aberturas ''de: una sección-complementaria respecto" a';-.;', 
la sección del 'transdud'tor,'30. Los anillos:, de montaje 34 , 36, - 
pueden, estar - hechos. ' con cualquier material _alastromérico adecúa- ' 
do, -tal;,como caucho, y se ha previsto su colocación en el ex- . 
tremo del transductor 30 opuesto al extremo que se proyecta.al y 
interior del corte transversal 34. Los anillos de montaje 34, 36 
proporcionan un pivote al transductor 30, en posición intermedia 
entre ambos aniilos .de montaje 34, 36y ei cual permite que el 
transductor sufra una flexión-en respuesta al movimiento imparti­
do al mismo en ángulos rectos respecto a los electrodos 30a, 3Qb, en h'' 
sentido incidente ál recorrido del disco por el estilete, según - . 
se describirá a continuación. El material de los anillos de mon­
taje 34, 36 estará .elegido "para que posea la adecuada fuerza 
restaúradora .yisB necesarias propiedades de amortiguamiento,y 
aentro de cierto número de fórmulas cohocidäs que poseen carao-- 
terís ticas de amortiguamiento convenientemente reguladas*, adecua-

, i
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das para la fabricación de dichas piezas de montaje. - .
h.;.:'-; - * " - Un conjunto combinado ¿e ycrta-estilete y guarda del , .
misnó, designados de uri modo general, con' ía- referencia 38, vá mon­
tado en forma giratòria sobre la caja o soporte'13 y está dispuesto 
de manera qué, selectivamente, hace que una de las palane as'de -;t'':y...

'.A?.-4^'-
n.h* ̂ ,
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,*4cí SĴ. H tJ?. -

estilete se acople con los transductores 30, 32 para y flexio- 
nar los mismos én función de la grabación estereofónica. El" 
conjunto del porta-estilete y guarda 38 comprende una barra 40, 
que se aloja en un canal vertical 42 formado en la caja 12 simé- 

190 tricamente respecto a su piano central longitudinal y verticald' 
e intermedio en relación con las respectivas cámaras 26, 28, de 
los transductores. La barra 40 lleva en si una prominencia (no 

".y-.; representada) o botón pulsador en su extremo superior, e inter­
puesto entre esta prominencia y la superficie superior de la 

3-95 sección superior 16 de la caja 12, existe un muelle 44 que sir­
ve para presionar, el con junto 38 - hacia arriba. Como fácilmente - 

. - se lnterpretará','cuando-se. oprime '.el-..botón pulsador, el conjunto 
38 puede "girarse para colocar .una de las dos palancas de esti-

- . * ... lete .en-posición-.operante para actuar^ sobre el disco. Específi- -
200 '̂ camente, el extremo. inferior üe.r-'ia:. barra. 40.",s por. ..... - ; j
d,d -: deoáj.ó de una abertura-'ábocardadá-.;46i'fo'rmáda en

inferior de la sección 18 ae la base y vá unida a una caja 
.'48, la. cual proporciona una. suspensión universal' al extremo in- . 

t /- fer.iof' denlas *re.spé-ct'ivaá'̂  palancas "de estilete. .50," 52, qüedse 
.^05 proyectan longitudinalmente respecto al pick-up én direccióhes 

... ̂ opuestas desde. la'.-'^ 2 y 3,"..
- - la ca ja 48' compr ende . cuatro tábigues;verticales ;;d é'n -la

figura 3 con,los Rimeros de referencia 48á, 48b, 48c y 48d, - y un . g 
labique superior 48e(véase la figura 2), con una abertura central; 

210 circular. La;caja 48 vá. fi jada* ál extremo inferior;de la bárra".

-
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40 por medio de una porción 40a del extremo inferior de la. barra:40, 
constituida en forma de remache o roblón, que inicialmente se pro­
yecta a través de la abertura circular complementaria practicada en 
la pared superior 48e de la caja y se remacha sobre ésta, como puede 
verse en la figura 2, para sujetar la caja 48 a la barra 40. Los 
"tabiques extremos opuestos 48a, 48b de la caja 48 presentan aber-, 
turas rombales 48f y 48g, las cuales reciben, respectivamente, 
extremos o espigones apianados 50a, 52a de las palancas de estile­
te 50, 52", como puede verse mejor en las figuras 3 y 6. E l .ancho, 
de"los respectivos extremos 50a, 52a es algo superior al ancho de 
las respectivas aberturas rombales 48Í, 48g a fin de impedir la 
salida hacia afuera de dichos extremos o espigones 50a, 52a cuando 
están orientados en la forma que muestran las figuras 3 y 6, La 
longitud de las aberturas rombales 48f, 48g es.tal que lös espigo­
nes 50a, 52a, cuando están orientados verticalmente, pueden inser- , 
btarse. en las respectivas aberturas 48f, -48g.y ' girarse -9.0^" hasta 
.las posiciones de ensambladura ilustradas;en-las figuras 3 y 0̂, en 
las que los extremos 'de'.:la'̂
extraerse nel interior de la caja 48....11.moataje universal de "las: ... 
.palaiicas de- estilete 50,' 52', que' son..palancas .simples,' s'á'cb.mple- .... 
ta llenando la caja.-,desde; su londo abierto., con un.,cu 
rico,. designado con el número ' delreferenciá; 54. El cuerpo elastomé-.. 
rico puede s.-r una. dispersión de resinas.vihílicas solidificadas en - 
una. masa elastomérica.' . rb'"" '1

1,- . -''''jEí̂ xtremó','jex̂ rf.or'.*de lh".pa^^ca^de/destt^e ta 50, -
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llevamontado.un estilete 56, apropiado, para el registro de 
; discos de' larga duración, que opera a velocidades de' 33 1/3 
rpmlórde 45 rpm, en tanto que la palanca de estílente 52 lleva /i 
montado un estilete 58, apropiado para el registro de discos - y 
de duración normal, a 78 rpm. 8n la posición ilustrada, la pa-
lanca de estilete 50 y el. estilete para larga duración 56, se ¡3-,,-: ' . /^' ... . * ; - ' .--1. .̂.1
éncuentiai en la posición operante y están conectados a los res-i ¡/r.. ' í'H:
pectivos transductores 30, 32, por un elemento de acoplamiento, i 
designado en general por la referencia numérica 60. Como puede ..- " " - - - -̂1-. . i - * * ̂ ** .. * * - ' - * "" -" -  - - - -- . .. - - - -   ̂ ^  yverse mejor en la figura 5, el elemento de acoplamiento 60 "
. comprende un cuerpo principal o abrazadera 60a, constituido i; *.* .,/ 
con.un asiento abierto hacia abajo 60b, que está conformado p a - . 
.̂--ra....,abrazar una;U otra-dé las-'-pálancas simples de.- estilete 50,. 52 
 ̂ y ajustar con .ellas* de., manera operante.- Formando pieza'integral con" 
' el cuerpo o-abrazadera 80a de'' encuentran los brazos de acoplamien­
to 60c,. 60a, que se proyectan formando ángulos rectos entre sí y
en relación a los respectivos pares de electrodos 30a, 30b y 32a, '
32b de lös transductores 30, 32. El brazo de acoplamiento 80c está
conectado a un collar de acopiamiento 60e que rodea al extremo 
del transductor 30 en la.abertura 24, ajustando-sobre el mismo 
con un cuello reducido o pivote 6Qf formado entre el brazo de 

" acoplamiento 60c' y el collar de acoplamiento 60e. De manera-si-, 
milar, el brazo de acoplamiento 60e va conectado á un collar de * 
acoplamiento 60g, que rodea al extremo adyacente del transduc- * 
tor 32, ajustando cbnel mismo', con un cuello -reducido o pivote/
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i: ' acoplamiento 60g/ Enüne. forma preferent e, el elemento de -.
- acoplamiento 60 es de una sola pieza y está fabricado en una ma- 

;. terial que posee un módulo de rigidez del orden del nylón,
265 poseyendo dimensiones tales que permiten una alta elasticidad

con respecto a las fuerzas laterales y úna elasticidad relativa­
mente baja respecto a las.fuerzas.longi.tudinal.ee. a...lo..largp*,d.eÍ.;y 

..respectivo brazo de acopiamiento..60c, 60d..Se apreciará que/^ ;
' cuando, el estilete 56 montado sobre la palanca de estilete; 50 , '
recorre el canal practicado en.el disco estereofónico, se impar­
tirá un movimiento compuesto al elemento de acoplamiento 60/ 
que se transmitirá selectivamente a los"respectivos transductores* 
30, 32. Los componentes del movimiento/ actuando con un ángulo de 
453 y longit.udinálmente respecto al brazo de acoplamiento 60c 
se* transmitirán al trañsductor 30, ̂ sin qué?*^ya*Yelátivamente-_.-ir*' 
transmisión de movimiento'al transductor 32; y, a su vez, los 
componentes de movimiento, actuando con un* ángulo de 453 y "Ion-' 
gitudinálmente respecto.al brazo de acoplamiento-60d, serán" 
"transmitidos al- transductor 3b, sin que haya ..relativamente trans­
misión de.movimiento impartida..al transductor 3 0 f  Debido a la ' 
reducida sección del cuello" o pivote. 60h, no se transmitirán 

- fuerzas axiales o longiiuoinales al transductor 32 a lo largo 
; del brazo de acoplamiento 60c, destinadas a iiexionar o présio- 

( nar soore el transductor 30, ya que el elementó de ácoplámiéntó. 
285 tenderá a pivotar sobre el reducido cuello 60h, puesto que la

,275.
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. - fuerza longitudinal a lo largo del brazo de acoplamiento 60c - -
- - - *  ir representará una fuerza lateral sobre el brazo de acoplamiento "J 
' 60d. Esta fuerzalateralno produce- prácticamenteflexión del ! -

transductor.32, ya que el.sistema de acoplamiento 60d,6 0 h , .
.. 2.90 posee una elevada elasticidad en dirección lateral. A su vez, - , -

. ... i r s las fuerzas axiales o longitudinales a lo largó del brazo de b

. - . acoplamiento 60d hacen que el elemento de acoplamiento tienda a '
-*. y pivotar o experimentar un movimiento, de balanceo en torno al

reducido cuello 80í. Así, prácticamente, el elemento de acopla-y t .

295 miento 60 produce una solución del movimiento complejo impartido 
.Ay""""'.' 'i, al mismo desde la palanca de estilete,50, y de modo independiente,!':

- activa o ejerce presión sobre los respectivos transductores 30, -
. 'I-32, en función de las'modulaciones , ccrrespondientes.- r *' ' -- 

r 3A-i una-estructura preferente'de.l.invento,.el conjunto o '"'3
' '300 --ensambladura 38. coBiprende las guardas de estílete,., integrales^.- ' . ''.'A 

-..':y'y.-i - 6'4,''lgue/ne' proyectan *en direcciones..'opuestas de partir ..de -̂ lay A'';-'!
'-'y*:; - y ..'fi'r. - caja 48' y protegen a.tas respectivas palancas- de "estilete^ .

! y a sus estiletes 56, '58.- E n - e ^ .ilustiativa, las .
guardas de estilete 62,. 64 están consuituidás como parte inte- * .' 

-""..dgod _ ,..gral de'la'daja 48, es decir, formando'pieza con-ella y según."
puede verse en la-figura 1, comprenden secciones principales que

.  - ...r poseen' unos... terminales' vueltos hacia .arriba,. 62b, ' 64b...-Las sec-' . ...
. . .I...!;'' .--.' ̂ ciones,62a,. 62b y.64a,' 6.4h están provistas .respectivamente de " 

cortes longitudinales- 62c, . 64c,"a fin der-hacer posible el juego .
.  J"310. ¿e las respectivas palancas de los estiletes, . 5.0, 52 y.de'̂ 3̂ s!̂ ,-.b,y'yr̂



%fl^-' -e\.

^arda83.de,,ostiléfer.8^.;;64yé'jercenb 
función protectora tanto durante el funciohamientp. de un disco 
como durante el cambio de- ensambladura del estilete. . .

¿ fin de_-orietitár apropiadamente con junto"*- del: -disp.o- .
315 " sitivo portaestilete y de la guarda .$8, respeto-^Cualquiera de 

las pádanóaS/d^.é-etilete 50, 53 en la'-góclcí^n*-opeante, en rela­
ción'-'á'l.Jelement 30, se ha* dispuesto, en forma integral
con la caja 48 y con. las guardas 83,. 64, un par de pestañas o .ré­
cordes orientadores 66,- 68 (véanse figuras 3, 5 y 6)que se extién- 

:330.h-' den. longitudinal -y., paralelamente y. qü'e- se .encuentran.^ espaciadas

'Éh-'

á';&-'

. - W'-

-  :
- r- gK-

*"-* . :--í .̂*̂0-'

25

330.

las cuales van recibidas' dentro de un apropiado encaje o asiento 
orientador 70 (véase figura 6) formado en la superficie de debajo 
de la., sección, inferior 14 de la caja base. 12.. Al oprimir el eje ib[h-[ 
40 contra el muelle 44, las pestaíías o rebordes de orientacióñ-66, - 
68 salen' de su posición de ajuste dentro, del encaje .orientador - 
70 y pueden cambiarse a una posición libre con respecto, a la sección 
inferior 14 de la caja base, con lo que el usuario podrá entonces i .. 
girar todo el conjunto 38, de extremo a extremo, para colocar la otra 
palanca de- estilete 52 y ";su ''estilete-..5$,.en-''posií̂ ón- operante,-ájus- 
tand.) con el elemento acoplador 60[del transductor 12. Cuando se [ 
hace girar de -extremo a . extremo el conjunto 38, las pestañas .r6ri-e¿- 
tadoras 66, 68.vuelven a encajar en su asiento 70 para restable­
cer la. orientación necesaria o colocar apropiadamente la palanca 
de estilete conmutada en relación al elemento acoplador 60. b- 

' Se han previsto conexiones ..eléctricas-apropiadas para. .

*

S&q-'

'

¡;% :i



15

R'r

340

.345

350

355

360

los respectivos electrodos o j.lacas conductoras de.; los transduc- 
tores 3Ó, 32 por medio .de 4 lerminales %0',';;74,''"V̂

. en la caja base,' los cuales .se proyectan d é s ^
.¿de -Idymi'smay--^ a los respectivos .
'^electrodos:. 3^ 32ay;;32b. "íás-JcOnéxio
'Itermináles: a."Tdsj.'ele'ct.rod'os''̂  --.tyr
similares a las representadas ía que se-apréry

''t.ciaiiâ ''qu.e el" te'rmi.nal^72..-;;esta;P^ 
forma , parte, integral - ¿el .mismo, soldado o conectádo. elec trica-^ 
mente por otro -sistema, ..al...extremo;; adyacente ¿el electrodo 30a ŷ.;. 
del .'transductor 30.' - A-. su vez, los., terminales 72, 74, 76 y 78 ^van 
conectados eléctricamente al ¡rrazo de tono del fonógrafo y el 
aparato 10 vá montado conforme a las técnicas conocidas. : t. yy^ 

Cuando entra en funcionamiento, en el momento en que ' 
cualquiera de las palancas simples de estilete 50 ajustan dentro 
de la abrazadera o asiento 600 del elemento acoplador 60 y el - '* 
estilete recorre adecuadamente su trayectoria sobre él disco este- 
reofónico, se imparten fuerzas de tracción o flexión, respectiva­
mente independientes pero relacionadas, a los transductares cerámi­
cos para activar el pick-up. Mediante un diseno apropiado, es 
posible obtener condiciones de alta fidelidad y conseguir una, y 
.excelente respuesta de frecuencia, una buena separación de cana-- 
- les y un "rumor de estilete" bajo. Como se apreciará, el estile- ; 
te es fácilmente cambiable sin necesidad de em^ear herramientas 
y también ha de observarse que puede lograrse un cambio Virtual- " 
mente instantáneo del estilete.de largo recorrido al de recorri­
do regular. - '"' ¿. y : .  ...7*-' .... 7;.̂ ';̂  7
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O, Con referencia ahora a la figura 7 de los planos, diremos 
que se ha representado parcialmente'una forma algo modificada 
de un transductor mecánico conforme.a otros aspectos del invengo,_ 
que haOsido particulprinen.t'e;''di'sé'hadó-para-4gualar prácticamente, 
la ductilidad en los voltajes de'.salida.cuañdose emplea- el trans- 
ductor en dajreproducción de discos - de duración normal y endis­
cos de Alarga duración. Como quiera que,el transductor.modifi­
cado es practicaioenue idéntico al expuesto y descrito con.fes-
pecto a las figuras 1 a la C,. excepto en lo que se refiere á lo
detiáll'ád'ó'^s iabajd^pséddes'ignará el bransductor por los húmeros 
de referencia como parte de una serie que empieza en el número 
100, correspondiendo con los números empleados en relación.con 
la,estructura representada en las figuras 1.a la 6 (esto es, estos 
mismos números precedidos de la cifra 1). Conforme a - este as- - y-'- 
pectp del invento, el extremo inferior de. la* barra 140 del 
transductor 110 lleva una caja 148, que proporciona una sus­
pensión universal para el extyerio'lnte.rnó ¿e la palanca de esti­
lete para larga duración,"150, y para la palanca de estilete 
de duración normal, 152. La palanca de estilete para larga du- - 
ración 150 lleva un estilete 156, adecuado para el funcionamien- - 
to con discos de 33 rpm y 45 rpm, en tanto que la palanca de 
estilete de funcionamiento regular, 152,'lleva., un. estilete 158;.,...--.
apropiado para el funcionamiento con discoá.de 78 rpm. El ta-. p
bique 148b de la caja 148 está espaciado a una distancia, mayor 
de ,1a línea central longitudinal de la barra 140 que el tabiqué .-

F , -

t i

y-

... ^ \  y  ,

t í



opuesto;148á, de.modo que la pálancá' de estilóte' 152 es algo más : ; 
corta que la palanca de estilete 150, al:ajustar con el elemento i

390 - acoplador.' Efe c ti vament e , él punt o', de pivotación en el tabiqué ; - 
148b para el estilete de largo funcionamiento 152, montado en 

 ̂forma.; universal, estará más . cerca del elementó acoplador 160 ,:
^  . g u a n d o  elpeistileB&ra duración regular 158 'y- su correspondien-
- . p-r,; 1 : te palanca 152. entren en posición operante a justando con el.
* 1  ̂ 395 elemento acoplador Í60. La razón o proporción de los brazos a . 

p?.: \ - de palanca 150, 153- es tal que el estilete 158 para discos d e ;
78 rpm tendrá una proporción de palanca mayor que él esti- " - 

' lete 156 para los discos de 33/45 rpm, lo que tenderá a igualar 
los grados de ductilidad o elasticidad j los voltajes de salida 

400 cuando .gepemple.^;él-''tra'^ para reproducir estos dos
tipos ider.'discos.,. .Fi jando espacio de los ta-
oiquéé -i'48a;;.il48bdenáreiá'ción a la línea o eje central longi- 

á a tudinal ue la barra del estilete 140, seré posiolc nlterar fá-
' . vorablemente esta proporción.de palanca del estilete 158 para 78 '
405 rpm, en relación ai estilete 156 para 33/45 rpm, para mejorar el 

- acoplamiento entre el funcionamiento de ambos estiletes.
Enla. figura'8. se ha representado , otra Biodificación en el 

transductor electro-mecánico ilustrado en las figuras 1 a la 6, 
que puede hacerse conforme al presente invento. En lugar del 

410; elemento de acoplamiento 60.ilustrado en- las figuras'..!dá--.la/6-,'''.......
/puede, ser deseable emplear un éLemento acoplador 260 del tipó; . - 

: - representado en la figura.8, en el cual los brazos de acoplamiento



260c y 260d están provistos en sus extremos opuestos de unos pa­
res- dé reducidos cuellos o pivotes 260f, 2.60i y 280h, 260k. Los* 
reducidos cuellos :,260i,-;280f conectan el 'SrazóLácopl'adór''^ 
á -la-.abrazadera ,2_60á'̂  áo'oplador^260é Tespectivamente,
mientras . que ¡los' cuellos 280k, 260h . conectaii ely;brazo, acoplador 
260d a la abrazadera.260a y al'collar acoplador 260g, respectiva- - 
mente. La Adición de los nuevos cuellos o pivotes mejora el ais­
lamiento del movimiento desae"la* abrazadera-K.' Oa, uel elemento 
acoplador 2§0 a uno. u otro-de los. .transduct.ores y produce con. ¡ 
ello una resolución más limitada del movimiento complejo impartido 
al elemento- acoplador desde la,palanca;de estilete según éste 
recorre la grabaciónestereofónica. ^ .

Queda abierto cierto margen de modilicaciones, cambios y 
sustituciones en la descripciónjqué antecede, y en algunos casos 
se emplearán algunas de las..caragíerísticáb-^deí?Myáott.o. sin nece- - 
sidad de aplicar otras .de ellas. Por consiguiente, es te invento 
debe ser considerado en sus rasgos generales y siempre dentro 
de su espiritu y extensión, según se reivindica en la presente.

#*S;
E ̂  '

[I?-

Fr

'¡@y,

'*K̂

-N 0 ̂ í A-

Se reivindica como nuevo y d e p r o p i a  invención: **
1.- Un transductor electromecánico para la reproduc- 

ción de grabaciones estereofónicas de sonido, caracterizado por 
un primer medio o elemento transductor piezodectrico, un segundo

ÍÍ%*v'
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445

460

medio tránsductor piezoeléctrico alargado, estando el primer 
medio transductor citado dispuesto de manera que responda al

- movimiento de dicha palanqa en función oe dicho primer coDtponen-
, te dejmovimiento y produciendo una, primera señal ¿de salida reía- - 
donada con la primera modulación mencionada, y estando dispues­
to el segundo medio tránsductor citado de modo que responda 
al movimiento de dicha palanca en fuñeion del mencionado segundo
componente del movimiento y produciendo una segunda serial de sa­
lida relacionada con la segunda modulación citada, y medios para¿
acoplar la indicada palanca al primero y segundo elementos, o medios 
transductoresmencionados,'..incluyendó-un^p
acopladores conectadosde modo operante a dicha palanca y al ; 
pri#rJ.yy%á^mdo;.medios transductores referidos, respectiva-

Ün tránsductor electromecánico conforme a'ia^ 
reivindicación 1, caracterizado porqpeyse^h medios para

_ acoplar dicha palanca a los mencionados primer y segundo elementos 
transductores, de tal modo que el primer componente de movimiento -- 
citadoiproduce una tracción de dicho primer elemento o medios trans- 

r/duct.of sin dfectüai'¿práctiÓ'ament& segundo,
medio transductor mencionado, e inversamen te, dicho segundo com­
ponente de {Évimientó produce una tracción en el mencionado segun­
do medio tránsductor sin efectuar prácticamente ninguna tracción 
sobre ei primer medio transductor. 'y-..,,., y -- "ly-

5.- Un transductor electromecánico conforme a cual-
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475.
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485

quiera de las reivindicaciones 1 y 2, caracterizado porque el pri­
mero Jy el segundo de los medios de transducción están dispuestos 
en ángulos rectos entre si y con un ángulo aproximadamente 45^ res­
pecto a la horizontal. :  ̂ * ̂  - -4 ^  '

4.- Un transductor electromecánico conforme a cualquiera 
de las-reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el primer 
y segundo'brazos de acoplamiento, ofrecen una alta elasticidad res­
pecto laterales;y una baja elasticidad respéc-^eP-ai^s;,-
,fuerzas, axiales.,. " ^
l...rl:r; .;i;.'5.- Un transductor... electromecánico confórme a cual- * 
quierade las reivindicaciones precedentes, caracterizado porquel., 
el.: citado medio de acoplamiento comprende un primer y- un segundo - 
.medios pivotante conectan el primero y el segundo ¿ellos ' ;'1;1; 
brazos acopladores mencionados al primero y al segundo de los me- ; 
dios transductores, respectivamente. - l'.'l'.':,."'l...l * ;

- ̂ .6.- Un transductor electromecánico conforme a las rei-1
vindicaciones precedentes, caracterizado porgue el citado medio de - 
acoplamiento comprende un primer;' y un segundo pares de medios * pi- . ' 
votantes que conectan el primero y el segundo de los brazos acopla­
dores mencionados ài primero.y al segundo de los medios transduc- - 
tores indicados, respectivamente. - ' *- " 1
- 1- ^7 .t-' Un transductor electromecrÁnico conforme a cualguieral
. d e ' ; í a s / ' r p r e c e d e n t e s , ' caract erizado ' porque : incluye = :' 
otra palanca portadora" dé estilete cuyo trans.ductor esta provisto ' 
de un dispositivo giratorio para la, ensambladura, de dichas 'palancas; ,.
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ŜI- ^

'490

495

y . .

500

505

.510

de estilete, destinado à montar'las mismas.en forma que puedan ^ 
girar, a fin de colocar una u otra de las palancas de estilete 
y sus estiletes respectivos,enposiciónqierante en relación con 
los mencionados medios de acoplamiento.

.'I'-. I- .  8.- Un transductor electromecánico conîorme a las
reivindicaciones anteriores, caracterizado porque dicho dispósi-, 
si vo gira torio comprende un eje vertical ..montado sobre dicha base 
o soporte, y medios para el montaje universal de las. mencionadas " . 
palancas de estilete so.br'e.,,ei".'m̂  ".....'i-.

' 9.- Un transductor electromecánico conforme a cual­
quier a de las reivindicaciones anteriorescaracterizado porque el 
indicado medio de acoplamiento presenta un asiento abierto hacia 
^abájo conformado- para ajustar con cualquiera de las mencionadas pa- 
 ̂lanças de estilete cuando ésta sea colocado en la citada po­
sición operante.

: . -10.- dn transductor electromecánico conforDie a cual­
quiera oe las reivindicaciones precedentes, caractemado porque 
Uhá de las mencionadas palancas de estilete lleva un estilete pa­
ra disco de larga duración y la otra de.las citadas palancas lle­
va un estilete ordinario, caracterizado en que una de dichas pa- 

tlancas de estilete es.más larga que la otra, siendo tal la razón 
; o proporción existente -entre,.ambas-palancas que prácticamen îe se ' 
igualan los agrados de ductilidad o elâsticidad y los volta jes de 
salida de dicho transductor durante el funcionamiento.

- pnb

}--'y l'-jí «
-

¡i!

Z -
L;

*

- l



-- 520

-  22 -

í.7. . * ' ...  ̂ . r:. * '.- ^ ,7 - -' . - . . 7 ̂ V-i*  ̂  ̂ ,quiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque^.
el primero y el segundo de los medios transductores van: montados 
sobré el indicado soporte o base por medios elastoméricos, de modo 
que dichos medio'sdtransductofe'é .puedan .experimentar una flexión . 
en función del primer y segundo componentes de movimiento mencio­
nados. - ... .  - .. ' 7. ..

 ̂'' 12."- BN . -1WSDUCT0R '-MpTR0í#CMl.C0 PARA' LA REPRODUCCION.
DE GRABACIONES ESTEREOFOIJICAS DE SONIDO. ' . - 1 7 1

Tal como se describe y reivindica en la presente Memo­
ria Descriptiva, que consta de veintidós hojas escritas a máqui­
na por una sola cara y de sus correspondientes dibujos. 1 - ^
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