PATENTE D E INVENCIOR

por veinte afios,

pare todo el territorio espalfiol, por "PERFECCIONA~
EIENTOS Ell LOS APARATOS EXHIBIDORES ROLPATIVOSYH, cuyo
privilegio se solicita a favor de Don JOSE NOGUERGCL
MATEO, de nacionalidad espafiola, con domicilio en
HOSPITALET DE LLOBREGAT (Barcelona), calle de Onési-

1o Redondo n2 158, y cuyo inventor es el propio soli-

citante.

MEKORIA DESCRIPTIVA

La presente solicitud de Patente de Invencién
se refiere a unos perfeccionamientos a introducir en
los aparatos exhibidores rotativos, especialmente
los que comprenden une plataforma girgatoria, cuya
aplicaci én principal es de gira muestras en escapa=-
rates 0 lugares de exhibicién de toda clase de articu-
los, Dichos perfeccionamientos confieren a los apara-
tos de referencia un funcionamiento perfecto, unsa

sutoregulacibn del esfuerzo en relacidn con el peso
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de las nuestras exhibildas y otras ventajas que irén
poniéndose de manifiesto en el transcurso de la pre-
sente iemoria.

En los aperatos actualmente conocidos se hace ne-~
cesario, para conferir un movimiento en un plano ho-
rizontal a ls plataforma giratoria, el dotarlos de
unog medios de soporte tales como una pluralidad de
cojinetes de eje de giro horizontal o una serie de
bolas distribufdos convenientemente a todo lo large
¥y ancho de la referida plataforma, en regatas circula-
res concéntricas o radiales, etc. que al aplicér los
perfeccionamientos preconizados son completamente inne-
cesarios.

Otra dificultad que presentan los actusles aparatos
es la necesidad que existe de prever el deslizamiento
entre la plataforma y el motor accionador y el confe-
rir ung adherencia regulable con la variacidén del peso
arrastrado. En los aparstos conocidos la unién elésti-
ca entre motor y plataforma y su regulacidén se efectis
valiéndose de medios eldsticos sujetos a la falta de
regularidad propia de los muelles usados. También queda
obviads esta dificulted al aplicar los perfeccionamien-
tos preconizados, pueéto que la regulacibn citada se
realiza automdticamnente.

De acuerdo con un detalle de la Patente que se
preconiza se ha considerado conveniente que la plata-
forma giratoria lleve un &rbol solidario a la misma
que actia como eje de rodamiento y soporte cuya pla-

taforma se apoya, & través de una junta horizontal de
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friceién de tipo anular, en un plato dentado, accionedo
por un motor, de modo que este plato dentado es suscep~
tible de girar loco slrededor del 4rbol solidario a la
plataforma, apoydndose, & través de un cojinete, en una
vieza de soporte fija, cuys pleza de soporte es, & su

vez, portadora del motor accionador de la plataforma,

asl couo de un dispositive reductor del movimiento,

cuyo eje de salide engrans con el plato dentado citado,.

Segin otro detalla de la propia Patente, se ha crefdo
necesario prever en el extremo inferior del 4rbol eoli-
dario a la plataforma el montaje, con presilén axial
de un segundo cojinete apoyado en la parte inferior de la
pieza de soporte citada, de meners gque presiona, a tra-
vés del citado soporte, al plato dentado contra la cara
inferior de la plataforma giratoria, scolidarizando, por
frotamiento, ambas piezas,

Con el fin de facilitar la buena comprensién de la
presente Patente, se acompafia un planc en el que se re-
presenta una realizacibn prdctica de la invencibn ejecu-
tada de zcuerdo con los principios enunciados, ddndose
a continuacién una descripcibn en la que se hace refe-—
rencia a los dibujos adjuntos, ouya descrivcibn se a4
Unicamente a titulo de ejewplo, como demostracién de
que la invencidn es realizable y por lo tanto sin cardc-
ter restrictivo alguno.

La figura 1 representa un detalle cel dispositivo
de unién entre el motor y la plataforma giratoria.

Le figura 2 representa un corte axial del conjunto del

aparato,
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Como se gprecia en los dibujos de referencia,lm pla-
taforma giratoria 11 lleva un d4rbol solidario 12, La ci-
tada plataforms 11 se apoya, a travéds de la juntas de
friccidén anular 13, en el plato dentado 14 accionado por
el electromotor 15, cuyo plato 14 es susceptible de gi-
rar libremente alrededor del citado érbol 12 y se apoya;
a través del cojinete de volas 16, en la pieza de sopor-
te 17 proviste de las patas 18 unidas a la base 19,

Se prevé que la pieza de soporte 17 pea portadora del
motor 15 y del dispositivo reductor 20 cuyo eje de saliw-
da 21 engrana con el plato dentado 14 haciendo girar, g
través de la junta 13, la plataforma 11.

Se prevé, también, que el extremo interior 12' del
drbol 12 se dote de un segundo cojinete apoyado en la
parte inferior de la pleza de soporte 27, de manera que
presione a través del citado soporte 17 y del cojinete
16 contra el plato dentado 14 determinando una presién
entre este Ultimo plato 14 y la plataforma giratoria
11, de manera que ambas plezas queden solidarigzadas
por friceibn.

Como se aprecia en la disposicibn de la figurse, el
aumentc de peso del objeto situado en la plataforma
51, aumenta, & su vez, la adherencias entre dicha pla-
taforme y la rueda dmntaeda 14 con lo que, como antes se
habia dicho, se efectia una autoregulacidén del movimien-
to del aparato; por otra parte, si por cualquier motivo
ge frena accidentalmente la plataforma 11, aln estando
en marcha el motor 15, éste no sufre ningin desperfecto,

ya que reshala automdticamente a través de la junta.
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Descrita suficientemente la invencién, asf como la
menersa de realizarla précticamente, debe hacerse constar
que la misme es susceptible de cualesquiera modificacio=
nes de detalle que se estimen convenientes, slempre y
cuando no altersn su fundamento a cuyo fin se declaran
de novedad y propia invencién del solicltante las si-

gulentes reivindicaciones que constituyen la

NOTA REIVIHDICATORTIA

18 —wPERFECCIONALMILNTOS LN LOS AFARATOS EXHIBIDORES
ROTATIVOSY", que ge caracterizan por el hecho de que la
plataforma giratoria lleva un &rbol solidario a la misma
que actia comc eje de rgdamiento y soporte, cuya plata—-
forma se apoya, & través de una junta horizontal de fric-
cién de tipo anular, en un plato dentado, accionado por
un motoy, de modo que este plato dentado es susceptible
de girer loco alrededor del drbol solidario a la plata-
forma, apoyéndose, a travds de un cojinete, en una pieza
de soporte fija, cuya pleza de soporte es, a su vesz, pof—
tadora del motor accionador de la plataforma, asi como
de un dispositivo reductor del movimiento, cuyo eje de
sallida engrana con el plato deniado citado.

22 - Perfeccionamientos, segin la anterior reivindica-
cibn, que se caracterizan por prever, en el extrewo infe-
rior del &rbol solidario a la plataforma, el montaje, con
presidén axial de un segundo cojinete apoyado en la parte
inferior de la nima de soporte cltada, de manera que pre-

siona, a través del citado soporte, al plato dentado con-

"tra la cara inferior de la plataforms giratoria, sodida~

rizendo, por frotamiento, ambas piezas,
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ROTATIVOSY

Todo tal y conforme queda descrito y reivindicado
en la liemoria descriptiva que antecede y que consta
de seis hojas eseritas a maquina por una sola de sus

caras y un plano que la ilustra,

HADRID, 24 de Marzo de 1961
JOSE NOGUEROL MATEO,
P.A. ]
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