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MEMORIA DESCRIPTIVA ¡

de l a  P a ten te  de In tro d u cc ió n , p o r Lo aSos, s o l ic i t a d a  a fa v o r j 
de Don Esteban V E D I L L A  M ira lp e ix , de n ac io n a lid ad  Espa -  j
Kola, re s id e n te  en GRANOLLERS ( B a ra e lo i^ ,)  C a lle  de Pinós numero } 
2, po r " UNA MAQUINA MOLDEADORA AUTOMATICA PARA PIEZAS DE CERAMI -  ¡ 
CA ¡

La p re se n te  P a ten te  de In tro d u cc ió n  t ie n e  p o r o b je to  g a ra n t í  -  [ 
z a r  e l  derecho a  l a  fa b r ic a c ió n  y ex p lo tac ió n  ex c lu s iv a  de una ! 
máquina moldeadora autom ática p a ra  p iez as  de cerám ica. ^

La fa b r ic a c ió n  de p iezas  de cerám ica en forma de cuerpos de
5 rev o lu c ió n , t a l e s  como t i e s t o s ,  v a s i ja s  y s im ila re s  que a fe c te n  ^

* -una forma mas o menos có n ica , a b ie r ta  h a c ia  a r r ib a ,  puede s e r  j
mecanizada m ediante e l  empleo de l a  máquina o b je to  de l a  p re sen te  } 
P aten te  de In tro d u cc ió n , abaratándose ex trao rd in ariam en te  e l  costo  
de lo s  elementos p roducidos, debido a l a  rap id ez  con que se  f a b r i -  

10 can y e l  ahorro  de mano de obra# pues no se p re c is a  ningún obrero 
e sp e c ia liz a d o .

C onsista esencialm ente e s ta  máquina en un molde hembra, e s ta  - 
b lec id o  en un puente que t ie n e  un movimiento v e r t i c a l  de sube y 
b a ja , en ta n to  que un macho g i r a to r io  queda e s ta b le c id o  en un 
puente inm óvil, rec ib ien d o  e l  movimiento desde un m otor, a t r a  -  
vés de un mecanismo de engranaje  que, a l  mismo tiempo que d e te r  -
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mina dicho movimiento g i r a to r io  d e l macho, proporciona e l  mo -  
vim iento de su b id a  y ba jada d e l molde hembra*

El mecanismo accionador queda e s ta b le c id o  en l a  p a r te  su p e rio r 
20 de cu a tro  columnas, d isp u esta s  según la s  a r i s t a s  de un prism a rec­

ta n g u la r  o cuadrado, de la s  cuales la s  dos d e la n te ra s  s irv e n  de 
g u ia  a l  puente que so p o rta  e l  molde hembra, e l  cual es accionado 
por dos mecanismos de e x c é n tr ic a  y b ie la ,  que actúan  sobre sendas 
palancas a r tic u la d a s  a  so p o rtes  o sc ila n te s , uno a cada lado  de 

25 l a  máquina, con lo  cu a l se so lu c io n a  e l  desplazam iento ho rizon  -  
t a l  que e l  movimiento an g u la r de e s ta  p a lanca  d e te rm in a ría  s i  e l  
punto de a r t ic u la c ió n  fu e ra  r íg id o .

En lo s  d ibujos de l a  h o ja  ad ju n ta  y a t í t u l o  de ejem plo, se 
re p re se n ta  un caso p a r t i c u la r  de re a l iz a c ió n  p rá c t ic a  de l a  má -  

30 quina moldeadora ob je to  de e s ta  P a ten te  de In tro d u cc ió n , m ostran­
do l a  f ig u ra  1, una v i s t a  f r o n ta l  en alzado  y l a  f ig u ra  2 , un a l ­
zado la te r a l*

Siguiendo lo s  d iseñ o s , vemos l a  máquina c o n s ti tu id a  po r una 
c a ja  de mecanismos - 1 -  en cuya p a r te  p o s te r io r  se  h a l l a  s u je to  

35 e l  motor - 2 - ,  e l  c u a l a  tra v é s  de l a  po lea  -3 — y co rreas  —4—
tran sm ite  e l  movimiento a o t r a  p o lea  —5— y é s t a ,  a su  vez, dá un 
movimiento a  l a  c a ja  de en g ran a jes, de donde s a le  un á rb o l h o ri­
z o n ta l ,  a cuyos extremos quedan ca ladas la s  e x cén trica s  —6— y -7 -  
y  un segundo á rb o l v e r t i c a l ,  a cuyo extremo —8— se f i j a  e l  

40 molde macho p a ra  form ar l a  p ie z a  cerámica*
Las ex cén trica s  -6 -7 — lle v a n  la s  b ie la s  -9 —y la s  cu a les  actúan 

sobre la s  palancas -10- cuyo punto de g iro  -1 1 -  se h a l l a  estab le_  
cido en la s  h o rq u illa s  —12— te rm in a les  de o tra s  palancas —1 2 '— 
a r tic u la d a s  por —13— a  l a  base —14— de l a  máquina*

45 E l o tro  extremo -1 5 - de l a s  palancas -1 0 -  queda a r tic u la d o  a l
puente -1 6 -  en cuya p a r te  su p e rio r  -17— queda e s ta b le c id o  a l  mol-
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de hembra de l a  p ie z a  cerám ica) cuyo fondo c i r c u la r  es s o l id a  —
r io  d e l vastago  —18—) de manera que en e l  movimiento de descen- 
so de l puente —16—) e l  extremo —19— de dicho vástago  choca con 

50 e l  tope —20— inm ovilizándose) y como e l  puente —16— siegue ba — 
jando, determ ina l a  expu lsión  de l a  p ie z a  cerám ica ya fa b r ic a  — - 
da) l a  cu a l puede s e r  r e t i r a d a  fác ilm en te  por e l  obrero) de enr- 
cima d e l fondo del molde que ha quedado s itu a d o  fu e ra  d e l puente ' 
-1 6 - .  ) 

55 La a r t ic u la c ió n  de la s  b ie la s  - 9 -  a  la s  palancas -1 0 - se efec­
tú a  a tra v é s  de una p ie z a  com plem entaria -21— que cuenta con 
un re s o r te  -2 2 - para  am ortiguar l a  sacudida o go lpe en e l  movi -  
miento de ascenso y descansó­

se  fa b r ic a r á  l a  máquina moldeadora d e s c r i ta  con lo s m a te ria  -  
60 l e s  apropiados a  cada uno de lo s  elementos que l a  in te g ra n )  pu- 1 

diendo v a r ia r  sus dim ensiones, forma y acabado y en g e n e ra l)  cuan 
to s  d e ta l le s  no a l te re n )  cambien o m odifiquen l a  e sen c ia lid ad  
de e s ta  memoria*
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Se re iv in d ic a  como ob je to  de e s ta  P a ten te :
65 1*.— Una máquina moldeadora autom ática p a ra  p iez as  de cerám ica) ^

esencialm ente c o n s ti tu id a  po r cu a tro  columnas so p o rtes  p a ra le  -  I 
la s  en tre  s i )  e s ta b le c id a s  según la s  a r i s t a s  de un grism a re c ta n  
g u ia r  o cuadrado, f i j a s  po r su  p a r te  in f e r io r  a una base y en 
cuya p a r te  su p e rio r  se  h a l la  una p la tafo rm a que so p o rta  un meca- 

70 nismo accionado por un motor) d e l cu a l s a le n  des e je s )  uno h o ri­
zo n ta l y o tro  v e r t i c a l )  e l  prim ero de lo s  cuales determ ina e l  
movimiento de sube y b a ja  de un puente so p o rte  d e l molde hembra 
de l a  p ie z a  cerám ica y  e l  segundpál movimiento g i r a to r io  d e l mol­
de macho, e l  cual queda e s ta b le c id o  en e l  extremo d e l e je*
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*

75 2 6 .-  Una máquina moldeadora au tom ática p a ra  p iezas de cerámi­
ca , según re iv in d ic a c ió n  1 6 ., c a ra c te r iz a d a  porqué e l  moví — 
miento de sube y b a ja  se ob tiene a tra v é s  de dos juegos de 
e x c é n tr ic a  y b ie la  que ac tú an  sobre sendas palancas o sc ila n ­
t e s ,  unos de cuyos extremos quedan a r tic u la d o s  a los lados

80 re sp ec tiv o s  de l puente m óvil, en ta n to  que lo s  o tro s  extremos 
se a r t ic u la n  a unas palancas a r tic u la d a s  a su vez en l a  base 
de la s  columnas p o s te r io re s ,  contando e s te  mecanismo con re ­
s o r te s  am ortiguadores p a ra  e v i t a r  l a  brusquedad d e l movimien­
to*

85 36 .— Una máquina moldeadora autom ática p a ra  p iezas  de c e rá  -
m ica, según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s ,  c a ra c te r iz a d a  porqué 
e l  fondo de l a  cavidad so p o rte  d e l molde hembra, es m óvil, har- 1 
lián d o se  s u je to  a l  extremo su p e rio r  de un vastago  v e r t i c a l ,  
que a t ra v ie s a  e l  puente y cuyo extremo in f e r io r  choca c o n tra

90 un tope e s ta b le c id o  en l a  base de l a  máquina, determinando a s i  
e l  levantam ien to  de l a  p ie z a  cerám ica ya fa b r ic a d a , por descen­
so d e l puente que so p o rta  e l  molde.
46. -  Una máquina moldeadora au tom ática p a ra  p iezas  de cerámi­
ca .

95 Consta l a  p resen te  memoria d e s c r ip t iv a  de cu a tro  ho jas f o l i a  -  }
96 das y e s c r i ta s  por una s o la  c a ra .

B arcelona, 21 de Marzo de 1 .961 .
P . A.
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