
REGISTRO DE LA PROPtEDAD !NOUSTR!AL

!
E S P A Ñ A

@  ì s S
FECHA OE PRESEHTACtON
21 mayo 1982

MODELO DE UTtUDAD

@  Y

..^

(?ì)sOt-tCtTANTE tS!
Don Piero CERUTTI,
Don Francesco NANNONI y 
Don Giuseppe LIBERINI ** * *
2T"0T8° ̂ àW^CSlende (Varese, Italia) Viale Sempione 37 
28047 Oleggio (Novara, Italia) Via D.F. Tubi, 15 
28043 Bellinzago (Novara, Italia) Via Cavour 18

'72J LNVENTOR (EŜ
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El presente modelo de utilidad se refiere a un dis­
positivo de sujeción de elevadores manuales normalmente em­
pleados para levantar y bajar grandes contenedores como los 
que se utilizan en el transporte de mercancías y también co- 

5 mo refugio o vivienda generalmente.
Hoy en día, para cargar y descargar contenedores 

como los utilizados, por ejemplo como vivienda o análogos, de 
uso civil o de otro tipo cualquiera, sobre todo para.la car­
ga y descarga de los contenedores mencionados de los medios 

10 de transporte o para sostenerlos a cierta altura en terrenos 
húmedos o pantanosos, se emplean unas patas extensibles a- 
propiadas én forma de elevadores de mando manual.

Estos elevadores generalmente están constituido^
por una funda unida al contenedor a la cual se asocia pn..

*****15 manguito roscado de mando manual que recorre la longitud.de+ * +
un tornillo sin fin apoyado contra el terreno. ....* . * c * *Suele presentarse el problema de sujetar estog e-

*  *  *

levadores a los enganches angulares normales montados en los*
contenedores para fijarlos firmemente y en caso necesario^

20. retirar los elevadores o arrimarlos fácilmente al contení. ..
.  * *dor durante el transporte. ****
.  .Por tanto, según el présente modelo, describiré.-* 

mos un dispositivo de sujeción de un elevador manual de con­
tenedores o análogos, de un tipo que comprende una funda 

25 tubular desplazable a lo largo de un tornillo sin fin; la
funda está provista de un dispositivo de mando manual y me­
dios de conexión a un enganche angular de la parte superior 
e inferior del contenedor, estando caracterizado el disposi-
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tivo por el hecho de que los medios de enganche comprenden 
para cada ángulo, un primer puntal de soporte y respectiva­
mente un segundo puntal unidos ala funda del elevador y res- 
pectivamente articulados a dos puntos distintos de una pared 
del contenedor? el puntal de soporte está articulado a un 
dispositivo de enganche intermedio unido al dispositivo de 
enganche angular dispuesto en cada contenedor; estando carac­
terizado además dicho dispositivo por el hecho de que el 
punto de enganche superior de la funda y el punto de soporte 
inferior están conectados por un tirante rígido o flexible.

Serán manifiestas estas y otras características 
del presente modelo da utilidad en la descripción siguiente 
con referencia a las figuras de los dibujos anexos, en los 
cuales: ....

La figura 1 presenta un contenedor genérico pr&-
+ * *

visto de elevadores sujetos mediante dispositivos según.^1
* * *presente modelo; la figura 2 presenta una vista ampliada de
* * *

uno de los elevadores con su dispositivo de sujeción; lá fi-+
gura 3 presenta una vista siguiendo la línea 3-3 de la figu-
ra 2; la figura 4 presenta un detalle ampliado de la figtxfa....
2. .*-

*. *.Volviendo a las figuras, el contenedor genérii.3¡q. 
-1- utilizado por ejemplo como vivienda (refugio) se sostie­
ne por medio de cuatro elevadores manuales -2- unidos a los 
cuatro ángulos del mismo contenedor.

Cada elevador -2- comprende un tornillo sin fin 
-3- apoyado sobre el terreno por medio de una pata -4-, y 
una funda tubular -5- que recorre el tornillo -3-; la funda
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-5- puede ser accionada mediante un dispositivo de manguito 
roscado -6-.montado en la misma funda.

La funda -5- de cada elevador está sujeta por me­
dio de sus puntales, como describiremos más adelanté, al en­
ganche angular superior -7- del contenedor llamado corrien­
temente "comer" (esquina) y respectivamente al enganche an­
gular inferior -8-, para que en caso necesario sea posible 
retirar el elevador -2- o árrimarlo a la pared, del contenedor 
durante el transporte o según convenga en otros casos.

Las figuras 2, 3 y 4 presentan específicamente, el 
sistema de enganche del elevador -2- al contenedor -1-; co­
mo se ha representado, y respecto a cada enganche angular 
inferior -8-, el dispositivo comprende un primer puntal de 
soporte -9- y un segundo puntal -10-, ambos unidos a la..cajai ' * W ******de mandos con el manguito roscado -6- solidario con la funda
tubular -5-; los dos puntales -9- y -10- están además ayj:i-

*  *  *culados el primero a una placa de enganche intermedia -íl-,* * *
adecuadamente unida al enganche angular -8- del contenedor,
mientras que el segundo puntal está articulado a una placa

' .-12- o equivalente soldada por ejemplo a un punto distintó
de la pared externa del contenedor -1-. *./*-

. *.De este modo se han dispuesto los dos puntales. .-*9- 
y -10- en ángulo para impedir el movimiento del dispositivo 
elevador -2- con respecto al contenedor -1- mientras sostie­
ne simultáneamente al contenedor.

Igualmente, y relacionándolo con el enganche angu­
lar superior -7-, se ha previsto entre este enganche, la 
pared lateral del contenedor -1- y una abrazadera -13- del
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enganche superior solidario con la funda -5-, un puntal de 
soporte -15- y otro puntal -14- articulados al contenedor en 
dos puntos distintos. Entre el punto de enganche superior y 
el punto de enganche inferior del dispositivo elevador -2-,

5 se ha previsto un tirante flexible -16- en diagonal.
Er especial, el puntal de soporte inferior -9- se 

halla rígidamente unido a dos aletas -17- y -18- situadas en 
la caja de mando del manguito roscado -6-, estando el puntal 
-9- provisto de una aleta lateral de enganche superior? por 

10 el contrario, el puntal de soporte -9- está articulado a la 
placa intermedia -11- por medio de una bisagra potente -19- 
con eje vertical. El puntal -10-, por el contrario, está ar­
ticulado por ambos extremos con la función exclusiva de im­
pedir el giro del elevador dado que el peso del conten^gpjr* . .*****15 descarga solamente sobre el puntal de soporte -9-. + + +

Igualmente, el puntal de soporte superior -15ĵ * se* **halla firmemente unido a la abrazadera -13- y también árti-
*

* * *culado a una placa intermedia -20- montada en el enganche an­
gular superior -7-; dicha articulación se halla dispuesta se-

20 gún un eje vertical paralelo o coincidente con el eje ás*.ar-
* *ticulación -19- del puntal de soporte inferior -9-. Las/ar-
. .ticulaciones de los puntales de soporte -9- y -15-, adeí&ás 

de la posibilidad de poder desenganchar los puntales -10- y 
-14- al retirar los pernos, permiten simplemente girar,

25 cuando convenga, todo el dispositivo elevador manual, si­
tuándolo contra la pared del contenedor -1- como se ha re­
presentado esquemáticamente en la figura 3 con líneas dis­
continuas .



El tirante flexible -16- está formado por un cable
metálico o de acero, y se une directamente a la abrazadera
superior -13- asociada al punto de enganche -15- mientras

...por debajo se une al puntal de soporte -9- por medio de un $
5 tensor ajustable -21- y una abrazadera -22- montada á dicho 

puntal. Constituye una ventaja emplear un tirante flexible 
en lugar de uno 'rígido porque se evita que se estropee o do­
ble el tirante, de producirse golpes imprevistos o acciden­
tales .

10 La figura 4 de los dibujos anexos, presenta con de­
talle las principales características de la placa intermedia 
-11- de conexión al enganche angular inferior -8-. La placa 
superior -20- es totalmente similar con la sola pequeña dife­
rencia en la formación de la bisagra para el puntal dé.gppor-

. .
* * * * *15 te -15-, La característica fundamental de las placas intprme-' * w *

dias de enganche -11- y -20- es que pueden acoplarse y í3¡esa-* * w* * *
copiarse fácilmente de los respectivos enganches angulares

* * *-7- y -8- mediante los sistemas de enganche rápido llamádos
*

de "torsión" representados en la figura 4.
 ̂* -20 Los enganches angulares -7- y -8- de los contsné-
*****dores presentan normalmente unos agujeros ovalados a l&s*4a- 

dos, cuyas dimensiones se han normalizado para permitĵ r*.e5. 
enganche corriente del contenedor a cualquier medio de trans­
porte. Según una característica del presente modelo de uti- 

25 lidad se aprovecha la placa intermedia de enganche introdu­
cida en al agujero ovalado del enganche angular del contene­
dor para unir a éste, como se ha descrito anteriormente, a 
cada elevador manual de modo que sea fácil de retirar. En
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consecuencia, tanto la placa superior -20-- como la inferior 
-11-, representadas en la figura 4 representan una parte su­
perior -lia- articulada con el puntal y una parte inferior 
-11b- unida al contenedor -1-, formada por un saliente poste­
rior -23- de forma ovalada, cuyo perfil se adapta perfecta­
mente al del orificio situado en el enganche angular del 
contenedor. Tanto la parteinferior -11b- como el saliente 
-23- de la placa, están atravesados por un orificio -24- por 
el cual se introduce un mango roscado de un dispositivo de 
enganche rápido del tipo ya citado anteriormente. El mango 
roscado -25- presenta una cabeza posterior -26- alargada que 
atraviesa el orificio ovalado del enganche angular del con­
tenedor -1- y por el otro extremo termina en una parte angu-*****
lar -27- por medio de la cual puede maniobrarse a mano.^1

*****dispositivo de enganche rápido. Para la seguridad del rĉ sca-
* * *

do, se dispone en el mango -25- una tuerca u otro medio. ]de
* . *bloqueo. Finalmente, el mango -25-, antes de la cabeza* ̂ -25-

o * * *presenta una espiga transversal -28- orientada 90 respecto
*  *  *  * * *al eje mayor de la misma cabeza, penetrando dicha espiga'por

las ranuras abiertas -29- formadas en los dos lados opúástos
, *  * *  *del saliente -23- de la placa de enganche; la cabeza -*3&f'**
* * *en su eje mayor, presenta una longitud mayor que la anchujra 

del orificio ovalado del enganche angular.
El funcionamiento del dispositivo descrito puede 

resumirse de la forma siguiente: trabajando sobre el apéndi­
ce -27- del mando roscado, aflojada ya la tuerca, se gira 
a dicho mango para centrar su cabeza -26- con el saliente 
-23- de la placa. A continuación se introduce la cabeza -26-



y el saliente -23- de la placa en el orificio ovalado del en­
ganche -7- u -8- y se gira el mango 90° para tener la cabeza 
-26-de través y todo el conjunto se bloquea después por me­
dio de una tuerca, vigilando que la espiga -28- penetre en 

5 la ranura -29-; la placa intermedia de enganche del elevador 
manual quedará ahora perfecta y firmemente unida al contene­
dor. Para desunir estas partes, basta efectuar las operacio­
nes precedentes a la inversa.

De acuerdo con lo descrito y representado en los 
10 dibujos anexos, se desprende que el dispositivo de enganche 

de los elevadores manuales de los lados de contenedores o
análogos, según el presente modelo de utilidad, es de gran
sencillez y práctico de usar, puesto que permite un enganche*****
fácil de los elevadores a los enganches angulares norm^iza-

*....15 dos que se montan en dichos contenedores. En consecuencia,* * *
todo cuanto se ha descrito y representado en los dibujo^ ane-

*  *  ** * *xos debe considerarse a título no limitativo del presente*
* * *modelo de utilidad.

** * * * *

** *
* *
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1. Dispositivo de sujeción de elevadores manua­
les por los lados de grandes contenedores empleados en el 
transporte de mercancías o como viviendas y análogos, del ti­
po que comprende una funda tubular desplazable a lo largo de 

5 un tornillo sinfín, estando la funda provista de un disposi­
tivo de mando manual y medios de conexión a un enganche angu­
lar superior e inferior de un contenedor, caracterizado por 
el hecho de que los medios de enganche comprenden, para cada 
uno, un primer puntal de soporte y respectivamente un segundo 

10 puntal unidos a la funda del elevador y respectivamente arti­
culados a dos puntos distintos de una pared del contenedor, 
estando articulado el puntal de soporte a un dispositiT#3 .$le
enganche intermedio unido al dispositivo de enganche angular* + +
montado en cada contenedor, estando dicho dispositivo ĉ jrac-

* .**
15 terizado además por el hecho de que el punto de engancñé su-

w * *
perior de la funda y el punto de enganche inferior estáñ co­
nectados por un tirante.

. . .* *2. Dispositivo de sujeción de elevadores maniiá-. . .

les por los lados de grandes contenedores empleados en'.el**
*. .20 transporte de mercancías o como viviendas y análogos, <s&c¿un 

la reivindicación 1, caracterizado por el hecho de que el 
dispositivo de enganche intermedio del puntal de soporte com­
prende un elemento en forma do placa con una parte superior 
definida por una bisagra de articulación del puntal y una 

25 inferior formada por un saliente de enganche posterior te­
niendo dicho saliente una forma adaptable a la del corres-
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pondiente orificio ovalado del enganche angular del contene­
dor y además unos medios que se pueden acoplar y desacoplar 
por torsión o rotación al enganche angular citado para blo­
quear la placa precedente.

3. Dispositivo de sujeción de elevadores manua­
les por los lados de grandes contenedores empleados en el 
transporte de mercancías o como viviendas y análogos, según 
la reivindicación 2, caracterizado por el hecho de que dichos 
medios que se acoplan al enganche angular del contenedor com­
prenden un mango que atraviesa un orificio del saliente pos­
terior de la placa, terminando dicho mango con una cabeza 
ovalada unida posteriormente al orificio del enganche angu­
lar del contenedor mediante rotación del mango, y estando el 
dispositivo caracterizado además por el hecho de que PQ3§§

w * + *medios de bloqueo de la rotación de dicho mango.
<! *  *

4. Dispositivo de sujeción de elevadores mapua-
* * *+ * *

les por los lados de grandes contenedores empleados en'ál*
+ + *

transporte de mercancías o como viviendas y análogos, ségún
la reivindicación 1, caracterizado por el hecho de que el
puntal de soporte inferior está firmemente unido a la ca^á

.****que contiene el manguito roscado de mando del elevador̂ ..***'
. .mientras el puntal de soporte superior se halla firmemente 

unido a una abrazadera situada en el extremo superior de la 
funda del elevador.

5. Dispositivo de sujeción de elevadores manua­
les por los lados de grandes c-ntenedores empleados en el 
transporte de mercancías o como viviendas y análogos, según 
la reivindicación 1, caracterizado por el hecho de que dicho
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tirante está formado por un cable metálico unido a un dispo­
sitivo tensor.

Les por los lados de grandes contenedores empleados en el 
transporte de mercancías o como viviendas y análogos, según 
la reivindicación 1, caracterizado por el hecho de que dicho 
tirante se halla dispuesto oblicuamente entre la abrazadera 
de enganche superior y el puntal de soporte inferior.

les por los lados de grandes contenedores empleados en el 
transporte de mercancías o como viviendas y análogos.

6. Dispositivo de sujeción de elevadores manua-

7. Dispositivo de sujeción de elevadores manua-

La presente memoria descriptiva consta de once ho 
jas foliadas, escritas a máquina por una sola cara.

Barcelona, 21 de mayo de 1982
Piero CERUTTI, 
Francesco NANNONI y 
Giuseppe LIBERINI
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