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El Estatuto vigente sobre Propiedad Industrial, de 
26 de Julio de 1929, en su texto refundido publicado el 30 
de Abril de 1930, establece los caracteres de patentabili- 
dad de las invenciones de tipo industrial que tienen por 
objeto obtener ventajas sobre lo ya conocido, admitiendo

**w*.por consiguiente como patentables, las nuevas máquinás,i"&- 
paratos, instrumentos, procesos de fabricación, etc. Eg'am

+ e
plitud de conceptos previstos como patentables, ha llévalo
al legislador a aclarar (Arta. 46) que la enumeración* jbop-
tenida en dicho cuerpo legal es puramente enunciativa*y&no
limitativa, haciéndola extensiva incluso a los descuói&tnien
tos de tipo científico (Arta. 47). *.*\..**

El Decreto de 26 de Diciembre de 194?, recogiendo
.  *-.*

la Orden de 18 de Noviembre de 1935, confirma el criterio 
legal de que también serán patentables los instrumentos, ob 
jetos, o partes de los mismos, que aporten a la función a 
que son destinados, un beneficio o efecto nuevo, y en defi 
nitiva que constituyan una mejora sustancial sobre lo ante 
riormente conocido.

Pues bien, a tenor de lo expuesto, y en base al ar 
ticulado que recoge los conceptos expresados, debe conside­
rarse, que la invención a que se refiere la presente memo­
ria, constituye una novedad industrial, con características 
y ventajas que la hacen merecedora del privilegio da explo­
tación exclusiva que por ella se solicita, premiando así 
los méritos de quien aporta a la industria del país una me­
jora efectiva y precisamente comprendida entre las enuncia­
das por la Ley como patentables. (Arts. 46 y 47 en relación 
con el 171, en su nueva redacción afectada por la Orden de
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E l objeto  de l a  presen te  in ven ción , t a l  como se 

expresa en e l  enunciado de e sta  memoria d e s c r ip t iv a ,  con­

s i s t e  en un d is p o s it iv o  de compensación de masa p ara  pesa­

doras con g a lg a  exten sio m étrica .

La in v e st ig a c ió n  en numerosos campos in d u s tr ia ­

le s  y  c i e n t í f i c o s ,  a preciado  siempre una e xa c titu d .'é & tre -. .  * *

mada en todas la s  m anipulaciones, m ediciones, determ inacio­

nes de peso , e t c . ,  debiendo se g u ir  un método rigurosá*.cc&i 

e l  objeto  de que lo s v a lo re s  proporcionados sean penfQCta-, 

mente f i e l e s .  Años a t ra s  se despreciaban una s e r ie  d e .-

fa c to re s  porque no in f lu ía n  en lo s  re su lta d o s  proporcáqna-
* .*

dos por lo s  instrum entos empleados, l a  cuasa e ra  poique -
. * ****

lo s  e rro re s  que in trod u cían  lo s  p ro p ios instrum entas eran 

mayores que la  rep ercu sió n  de aqueles fa c t o r e s .

La evo lución  té c n ic a  en l a  fa b r ic a c ió n  &  dichos 

instrum entos, ha dado como consecuencia un aumento en l a  

p re c is ió n  de t ra b a jo , h a s ta  e l  punto de o b lig a r  a ten er 

en cuenta, en e l  caso de la  determ inación de p e so s , la s  

v a r ia c io n e s  que experim enta l a  fu e rz a  g r a v i t a t o r ia  cuan­

do se v a r ía  e l  lu g a r  de u b icación  donde se r  r e a liz a n  la s  

m ediciones.

25

30

Para compensar la s  c ita d a s  v a r ia c io n e s  de l a  -  

fu erz a  de gravedad, ha sido  n ecesario  in co rp o rar en la s  pe­

sadoras un patrón de masa que perm ita l a  re g u la c ió n  adecua­

da. No obstan te la  mencionada compensación no debe e s ta r  

supeditada a l  esmero p a r t ic u la r  d e l operador, por e l lo  lo  

id e a l s e r í a  in corp orar en l a  p ro p ia  pesadora un d is p o s i t i ­

vo o sistem a que ineludib lem ente e fe c tú e , de modo autom áti­

co, lo s  pasos n e c e sa rio s  para r e a l i z a r  dicha compensación. 

_  Hasta^ahoj
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a cabo l a  c ita d a  compensaión, no han aportado s o lu c io ­

nes aptas para  lo g ra r  lo s  f in e s  persegu id os en l a  inven­

ción que nos ocupa y  todas e l la s  obedecen a un t ip o  de d i­

seño convencional según e l  estado a c tu a l de l a  té c n ic a .

E l d is p o s it iv o  de compensación de masa que o fre c e  l a  presen
* * * w

te  in ven ción , es activad o  cada vez que se conecta de'RÚaü-

vo la  pesadora a la  c o rr ie n te , rea liza n d o  automáticamégte
*  *

lo s  pasos n ecesario s  p ara  in tro d u c ir  la  nueva corrección^

A t a l  f in  e l  d is p o s it iv o  de compensación de*masa

para  pesadoras en cu estió n  e s tá  co n stitu id o  por un braga

de palan ca de tercer género, en donde l a  p o ten c ia  estaA cm s

t it u id a  por un patrón dé masa, e l  punto extremo de apcfyd

es f i j o  y  e l  fu lc ro  e s t á  apoyado en l a  p arte  que acu & a 'e l
: .*

peso . Dicha p arte  que acusa e l  peso e s tá  formada por l a  

zona a n te r io r  de un módulo portador de la s  g a lg a s  exten - 

s io m é tr ic a s .

E l  brazo de palan ca se s i t ú a  bajo  e l  patrón de 

masa y e s tá  apoyado en un punto que es despüazable en s e n t i­

do ascendente y/o descendente, m ien tras que e l  punto de 

apoyo e s tá  conectado a l  fre n te  d e l brazo de p alan ca  median­

te  unos t ir a n t e s  que e s ta r  cruzados en d iag o n a l.

E l brazo de palan ca e s tá  co n stitu id o  por una ba­

r r a  cuyo extremo e stá  ah o rq u illad o  para  determ inar sendas 

ramas que quedan la tera lm en te  d isp u estas  resp ecto  a l  módu­

lo p o rta g a lg a s  e x te n sio m étrica s . E l fre n te  de cada horqui­

l l a  conecta con lo s  so p o rtes f i j o s  mediante e l  par de t ir a n  

te s  cruzados en d iag o n a l.

E l punto d esp lazab le  en e l  que se apoya e l  brazo 

de pa lan ca , por debajo d e l patrón de masa, e s tá  accionado



5  -

1

5

10

IS

20

25

eos con ven cion ales, lo s  cu a les son a c tiv a d o s cada vez que 

se conecta de nuevo l a  pesadora a l a  c o rr ie n te  e lé c t r i c a .

Con e l  o b jeto  de i l u s t r a r  convenientemente cuan­

to  hemos expuesto, se acompaña a l a  presen te  memoria d es- 

c r ip t iv a y  formando p a rte  in tegran te  de e l l a ,  una h o ja  de 

d ibu jos en l a  que de un modo esquemático se ha repregu n ta­

do un ejemplo i lu s t r a t i v o ,  no l im it a t iv o  de la s  p o s ib i l id a ­

des p r á c t ic a s  de r e a l iz a c ió n .  **. j

En l a  f ig u r a  1  se rep re se n ta  una v i s t a  en p e rs­

p e c t iv a  d e l conjunto, en la  que se pueden a p re c ia r  los.*.- 

p r in c ip a le s  elementos que in tegran  e l  d is p o s it iv o  de'cómpen

sación  y  l a  prop ia  p esad ora. ***.*̂
*..**

En la  f ig u r a  2 aparece un d e t a l le  de l a  d is p q s i-  

ción y  v in cu lac ió n  de lo s  t ir a n t e s  que co n stitu yen  l a  co­

nexión d e l brazo de p a lan ca  resp ecto  a l  punto de apoyo.

En la  f ig u r a  3 se m uestra un d e ta lle  donde apare­

ce la  co n figu rac ió n  d e l fu lc ro  d e l brazo de p a la n ca .

En base a la s  c ita d a s  f ig u r a s ,  re feren ciam o s: 1 

brazo de p a lan ca , 2 patrón  de masa, 3 fu lc r o ,  4 p a rte  d e l 

módulo p o rtag a lg as  e x te n sio m é tric a s , 5 g a lg as  exten sio m étri 

c a s , 6 módulo, 7 punto d e sp la za b le , 8 punto de apoyo, 9 

fre n te  d e l brazo de p a lan ca , 10  t i r a n t e s ,  1 1  ramas d e l b ra ­

zo de p a lan ca , 12  motor de c o rr ie n te  continua, 1 3  g u ia s ,

15  b a s t id o r , 16 t o r n i l lo s  de f i j a c ió n  d e l p l a t i l l o  y  17  

p la c a s .

E l  d is p o s it iv o  e s tá  m ateria lizad o  por e l  brazo

de palan ca 1  que p re sen ta  un extremo a h o rq u illa d o , de modo 

que la s  dos ramas 1 1  se disponen a ambos lados d e l módulo 

6 que es deform able y contiene la s  g a lg a s  exten sio m étricas
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Dichos t ir a n t e s  10 están  d isp u esto s cruzados en 

d iagonal y  son f l e x i b le s  para  determ inar lo s  puntos de -  í 

b ascu lac ió n  d el brazo de palanca 1 . La v in c u la c ió n  de lo s  

extremos de lo s  t i r a n t e s  lO iespecto  a l  punto de apoye'-e : 

y  resp ecto  a l  fre n te  9 co rresp o n d ien te , se  r e a l i z a  median­

te  la s  p la c a s  17  con l a  co lab oración  de unos t o r n i l lo s !o  

mediante cu a lq u ier otro  sistem a convencional de f i j a c ió n .

E l brazo de palan ca  1, en su  extremo opuqssj^q r e s ­

pecto a l  ocupado por l a  h o rq u illa , incorpora e l  pat¡r^n, de 

masa 2 cuya p o sic ió n  inoperante e s tá  determinada p o r .e l  a -  

poyo que o fre c e  e l punto 7, cuando é s te  se s i t ú a  en su po- 

s ic io n  e levad a ; m ientras que la  p o s ic ió n  operante d el brazo 

de palanca y  por tanto  d el patrón de masa 2 ,. e s tá  determ i­

nada por e l  descenso d e l punto 7-

Cuando e l punto 7 e s tá  en su p o sic ió n  e levad a , 

e l fu lc ro  3 no e je rc e  ninguna acción  sobre la  p a rte  4 d el 

módulo 6, por tanto en esa  p o s ic ió n , e l brazo de palanca 

1  no in flu y e  en lo s v a lo re s  proporcionados por l a s  ga lgas 

exten sio m étricas 5 cuando se a p lic a  un peso en e l  p l a t i ­

l lo  d i conjunto. Dicho p l a t i l l o  se v in c u la  sobre la  p ar­

te  4 d e l módulo 6 mediante lo s  t o r n i l lo  16, de modo que 

en e s ta  p o sic ió n  la  pesadora actúa según e l  sistem a conven­

c io n a l, es d e c ir , e l  módulo 6 e s tá  inm ovilizado por e l b as­

t id o r  15  y  e l  peso ap licad o  sobre e l  p l a t i l l o  hace descen­

der la  p a rte  4 , produciendo una deform ación que es propor­

c io n a l a l  peso y  que es d etectada por la s  g a lg a s  e x te n sio ­

m étricas 5-

30 Cuando la  pesadora se co n ecta _ a -la -n a E rÍsn ¿a *—da



un modo autom ático, se a c t iv a  e l motor de c o rr ie n te  c o n ti­

nua 12  que mediante la s  gu ias 13  hace descender e l  punto 

7 , determinando la  lib e r a c ió n  de dicho punto 7 resp ecto  -  

a l  extremo d e l brazo de l a  palanca 1  y  por tanto  l a  actú a- 

c i 6 .  d e l p a tr ÍE  de masa 2 sobre la s  g a lg a s  2 .x t e n s i .m á t r i -  

cas 5, puesto que e l  c ita d o  brazo de p a lan ca  1  tran sm ite  

su acción a l a  parte  4 d e l módulo 6 , a t ra v é s  d e l fu lan o

La magnitud de l a  fu erz a  que e je rc e  e l  patrón de

masa 2 sobre la s  ga lgas e x te n sio m étrica s  5? e s tá  em anación

de la  fu erza  g r a v i t a t o r ia  d e l lu g a r , e stab lec ien d o  ep..*t*a-

lo r  de co rrecc ió n  a in tro d u c ir  en e l  sistem a de determ ána-
.  *

ciónde pesos mediante un c ir c u it o  e le c tró n ic o  de t ip o  qon-
: ' .

v en c io n a l. Una vez programada la  compensación, e l  motor 

de c o rr ie n te  continua 12  determ ina e l  ascenso d e l punto 7? 

cesando l a  acción  d el patrón  de masa 2 y  quedando l a  pesa­

dora d isp u e sta  para i n i c i a r  su tra b a jo  h a b itu a l.

Evidentem ente, cuando se t r a s la d a  la  pesadora 

de un lu g ar a o tro , cabe l a  p o s ib il id a d  de que se produzca 

un cambio en la  fu erz a  g r a v i t a t o r ia ,  por v a r ia c ió n  de la  

a lt it u d  y/o de la  l a t i t u d .  Lógicamente es in e v ita b le  que 

para r e a l i z a r  e l tra s la d o  de la  pesadora debe desenchufar­

se de l a  c o rr ie n te , de modo que cuando se enchufa de nuevo, 

t a l  como se expresó anteriorm ente, se i n i c ia  e l  proceso au­

tom ático que lle v a  a cabo l a  compensación de la  fu e rz a  g ra­

v i t a t o r ia ,  a s i  que e l  d is p o s it iv o  e lim in a  l a  p o s ib il id a d  

de in ic ia r  cu a lq u ie r  t ra b a jo  s in  antes in co rp o rar a l  s i s ­

tema la  corrección adecuada y  p re c is a  que corresponda a l  nue 

vo lu g ar de u b icación  d e l conjunto.

De acuQrdo c.u.anin-¿íRmQR
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memoria descriptiva y representado en los dibujos que le 
acompañan, se deduce claramente que la ventaja fundamental 
aportada por la invención, como consecuencia a las carao- ^ 
teristicas constitutivas del conjunto y a la distribución

s de los elementos que le componen, radica en proporcionar 
una adecuada compensación de las variaciones de la Fuer­
za gravitatoria, cuya compensación se realiza de un .modo

*

automático e inevitablemente cada vez que la pesadora.es*
conectada de nuevo a la corriente eléctric.. Los elámen-

10 tos que componen el conjunto resulta sencillos y de.j^qqil
obtención, por lo que la incorporación del sistema qo¡,*Ke-..
percute de modo considerable en el coste económico de.la....
pesadora, siendo además su montaje muy simple y de gápida
realización, colaborando todo ello a reducir los costes &

1S fabricación y la mano de obra para constituir un conjunto 
altamente competitivo y especialmente eficaz de cara a la 
misión encomendada.

20 -

25

sn
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Hecha la descripción a que se refiere la memoria
que antecede, es preciso insistir en que los detalles de
realización de la idea expuesta, pueden variar, es decir,
que pueden sufrir pequeñas alteraciones, basadas siempre
en los principios fundamentales de la idea, que son en esen

*cia los que quedan reflejados en los párrafos de la déscrip.. 
ción hecha. En efecto, el Articulo 48 del Estatuto vigente

+ a
sobre Propiedad Industrial, establece como no patentadles,
en su apartado tercero, "los cambios de forma, dimensiones,
proporciones y materias de un objeto ya patentado" flj&ndo

* **asi el criterio del legislador en el sentido de que pacen­
tada una idea que pueda dar lugar a una realidad, práctica 
e industrializadle, nadie podrá apoyarse en ella pai3a,*;a 
pretexto de haber introducido ligeras modificaciones, pre­
sentarla como nueva y propia.

Este principio, en cuanto al alcance de la protec­
ción del objeto patentado se refiere, se halla confirmado 
por numerosas Sentencias del Tribunal Supremo, y entre - 
ellas, como más terminantes, en las de fechas 16 de octubre 
de 1954, 23 de enero de 1959; 20 de marzo de 1964 y otras.

Establecido el concepto expresado, en cuanto a la 
amplitud que debe darse a la protección solicitada, se re­
dacta a continuación la Nota de Reivindicaciones, de acuer 
do con lo que se establece en el último párrafo del apar­
tado tercero del Artículo 100 de la Ley, sintetizando asi 
las novedades que se desean reivindicar:

NOTA DE REIVINDICACIONES
En resúmen, el privilegio de explotación exclusi­

va que se solicita, recaerá sobre las reivindicaciones si-
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ia.- "DISPOSITIVO DE COMPENSACION DE MASA PARA PE- 
SADORAS CON GALGA EXTENSIOMETRICA".- caracterizado esencial­
mente porque está constituido por un brazo de palanca de ter­
cer género en donde la potencia está constituida por un pa­
trón de masa, el punto de apoyo es fijo y el fulcro está apo­
yado en la parte que acusa el peso en el módulo porta galgas*** +

* * *extensiométricas estando el brazo de palancas bajo efi'patrón
* * +

de masa apoyado en un punto desplazable en sentido as&enden- 
te y/o descendente, y estando el punto de apoyo, conectado al

'  *  wfrente del brazo de palanca mediante tirantes, cruzados en -
. .  -  ******diagonal.

2a.- "DISPOSITIVO DE COMPENSACION DE MASA'P&RA PE-
****

SADORAS CON GALGA EXTENSIOMETRICA".- según reivindicación prii 
mera caracterizado esencialmente porque el brazo dg palanca 
está constituido por una barra de extremo ahorquillado cuyas 
ramas quedan lateralmente dispuestas respecto al módulo por­
ta galgas extensiométricas, y el frente de cada horquilla co­
necta con soportes fijos mediante un par de tirantes en dia- - 
gonal.

3&.- "DISPOSITIVO DE COMPENSACION DE MASA PARA PE­
SADORAS CON GALGA EXTENSIOMETRICA".- según reivindicaciones 
anteriores caracterizado esencialmente porque el punto des­
plazable en que se apoya el brazo de palanca, por debajo del 
patrón de masa, está accionado por medios electromecánicos, 
a través de circuitos electrónicos convencionales.

30
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