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MEMORIA DESCRIPTIVA . .

La presente invencidn se refiere a las juntas ho-
mocinéticas de tripode del tipo en las cuales el tripode es-:
L ]
“gee»

T4 retenido axialmente en un carter provisto de caminos
- . .

de rodadura cuya linea de l0s centros es curva. *

Estas Jjuntas se utilizan generalmente b&Ya arras-

trar 1as ruedas motrices de l1os autombéviles con ‘traccidn
delantera. Deben ser capaces de transmitir el par motor ba-

jo unos angulos importantes v ser suficientemente resisten-

h W

1es para no romperse cuando tiene lugar una falta de conduc-1
cidén (embragado brutal) cuando Las ruedas estan giradas,
es decir en la configuracidén donde su mecanismo sufre los'
esfuerzos maximos.

Cuandc se desee incrementar lLa posibilidad angu-
.ar de estas Jjuntas, se esta obligado a aumentar muy sensi-
blemente sus dimensiones si se desea conservar la misma re-
sistencia bajo anpulo maximo y la misma duracidn de vida.

Este incremento de dimensidn necesario crece mas rapidamen-
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te que la angularidad posible, por lo que se esta obligado,
para angulos del orden de 50, o bien a un volumen inacepta-

bie, o bien a una resistencia y a una duracidén de vida insu-

ficientes. Ademds, en las juntas clasicas de este tipo, una

parte del volumen interior del cérter estd ocupado por unos

érganos de retencidn bajo esfuerzo del tripode cehira el

fondo del carter, lo que agrava estas dificultades‘e incre-

LR 4

menta 1a complejidad de la junta.

La invencidn tiene por obJjetivo ppoporciopar una
LE N W N ]
junta homocinética muy compacta y fiable que puede .trabajar -’
L ]
P

hasta 502 aproximadamente con una capacidad de par eleva-

da v en la cual el tripode estd posicionado por si mismo

.
Soe» »

en el interior del carter. ..
*%
L )

- . Pl . A ¢
ecto, la invencidn tiere por ¢bjeto una
s o

[

A este e
L] L] [

junta cde tripude del tipo precitado, caracterizall® ‘porque

. N . . - . [
~anz rodillo esta montado rotativo, deslizante Yy redante

W

sobre una superficie esférica del brazo correspondiente del

105 planos medios de los tres rodillos pafalelos a una mis-
ma direccidn.

Por otra parte, en las juntas clasicas del tipo
precitado, con el incremento de la angularidad aparecen tam-
bién prob.emas de calentamiento del mecanismo. Las pérdidas
mecadnicas, que son del orden de 5% a 10% seguin el tipo de
junta considerad¢ para un Angulo de 402, crecen seglin una
Ley sensihlemente parabdlica en funcidn del angulo de traba—%

jo v pueden provocar un gripado répido consecutivo a la des-



- »

truccidn del lubrificante que resulta de una temperatura

excesivamente elevada. Segun la invencidn, estas pérdidas 3
mecanicas pueden reducirse considerablemente si cada rodi-
1lo estd montado sobre su brazo por medio de una corona dé

5 rodilios diabolos libres interpuestos entre la superficie

esférica del brazo y una superficie interior tdériga
s _ &

eonvexa
.

del rodiilo. sev.
o..'.o

La invencidn se expone a continuacidn més en deta- -

T

lie con la ayuda de los planos anexos, Qque representan sola-
- *
®Ses s
10 mente un modo de realizacidén de la misma. En estqQs planos:
» L ]
I. J

. . ., - ] S >
- La fig. 1 es una vista en seccion transversal de

una junta de tripode de acuerdo con la invencidn;

L]
.l‘l.l R N
La fig. 2 es una vista parcial en seccidn axial
'y l..
LN )

de la junta. ‘oe
....

En 1o que sigue, se describira la juntaede tripo-

de en posicidon perfectamente alineada, como se ha'oépresen-

.,...J
W

tado en 10s pianos. La junta tiene entonces una simedria

ternaria a .rededor de su eje X-X.

La juntra 1 representada en la fig. 1 esti consti-

20 tuida esencial.mente por un eleme.to macho o tripode 2 aloja-
40 en un elem3nto hembra o cdrter 3.

E1 tripude 2 comprende un nucleo central 4 enfila-
do sobre un arboi 5 y calado sobre éste, a una pequefia dis-
tancia de su extremo, por unas acanaladuras 6 y uncs cir-

25 clips 7.

De este nacleo parter radialmente hacia el exte-
rior, a 120¢% lus unos de los otros, tres brazus v gorrones

8 ¢con superficie esférica convexa 9.
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Cada brazo 8 lleva un rodillo anular 10 cuya su-

D

perficie interna 11 y la superficie externa 12 son téricas

convexas. Entre las superficies 9 y 11 estd interpuesta’ii
corona de rodillos didbolos libres 13, eventualmente cdﬁx
interposicidn de separadores no representados. La genera-
triz de estos rodillos es un arco de circulo cuyqﬁsédio es

sensibliemente igual al de las superficies 9 y 11;‘E{ radio
O".

de la superficie 12 es netamente inferior. La longitud de

los rodillos diidbolos es un poco inferior al espesor de los -

rodillos. o -,
.. .
. se

Sobre el arbol 5 estan enfilados con juego dos

anillos delgados situados a cada lado del tripode. Cada uno "
. :
L XX LN )

21108 posee un mandrilado cilindrico v unsa supq;ficie
L

[$!
iV

- - > - . (4 .. -
érica apruximadamente esférica vuelta hacia ef otro
I...

-
Y
4

Lo
+ 4

Las superficies periféricas estin mantenll®ds en con-

v Ccun 21 cantu radialmente exterior, constituido por
.2 parte interior de la superficie 12, de los tres rodillos

10 pur medio de dos circlips soportados por el arbol 5 ¥

'

Que encuadran 1os dos anillos. Estos son ési flotantes ra-
Jialmente subre el arbol S.

F. carter 3 tiene la forma general de un casquete
esférico coun pared delgada, superior a una semiesfera y li-
mitado por una superficie plana que define una abertura de

entrada. Por la parte opuesta a ésta, el carter es solida-

riv de un sesundo arbol, unido al Aarbol 5 por la junta 1.

La superficie esférica interior 23 del cArter 3

estd pruvista de tres nervaduras 19 (fig. 1) que delimitan
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tres alojamientos para los rodillos 10. Cada alojamiento
estia bordeado lateralmente por dos caminos de rodadura 20
enfrentados.

Cada camino 20 tiene una forma tdérica cdncava:
su seccidn transversal es constante, en arco de circulo de
radio muy ligeramente superior al de la superficq;:gz de

.

1os rodillos: su 1iinea de centros 21 es también ciroeular,

Tes®

y esta contenida en un plano P paralelo al eje del segundo

arbol y centrado sobre el diadmetro del carter perpendicular

a este plano P. La linea 21 se extiende en aproximadamente
[ ]
. .
- -e
90?2 a partir de la entrada del carter, simétricamente con
respecto al p.ano diametral transversal del carter.

Cnando la junta estd alineada, el plano transver-
L ] . .

e @ -
sal es también un planc axial de .os rodillos 10.'°RBos pla-

nos medios R de éstos estdn mantenidos paralelos*®l eje X=X

.
o* .

pur 108 aniilos 14. Los rodillos estan en contactostangente
pur su superficie 12 por una parte con la seccldn de los
caminus 20 contenida en el plano P, por ovtra parte con un
punto de la superficie interna esférica 23 del cérter.

Si se tira del arbol 5, los rodillos topan con
el burde exterior de sus caminos 20 y soun inmovilizados por
los aniilus 14, Este tope y, en el otro sentido, los contac-
tos con la superficie interna del carter, posicionan axial-
mente el tripode en el carter sin que ningin 6rgano suple-
mentario sea necesario. Se puede también prescindir de los
contactus con la superficie interna del carter, que son bas-f

tante dificiles de vbtener, a condicidén de que, como se ha
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representado, los toros i2 y 20 sean tangentes entre si y a
ia esfera 23 en un mismo punto 24 (fig. 1). Esta condicidén
se realiza cuando, en el plano de la fig. 1, el centro O de

la junta y el centro T del camino de rodadura estédn alinea-

dos con el punto 24. Los rodillos 10 son entonces ligeramen-=.

te mas pequehus.

[ ]
..'
El montaje de cada rodillo sobre su brazd-se efec-.:

tia por insercidn al biés del Ultimo rodillo 13 y después

empuje axial del rodillo hacia el niucleo 4. El1 juegp circun- .

ferencial entre los diametros mayocres de los rodillqgs es
[

.
o aa?

sin embargo suficientemente pequefio para que, cuando el ro-
4illo se desplaza axialmente hacia el exterior, estos diame- -
'ooo..
1ros mavores entren todos en Ccontacto matuo antes gel aban~
L]

¢ o

. . ¢
zunu agel rodillo. Estas disposiciones se describen®en deta-
* e
[ ] [ ] -

..e en .a patente FR 81 10799 presentada por el 8bTicitante

Al

con el titulo "Junta homocinética con tripode dé rodiilos
redantes',

Cuando la junta gira bajo angulo, los rodillos
ruedan en sus caminos 20 desplazandose al mismo tiempo a
v Lareco de Lus brazos 8 del tripoecde. Lous rodillos 13 efec-
taan entunces movimientus combinados de deslizamiento y de
rodadura que suprimen muy eficazmente los rozamientos inter-
nos de La junta., Se constata efectivamente que el rendimien-
to €5 muy elevado cualquiera que sea el angulo de quebrado.
Los ejes de los rodillos permanecen paralelos a los de los
otros rodillos, debido a su rodadura sobre las superficies

toricas 1l. Durante sus movimientos, los rodillos ruedan
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ligeramente sobre los brazos 8 y sobre las superficies 15

de los anillos 14, y sus tres planos medios R son retenido.

cion.

El angulo de quebrado maximo § de 1a junta estéa

¢ o
definido por la llegada del arbol 5 al contacto cwh'.unos

chaflanes previstos a la entrada del carter. Se Pygden al-

canzar 502, La junta 1 es por tanto una Jjunta que funciona

por rodadura practicamente pura, y por tanto con.auy alto
] )

rendimiento, con angulo de quebrado muy grande y:;'qué posee

bajo un pequefio voljumen una capacidad especifica (o capaci-

Wi
i

por estos ultimos sensiblemente paralelos a una misma direc- .

dad de par en relacidn al cubo de didmetro extegigp) amplia-f

mente superior a la de las juntas conocidas, resurtgndo es-

.'.
ta Ultima ventaja en particular de la gran dimensidn de los
sew S

tres rodillos 10 inscritos en el interior del carter 3

(fig. 1).

Los anillos podrian también ser tangentes al can-
10 radialmente interior de lo¢s rodillos, sobre la superfi-
cie interna 11. Fn este caso, los circlips de retencdidn
estarian situados countra la cara interior de los anillos
v reemp.azados por una rigstra flotante radialmente alrede=
dor del arbol y del cuerpo del tripode 2 y manteniendo los
dus anillos separados y en apoyo tanpgente sobre los tres
rodillos.

Como se ha representado en la fig. 2, los anillos
14A, 14B tienen una superficie exterior 15A en V tangente

a la vez a las supecficles 11 y 12 de los tres rodillos.
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En este caso los dos anillos estan posicionados axialmente
por si mismc. . sin necesidad de circlips ¢ riostra. El ani-

1lo 14B situado por el lado de la abertura del carter puede

estar realizado en dos piezas

cion la pieza 27 en Gltimo lugar y siendo retenida sobre

la pieza 26 por medio de un circlip 28. La misma puede tam-

bién estar constituida en una
cosicidn por engatillado bajo
proporcionado por una prensa,
radialmente en el momento del
tercer rodillo en el orden de

egtn la fig. 2, no

wn

’ L]
atraviese el nucleo 4 del tripode. Este puede pdr*tanto ser

26 y 27, colocandose en posi-

« L]
sola pieza y ser colocada en
e ®

el efecto de un empujé axial

que la deforma elasticamente

.
oo,

cabalgamiento del carntfo del

montaje.

es necesaric que el arbol 5

L 3
macizo v estar fijado sobre el cantn extremo del.4rbol 5,

LI Y

nor ejemplo por soldadura por friccidén, lo que eg’geondmico,

” b . .
Es preciso destacar que la retencion qk{?ﬂ del

tripode por el simple contacto de los rodillos sobre la su- ]

perficie interior del carter 3 es posible materialmente so-
Lamente porque 1os rodillios estan desolidarizados a la vez

en urientacidn y axialmente de los porrones 8 del tripode

v gracias a las propledades de los rodillos didholos 13,

pery nu nuede ser prevista en las juntas de tripode ¢lasi-

cas cuyos rodiilos estan orientados rigidamente por los go-

rrones del tripode.

Resulta de esto que los rodillos diabolos 13 po-

drian ser reemplazadus por la combinacidén de tres uniones

de tipo conocido que procuran cada una un grado de libertad




de los rodillos, a saber una libertad de deslizamiento
axial, una libertad de rodadura y una libertad de rotacidn
del rodilio sobre el gorrdn.

Aunque no se haya representado, estd previsto un

fuelle de proteccidn del mecanismo y de retencién del lubri-:

b

ficante. Ademis, el eje de la linea de centros 2l:de.cada
LPL A

camino de rodadura puede, en lugar de pasar por el.centro

..
0O de la junta, como en las figuras, estar ligeramente des-

plazado con respecto al didmetro correspondiente del car-

&
absew

ter, o0 bien axialmente, o bien radialmente, o bign jncluso
.l -

L]
Y . . oo
axia.mente v radialmente. :

La invencidn se aplica también a las Jjuntas de

. 'oic.u
tripode fijas en las cuales 1o0s brazos del tripode son con-
. e,

- A < L d
vergentes v nog divergentes v atraviesan radialmente‘el car-

® 8,0
. . . [ ] [ ]
ter nrovisto de los caminos de rodadura. Sin embarge, se

plerde entonces La ventaja importante de pequeﬁofbaiumen
radia. de la junta.

A lous efectos consiguientes, se declaran de no-
vedad,

prupiedad y utilidad para Espana, sus territorios

v plazas de soberania, las reivindicaciones que sipuen.
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REIVINDICACTIONES

1.- Junta de tripode con retencidén axial, del ti-
po en el cual el tripode (2) es retenido axialmente en un
carter (3) provisto de caminos de rodadura (20) cuya linea

de centros (21) es curva, caracterizada porque cada <odillo
e o

(10) esta montado rotativo, deslizante y rodante SsaQre una

superficie esférica (9) del brazo (8) correspondiente del

tripode, y porque estan previstos unos medios (14A, 14B)
o b, d..

para mantener los planos medios (R) de los tres rodillos
® [}

(10) paralelos a una misma direccidn.
2.- Junta segun la reivindicacidén 1, caracteriza-
da porque cada rodillo (10) esta montado sobre §U'g}azo por
- L A4
medio de una ccrona de rodillos diabolos libres biS; inter-
.o
puestos entre a superficie esférica (9) del brdhézis) y
una superficie interior térica convexa (11) dels;uéill .
3.- Junta segln cualquiera de las reivindicacio-
nes 1 y 2, caracterizada parque los rodillos (10) tienen
una superficie exterior convexa (12) que coopera con unos
caminos de rodadura cdncavos (20).

4.- Junta sepln cualquiera de las relvindicacio-

ne

U

1 a 3, en ia cual el carter presenta entre los caminos
de rodadura una superficie interior esférica, caracterizada
porque los rodilies (10) son tangentes en un mismo punto
(24) a los caminos de rodadura (20) y a la superficie inte=-
rior esférica (23) del carter (3).

6.~ Junta serdn .a reivindicacidn 4, caracteriza-
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da porque solamente 10S topes de los rodillos (10) se efec-
uan contra los bordes de los caminos de rodadura (20).

6.- Junta segun cualquiera de las reivindicacio-

nes 1 a 5, caracterizada porque dichos medios de retencidn

estan constituidos por dos anillos (14A, 14B) flotantes que
.2
se mantienen tangentes a uno por lo menos de los B&ahtos (11,

12) de los tres rodiilos. P

7.- Junta segln cualquiera de las reivindicacio-
nes 1 a 6, caracterizada porque los rodillos (10J..tienen
exteriormente una forma tdrica y ruedan sobre unE)'s,:éaminos
de rodadura (20) de seccidn conjugada.

8.- Junta segun cualquiera de las reiviggjicacio-
nes 1 a 7, caracterizada porque los rodilios tiéh?ﬁ:una su-

perficie exterior cilindrica y achaflanada. A
e rt g

9.- Junta segun cualquiera de las reivindicacio-
4 QQ'
nes 1 a R, caracterizada porque la parte radialmente inte-
rior de cada camino de rodadura esta definida por una pieza

ap.icada.

10.- "JUNTA DE TRIPODE CON RETENCION AXIAL".

Tudu el.o cunforme se describe y reivindica en
la presente memoria, que consta de once hojas foliadas y
mecanugrafiadas por una sola de sus caras, y de wuna lami-

r

na de dibujos que la ilustra .

MADRID, 22 MAYO 1982

P.A.M.CURELL SUfiOL
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