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M O D E L O  D E  U T I L I D A D  

por VEINTE años
solicitado en España a favor de GLAENZER SPICER, de naciona 
lídad francesa, domiciliada en 10 Rué J.P. TimbaUd, *78301 
Poissy, Francia, por "Junta de trípode con retenodrÓR axial"
con prioridad de la solicitud francesa 81 10 797 de fecha 
1 junio 1981.

MEMORIA DESCRIPTIVA . .
---------------------------------------------:

La presente invención se refiere a las juntas ho-
mocínéticas de trípode del tipo en las cuales el trípode es
tá retenido axialmente en un cárter provisto de caminos
de rodadura cuya línea de los centros es curva. *

* w *
Estas juntas se utilizan generalmente paya arras-

J *
trar las ruedas motrices de los automóviles con'tracción 
delantera. Deben ser capaces de transmitir el par motor ba­
jo unos ángulos importantes y ser suficientemente resisten­
tes para no romperse cuando tiene lugar una falta de conduc 
ción (embragado brutal) cuando las ruedas están giradas, 
es decir en la configuración donde su mecanismo sufre los 
esfuerzos máximos.

Cuando se desee incrementar la posibilidad angu­
lar de estas juntas, se está obligado a aumentar muy sensi­
blemente sus dimensiones si se desea conservar la misma re­
sistencia bajo ángulo máximo y la misma duración de vida. 
Este incremento de dimensión necesario crece más rápidamen-
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te que la angularidad posible, por lo que se está obligado, 
para ángulos del orden de 50-, o bien a un volumen inacepta­
ble, o bien a una resistencia y a una duración de vida insu­
ficientes. Además, en las juntas clásicas de este tipo, una 
parte del volumen interior del cárter está ocupado por unos
órganos de retención bajo esfuerzo del trípode cdhti^a el.....
fondo del cárter, lo que agrava estas dificultades*e incre- 
menta la complejidad de la junta.

La invención tiene por objetivo proporcionar una 
junta homocinética muy compacta y fiable que puede .trabajar 
hasta 503 aproximadamente con una capacidad de par eleva­
da y en la cual el trípode está posicionado por sí mismo
en el interior del cárter.  ̂ .

¿s*A este electo, la invención tiene por objeto una
*  *  +

junta de trípode del tipo precitado, caracterizad^'porque 
raaa rodillo está montado rotativo, deslizante y rodante 
sobre una superficie esférica del brazo correspondiente del 
tríoode, y porque están previstos unos medios para mantener 
los Díanos medios de los tres rodillos paralelos a una mis-

-

ma dirección.
Por otra parte, en las juntas clásicas del tipo 

orecitado, con el incremento de la angularidad aparecen tam­
bién problemas de calentamiento del mecanismo. Las pérdidas 
mecánicas, que son del orden de 5% a 10% según el tipo de 
junta considerado para un ángulo de 40B, crecen según una 
ley sensiblemente parabólica en función del ángulo de traba­
jo y pueden provocar un gripado rápido consecutivo a la des-
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trucción del lubrificante que resulta de una temperatura 
excesivamente elevada. Según la invención, estas pérdidas 
mecánicas pueden reducirse considerablemente si cada rodi­
llo está montado sobre su brazo por medio de una corona dé 
rodillos diábolos libres interpuestos entre la superficie
esférica del brazo y una superficie interior tóripa convexa

**:
del rodillo.

*  +** *La invención se expone a continuación más en deta­
lle con la ayuda de los planos anexos, que representan sola-

******
mente un modo de realización de la misma. En estqs planos: 

La fig. 1 es una vista en sección transversal de 
una junta de trípode de acuerdo con la invención; *

La fig. 2 es una vista parcial en sección axial
- * * .
* *de la junta. ****
* * * .

En lo que sigue, se describirá la junta*dé trípo-
* . *de en posición perfectamente alineada, como se ha represen­

tado en los planos. La junta tiene entonces una sime4ría 
ternaria alrededor de su eje X-X.

La juntra 1 representada en la fig. 1 está consti 
tuida esencialmente por un eleme.to macho o trípode 2 aloja 
do en un elemento hembra o cárter 3.

El trípode 2 comprende un núcleo central 4 enfila 
do sobre un árbol 5 y calado sobre éste, a una pequeña dis­
tancia de su extremo, por unas acanaladuras 6 y unos cir- 
clips 7.

De este núcleo parten radialmente hacia el exte­
rior,. a 120? los unos de los otros, tres brazos o gorrones
3 con superficie esférica convexa 9.



Cada brazo 8 lleva un rodillo anular 10 cuya su 3
perfide interna 11 y la superficie externa 12 son tóricas 9 
convexas. Entre las superficies 9 y 11 está interpuesta uña
corona de rodillos diabolos libres 13, eventualmente con J ^

- .

interposición de separadores no representados. La genera- isí
triz de estos rodillos es un arco de círculo cuyo rádio es
sensiblemente igual al de las superficies 9 y ll.**El radio &

.
de la superficie 12 es netamente inferior. La longitud de 
los rodillos diábolos es un poco inferior al espesop de los ''
rodi líos.

Sobre el árbol 5 están enfilados con juego dos 
anillos delgados situados a cada lado del trípode. Cada uno

w* w + * *
de ellos posee un mandrilado cilindrico y una superficie
periférica aproximadamente esférica vuelta hacia el otro* *+ +

* * w
anilla. Las superficies periféricas están mantenidas en con

* w*-. :tacto con el canto radialmente exterior, constituido por 
la parte interior de la superficie 12, de los tres rodillos 
10 p^r medio de dos circlips soportados por el árbol 5 y 
que encuadran los dos anillos. Estos son así flotantes ra­
d a  Imen te sobre el árbol 5.

El cárter 3 tiene la forma general de un casquete 
esférico con pared delgada, superior a una semiesfera y li­
mitado por una superficie plana que define una abertura de 
entrada. Por la parte opuesta a ésta, el cárter es solida­
rio de un segundo árbol, unido al árbol 5 por la junta 1.

La superficie esférica interior 23 del cárter 3 
está provista de tres nervaduras 19 (fig. 1) que delimitan



tres alojamientos para los rodillos 10. Cada alojamiento 
está bordeado lateralmente por dos caminos de rodadura 20 
enfrentados.

Cada camino 20 tiene una forma tórica cóncava:
su sección transversal es constante, en arco de circulo de
radio muy ligeramente superior al de la superficie.3J2 de*****
los rodillos; su línea de centros 21 es también c4*roular,
y está contenida en un plano P paralelo al eje del segundo
árbol y centrado sobre el diámetro del cárter perpendicular*****
a este plano P. La línea 21 se extiende en aproximadamente. I

* * *

909 a partir de la entrada del cárter, simétricamente con 
respecto al plano diametral transversal del cárter.

*

Cuando la junta está alineada, el plano transver-
* * * ..* .sal es también un plano axial de los rodillos 10.'Eos pla-* **.
* *  *

nos medios R de éstos están mantenidos paralelos'aT eje X-X* *
por los anillos 14. Los rodillos están en contactctangente 
por su superficie 12 por una parte con la sección de los 
caminos 20 contenida en el plano P, por otra parte con un 
punto de la superficie interna esférica 23 del cárter.

Si se tira del árbol 5, los rodillos topan con 
el b^rde exterior de sus caminos 20 y son inmovilizados por 
los anillos 14. Este tope y, en el otro sentido, los contac 
tos con la superficie interna del cárter, posicionan axial­
mente el trípode en el cárter sin que ningún órgano suple­
mentario sea necesario. Se puede también prescindir de los 
contactos con la superficie interna del cárter, que son bas 
tante difíciles de obtener, a condición de que, como se ha



representado, los toros 12 y 20 sean tangentes entre sí y a 
la esfera 23 en un mismo punto 24 (fig. 1). Esta condición 
se realiza cuando, en el plano de la fig. 1, el centro 0 de 
la junta y el centro T del camino de rodadura están alinea­
dos con el punto 24. Los rodillos 10 son entonces ligeramen­
te más pequeños. *  ̂J

El montaje de cada rodillo sobre su brar̂ d-.se efec-
....

túa por inserción al bies del último rodillo 13 y después 
empuje axial del rodillo hacia el núcleo 4. El juegp circun­
ferencial entre los diámetros mavores de los rodillas es

+  *  + *

sin embargo suficientemente pequeño para que, cuando el ro­
dillo se desplaza axialmente hacia el exterior, estos diáme-******
tros mavores entren todos en contacto mútuo antes del aban-. ...

. *  *tono ael rodillo. Estas disposiciones se describen'en deta-....
* *  *

lie en la patente FR 81 10799 presentada por el &&Yicitante
* .cor-, el titulo "Junta homocinética con trípode dd rodillos 

redantes".
Cuando la junta gira bajo ángulo, los rodillos 

ruedan en sus caminos 20 desplazándose al mismo tiempo a 
lu largo de los brazos 8 del trípode. Los rodillos 13 efec­
túan entonces movimientos combinados de deslizamiento y de 
rodadura que suprimen muy eficazmente los rozamientos ínter 
nos de la Junta. Se constata efectivamente que el rendimien 
to es muy elevado cualquiera que sea el ángulo de quebrado. 
Los ejes de los rodillos permanecen paralelos a los de los 
otros rodillos, debido a su rodadura sobre las superficies 
tóricas 11. Durante sus movimientos, los rodillos ruedan

- 6 -
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ligeramente sobre los brazos 8 y sobre las superficies 15 
de los anillos 14, y sus tres planos medios R son retenido., 
por estos últimos sensiblemente paralelos a una misma direc­
ción.

El ángulo de quebrado máximo <6 de la junta está
*  *

* * * *definido por la llegada del árbol 5 al contacto Cpff.unos 
chaflanes previstos a la entrada del cárter. Se'&q$den al­
canzar 503, La junta 1 es por tanto una junta que funciona 
por rodadura prácticamente pura, y por tanto con.mu^f alto

* wrendimiento, con ángulo de quebrado muy grande y;*qu<§ posee 
bajo un pequeño volumen una capacidad específica (o capaci­
dad de par en relación al cubo de diámetro exte^ippO amplia­
mente superior a la de las juntas conocidas, resillando es- 
ta última ventaja en particular de la gran dimenSi-ó-n de losw + w *
tres rodillos 10 inscritos en el interior del capte;? 3

* *  *

( f i g . 1 ) .
Los anillos podrían también ser tangentes al can­

to radialmente interior de los rodillos, sobre la superfi­
cie interna H. En este caso, los circlips de retencdión 
estarían situados centra la cara interior de los anillos 
o reemplazados por una riostra flotante radialmente alrede­
dor del árbol y del cuerpo del trípode 2 y manteniendo los 
dos anillos separados y en apoyo tangente sobre los tres 
rod i 1los.

Como se ha representado en la fig. 2, los anillos 
14A, 14B tienen una superficie exterior 15A en V tangente 
a la vez a las superficies 11 y 12 de los tres rodillos.



En este caso los dos anillos están posicionados axialmente 
por sí mismo. . sin necesidad de circlips o riostra. El ani­
llo 14B situado por el lado de la abertura del cárter puede 
estar realizado en dos piezas 26 y 27, colocándose en posi­
ción la pieza 27 en último lugar y siendo retenida sobre 
la pieza 26 por medio de un circlip 28. La misma puqjde tam-
bien estar constituida en una sola pieza y ser colocada en

* * *  *

posición por engatillado bajo el efecto de un emplijé axial
proporcionado por una prensa, que la deforma elásticamente

#
f'adialmente en el momento del cabalgamiento del cáñío del

* a*. :tercer rodillo en el orden de montaje. * **
Según la fig. 2, no es necesario que el árbol 5

atraviese el núcleo 4 del trípode. Este puede pdr'tanto ser
* / * *macizo y estar fijado sobre el canto extremo del'.^rbol 5,
*  *  *  *  „cor ejemplo por soldadura por fricción, lo que e-p/^conomico.

, * *Es preciso destacar que la retención a!tisgl del 
trípode por el simple contacto de los rodillos sobre la su­
perficie interior del cárter 3 es posible materialmente so­
lamente porque los rodillos están desolidarizados a la vez 
en orientación y axialmente de los gorrones 8 del trípode 
v gracias a las propiedades de los rodillos diabolos 13, 
reru no nuede ser prevista en las juntas de trípode clási­
cas cuyos rodillos están orientados rígidamente por los go­
rrones del trípode.

Resulta de esto que los rodillos diabolos 13 po­
drían ser reemplazados por la combinación de tres uniones 
de tipo conocido que procuran cada una un grado de libertad



de los rodillos, a saber una libertad de deslizamiento
axial, una libertad de rodadura y una libertad de rotación 
del rodillo sobre el gorrón.

Aunque no se haya representado, está previsto un 
fuelle de protección del mecanismo y de retención del lubri 
ficante. Además, el eje de la línea de centros 21*de*cada 
camino de rodadura puede, en lugar de pasar por el.cjgntro
0 de la junta, como en las figuras, estar ligeramente des­
plazado con respecto al diámetro correspondiente del cár-*
ter, o bien axialmente, o bien radialmente, o biqn j.ncluso 
axialmente y radialmente.

La invención se aplica también a las juntas de
* f * * * * *trípode fijas en las cuales los brazos del trípode son con-

* *.
vergentes v no divergentes y atraviesan radialment^'el cár-

* *..
ter provisto de los caminos de rodadura. Sin embarga, se

I* *pierde entonces la ventaja importante de pequeño.^a,Iumen
radial de la junta.

A los efectos consiguientes, se declaran de no­
vedad, propiedad y utilidad para España, sus territorios 
y plazas de soberanía, las reivindicaciones que siguen.
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R E I V I N D I C A C I O N E S
1. - Junta de trípode con retención axial, del ti­

po en el cual el trípode (2) es retenido axialmente en un 
cárter (3) provisto de caminos de rodadura (20) cuya línea
de centros (21) es curva, caracterizada porque cada.rodillo* . . .

(10) está montado rotativo, deslizante y rodante .̂ atgre una
* * * *superficie esférica (9) del brazo (8) correspondiente del

trípode, y porque están previstos unos medios (14A, 14B)+
* * * * *

para mantener los planos medios (R) de los tres Rodillos
*. :. „ *  *  * *(10) paralelos a una misma dirección.

2. - Junta según la reivindicación 1, caracteriza­
da porque cada rodillo (10) está montado sobre su'Lrazo por

1 *medio de una corona de rodillos diábolos libres (*Í3̂  inter- 
puestos entre la superficie esférica (9) del brazo*.18) y 
una superficie interior tórica convexa (11) delJruqtllo.

3. - Junta según cualquiera de las reivindicacio­
nes 1 y 2, caracterizada porque los rodillos (10) tienen 
una superficie exterior convexa (12) que coopera con unos 
caminos de rodadura cóncavos (20).

4. - Junta según cualquiera de las reivindicacio­
nes 1 a 3, en la cual el cárter presenta entre los caminos 
de rodadura una superficie interior esférica, caracterizada 
porque los rodillos (10) son tangentes en un mismo punto 
(24) a los caminos de rodadura (20) y a la superficie inte­
rior esférica (23) del cárter (3).

5.- Junta según la reivindicación 4, caracteriza­
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da porque solamente los topes de los rodillos (10) se efec- 
uan contra los bordes de los caminos de rodadura (20).

6. - Junta según cualquiera de las reivindicacio­
nes 1 a 5, caracterizada porque dichos medios de retención 
están constituidos por dos anillos (14A, 14B) flotantes que* w* * * /se mantienen tangentes a uno por lo menos de los bMttos (11 
12) de los tres rodillos. ...

7. - Junta según cualquiera de las reivindicacio­
nes 1 a 6, caracterizada porque los rodillos (10-)-.tienen

w +
exteriormente una forma tórica y ruedan sobre un¡¡?s,jcaminos 
de rodadura (20) de sección conjugada.

8. - Junta según cualquiera de las rei\t,i&^j.cacio-
nes 1 a 7, caracterizada porque los rodillos tietiyá'una su- 
perficíe exterior cilindrica y achaflanada. . **,

* * w *

9. - Junta según cualquiera de las reivindicado-* * f
* + *

nes 1 a 8. caracterizada porque la parte radialmente inte­
rior de cada camino de rodadura está definida por una pieza 
apiicada.

10. - "JUNTA DE TRIPODE CON RETENCION AXIAL".

Tudu ello conforme se describe y reivindica en 
la presente memoria, que consta de once hojas foliadas y 
mecanografiadas por una sola de sus caras, y de una lámi­
na de dibujos que la ilustra .

MADRID, 22 MAYO 1982 
P. A. M. CURELL SUfíOL
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