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Este invento se refiere a un conectador eléctrico
con fuerze de insercién 0 o nula.

En un éonectador eléctrico pueden disponerse unsa
nmultiplicidad de terminales pesra hacer conexiones eléctri:-s:b

cas con una parte de borde de una placa de circuito, 11eva§¥

[ 2

do la placa un circuito eléctrico complejo, por ejemplo dﬁf

e

wna calculadora portdtil, o formando parte de la circuite~..

 }
. 2 IE

ria de una computadora mayor ¥y mAs compleja.

En tales aplicaciones es de la mAxima importancig”q,
) ..3‘-
en el interes de una opecracidén correcta de los circuitos ene

y
LIS

cuestién, que la integridad de la conexién entre las super-.

ficies electricamente conductoras de los conductores de ﬁ;fﬂ
de de la placa (plaguitas) y las superficies de contacto de
los terminales no sean menoscabada por contaminantes que rue
dan estar presentes sobre los conductores o los terminales.

Tales convaninantes pueden incluir recubrimientos
de 6éxido que 'se acumulan sobre las plaguitas, particulas de
polvo y particulas de material pléstico que accidentalnente
se hayan desprendido de la caja aislante del conectador o de
la placa de circuito.

In un conectador eléctrico usual, la superficie deﬂ
contecto de los terminales frota autométicamente los cénduc—
tores de la placa de circuitsu durante su insercidén en el co-

nectador.

El ntmero de terminales del conectador, sin embargo
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Y
1lojn nhwm,

puede ser tal que la fuerza que debe ejercerse sobre la pla~
ca de circuito a fin de insertarla en el conectador results
iﬁdeseablementeAalta, A.fin de evitar este inconveniente, se
han desarrollado los conectadores eléctricos denominados fao
fuerza de insercién 0 o nula", en los cuales los texminaleéf
se manticenen inicialmente en una posicidn en la cual las ﬁgh+
perficies de contacto de los terminales estén retiradas del,
trayecte de insercién de la nlaca, siendo luege los term%gﬁﬁl

les desviados a una posicién de contacto, después de la in—e

]
L
sercién de la placa, de modo que en las superficies de cqnqﬂ
. ". )"" L)
tacto de los terminales se apliquen a las superficies de locg
. L]

conectadores de borde de la placa. ™ estc caso no hay ac- °
cién de rozamiento o frote entre el terminal y los conducto-
res de la placa.

De acuerdo con el invento, un conectador eléctrico
para borde de placa de circulto con fderza de insercién O,
gue comprende uha caja aislante que tiene una abertura alar-
gada pare recibir una placa de circuite a lo largo de wn
trayecto de insercién de la placa; por lo menos una fila
de terminzles eléctricos dispuestos gl lado de la abertura
¥y que se extienden en la direccién longitudinal de la misua,
teniendo cada terminal en un extremec una parte elésticé de
contacto que tiene una superficie de gpoyo, y una superfi-
cie de contacto vnara aplicarse a un conductor de la placa

de circuito cuzndo lg mismez ha sido insertzda en la zbertu-
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ra a lo largo del trayecto de insercidn; wa parte de monte-

je situada fija en la caja y una parte de barra eléstica en-
tre la parte eléstica de contacto Yy la parte de montaje; y

un seguidor de leva que tiene una superficie de leva para

aplicarse a las superficies de apoyo de los terminales pu-

diendo desplazarsc el seguidor de leva por medio ‘de una le-

o o e

va cntre una primera posicién, en la cual la superficie de |
N [R K}

leva se aplica a las superficies de apoyo de los teminales’

para desviar las partes eslésticas de contacto y las partes

. . ®
de barra eléstica de los taminales desde el trayeccto de ins

sercifn y una segunda posicién en la cual el seguidor de lbm

va esté retraido pera permitir que las partes elésticas de?%
contacto intersequen al trayecto de insercién; estl caracte-
rizado porque cada parte eléstica de contacto estd confoma-
da de manera que, cuando su superficie de avoyo se aplica

a 2a superficie de leva del seguidor de leva, la parte elfs-
tica de contacto sea desviada desde el treyecto de insercién
de la placa, con relacifn a la parte de barra eléhstica, an-
tes de que la parte de barra elistica sea desviada désde di=-
cho trayecto, volviendo lz parte de contacto elistica bejo

su propia elasticidad, al retrzerse el seguidor de leva, a,
lo largo de un trayecto tal que la superficie de contacto

de la parte ellstica de contacto, despubs de aplicarse ini-
cialmente al conductor de la placa de circuito insertada

]

frote a lo largo de la superficie de &icho conductor,
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Para wna mejor comprensidn del invento describire-

mos ghora a manera de ejemplo una realizacidn del mismo con |

referencia g los dibujos adjuntos, en los cuales muestran:
La figura 1, una vista en perspectiva a escala amé:

pliada de un terminal eléctrico para wn conectador eléctri~

co de borde de placa de circuito de fuerza de insercidniO;f“

las figuras 2 a 5, vistas en corite a escala amplia-

da de un conectador de borde de placa de circuito de fuerzg.ls,

de inserciin 0 provisto de terminecles de acverdo con la fis

!

gura 1, ilustrando etapas respectivas en el funciongmiento.ss

4 e

del conectador;

2d e

la figura 6, una vista en corte transversel frag-
mentaria, a escala ampliada del conectador ilustrando la ac—
cién de sus partes; y

la figura 7, una vista diagramitica en alzado, a
escala smpliada, del terminal de la figura 1, habiéndose
onitido partes del mismo.

Como se ve mejor en las figuras 1y 7, wn terminal
eléctrico 10 tiene la forma de una tira de chapa metélica
previamente fresada para crear una parte eléstica de contac-
to 12 de forma de gancho de grueso redﬁcido en la extremidad
superior (segin se ve en las figuras 1 y 7) del teminal 10.
La parte 12 tiene una superficie de zpoyo 14 ¥ una superfi-
cie de contacto 16. La parte 1.2 se extiende desde una varte

18 eléstica més gruesa que tiene una parte 20 arqueada hacia

L]
LR
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tioja nam.

afuera, un saliente 22 de apilamiento y un escaldn de monta-

je 26, desde el cual sobresale wa parte 28 de espiga de co~

nexidn,

contacto 16, sc extiende en esencia en &ngulo recto a la su~l

perficie de apoyo 14 que estd formmada sobre uns parte de e’
tremidad libre 14' de la parte 12. El extremo libre de la '9

parte 14' estd dirigido hacie dentro en direccién al centio*r

figura 7) el seno 15 est& contiguo a 1lg parte 18 y conectade,
en su extremo opuesto a una primera parte rectilinesg 17 de.
la parte 12, cuya parte estéd a su vez conectads POr un seno
19 a una segunda parte rectilinea de 1g parve 12, cuya panr
te presenta la superficie de contacto 16, La parte.l7 esté
inélinada con respecto a la superficie de epoyo 14 en apro-
ximadamente 20°. La parte arqueada 20 Y el s:no 15 tienen
radios de curvatura aproximadamgnte iguales. La parte extre-
mza 29 de la parte 18, que.comprénde el szliente 22 y el es-
celén 26, constituye una parte de montaje del terminai 10,
constituyendo la parte restante 31 de 1a parte 18 una barra
eléstica. '

| Las partes 12 y 18 comprenden uvna multiplicidad de
barrazs que tienen dieciseis ejes de rotacién, A a P (en la

figura 7) once de los cuales, 4 a K se hallan en 1a parie 12,

[3 g ' - » g
Como se ve mejor en la figura 7, la superficie deses

*
de un seno 15 de la parte 12, cuyo seno estd arqueado en opos; |

sicién a la parte 20. En su extremo inferior (mirando en 14, i,
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|
1
|

|miento en la caee 32 nor medio de 1 sallentes de apilamien

del leva 4C estfn aplicadas elésticarente o las crestes de

estando espaciados periféricamente a ella.
Como se muestra en las figuras 2 a 5, un conectador

de horde de placa de circuito 30, de fuerza de insercidén 0,

comprende una caja 32 aislante y alargada, que tiene una .}

abertura 34 alargada de recepcién de la placa de circuito, .

en la base 35 de la cual est4d formada una ranura 36 que co- |

munica con la abertura 34. Una leva 38 de seccién transver-..

sal obléngea, en la ranura 36, puede girar para desplazar un,

seguidor de leva 40 de forma de U que ticne paredes latera~s |

les 42 ¥ 44, nomalmente a la base 37 de la ranura 36. Las:H
superfiicies de leva 46 de borde libre convexas de las par&nj
des laterales 42 y 44 pueden aplicarse con las superficies’
de apoyo 14 de los terminales 10 (de los cuales se han mos-
trado dos) que estén dispuestos en dos filas una a cada la-

do de la abertura 34 y son mantenidos en posicién por roze-

to 22, apllcéndose los escalones 26 al alojamicnto 32 para
restringir el deuplazamlenio axial de los termlnales hacisa
arriba (mirando en las figuras 2 a 57,

In la posicidbn angvlar de la leva 38 mosirada en
la figura 2, el seguidor de leva 40 estd en posicidn retrai-
da, fuera de contacto con las superficies 14, pero'las.caras
exteriores de las paredes laterales 42 y 44 del seguidor

[ ]

las partes arqueadas 20 de los teminales 10, de modo que




"Noj'n nan.

Jos termiinales estén precargndeos para una finalidad que ex-
plicaremos luego. Como se muestra en la figura 2, las supen-

ficies de contacto 16 de los temminales 10 interseecan el

trayecto indicado por una flecha X, de insercidén de una plaL *

TEE
L]

5 ca de circuito 50 (figuras 4y 5) en la abertura 34. Como se
muestra en la figure 2, las superficies 16 son paralelas eg;"
tre s y toambién son paralelas a la direccién del troyecto 3“
. x‘ 'Y B
La leva 38 es girada chora a la posicidn en la cusdF *
10 | se muestira en la figura 3 de manera que el seguidor de levéxﬁ-
40 es hecho avanzar normalmente a la base 37 de la ranura %Gh"

de modo que la cresta de cada superficie de borde libre 46

del seguidor de leva 40 aplique a la superficie de apoyo 14

de uno de los terminales 10, una fuerza Q (figura 6), para

f .15 hacer girar la parte 12 del temminzl 10 desde el trayecto X,
de nanera que la superiicie de contacto 16 del temninal sea
desplazada cdmo se nuestra e la figura 3 y la parte argquca~
: da 20 del terminal sea levantade separéndola del seguidor

de leva 40, Como resultari evidente por esa figura, asf como
20 por la figura 6, (en la cual las partes 12 se muesiran en 11

nea llena en sus posiciones de la figura 2 y en lineas de

trazos en sus pogiciones de la figura 3) las partes 12 son
giradas desde el trayecto Z, principalmente en torno de sus
ejes geonltricog de rotacién I, antes de que las partes 3L
25 de las partes 18 de los terminales 10 sean apartadas una de

03031
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otra en toro de sus salientes 22. Esto es asi porque las
fucrzas Q son oplicedas en la direceidn general de las lon-

glitudes de las partes 18, hasta que las partes 1.2 hayan si-

do giradas en tal medida que los puntos de aplicacibn de e

las fuerzas ejercidas por las superficies 46 contra las su~

perficies 14, y las lineas de accidn de dichas fuerzas, se s

b
.9

alteren de nmodo que dichas lineas de accibn estén inegline- °)

das en unea direccidén gque se aparta del trayecto X, como sescq

veri mejor por la fipura 6. S
Con la leva 38 en la posicibén de la figura 3, la
placa de circuito 50 es insertada en la abertura 34 de na-le,
nera que su parte de borde seca recibida entre les paredes
laterales 42 y 44 del seguidor de leva 4C y la leva 38 es
girada en sentido levégiro (mirando en la figura 4) para re-
treer el seguidor de leva 40 hacia la posicién en que se
muestira en las figuras 2 ¥y 5. ILos terminales 10 son de esie
modoc soltados para que.se apliquen a los conductores 52 de
la placa 50, volviéndose a aplicar las partes 20 al seguidor
de leva 40, Como resultari evidente comparando las figuras
4y 5y también por la figura 6, las partes 12 de los ter-
minales 10 realizan un movimiento de rotacidn cuando vuelven
bajc su proonia elasticidad hacia el trayccto ., Como resul-
teré evidente per las figuras 4y 5, sin embargo, el movi-
miento de rotecibn es convertido en un movimierto linezl

paralelo al trezyecto X cuando las superficies de contacio 16

e
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|-8e aplican a los conductores 52, de manera que las superfi-

cies F@ contacto 16 harren a lo largo de los conductores 52

truceidn del terminzl 10 de modo gque comprenda una multipli"

*

cidad de barras relativamente giratorias, como se muectra

en la figura 7, le dotn de la flexibilidad que le permite :

* 94
conseguir este movimiento de barrido. Sin embargo, las rota~ |
ciones relativas de estas barras son demasiado ligeras para

que estén reprecentadas de manera satisfactoria en los dibu=~
ot

Jjos. La Tigura 5 muestra log terminales en su posicibn de -
reposo en contaclo con los conductores %2, Como se muestragn
en la figura 5, las partes 31 de las partes 18 de los tex-
minales 10 han side desviandas shora desde el seguidor de
leva 40 por la accién de las partes 12 contrza la place 50.

. La precarga de los terminnles 10 por el contacto
de sus partes arqueadas 20 contra el seguidor de leva 40 re-
duce la desviacién de los terminales 10 necesaria para gene-
rar ung fuerza de contacto minima requerida contra una ple--
ca de circuito de espesor minimo y para compensar la defor-
macién elédstica de los terminales 10. El espesor de placa
minimo medido desde el lado de la derecha, mirando en la fi-
gura 6, de la abertura 34, vienc incdicado por la'linea R en
la figura 6, indicindose con la linea S el espesor méximo de
la placa.

En una aplicacibn préctica del invento, la lorgitud

después de haoberse aplicado inicialmente a ellos. La cons—-.j

11 L)

g
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de barride de las superficies 16 a 1o largo de los cnnducfom
ras 52 puede ser, por ejemplo, del orden de 0,4 mm. para
Placas de espesoxr minimo, y del orden de 0,5 mm, para pla~

cas de espesor maximo. e

El dispositivo conectador puede comprender s6lo ungs

fila de terminales para que se apliquen s6lo a una cara dev {

la placa del cirecuito. L




Hiodn nim,

RETVINDI CACTOIE,

: Los puntos que como caracteristica de novedad se

presentan para que sean objeto de esta golicitud de ModelQ'. s
de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son los que se reco:
gen en las reivindicaciones siguientes: .

18,~ Un dispositivo conectador eléetrico vara el 0 >

borde de una placa de circuito, con fuerza de inscreién 0, .

. que comprende un alojaniento aislante que tienc una abertuw:f
- .

ra alargada para reecibir uno placa de circuito a lo largo dg‘:
. . R N LN X

10 un troyecto de ingercidn; por 1o menos una filp de teminay of »

. les cléctricos situados al lado de la abertura y extendibnd, -
o "o

dose en la dircceién longiltudingl de la misma, teniendo ca-
da terminal en w extremo wna parte elflstica de contacto
que tiene una superficie de apoyo, y una superficie de con-
15 tacto para aplicarse a un conductor de la placa de circuito
cuando la misma ha sido insertada en la abertura a lo largo
del trayecto de insercién, una parte de rontaje dispuesta de
! modo fijo en el alojamiento y una parte de barra eléistica
entre la parte eléstica de contacto y la parte de montaje;
20 y un seguidor de leva que ticne una superficie de leva pa-
ra apli.arse a las supcerficies de apoyé de los tcnninales,
pudiendo desnlazarse el seguidor de leva mediante una leva
entre una primera posicibén, en la cual la superficic de le-
va hace contacto con las superficies de apoyo de los teimi-
25 nales para desviar las partes elésticas de contacto y las

03031




tiojn ndm.

partes de barra elfisticas de los termminales aparténdolas del
trayccto de insercién, Y una sefqunda pogsicién en la cual ol
seguidor de leva estd retrafdo parn pernitir que las partes
.
elfsticas de contacto intersequen el treyccto de insercidnﬁ:
caracterizado porque cada parte elAastica de contacto est§ . ’?
formada de manera que cuando su superficie de apoyo es to—{w
cada por la superficie de leva del sesuidor de leva, la pafé
te elfstica de contacto es desviada desde el trayeccto de ime
sercién de la placa, en relacién con la parte de barra clis-
tica, entes de que la parbe de barra eléstica sea desviadal'q
desde dicho trayecto, volviendo la parte eléstica de contats
{o, bajo su propia elasticidad, al retracrse el seguidor dé~
leva, a 10 largo de un trayecto tal que la superficie de con
tucto de la parte eléstica de contacto, después de aplicar-
se iniciclmente al conductor de la placa de circuito inger-
tads, frote a %o lergoe he la superficie de dicho conductor.
on U% dispositivo segin la reivindicacién 12, ca-
racterizado porque la superficie de apoyo de cada parte
elfstica de contacto se extiendc en esencia en &ngulo recté
al trzyecto de insercién de la placa y sustancialmente en
4ngulo recto a la parte de montaje, en la segunda posicidn
el seruidor de leve, aplicendo el seguidor de leva, inicial-
nente, wna fucrea a la superiicie de apoyo, normalmente a
¢lle, tris lo cusdl la lines de accidén de la fuerza es ineli-

neds en una direccidn que se gparta del troyecto de inser-
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cién de la placa.
3§.~.Un dispositivo segin la reivindicacidn 18 o

la 2%, coracterizado porgue la parte de barra eléstica de

cada terminal estd provista de un saliente que se aplica =+ °

elésticamente al seguidor de leva en su segunda posicibn, ¢
de mancra que se precargue el terminal. "
. .. L

48.~ Un dispositivo segin cualquiera de las reivin.

dicaciones precedentes, caracterizado porque la parte elés~*
s ?

tica de contacto de cada terminal ticne la foma de un gen-.|

. Tl
cko con una parte extrema libre dirigida hacia dentro, cuya;L:

cara exicrior constituye la superficie de apoyo, siendo la.™
superficie de contacto, que esth constituida por una carg

exterior del gancho adyacente a la superficic de apoyo, sus-

tancialmente paralela a la parte de barra eléstica y estando

la superficie de contacto sustancialmente en &ngulo recto
respecfo 2 la superficie de apoyo.

a,- Un dispositivo segn cvalguiera de las rei-
vindiéaciones precedentes, carscterizado porque la parte
eléstica de contucto de cada tersinal estd conformada de ma-
nera que consista en una nultiplicidad de barras con ejes
geométricos de rotacién espaciados periféricamente a la par-
te eléstica de contzcto.

62.~ Un dispositivo segin la reivindiczcidn 58, ca~
..

ractverizade poroue los ejes de rotacién en la parte de con-

tacto estén en ndmero de once, teniendo la parte de barra

[
*
i..

"

=~

-

L3
-
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1ojn ndm, l4

eléstica cinco de tales centros de rotacidn.
78.- Un dispositivo senin cualquiera de las reivin

s

. y N 'Y
tica de contacto de cada terminal es de egpesor reducido. .

ha
8a,-"Un dispositivo conectador eléctrico para el |
borde de una placa de circuito", .

R

Tal y como se ha descrito en la lemoria que ante-

cede, represcntado en los dibujos que se acompaiian y para

Esta Memoria consta de catorce hojas escritas a "~
miquina por uns tola cara.
Madrid,

P.A.

dicaciones precedentes, caracterizado porque la parte elésw.

los fines que se han especificado, . 1
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