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El invento se refiere a una abrazadera para elementos 
de hormigón de forma de placa, en particular para unidades de 
tendido constituidas por adoquines de hormigón yuxtapuestos da 
forma suelta, la cual esta destinada a recibir, transportar y 
depositar (tender) tales elementos con un aparato da tendido -

' ': .J:de forma de carro, pudiendo ser apresados los elementos de Ro^
,migon de forma de placa por medio de al menos dos mordazas de 

apriete quB atacan en superficies laterales erguidas estrpc^s 
que quedan una enfrente de otra.

El invento concierne a un sector especial de la tete
nica de construcción o de la erección da obras de infraestrqp-'<' ..*

,  , * *tura, a saber, le producción mecanice de cubiertas del suQlp,' * w e
a base de adoquines de hormigón utilizando un aparato de\tep- 
dido.

'.t

r*,-

15 El procedimiento de tendido mecanizado anteriormente
mencionado opera sobre la base de la utilización de unidades 
de tendido. Estas están constituidas por un grupo de adoqui­
nes que están ensamblados en una disposición relativa corres 
pendiente al pavimento terminado para formar una estructura - 

20 a manera de placa. Las unidades de tendido se producen previa 
mente en fábrica, se llevan al lugar de instalación y Be co­
gen una tras otra allí con aparatos de tendido y se tienden - 
sobre un plano de terreno preparado.

En las unidades de tendido utilizadas satisfactoria 
25 mente en la práctica hasta ahora, los adoquines se hpn unido
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entre ai por medio de almae de hormigón. Batee garantizan una 
coohereneia de la unidad de tendido de forma de placa beata - 
d espués del tendido. Mediante una carga adecuada ( vibración) 
de la cubierta de pavimento se rompen las almae. de modo qua 
as proporciona el carácter de una cubierta de pavimento tegm¿ 
nada a base da adoquines individuales. Tales unidades de tend^
do se instalan con aparatos de tendido de forma de carro re-***?-'-
lativamente sencillos, por ejemplo según la ejecución da Ip -*"o*
DE-05 alemana 22 41 503.8. Un brazo volado del aparato de ĵ sn.

*
dido de un solo eje está equipado en este casa con una abraz^ 
dera que recibe cada vez una unidad de tendido y la lleva'djM*s
rente los cortos trayectos de transporte hasta el lugar ds**tpn'nr'-'

**dido.
El objetivo de los esfuerzos realizados en todas pa^ 

tes a lo largo de años ha consistido en crear un aparato dé - 
tendido que sea también sencillo en su estructura y con el — 
cual, sea posible la instalación de unidades de tendido conati 
tuídes por adoquines sueltos que no estén unidos entre si. No 
han faltado intentos en este terreno. Por la DE-AS alemana - 
15 34 193 se propone una máquina de tendido relativamente com 
pilcada en la que los adoquines (sueltos) de la unidad de ten 
dido se sujetan y soportan por medio de órganos de aspiración 
individuales. Igualmente compleja es una máquina de tendido - 
que trabaja con una abrazadera que apresa lateralmente la upi 
dad de tendido (DE-05 alemana 27 15 476). Las mordazas de -
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apriete que apresan lateralmente la unidad de tendido son so­
licitadas mecánicamente por medio de un cilindro de agente da 
presión. Evidentemente, esta solución aa basa en al eonocimisn 
to dB que han de aplicarse fuerzas da aprieta considerables - 

5 sobra la unidad de tendido cuándo los adoquines sueltos de+,la\ 
misma deban ser mantenidos en la formación necesaria, tranapog 
todos y tendidos. "

El invento se basa en el problema de crear una a&ye^ 
zadara pBrB el transporte y el tendido de unidades da tendido' 

10 constituidas por adoquines sueltos no unidos entre si, que jŝ  

té estructurada de forma sencilla gracias a la utilización ddr 
mBdios exclusivamente mecánicos.

Pare resolver este problema, la abrazadera de a&uer** 
do con el invento se caracteriza por el hecho de que al menos 

15 una de laa mordazas de apriete está dispuesta en una palanca 
de dos brazas que puede ser solicitada por un órgano de pre­
sión y en la que el brazo de fuerza es un múltiplo más largo 
que el brazo de carga que recibe la mordaza de apriete.

Es de importancia especial el órgano de presión ma- 
20 cónico, el cual está constituido de acuerdo con el invento - 

por al menos una palanca acodada que en la posición de apriete 
de las mordazas de apriete ha sido llevada hasta=ca§^s.u,,pq&Á- 
ción extendida.

El invento parte del conocimiento de que loa adoqui 
25 nee de hormigón sueltos no unidos entre sí por medio da almas

a
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o similares se pueden mantener juntos y tender pera formar una 
unidad de tendido únicamente cuando se introduzcan desde loé * 
lados en lB unidad de tendido unas fuerzas de apriete muy gran 
dea pór medio dé las mordazas de apriete de una abrazadera* 
Estas altas fuerzas de apriete se generan en el inventó sobre
todo por medio de la palanca acodada, la cual actúa sobre.pl

-  -  ,*< -brazo de carga largo de una palanca de dos brazos con qna mo^ ¿r". 
daza de apriete. Para la ejecución del invento es importante 
dimensionar exactamente la palanca acodada y configurarla de ̂ e e##
una manera especial, de tal modo que la palanca acodada.jipya * 
alcanzado casi la situación de extendida en la posición de * 
apriete, apartándose de esta posición de 180 grados únicamente 
en unos pocos grados de ángulo. De este modo, ee trBnsmYjt^ a

*ee *

la palanca de dos brazos o a la mordaza da aprieta dur&nfe la 
última fase del movimiento de extensión de la palanca acodada 
una fuerza inusitadamente alta, tías dimensiones o la configu­
ración de la palanca acodada han de elegirse de modo que la 
situación de extensión propiamente dicha no se consiga en la 
posición de apriete.

La palanca acodada está configurada con posibilidad 
de variación de su longitud según otra característica del in­
vento, de modo que es posible, realizar ajustes en ella. Ade­
más, en la palanca acodada está incorporado un elemento com-
pensador de longitud en forma de un muelle de compresión sus­
ceptible de ser sometido a una cérga elevada. La fuerza del -

.



, té
le palanca acodada no ae consiga bajo una carga prefijada, aun i, 
cuando* por otro lado* se compensen cargas que originen dafor- 
mociones o rotura de la palanca acodada. -

Según otra propuesta del invento, la palanca acoda- .
da es solicitada por el propio aparato de tendido, a sa&er*? por

muelle ae dimensione de modo que la situación de extensión da

la elevación de la abrazadera (cargada). Un órgano de soparte
ataca por ello en la palanca acodada, preferiblemente en. 3.a - 
zona de la articulación de la palanca acodada.

Otras características del invento se ocupan dalla ^ ? 
configuración constructiva de la abrazadera, a saber,;
yendo también un elemento de bloqueo especial que garantida****
la posición ds apertura de la abrazadera desprovista de'óarga.
Este énclavamiento de la abrazadera o de las mordazas ^&-aprie

. '. ***
te es necesaria para que, después de depositar una unidad de - 
tendido, las abrazadera (abierta) pueda ser levantada y Sepa­
rada de los adoquines y, en posición abierta, pueda aer co 
cida a una unidad de tendido inmediata siguiente para dar alo­
jamiento a la misma.

Un ejemplo de ejecución del invento se explica con 
maa detalle a continuación haciendo referencia a los dibujos.

Muestran:
La figura 1, una abrazadera para recibir unidades 

de tsndido, en alzado lateral esquemático.
La figura 2, una representación gráfica da loa pro^
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casos de movimiento al abrir y cerrar la abrazadera según la 
figura 1, y

Las figuras 3 a 5, un detalla (elemento de bloqueo) 
de la abrazadera según la figura 1, en alzado lateral* en po­
siciones diferentes de las partes de la misma.

Le abrazadera 10 representada en la figura 1 gaita!- 
destinada a montarse en un aparato de tendido, por ejemplo-jae
gún la ejecución de la DE-05 alemana 22 41 503. Un brazo'gAla

. *do 11 o el extremo libre del mismo ha sido reproducido esb*#!-
a

míticamente en la figura 1. En el extremo de este brazo Inflado
11 está dispuesto con posibilidad de basculación un elemsitto

* *.de soporte 12 configurado a manera de una orejeta senciTT^.o
en forma de horquilla. _En este elemento de soporte esta..Sas 
talada de forma soltable y de manera adecuada la abraza^áj^a 10 
de tal modo que la abrazadera 10 es soportada e" posición col­
gante por el brazo volado 11.

La abrazadera 10 sirve para apresar, soportar y depo 
sitar unidades de tendido 13. 5e trata en este caso de alomen 
tos de forma de placa a base de una multitud de adoquines de 
hormigón 14 que están yuxtapuestos de forma suelta. Unos dis- 
tanciadores 15 conformados lateralmente en los adoquines de 
hormigón 14 garantizan una disposición relativa de los adoqui 
nes de hormigón 14 con las junturas usuales. En particular, la 
unidad de tendido 13 puede estar configurada, por ejemplo con 
las características de la DE-05 alemana 26 08 871, pero sin -25
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las almas de hormigón allí descritas para unir loa adoquinas 
entra si.

La abrazadera 10 que aquí se mueBtra está equipada 
con dos mordazas de apriete 16 y 17 que quedan una enfiente 
de otra. Estas apresan la unidad de tendido 13 en la zona da 
unas superficies laterales erguidas 18 y 19 que quedanjúnal** 
enfrente de otra. *..**1

La mordaza de apriete 16 asta dispuesta aquí en*posi
. *ción estacionaria (para el proceso de apriete), mientras* ̂ ue 

Já mordaza de apriete opuesta 17 puede ser movida para abyir ** 
y cerrar la abrazadera 10 y también para aplicar las füSTzas 
de apriete.

La mordaza de apriete 17 forma aquí el brBzo*d,b.*car 
ga 20 de una palanca 21 de dos brazos, apoyada con posá&^iidad 
de bascular. Este brazo de carga 20 es relativamente corto, a 
saber, es solo un poco más largo que la dimensión de la altura 
de la mordaza de apriete 17 propiamente dicha. Por el contra­
rio, un brazo de fuerza 22 es un múltiplo más largo que el brg, 
zo de carga 20. La palanca 21 está acodada en la zona de su, - 
apoyo de basculación 23 de tal modo que en la posición dB aprie 
te el brazo de carga 20 está dispuesto de manera que queda sus. 
tancialmente erguido, mientras que el brazo de fuerza 22 está 
orientado hacia fuera según un ángulo agudo.

Las mordazas de apriete 16 y 17 o la palanca 21 sa­
tán dispuestas en un armazón de soporte que en el presente ca-

. '.R-;

25



5

BO esté configurado en forma de un travesano 24 centrado con 
respecto a la unidad de tendido 13. La mordaza de apriete 16# 
que discurre transversalmente con respecto a este travesano - 
24, está dispuesta de forma regulable Bn El travesano 24, a 
saber, por medio de tornillos soltables 25, con el fin de adag 
tarse a dimensiones diferentes de IBS unidades de tendi3c!q,.Í3, 
etc. *.**!

...3!

La palanca 21 o el brazo de fuerza 22 de la mfgda -
.  *

son solicitados por medio de un órgano de presión especiH*.
1 0 Este está constituido por una palanca acodada 26 que eeté*uni­

da en un apoyo de giro 27 con el extremo libre de la pdl&tfca
* * * .21. El extremo opuesto está fijado en otro apoyo de giro\?€.
.* ***En el ejemplo de ejecución mostrado, este apoyó esta dispuesto
*. *.en o junto a un caballete de soparte 29 que va asentado*dp fojg, 

1 5 ma fija sobre el travesaño 24.
La palanca acodada 26 está constituida por los bra­

zos 30 y 31 de la misma. Estos están unidos entre sí en una - 
articulación 32 de la palanca acodada. El elemento de soporte 
12 del aparato de tendido ataca aquí también en la abracadera 

20 10.
La fuerza de cierre o de apriete es transmitida a trg. 

ves de la palanca acodada 26 a la abrazadera 10, a saber, a la 
mordaza de apriete 17. En la posición de apertura de la abra­
zadera 10 (posiciones de línea de trazos) los brazos 30, 31 de 
la palanca acodada están basculados hacia abajo uno con respes.25
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to a otro y, por consiguiente, forman entre ai un ángulo clar¿ .
mente definido. La mordaza da apriete 17 ha sido basculada é¿ *1 '?

. . . , . . ,

toncas también a una posición oblicua, mientras que el brazo___
de f uerza. 22 esta orientado aiustahicialmente ení-direccion ver-

., .... . . .. ,  '.?
4tical. La abrazadera 10 está ahora "abierta". Una unidad de ^L

tendido 13 puede ser introducida en la zona comprendidál^^^i^^S^ ̂  ̂,. 7ü
e ser libarada^ah -las mordazas de apriete 16, 17 o bien 

el lu^ar de instalación.
Para apresar la unidad de tendido 13, la palanca! ac¿

20

25

dada 26 sé mueve pasando de la posición de línea de trazos (po
 ̂ .  ' .  '

sición doblada), por elevación de la abrazadera 10, a ia"situa,
* *.cían de extensión o a una posición que corresponde caai*a.T.a

situación ds extensión. El movimiento de basculación dé-*ids -
* *.

brazos 30 y 31 de la palanca acodada se realiza por eftctd del 
movimiento ascendente del brazo volado 11. Debido al movimiento 
de basculación de la palanca 21, la mordaza de apriete 17 ea 
impulsada contra la unidad de tendido 13. Durante la fase fi­
nal de este movimiento de la palanca acodada 26 para pasar a 
la situación de extendida, es decir, en la zona inmediatamente 
contigua a esta posición extendida, se ejercen fuerzas de aprie  ̂

te extremadamente altas sobre la mordaza de apriete 17.
LaB*distinta3 fases del movimiento de la palanca eco, 

dadB 26 y de las partes de abrazadera unidas con ésta ee han - 
representado esquemáticamente en la figura 2. La línea superior -* 
reproduce en este caso la posición extrema de la palanca acodjs -



da 26, que está situada siempre "por dBbajo de" la posición - 
extendida .pero que se Bparts de ésta solamente en unos pocos 
grados.

Los brazos 30, 31 de la palanca acodada son da Ion*
5 gitud desigual. Además, el brazo más largo 31 da la palanca -

acodada, que queda vuelto hacia el brazo de carga 20, e&té,.BO!i
* *

figurado de una manera especial. El brazo 31 de la palantd''aco
dada es de longitud variable debido a una configuración ifaíes-

* *

cópica. Una barra 33 que conduce en el presente caso hasta* ar,
10 ticulación 32 de la palanca acodada está apoyada en un tútaó 34

con posibilidad de realizar un desplazamiento telescópico^'tas
* * .

partes telescópicas anteriormente mencionadas (barra 33,**&ubo 34)
*  *están apoyadas una contra otra a través de un órgano de leoMpen
*. *sacion elástico en forma de un muéLle de compresión 35 sdseat)- 

15 tibie de ser sometido a una carga elevada. Este muelle de com­
presión 35, realizado en forma de un muelle helicoidal, se apo 
ya, por un lado, sobre un tope 36 (tuerca de tornillo) de la - 
barra 33 y, por otro lado, sobre el extremo frontal del tubo - 
34. En el caso de cargas axiales extremadamente altas en la zo 

20 na del brazo 31 de Ja palanca acodada, el muelle de compresión 
35 es comprimido para evitar deformaciones y destrozos. 5in em 
bargo, la fuerza del muelle se ha elegido de modo que puedan - 
ser absorbidas las cargas "usuales" sin que, por ejemplo, la - 
palanca acodada 26 se mueva hasta la posición extendida exacta. 

25 . El tope 36 es regulable, con lo que se puede variar al preten-
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eado del muelle de compresión 35. La barra 33 que sala del tu­
bo 34 en el lado opuesto al muelle de compresión 35 esté anclg, 
da por un lado contra el extremo frontal del tubo 34 por medio 
de un tornillo de apoyo 37. Este se aplica al extremo frontal -X 

5 del tubo 34. El tubo 34 esté unido, como parte del brazo 31 - 
de la palanca Bcodada, con la palanca 21 a través del apoyo da 
giro 27 adosado por fuera. Asimismo, el tubo 34 esté dispuesto
con posibilidad de-desplazamiento sobre la barre 33, esáéclr,

.  *

que está retenido solamente por el muelle de compresión *3̂  y
10 el tornillo ds apoyo 37. El brazo 31 de la palanca acodada y,

por tanto, la totalidad de la palanca acodada 26 Bstán*r6alizg,
dos así también con longitud variable. **..*

La abrazadera 10 está equipada con un elementro'de blo
*. *.

queo especial 38 que garantiza la posición de la abraz&áeía 10 
15 que resulte necesaria para el desarrollo d d  funcionamiento de 

cada caso. En las figuras 3 a 5 se han representado detalles - 
de este elemento de bloqueo 38.

Según tales figuras, en un sujetador 39 de forma de U 
están apoyados dos trinquetes 40, 41 que cooperan uno con otro 

20 y que están ajustados uno a otro, a saber, un trinquete d§ blo- 
queo (inferior) 40 y un trinquete de ajuste superior 41. Los - 
trinquetes 40 y 41 antes citados están apoyados con posibili­
dad da bascular y de realizar desplazamientos de traslación en 
el sujetador 39 configurado en forma de caja. El trinquete da 
ajuste (superior) 41 está apoyado con un agujero angular 4225



sobre una espiga 43 trensversalmente dirigida# instalada an al 
sujetador 39. Asimismo, el trinquete da bloqueo 4D está diapueg, 
to sobre una espiga 44 con un agujero alargado 45. Además, al 
trinquete de bloqueo 40 y el trinquete dB ajuste 41 están acó* 
piados uno a otro da forma basculable por medio de una espiga 
de unión 46. La posición relativa y la configuración da*íes*-a *! * *trinquetes 40, 41 son tales que los mismos sobresalen la*tfeHsrl-

* * *mente del sujetador 39 con-ciertas partee en algunas poeitio-* +* * *nes determinadas. **
* * *

El elemento de bloqueo 38 lleva asociado con el*un
órgano de accionamiento en forma de una prolongación (rígida)
47 de la palanca acodada 26, a saber, del brazo 30 de la* pialan.

* *..ca acodada, que se extiende más allá de la articulación *32 da*. *.
la palanca acodada. Esta prolongación 47, configurada en*forma 
de un perfil plano, se mueve lateralmente en un plano vertical 
a lo largo del elemento de bloqueo 38, a saber, a lo largo del 
sujetador 39 del mismo, durante los movimientos de la planea - 
acodada 26, de tal manera que son mecánicamente solicitadas — 
las partes de los trinquetes 40, 41 que sobresalen del eujetg, 
dor 39.

En la posición de partida según la figura 3 se tra­
ta de fijar la posición de apertura (líneas dB trazos) de la 
abrazadera 10 cuando, en efecto, ésta es conducida sin carga - 
a una unidad de tendido 13 para recibir la misma. La prolonga­
ción 47, que, naturalmente, realiza al mismo tiempo los moví-
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mientes da basculación del brazo 30 dB la palanca acodada, es­
tá dirigida hacia abajo en esta posición y aB aplica al lado - 
inferior de un apéndice 48 del trinquete de bloqueo 40 aua - 
sobresale del sujetador 39. Este trinquete es solicitado meca- ^
nicamente por ello con efecto de rotación en el sentido contra

*** *rio al de las agujas del reloj. Una pieza da tope 49 del Trin-
, 1.**quete de bloqueo 40 recibe asi asiento en una pared de apoyo

50 del sujetador 39. El trinquete de bloqueo 40 o su sperfdice
** e e

48 quedan fijados por ello en la posición mostrada en la flgu
* + *

ra 3. La prolongación 47 es mantenida en la posición inferior
A pesar de la carga originada por el brazo volado 11, la pálan*,**; -
ca acodada 26 no puede ser movida para pasar a la posición con. . . .  —* * *, * ^tigua a la posición extendida y correspondiente a la posición** *.* *.*de cierre de la abrazadera 10. *

Cuando la abrazadera 10 es hecha descender sobre una 
unidad de tendido o sobre una pila para recibir dicha unidad, 
se origina por ello una descarga de la palanca acodada 26, con 
la consecuencia de que la prolongación 47 viene a quedar libre 
del lado inferior del apéndice 48. El trinquete de bloqueo deg, 
cargado 40 realiza por ello, a consecuencia de la distribución 
del peso, un movimiento de basculación en sentido contrario al 
de las agujas del reloj pasando de la posición según la figura 
3 a la posición correspondiente 8 la figura 4. Al mismo tiem­
po, el trinquete de bloqueo 40 es hecho descender bajo su pro 
pió peso, con lo que la espiga 44 sB traslada desda la posi-
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ción inferior dentro del agujero alargado 45 (figura 3) has­
ta la posición extrema superior (figura 4),

5i se eleva ahora la abrazadera 10 por medio dBl r 
brazo volado 11, la prolongación 47 puede aer movida a lo lej?
go del trinquete de bloqueo 40 o del apéndice 48 por efecto del

* :movimiento de la palanca acodada 26 en dirección a la pbsYción' #
extendida. El trinquete de ajuste 41, que en la posición dé pa¿r

$
tida (figura 3) se mueve también por encima del sujetador 39,
es solicitado mecánicamente por la prolongación 47 movida &di-

* + *
cionalmente en sentido ascendente y es movido así hacia áentro
junto con un movimiento de basculación simultáneo. El trinque-

*  * .a * *
te de ajuste 41 llega entonces desde la posición según la'fi-.*<

* * '* ++**gura 4 a la posición correspondiente a la fioura 5. Esto va -. *.
acompañado de un movimiento descente del trinquete de éjuste — 
41. Este movimiento a su vez es transmitido a través de la es­
piga de unión 46 al trinquete de bloqueo 40, con la conseeuen 
cia de que este se mueve a una posición de preparado para pres 
tar servicio (figura 5), en la que el apéndice 49 sobresale - 
del sujetador 39 y penetra en la trayectoria de movimiento de 
la prolongación 47.

Al depositar la unidad de tendido 13 sobre el.subs­
trato (piano del terreno), la palanca acodada 26 es movida a 
su posición doblada ejerciendo presión con Bl brazo volado 11. 
La prolongación 47 pasa entonces a lo largo del trinquete de 
bloqueo 40 situado en la posición según la figura 5. El ele-



* . * ' *' ' ' --

5

mentó de bloqueo 38 y la prolongación 47 se encuentran enton­
ces en una posición en la qua, al levantar de nuevo la abraza 
dera 10, ésta es bloqueada en la posición de apertura tal como 
se ha descrito (transición de la posición según la figura 5 a 
la correspondiente a la figura 3).

*. :*Por consiguiente, la abrazadera 10 trabaja autpmqti- 
camente sin intervención manual, en virtud solamente de los mo ̂ ^
vimientasdel aparato de tendido que han de realizarse por man¿* e seepulación del mismo. .e # #



- REIVINDICACIONES -

1.- Abrazadera para elementos de hormigón da forma -
de placa, en particular para unidades de tendido constituidas
por adoquines de hormigón yuxtapuestos en forma suelta, la cual
está destinada a recibir, transportar y depositar (tendeas) *ta-

* ***
les elementos con un aparato de tendido en forma de carrxS, #u-

*****
diendo ser apresados los elementos de hormigón de forma ^g^pla
ca por medio de al menos dos mordazas de apriete que atá¡spn*en
superficies laterales erguidas estrechas que quedan una ${tfren-
te de otra, caracterizada porque al menos una de las mor^agas
de apriete está dispuesta en una palanca de dos brazos qbe^pue
de ser solicitada mecánicamente por un órgano de presiórn*ypn
la que el brazo de fuerza es un múltipla más largo que ei brazo

: .*
de carga que recibe la mordaza de apriete.

2. - Abrazadera según la reivindicación 1, caracteri­
zada porque el órgano de presión está constituido por al manos 
una palanca acodada que en la posición de apriete dé lasmorda 
zas de apriete se encuentra llevada hasta casi la posición ex­
tendida.

3. - Abrazadera según las reivindicaciones 1 o 2, ca­
racterizada porque la palanca acodada puede ser movida hacia 
la posición de apriete, posición extendida aproximada, median­
te la acción de levantar,la abrazadera, preferiblemente por me 
dio del aparato de tendido, brazo volado, que ataca con un ele 
mentó de soporte en la zona de una articulación de la palanca
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acodada.

4. - Abrazadera según una da laB reivindicacionea 1
a 3. caracterizada porque la palanca acodada o un brazo de la
palanca acodada asta constituido por al menos dos partea talejg.

5 copicae arriostradas una con respecto a otra a través de medias
*

de presión elásticos* en particular a través de un muelíe'.de
w a

compresión. *,***1
5. — Abrazadera según la reivindicación 4, y una^áa

. f
las demas reivindicaciones* caracterizada porque los brazo^ de

10 lB palanca acodada son de longitud desigual* estando unido el
brazo mas largo de la palanca acodada con el brazo de fuerza -
, . .de la palanca. . ̂

6. - Abrazadera según una de las reivindicacioneíá"*l a 
5* caracterizada porque la longitud efectiva de la palapce^aco

15 dada o al menos de un brazo de la palanca acodada es regulable.
7. * Abrazadera según la reivindicación 4 y una de 

las demás reivindicaciones* caracterizada porque una barra uni 
da con la articulación de la palanca acodada está apoyada de - 
forma desplazeble en un tubo unido con la palanca estando Bpo**

20 yado bajo pretensado el muelle de compresión sobre un tope regu 
lable de la barra* por un lado* y sobre la superficie extreme — 
del tubo que queda vuelta hacia el mismo.

8*** Abrazadera según la reivindicación 6 y una de las 
demás reivindicaciones* caracterizada porque la barra que sobre 

25 sale del tubo, está apoyada sobra la superficie extrema libre -



del tubo a través da un tornillo de apoyo regulable

9. - Abrazadera según una o vBrias de lBa reivindica 
cienes 1 a 8, caracterizada porque la palanca de dos brazos - 
esta acodada para recibir la mordaza de apriete de tal manera 
que el brazo de carga que recibe la mordaza de apriete s&°gp-

w* *cuentra sustancialmente erguido en la posición de apriet&f**%
mientras que el brazo de fuerza esté orientado formando un^angu

* *
lo con respecto al mismo. *".*

10. - Abrazadera según la reivindicación 1, y una o 
varias dE las demas reivindicaciones* caracterizada porque.4jna 
mordaza de apriete este montada rígidamente* pero de formSi-re—r * r._-rf
gulable* en la abrazadera estando dispuesta en partícula^ en un 
travesaño que discurre sustancialmente centrado y transversalmen 
te con respecto a las mordazas.de apriete.

Abrazadera según una o varias de las reivindica­
ciones precedentes* caracterizada porque la palanca acodada — 
esta apoyada de manera estacionaria y basculable en el armazón 
de soporte de la abrazadera con el extremo que queda alejado 
de la mordaza de apriete móvil, estando apoyada particularmente 
an el travesaño y de preferencia en un caballete de soporte.

12.- Abrazadera según una o varias de las reivindica­
ciones 1 a 11, caracterizada porque está enclavada contra cie­
rre en la posición de apertura por medio de un Elemento de blo
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queo que pueda ser desenclavado asentando la abrazadera sobra 
una base* en particular sobre una pila de unidades de tendido.

13.- Abrazadera según la reivindicación 12, caracte­
rizado porque el elemento de bloqueo puede ser solicitado me-
* . . *. tcárneamente por el movimiento de la palanca acodada, pajfticulajr$ W * *mente por una prolongación de un brazo de la palanca acodájá que 

va dispuesta en ésta última. *

10

15

14. - Abrazadera según las reivindicaciones 12 6^13, 
caracterizada porque el elemento de bloqueo presenta dos"trln— ^ 
quetes, trinquete de bloqueo, y trinquete de ajuste, que'^e^
tan dispuestos con posibilidad de bascular en un sujetadg^L^ 
que se encuentran situados temporalmente en la trayectorr^'&e 
movimiento de la prolongación.

15. - "ABRAZADERA PARA ELEMENTOS DE HORMIGON DE FORMA
DE PLACA".

Tal como se describe y reivindica en la presente Me 
moría Descriptiva que consta de diecinueve hojas escritas a má 
quina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.

Madrid, 19 febrero 1981
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