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La presente memoria se r e f ie r e ,  como indica su 

enunciado, a un equipo termorregulador compensado, para 

reducir a un mínimo despreciable los  e fec tos  de lac iner­

cias térm icas. - - - - - - - - - -  ---- -  -  -  -  ___

En numerosos procesos de .abricación precisa man­

tener la  temperatura de régimen dentro de unos lim ites  

máximo y mínimo sumamente próximos, en orden a la  calidad 

de l producto f in a l.  Esto se m anifiesta más acusadamente 

en los  procesos a f lu jo ,  es d e c ir , en los casos en que 

la  temperatura q^e ge regula es la  de una masa p lá s tica  

o flu id a  sometida a movimiento, t a l  como los  procesos de 

extrusión de p lá s tico s  y sim ilares. - - - - - - - - -  ----

Debe hacerse constar que en párrafos sucesivos 

se entenderá como termómetro todo dispositivo o aparato 

indicador de temperatura, tanto s i  su constitución es

apropiada para la  medida de temperaturas relativamente 

bajas, como para la  medida de temperaturas elevadas, en 

cuyo caso suelen r e c ib ir  la  denominación de pirómetros.

Si la  regu lación se l le v a  a cabo mediante un te r ­

mómetro o piròmetro cuya parte sensib le está sometida 

a la  misma temperatura que la  masa flu id a , y que actáa 

sobre un indicador móvil susceptib le de cerrar un c ir ­

cuito e lé c tr ic o  de mando a l alcanzarse la  temperatura de 

régimen, los  resultados son in fe r ie re s  a lo s  deseables 

por las razones que seguidamente se exponen: - - - - - -

t

í
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Si la  temperatura a que se r e a liz a  e l  contacto 

del indicador móvil con e l  terminal opuesto es la  ¿e 

régimen, y en este  momento se l le v a  a cabo la  desco­

nexión de la  res is ten c ia  o elemento ca le fa c to r  de la  

masa flu id a , ésta seguirá calentándose por e fec to  de la  

in erc ia  térmica de la  masa interpuesta entre e l elemento 

ca le fa c to r  y e l la ,  alcanzando una temperatura superior a 

la  de régimen, e in iciándose seguidamente su enfriamien­

to  hasta alcanzar nuevamente la  temperatura de régimen, 

en cuyo momento, abriéndose e l  c ircu ito  de mando se po­

ne nuevamente en marcha e l  elemento ca le fa c to r , mero, 

también por in e rc ia  términa, la  masa flu id a  no aumentará 

su temperatura hasta un tiempo después, durante e l cual 

se habrá enfriado hasta una temperatura in fe r io r  a la  

de régimen en una magnitud aproximadamente igual a la  de 

sobrecalentamiento. - -  ---- ---- -  .

45.

Se comprende que a-i alentando la  desconexión cbl 

elemento ca le fa c to r  respecto a la  temperatura de régimen, 

e l  sobrecalentamiento por in erc ia  térmica l le v a r ía  a la  

masa flu id a  a una temperatura igua l a la  de régimen, pero 

en cambio e l subenfrianiicnto se r ía  doble que en e l  caso 

precedente, y la  amplitud de la  osc ilac ión  térmica igual 

que en e l caso an terior. — — -  — — — — — -  — -  — - -

50. Cuando e l  con tro l de temperatura se l le v a  a cabo 

mediante termómetros de mercurio, ta le s  inconvenientes 

se subsanan adicionando a la  columna indicadora del t e r ­

mómetro otra  columna sensib le de un bulbo secundario so­

metido a calentamiento simultáneo al de la  masa flu id a , 

y cuya aportación en columna sensible es aproximadamente
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igu a l a la  mitad de la  amplitud de la  oscilación térm i­

ca que se obtendría sin  compensación. No obstante, t a l  

compensación no puede lle va rse  a cabo en numerosos pro­

cesos en que precisan otros tipos  de termómetros, ta ­

le s  como los  de gas, por term oeléctrico , e t c . ,  por 

cuyo motivo se ha desarrollado y empleado con sa tis fa c ­

to r io s  resultados e l  equipo termorreguiador compensado 

que constituye e l  objeto de la  presente Patente do In­

troducción. ---------- -  -  -  -  -  -  -  -  - -  -  -  -  -  -  -  -  -

Esencialmente se caracteriza  dicho equipo termo- 

rregulador por est r  consituído por un termómetro cuyas 

variaciones en su parte sensible son transmitidas a una 

aguja indicadora, a través de la  cual a l  alcanzar la  ma­

sa flu id a , y por lo  tanto la  parte sensible del termóme­

t r o ,  una temperatura sensiblemente igual pero in fe r io r  a 

la  de régimen, se c ie rra  un c ircu ito  e lé c tr ic o , derivado 

de l de alimentación o mando del elemento ca le fac to r, en 

e l  que está  intercalado un diqpaLtivo de re lé  suscepti­

b le de actuar sobre un in terruptor d e l citado c ircu ito  

p rin c ipa l. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Asimismo, dicha aguja, o ind ice indicador, está 

p rov ista  de un bimetal susceptible do r e c ib ir  la  acción 

ca le facto ra  de una res is ten c ia  òhmica dispuesta en para­

le lo  respecto a l c ircu ito  p rin c ipa l que per e l ca lor re­

cib ido de la  res is ten c ia  òhmica en la  fare actuante del 

ca le fa c to r, sufre una deformación que repercute en un des­

plazamiento de la  aguja que adelantará la  desconexión del 

c ircu ito  p rin c ipa l en una magnitud t a l ,  que la  d iferen cia

de "temperaturas de desconexión y reconexión del ca le fa c to r ,
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mínimo.

Para eliminar... los  errores de lecturas a causa 

de variaciones en la  temperatura ambiente, se prevé que ^

la  aguja indicad ora esté montada sobre una lámina bine- (

t a l  compensadora de ta le s  variac iones. -  - -  - -  - -  - -  ¡j

Ta l como ya se ha dicho en e l  pá rra fo ,an terio r, [

e l c ie rre  de c ircu ito  e lé c tr ic o  del d ispos itivo  de r e lé   ̂

se efectáa  a través de la  aguja indicadora o elemento 

so lid a r io  de e l la ,  estando constitu ido e l  o tro term inal ' 

por otro indicador, desplasable concéntricamente con la  [

aguja, y f i ja d le  en la  posic ión  correspondiente a la  tem- [

peratura de régimen. - - - - - -  ---- - - - - - - - - - - -

Con carácter po testa tivo  se prevé que entre e l 

c ircu ito  deriva :o  del p rin c ipa l en e l que está in terca la ­

da la  res is ten c ia  Óhmica de calentamiento del bimetal, y 

e l  p r in c ip a l, está derivada una lámpara señalizadora del 

funcionaniento del elemento ca le fac to r p rin c ipa l. -  -  -  -

Igualmente se prevé que, dado que e l  equipo te r -  

morregulador compensado tendrá que adaptarse a procesos s 

de fab ricac ión  de d is tin tas ca rac te r ís tica s , la  amplitud  ̂

de la  osc ilac ión  térmica alcanzada en función de dichas ; 

ca rac te r ís tica s  sea regulada mediante variación  de la  re -  t 

s is ten c ía  de ca le fac ión  de l bim etal, variando las  r e fo r ­

maciones que éste sufre por variac ión  de la  co rr ien te  que  ̂

recorre su res is ten c ia  de calentamiento. - - - - - - - - -  ¡

FinaLmente, como ca rac te r ís tica s  po testativas del 

ob jeto  de esta  Patente, debe c ita rse  e l  hecho de que la
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temperatura de régimen estará  comprendida entre las de 

desconexión y reconexión de l elemento ca le fa c to r. -  -  -

Como ventaja inherente a las caracterís ticas d e l ! 

equipo termorregulador compensado, ob jeto.de e s ta  Paten-  ̂

t e ,  debe observarse e l aecho de que en e l  c ircu ito  p rin - i 

c ipa l puede estar in tercalada en serie  una res is ten c ia

como elemento ca le fa c to r, o bien un d ispos itivo  de re lé  !
i¡

para acionamiento de uno o más d isp os itivos  ca le-actores {

que lo  son, o no, mediante energía e lé c tr ic a . -  -  -  -  ---- ^

Para fa c i l i t a r  la  comprensión de todas las ideas 

expuestas en ios párrafos an teriores, seguidamente se ha­

ce re fe ren c ia  a la  lámina de dibujos que se adjunta a es­

ta  memoria, l a  cual, dado su f in  totalmente ilu s tra t iv o  

debe ser considerada como desprovista de todo carácter 

lim ita tiv o  respecto a l alcance de la  protección le g a l 

que se recaba, dado que se tra ta  de un ejemplo de r e a l i ­

zación entre los muchos que, de acuerdo con e l  objeto de 

esta Patente, podrían lle va rse  a cabo. En lo s  dibujos: -

Figura 1, representa esquemáticamente un equipo 

termorregulador c lá s ico , desprovisto do los elementos 

de compensación propios de esta Patente. - - - - - -  -  -

Figura 2, representa esquemáticamente otro equipo ¡ 

termorregulador áLimantado mediante corriente a lterna, }

dotado de lo s  elementos de compensación objeto de e sta  

Patente en la  fase actuante del ca le fa c to r . - - - - - -  ^

Figura 3, representa e l mismo equipo de la  f i -  í

gura an terio r en la  fase de desconexión del a ile factor. í

t.
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Figura 4, representa el g rá fic o  Temperaturas- 

tiempo obtenido con e l equipo term o:regulador de la  f i ­

gura 1. .--------------  - ----- -  -  -  - ---------------------------------

Figura 5, representa un g rá fico  de temperaturas- 

tiempo, obtenido con el equipo termorregulador compensa­

do de la  figu ra  2. -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  ---- -  -

Figura 6, representa e l mismo grá fico  do la  f i ­

gura an terio r obtenido con e l  mismo equipo termorregula- 

dor de la  figu ra  2, en e l  que la  intensidad circu lante 

por la  res is ten c ia  de calentamiento del bitnetsl ha sido 

graduada para alcanzar una frecuencia de desconexiones y 

reconexiones t a l  que, reduciéndose la  amplitud de la  os­

c ila c ió n  térm ica, e l  g rá fic o  se convierta prácticamente 

en una lin ea  recta . ---- ---- - - - - - - -  - - - -  ---- -  -

Figura 7; representa una sección diam etral par­

c ia l  de un c ilin d ro  de extrusión de materias p lásticas , 

dotado de varias zonas de temperatura, reguladas, cada una 

de e lla s , por un equipo termorregulador compensado, y a- 

grupados en un tab lero de control dnico. - - - - - - - - -

De acuerdo con dichas figu ras é l  equipo termorre- 

gulador c lá s ico , ha sido representado por ( 1) ,  e l equipo 

termorregulador compensado por ( 2) y e l ,c i l in d r o  de ex­

trusión  por (3 )* -  ------ * -  **** *  ** -  *  ** *  *  *  -  - - -

El equipo termorregulador (1 ) consta, en e l ejem­

p lo , de un termómetro (4 ),  cuya parte sensible y reso rte  

no han sido representados por ser de general conocimiento, 

y e n  e l que la  aguja indicadora (5 ) está conectada a l c ir ­

cu ito p rin c ipa l ( 6) ¡Mediante e l  conductor (7 ),  cuya re -

165.
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s is ten cia  ( 8) se representa loca lizad a  en la  parte an­

t e r io r  a la  lámpara ( 9 ) derivada entre dicho conductor 

(7 ) y e l  c ir c u ito  p rin c ip a l. Dicha aguja indicadora 

( 5) a l entrar en contacto con e l  term inal ( 10) ,  c ie rra  

un c ircu ito  e lé c tr ic o  derivado de l p r in c ip a l, ( 6) a tra ­

vés del conductor (7 ),  de la  res is ten c ia  (11 )* de l r e lé  

( 12) y del condensador ( 13) ,  actuando entonces dicho re­

lé  ( 11) sobre e l in terruptor (14 ), y produciendo la  des­

conexión del c irc u ito  p rinc ipa l ( 6).  -  - -  - -  -  ---- ----

En e l  c ircu ito  p rin c ipa l ( 6) están dispuestos en 

serie  los  fu s ib les  de intensidad (15 ), la  re s is ten c ia  ca- 

le fa c to ra  ( 16) y e l  in terruptor b ipo lar (17 ). *  -  -  -  ----

Es de observar que la  misión de l condensador (13) 

consiste en e v ita r  las chispas de ruptura mediante su re­

s is ten c ia  capacita tiva , opuesta a la  autoinductivadaL 

re lé  ( 12). - - - - - - - ------ --------------------

El equipo termorregulador (2 ) posee, además de 

lo s  elementos descritos en e l equipo ( 1) ,  e l b ineta l ( 18) 

compensador de la  temperatura ambiente en la  aguja in d i­

cadora ( 5) y la  res is ten c ia  (19) para ca lefacción  de la  

aguja ( 5) . ---- ----- ------------------------ --------------------------------

El c ilin d ro  de extrusión (3 ) de la  figu ra  6, está 

constitu ido por e l  c ilin d ro  propiamente dicho ( 20),  al 

cual se  su jeta  por uno de sus extremos e l cbpósito de subs­

tancia  tena op lástica  y per e l otro la  boqu illa  de extru­

sión, entre la  cual y e l  macho es obligada a pasar la  

masa fluyen te, ho habiendo sido representados dichos e le -
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mentos por no a fec ta r a l ob jeto de la  Patente. -  -  -  -̂---

Dicho c ilin d ro  ( 3) posee en su in te r io r  varias 

zonas a d is tin ta  temperatura de las que solo se represen­

ta  una, y cuyas lin eas de separación son de d i f í c i l  de­

terminación tratándose de una masa flu yen te, tanto por . 

la  transmisión de l ca lo r mediante conducción antro sonas 

contiguas, como per e l movimiento do dicha masa. En e l ^

centio de cada una <& las varias zonas está loor limado 

un bulbo ( 21) que, a través d e l respectivo tubo cap ila r 

( 22) ,  transmite sus variaciones de temperatura, a las  co­

rrespondientes agujas indicadoras ( 5) en la s  escalas gra- ' 

duadas (23 ). Es de observar que cada zona posee una r e s is ­

tencia  de calentamiento (16) arro lladas en una envolven- ^
jí*

te  a is lan te ( 24),  e interiormente a otra  m etálica comán a a 

todas e l la s , representada ( 35).  -  -  -  ---- -  - -  ---- -  -  -  ^

El conjunto formado por e l  d isp os itivo  d e l r e lé  ¡ 

( 11) y todos los  componentes del equipo ( 2) excepto los  ^

bulbos ( 21) ,  que deban esta r loca lizados en e l seno de í

la  masa flu id a , e stán alojados en e l  armario metálico 

(26 ), en e l  cual se disponen, además, para cada equipo 

( 2) un in terruptor ( 27) y un amperímetro (28 ). -  -  -  ----  -

De acuerdo con las an teriores explicaciones re­

su lta  f á c i l  la  comprensión de l funcionamiento de los  e- 

quipos termorreguladores ( 1)  y ( 2) .  - - - - - - - - - -

En e l supuesto de que e l equipo (1 ) regule la

temperatura de una masa flu id a  que se desee 

una temperatura de régimen de 2509.3.,

mantener a

se producirá su
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calentamiento desde la  temperatura in ic ia l  y no represen­

tada en e l  g rá fico  (ve r f i g .  3) ,  hasta la  temperatura de 

250^0. correspondiente al punto ñ daL g rá fico  correspon­

d iente, en cuyo momento la  aguja ( 5) cerrará e l  c ircu ito  

e lé c tr ic o  con e l  term inal ( 10) ,  produciendo e l r e lé  ( 11) 

la  desoonxión de l c ircu ito  p r in c ip a l ( 6) y, por lo  tanto 

del elemento ca le fa c to r  (16 ). Seguidamente la  mesa metá­

l ic a  que envuelve la  masa flu id a  sigue aportando ca lor 

por in erc ia  térm ica y su temperatura sigue ascendiendo 

hasta alcanzar un va lo r  de 260^0., descendiendo seguida­

mente hasta alcanzar nuevamente los  25080. en el punto 1 , 

en cuyo momento, a l perder contacto la  aguja indicadora 

( 5) con e l  term inal ( 10) ,  se produce la  ^conexión de la  

res is ten c ia  ( 16) ,  pero, también por in e rc ia  térm ica, la  

temperatura de la  mas. flu id a  sigue descendiendo hasta 

alcanzar un va lor de 240SC., para aumentar nuevamente, 

repitiéndose e l proceso descrito  en forma periód ica , 

mientras no varían otras ca rac te r ís tica s  d e l proceso. En 

resumen; se ha obtenido un régimen térmico o s c ila to r io  

entre 26C8C. y 240^0., cuyo período, que ha sido repre­

sentado p o rT , variará  según las ca rac te r ís tica s  de cada

Con e l equipo termorregulador compénsalo (2 ),  

cuando e l  c ircu ito  p rinc ipa l ( 6) está cerrado y corres­

ponde, por lo  tanto, a la  fase de funcionamiento del ca­

le fa c to r  ( 16) ,  la  res is ten c ia  (19) es recorrida  por una 

corrien te que por e fec to  Joule produce e l calentamiento 

de la  aguja (5 ),  la  cu a l, siendo do constitución bime-
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tá l ic a ,  se deforma, produciéndose un adelanto en la  se­

ña lización  de 8sc. Si se dispone la  aguja (5 ) de manera 

que a la  temperatura ambiente señalice con un retraso de 

4^0., la  desconexión se producirá a 246BC. , es dec ir, 

a 250—4 = 2468C. y la  reconexión a 2504-4 = 254^0. siendo 

las temperaturas de sobrecalentamiento y subenfriamiento 

de 2464-10 = 2 5 6SC y 254-10 = 244^0, respectivamente, es 

d ec ir , la  amplitud ha sido reducida de 20R a 12SC y e l 

periodo de T a T ' mientras que la  frecuencia ha aumentado 

en la  re la c ión  T/T '. -  -  ---------- -  - -  -  -  -  -  ------ ----- --

Dimensionando las res istaneias (19) y (11) de 

acuerdo con las ca racter ís ticas  particu lares de la  masa 

sometida a calentamiento y regulación, del c ilin d ro  en­

volvente ( 3 ) y demás elementos in fluyen tes, se comprende 

que se puede red u c ir  la  amplitud hasta un vñLor p rá c ti­

camente despreciable, aumentado la  frecuencia  en la  mag­

nitud correspondiente, y quedando reducido e l  g rá fic o  de 

osc ilac ión  prácticamente a una lin ea  recta  (ver f i g .  5)*

Debe hacerse observar que durante la  fase de ca­

lentamiento la  aguja indicadora (5 ) no señalaré la  tempera 

tura exacta, puesto que la  que señal4rá será la  acusada 

por e l  termómetro ( 4) más la  debida a su deformación más

la  corrección in ic ia l ,  pero se compren fácilm ente que

el-'o carece de importancia, puesto que la  temperatura 

que realmente in teresa para e l proceso ¿Le fab ricac ión  

será la  señalada por e l  terminal ( 10) ,  previamente co lo -

cado a la  temperatura de régimen. Asimismo debe observar-
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ge e l  hecho de que la  misión do l b iu eta l ( 18) se lim ita  

a la  conexión de la  posic ió ine la  aguja ( 5) en función

de la  temperatura am b ien te .----------------------------------------

Habiendo dcscr: suficientemente la

t ic a s , ventajas y modo do empleo y funcionan 

quipo tem o r  regulador compensado,, objeto de

,s caracú c r is ­

is  nt o dol e- 

esta Patente

de Introducción, debe hacerse constar, en resumen, que en

e l mismo podrán introducirse cuantas variante 

la  experiencia y la  p ráctica  puedan aconsejar 

aquellas cuestiones re feren tes  a m ateriales,

s de d e ta lle  

, en todas 

dimensiones,

mS".ero de elementos in tegrantes, forma de acoplamiento 

y demás circunstancias accesorias, que no a fecten  a su 

esencialidad , que es la  que se concreta en la  primera de i

la s  reiv ind icaciones que siguen, ya sea considerada a is - i:

ladamente, ya sea considerada junto con otra  o varias Re  ̂

la s  restantes reiv ind icac iones, en todas sus combinacio­

nes técnicamente posib les. - - - - - - - - - -  ---- -  -  -  t ̂ i

u 0 T

Se declaran ¿ 

y todos sus te r r ito r :

guíente s: - - - - - -

e novedad y propiedad para España 

os y plazas de soberanía, las s i-

R E I V 1 N D I o C

1. -  Equipo termorregulador compensado, earseter-

zado por esta r constitu ido 

ciones en su parte sensible 

indicadora, a través de la

por un termómetro cuyas varia- 

son transmitidas a una aguja 

cual, a l arcan zar se una tcci-
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peratura próxima e in fe r io r  a la  de régimen, se e ie rra  

un c ircu ito  e lé c tr ic o  derivado de l elemento calefactor# 

en el cual está .in terca lado un d isp os itivo  de re lé  sus­

cep tib le  de actuar sobre e l  c itado c ircu ito  p rin c ipa l, 

y estando p rov is ta  la  aguja indicadora de un bimetal sus­

cep tib le  de re c ib ir  la  acción ca le fac to ra  de una re s is ­

tenc ia  òhmica, dispuesta en par-alelo a l c ir c u ito  p r in c i­

pal que por e l calor recib ido do la  res is ten c ia  òhmica en 

la  fase actuante del ca le fa c to r , sufre una deformación 

que repercute en un desplazamiento de la  aguja que ade­

lan ta  la  desconexión de l c ircu ito  p rin c ipa l. - - - - - -

2.  -  Equipo tertnorregulador compensado, según la

re iv in d icac ión  an terior, caracterizado por estar consti­

tuido por un termómetro cuyas varaci ones en su parte sen- 

s ib le  son transmitidas a una aguja indicadora, a través ! 

de la  cual, a l alcanzarse una temperatura próxima e in - i 

f e r io r  a la  de régimen se c ie rra  un c ircu ito  e léc t ico  :

derivado d e l del elemento ca le fa c to r, en e l  cu a l e s tá  '

in tercalado un d ispos itivo  d o r e lé  susceptible de actuar ¡ 

sobre &L citado c ircu ito  p rin c ip a l, y estando la¿guja in - ^

dicadora provistacb un bimetal susceptible de r e c ib ir  la  ;

acción ca le factor^  de una res is ten c ia  òhmica, dispuesta t 

en parale lo  respecto a l c ircu ito  p rin c ip a l, y de otro b i-  j 

metal, cuya misión consiste en la  corrección de las varia-

ciones de la  temperatura ambiente. ------------------------- -  -

3 . -  Equipo termorregulaüor compensado, según la  ! 

re iv in d icac ión  an terio r, caracterizado porqu e e l c ie rre  f
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¿ej. c ircu ito  e lé c tr ic o  del d ispos itivo  del r e lé ,  se 

efectúa mediante contacto de la-agu ja indicadora con 

term inal móvil y f i ja d le  en la  posición  correspondiente 

a la  temperatura d i  régimen. - - - - - - - - - - - - - -

4 .-  Equipo termoiregulador compensado, según las 

re iv ind icac iones an teriores, caracterizado porque entre 

e l  c ircu ito  e lé c tr ic o  de la  aguja indicadora y e l p r in c i­

pa l, antes del in terruptor accionado por e l d ispositivo  

del r e lé ,  se deriva  una lámpara indio .dora del c ie rre  de 

dicho c ircu ito  p rin c ipa l y, por lo  tanto, del funciona­

miento del elemento ca le fac to r. - - - - - - - - - - - - -

340.

345.

350.

5. -  Equipo termorregulador compensado, según las

reiv ind icaciones an teriores, caracterizado porque la  am­

p litu d  de oscila,ción térm ica alcanzada mediante las suce­

sivas desconexiones y reconexiones del elemento ca le fac to r, 

a dos temperaturas d is tin ta s , es regu lable variando la  re ­

s is ten c ia  del c ircu ito  e lé c tr ic o  derivado, en la  fase de 

funcionamiento d e l  elemento ca le fa c to r, en e l que está 

intercalado e l  bimetal compensador. - - - - - - - - -  ----

6.  -  Equipo termorregulador compensado, según las 

re iv ind icaciones an teriores, caracterizado porque la  tem­

peratura de régimen señalada por la  aguja indicadora está 

comprendida en el in terva lo  de las  temperaturas de des­

conexión y reconexión del c ir c u ito  p rin c ipa l. - - - - - -

7 .  -  "EQUIPO TENMORREGULnDOR COMPENSADO".------------

Todo e l lo  conformo, se describe y re iv in d ica  en la
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presente memoria, que const de quince hojas fo liadas

i

?

y mecanografiadas por una so la  do sus caras, 

lámina de dibujos que la  ilu s tra .

y de una

Madrid, 16 do Febrero de 1961.

j*t*
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