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MEMORIA DESCRIITIVA

La presente invención realizada con éx ito  en e l  ex­

tranjero se re fie re  a perfeccionamientos en los reguladores 

de tensión para te la res .

Cerca de los telares están situados los plegadores 

contra e l  armazón del te la r  o sobre un bastidor independien­

te especia l. El punto de giro del plegador de, mía manera ha­

b itual es irrevers ib le  y la  urdimbre es por lo  general guia­

da por un movimiento de palanca. Çon respecto a los telares

para seda o seda a r t i f i c ia l ,  estos trabajaran para la  econo­

mía de las materias de la  urdimbre también muchas veces sin



bastidor independiente, de ta l modo que la  urdimbre será guia­

da por e l  plegador hacia e l  puesto de la  formación de la  cala­

da. Debe ser- constante la  altura de la  carrera de la  urdim­

bre, suspendida en este brazo, de suerte que será compensa­

da por elevación del r o d il lo , a l disminuir e l diámetro de és­

te a l t e je r . Esta elevación es efectuada hasta hoy a mano me­

diante volante y v a r i l la  file tead a  en in tervalos más o menos 

a rb itra rios .

E l objeto del invento está previsto para a lige ra r a l  

personal de entretenimiento de esta actividad estableciéndo­

se en un te la r  sin bastidor independiente e l plegador de ur­

dimbre cambiable en a ltitu d  con medios para efectuar e l  le ­

vantado automático paso a paso del plegador de la  urdimbre 

durante la  operación de te je r , de forma que e l  punto superior 

de la  circunferencia venga a estar puesto f i j o  siempre de 

nuevo sobre la  altura orig in a l a l quitar h ilo  del o v i l lo  de 

la  urdimbre.  ̂ // -

En e l  dibujo adjunto, se presenta un ejemplo de 

rea lización  del objeto de la  invención, y muestra precisamen­

te:" <

La figura 1, muestra e l  medio regulador en la  posi­

ción entre dos iroganos de trinquete.

La figu ra  2, muestra e l  medio regulador en su posición

de trinquete

Un c ilin dro  de contacto está soportado lib re  g ira to rio  

a l extremo de un brazo 2, y en colocado suelto sobre la  bobi­

na de h ilo  de urdimbre 3 del plegador de la  urdimbre 4 so-J

bre de un te la r  no representado. E l brazo 2' está unido con 

un brazo 5 y ambos brazos juntos está sobre del árbol 6, e l  

cual está asegurado sobre uña piezas soporte 7, susceptible



de ser movida. Un resorte de torsión 8 es previsto sobre e l 

e je  6, como para mover los brazos 2 y 5 ,de forma que e l  c i ­

lindro de contaco 1 este situado, contiguo sobre la  p e r ife r ia  

de la  bobina de h ilo  de la  urdimbre 3. E l extremo lib re  

del brazo 3 está unido; con e l brazo 10 de una palanca de desa­

coplamiento 10, 11, por medio de las va r illa s  9? 9 '* gue l l e ­

van una tuerca de regulación 9". La palanca de desacoplamien­

to 10, 11, es susceptible de ser movida alrededot de un eje

12 y e l brazo 11 descansa con un pivote 13 en un extremo b ifu r 

cado de un ¡órgano basculante 14 y sobre de este órgano se en­

cierra  e l  resorte compresor 13* Este otro extremo del órganp

basculante 14 lle v a  una rueda 16, que está aáegurada sobre 

una p ista  17 arqueada contra una pieza guía 18mrígida. La rue­

da 16 puede asi moverse entre un brazo de la  pieza guía 18 

y un nervio 19̂  de un g a t i l lo  19. El g a t i l lo  19, susceptible

de ser movido l ib r e , es guiado juntamente con e l  extremo lib re  

de un brazo 20, que está situado sobre un árbol 21, que es 

accionado por e l  te la r  no representado para variar su movi­

miento en un movimiento o s c ila n te ._

E l g a t i l lo  19 puede, en u lte r io r  circunstacia a la  

relatada, impulsar a peldaños a una rueda dentada 22, situa­

da más abajo, la  cual es^a sobre un eje 23 con e l  que g ira  

conjuntamente. Sobre e l  e je 23 está colocada una rueda có­

nica dentada 24, que engrana con una rueda cónica dentada 

25 sobre un e je  g ira to r io , pero no impelido constantemente, . 

en e l  que está situada la  v a r i l la  file tead a  soportada. Sobre 

esta v a r i l la  file tead a  26 está dispuesto, como tuerca de giro 

e l  soporte 27 del plegador de la  urdimbre. .̂ ."....''1

.. E l método de trabajo es como aigue:'' .

Conjuntamente con e l movimiento oscilante; del e je  21
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se mueve e l  brazo 20 y .^or consiguiente e l  g a t i l lo  j 9  se 

coge y se suelta. Ahora e l diámetro de la  bobina del h ilo  ' 

de la  urdimbre 4 hasta e l  f in a l de ,1a urdimbre: disminuye j ; - 

de ta l suerte que e l ro d illo  1 va hacia abajo y e l  movimien­

to oscilante del brazo 2 y 5 podrá transferirse a l otro la ­

do de la  v a r i l la  9 y 9 '*  sobre la  palanca de desacoplamien­

to 10 y 11.L a  palanca de desacoplamiento 10, d i se i h c l i - . 

na hacia una p is ta  del árgano basculador 14 con la  rueda 16 

fuera del asiento hacia la  figura 1 en aquélla hacia la  f i ­

gura 2, a cuyo efecto la  rueda 16 sobre la  co lisa  1? rueda, 

y precisamente por e l nervio 19* hacia la  parte media de la  

p ieza  guia 18. E l g a t i l lo  sera, por e s o ,,lib re  y se hunde 

como consecuencia en la  rueda de g a t i l lo  22. Esta júltima a 

través de dos ruedas cónicas dentadas 24 y 25 transmite ha­

cia arriba e l  movimiento intermitente a una v a r i l la  f i l e -  : 

teada 26, la  cual hace mover hacia arriba e l  soporte 27, 

hasta disponer de nuevo a la  altura prim itiva e l  punto su­

perior de la  circunferencia de la  bobina de h ilo  de la  ur­

dimbre . Serán llevados hacia atrás los brazos 2 y 5 ( f i g .  

por la  p e r ife r ia  del plegador de la  urdimbre y la  palabca 

de desacoplamiento 10, 11 se situará de nuevo en su punto de 

partida, e l  órgano basculante 14 se inclina hacia atrás en 

e l puesto hacia la  figura 1 y baja hacia atrás e l  g a t i l lo  

19, mediante la  rueda 16 sobre e l  nervio 19 ' de ta l manera 

que viene además a engranar con la  rueda de trinquete 22.



i Descrito e l  objeto de la  invención, lo  que se decla­

ra como no divulgado ni practicado en Españay comprende las 

siguientes reivindicaciones: ¿   ̂̂ ^ - . i - 'r - r - '"  ^

1. Perfeccionamientos en los reguladores de tensión 

para te la res , sin ro d illo  de tensión, con plegador de la  

urdimbre nudable en altura,caracterizado por efectuar la  

elevación paso a paso del plegador de la  urdimbre durante

e l  te jid o  automático, viniendo a situar de nuevo e l  punto  ̂

superior de la  circunferencia cuyo diámetro es constantemen­

te menguante sobre su altura prim itiva . -

2. Perfeccionamientos, según la  reivindicación 1, 

caracterizados porgue la  rueda de g a t i l lo  a l otro lado de 

las ruedas dentadas está relacionado con una v a r i l ia  roscada, 

sobre la  cual está dispuesto e l  asiento del plegador de la  

urdimbre como tuerca de g iro .

3* Perfeccionamientos^ según la  reivindicación 2, 

caracterizados porgue e l ro d illo  de contacto está unido a una . 

palanca oscilante, la  cual gobierna e l g a t i l lo  o fuera del 

engrane con la  rueda de g a t i l lo .  '

4. Perfeccionamientos en los reguladores de tensión

para te la res . - ^,..1..""

" Segúns se describe y reiv ind ica  en la  presente memoria 

que consta de cinco hojas, fo liadas y escritas a máquina por 

una sola de sus caras, acompañadas de una lámina de dibujos.

[ Madrid, a 15 de Febrero de 1.961 , / '

.FNRIQUE/s&MFAURA. r '  \ .. J * --
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