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HEF:Case 3475 Spain.

EXTRACTO DE LA DESCRIPCION
Un conjunto de fijación destinado a ser emplea 

do en una pared tiene un elemento de anclaje puntiagudo y un 
dispositivo de fijación roscado. El elemento de anclaje tiene 
una cavidad longitudinal formada por segmentos seáííáilindri- 
cos que interceptan una abertura que atraviesa el,gj.spositivo 
de anclaje. El dispositivo de fijación está alineado con la 
cavidad la cual está acoplada con las roscas de un dispositi­
vo de fijación, sobresaliendo su cabeza más allá*d*&**la extre­
midad del dispositivo de anclaje y el conjunto se'Ücoloca a 
martillazos en la pared. Cuando el dispositivo de*-a&claje ha 
pasado más allá de la pared, se introduce a rosca* gl.disposi
tivo de fijación en el dispositivo de anclaje, el^oual, a su* *+*vez, es arrastrado contra la parte.posterior da la pared, fi
jando así de manera segura un artículo en ella. ...

ANTECEDENTES Y RESUMEN DE LA INVENCION
Un cierto ndmero de dispositivos de anclaje 

han sido inventados para efectuar el anclaje de artículos en 
paredes, tales como por ejemplo muros en seco. Estos disposi 
tivos de anclaje de la técnica anterior incluyen pernos aco­
dados y dispositivos de anclaje auto-expansibles. El proble­
ma principal que se presenta con estos dispositivos de ancla 
je consiste en que necesitan un agujero perforado de antema­
no.

Por consiguiente, un objeto principal de la 
presente invención consiste en proporcionar un dispositivo 
de anclaje apropiado para ser utilizado en paredes, y que es 
capaz de formar su propio agujero de penetración.

Un objeto suplementario de la presento inven­
ción consiste en proporcionar un dispositivo de anclaje de di
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seño sencillo, de fabricación fácil y que se instala sin di­
ficultad.

Estos objetos, así como otros objetos de la
invención se consiguen gracias a un conjunto de fijación*****
constituido por un elemento de anclaje auto-penetyapte que

* * *tiene la forma general de ana punta de flecha. El"&ispositi-.
vo de anclaje tiene una estructura en forma de pláéa con un
par de segmentos semicilindricos formados a lo largó* de su
eje en los lados opuestos del plano de la estruc^&r^ en for

*  *  *  * * *

ma de placa. Estos segmentos semicilindricos formp&una caví
dad longitudinal que recibe una parte del dispositivo de fija

* * * ***
ción. Estando alineados el eje del dispositivo de anclaje y

*dáLdispositivo de fijación, el conjunto puede ser*empujado o*introducido a martillazos en la pared. Cuando ellá&emento de 
anclaje ha atravesado la pared, unos medios formadas en el 
dispositivo de anclaje lo hacen girar hasta una posición 
transversal respecto al eje del dispositivo de fijación, aco­
plándose el dispositivo de fijación en un orificio que atra­
viesa la placa entre los segmentos semicilindricos. El dispo 
sitivo de fijación puede ahora ser atornillado para sujetar 
una ménsula de montaje, o elemento parecido, en la pared.

' Los medios que producen la rotación pueden 
consistir en un par de orejas que actúan como levas y que 
se acoplan con la par^e posterior de la pared, o, en varian­
tes de realización, en uno o varios espárragos elástivos for 
mados como parte integrante de uno de los dos segmentos semi 
cilindricos o de ambos, ejerciendo estos espárragos una pre­
sión contra el vástago del dispositivo de fijación. El elemen 
to de anclaje puede incluir un dispositivo que se empotra en
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la pared de tal manera que el dispositivo de fijación pueda 
ser desmontado y colocado de nuevo.

Estas ventajas, estos pbjetos, y estas carao j
* ¿s*terísticas de la presente invención, podrán entenderse, así 

como otros, más claramente leyendo la siguiente descripción 
detallada tomada conjuntamente con los dibujos adjuntos. ti 

BREVE DESCRIPCION DE IOS DIBUJOS * ^
La figura 1 es una vista en alzado**IAteral 

del conjunto de fijación de la presente invención?;**.
la figura 2 es una vista de la parte.infe­

rior del conjunto de fijación de acuerdo con la pregente in
vención, tomada a lo largo de la línea 2-2 de la ligara 1^es* * * ***
tando retirado el dispositivo de fijación para ilustrar más*****
detallaménte el elemento de anclaje; ^

la figura 3 es una vista de extremidad del 
elemento de anclaje, tomada a lo largo de la linea 3*-*3 de 
la figura 2;

la figura 4 es una vista en planta del conjun 
to de fijación de la presente invención, que ilustra también 
la forma del orificio formado en la ménsula con la cual se 
utiliza el conjunto;

s la figura 5 es una vista lateral estando el 
elemento de anclaje en la posición de anclaje de la construc 
ción de la figura 4;

la figura 6 es una vista en planta de otra 
construcción de la presente invención;

la figura 7 representa una sección transver­
sal de la construcción de la figura 6, tomada a lo largo de 
la linea 7-7, y que representa también una variante de forma 
del dispositivo de fijación;
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la figura 8 es una vista de extremidad toma- '
da a lo largo de la línea 8-8 de la figura 6;

la figura 9 es unavLsta lateral de otra cons ^* 'trucción del dispositivo de anclaje de la preseKte"l&ven- § 
oión; y

la figura 10 es una vista en planta.de la
construcción representada en la figura 9. . i

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION .. ^' * \ .El conjunto de fijación de la pres&iilfe inven
# * wción, que se ilustra generalmente en 10, incluye un elemen­

to de anclaje 12 y un dispositivo de fijación roseada 1 4.
El elemento de anclaje 14 tiene una estructura en'^ggma de
placa 13 con una punta generalmente triangular 16f\I& punta.***
16 es suficientemente fina para formar un borde vivo que 
puede ser empujado o introducido a martillazos en la pared.
Una cavidad dispuesta longitudinalmente está formada por 
unos segmentos semicilíndricos 18 y 20 que están dispuestos 
de manera general a lo largo del eje del dispositivo de an­
claje 12 y que sobresalen en direcciones opuestas a partir 
del plano de la estructura en forma de placa. Esta cavidad 
recibe el vastago roscado 22 del dispositivo de fijación 14 

y, como se representa en la figura 2, el segmento superior 
18 puede dotarse de surcos 24 que se acoplan con los hilos 
de rosca del dispositivo de fijación. Por otra parte, nnn 
abertura 26 que se extiende a través del elemento de ancla­
je 12 está formada por los bordes 28 y 30 de los segmentos 
semicilíndricos 18 y 20, acoplándose igualmente estor bordes 
con los hilos de rosca del dispositivo de fijación para una 
finalidad que se explicará detalladamente en lo que sigue.
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La pared de extremidad 31 del segmento 18 tiene un orificio á g
geramente superior al diámetro de raíz del dispositivo de fijarás

#  ción (figura 3) y forma un tercer borde de acoplamiento con?.-=̂ -g
rosca. Un par de orejas que actúan como levas 36 y áS.Sestán"
formadas en la extremidad del dispositivo de ánclaj^*^%! ppues^p^
ta a la punta 16. *

***El dispositivo de fijación 14 tiene Ama caberla
*za 32 con una cavidad de accionamiento 34 formada en'ella. Pa— 1

** ** $ra utilizarlo, el dispositivo de fijación 14 se ensambla con
el elemento de anclaje 12, extendiéndose su eje en l$.*misma di ;
rección general que el eje del dispositivo de anclqjgA A conti
nuación se empuja o se introduce a-martillazos el copjpnto de %
fijación 10 en la pared.(no representado). Cuando á,^emento

* * *de anclaje 12 ha sido introducido a través de la paríecL en su 
totalidad, se hace girar el dispositivo de fijació&'etr el sen­
tido horario introduciéndolo en el dispositivo de anclaje en 
razón del acoplamiento a rosca con los survos 24 y los bordes 
28 y 30 del orificio 26. Las orejas que actúan como levas 36 y 
38 entran en contacto con la superficie posterior de la pared - 
y hacen girar en sentido horario el dispositivo de anclaje (co ; 
mo se representa en la figura 1) hasta una posición situada 
transversalmente respecto al eje del dispositivo de fijación.
El vástago del dispositivo de fijación permanece en contacto 
con los bordes 28 y 30 y, de hecho, el pivotamiento se efectúa 
alrededor de estos dos bordes. El dispositivo de fijación se 
extiende ahora a través del orificio 26 en la misma dirección 
general que la abertura. La continuación de la rotación del dis 
positivo de fijación aplica la superficie inferior de la cabe­
za 32 contra la ménsula u otro artículo que se está fijando en 
la pared.30
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} Las figura 4 y 5 se refieren a una variante %r
de construcción de la invención. En esta variante, el segmen 
to semicilíndrico superior está ranurado en 40, a lo largo 3 
de una parte de su línea de contacto con la estructura en­
ferma de placa 13- Esto forma un espárrago elástico*^ qué, 
se dobla ligeramente hacia el interior para darle oanapteris 
ticas de muelle. Uno o¡ varios salientes 44 pueden ^p^marse 43
en la extremidad de punta del dispositivo de anclaje 12. Es-***** ^te saliente 44 se acopla con las roscas del dispos^tiyo de fi
jación 14 y mantiene el dispositivo de fijación y el'^isposi-*
tivo de anclaje alineados debido a la presión del espárrago
elástico 42. Esta construcción presenta también una^^lurali-
dad de púas de penetración 48 y 50 formadas en ángRl6& rectos*
las unas respecto a las otras. Estas púas se acoplarán con la 
superficie posterior de la pared y mantendrán el dispositivo 
en su posición. Si es necesario desmontar el dispositivo de 
fijación, para cambiar la ménsula de soporte, por ejemplo, 
las púas 48 y 50 soportarán el dispositivo de anclaje en la 
pared y por tanto el dispositivo de fijación 14 podrá ser in­
troducido de nuevo después del cambio.

Para utilizar esta construcción, el disposi­
tivo se introduce a través de un orificio de forma apropiada 
52 formado en la ménsula de soporte (figura 4). El orificio 
52 es suficientemente amplio para recibir los segmentos semi- 
cilíndricos 18 y 20 y tiene unas ranuras superiores e inferió 
res de anchura suficiente para dar paso a las pestañas de la 
placa 13 que incluyen las púas 48 y 50. Sin embargo, el orifi 
ció 52 es demasiado pequeño para dar paso a la cabeza 32 del 
dispositivo de fijac^i. El conjunto de fijación se sitúa en 
el orificio 52 y Sd introduce parcialmente a través de la pa-

-  - -
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red. A continuación, el dispositivo de fijación 14 se separa
del dispositivo de anclaje 12 una o dos vueltas, justo a la
distancia suficiente para que la punta del dispositivo de fi
jación libre el saliente 44- El dispositivo de fijacá&n 14 y §
el dispositivo de anclaje 12 están mantenidos en a^C&qacián ^** *
axial por la pared. Se continúa la operación de introducción*** *1
a golpes del conjunto hasta que la extremidad posterior del*
dispositivo de anclaje salga de la pared. En este momento, el

*. .
espárrago elástico 42 hace que el dispositivo de agclsfje gire 
a través del eje del dispositivo de fijación 14 y tome la con 
figuración ilustrada en la figura 5. A continuacióq,,.el dispo
sitivo de fijación puede enroscarse de nuevo en el<oyificio

, ***26 del dispositivo de anclaje. El espárrago elásticp¡.¿4,2 se
desplazará también hacia arriba tendiendo a bloquearen su si 
tio el dispositivo de fijación. Aunque el espárragó*e4ástico 
42 efectúe el papel de las orejas con acción de leva 36 y 38, 
es preferible conservar estas últimas si existe cualquier ten 
dencia al bloqueo del dispositivo de anclaje.-

Las figuras 6-8 representan otra construcción 
similar a la de las figuras 4 y 5, en la cual el saliente 44 
sujeta la punta del tornillo y transmite también los golpes - 
de martillo aplicados al tornillo al dispositivo de anclaje 
12 (en lugar de transmitir la fuerza por medio de las roscas . 
que podrían romperse). Además,del espárrago elástico 42, este 
modo de realización incluye un segundo espárrago elástico 43 
que se acopla con la extremidad delantera del tornillo. La coo 
peración de los espárragos elásticos 42 y 43 que ejercen una 
fuerza de empuje contra los lados opuestos del dispositivo de 
fijación 12 mejora la acción de leva del dispositivo de ancla 
je después de que ha atravesado la pared.
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"<íCon relación a este modo de realización, se 
ilustra también un par de nervios 52 dispuestos longitudinal- ; 
mente. Estos nervios están destinados a acoplarse con la pa­
red posterior del muro en seco, después de la accióa-áe leva g
e impide que el dispositivo de anclaje gire cuando ¿&!*áisposi $** * ***
tivo de fijación penetra en el orificio 26. La variante de ^

* ^forma del dispositivo de fijación que se ilustra aquí, y que '
naturalmente puede utilizarse con cualquiera de los modos de
realización presenta una cabeza 32 de dimensión recEuds&a. Es-+
te dispositivo de fijación con cabeza pequeña se utiliza con
una grapa elástica 54 o elemento parecido para sujetaa una mén
sula (no representada) pn la pared. Con este modo dpjfealiza-*.*ción, el conjunto de fijación puede instalarse en Rpái&er lugar

* wy la ménsula puede montarse a continuación. Este dispositivo 
. de fijación 14 tiene una rosca 56 con paso a la deré&hh en la 
extremidad superior del vástago y una rosca con paso a la iz­
quierda 58 en la extremidad inferior.

la extremidad del espárrago áástico 43 tiene 
dos dispositivos destinados a acoplarse con la rosca de paso a 
la izquierda 58. El primero está constituido por un par de ros 
cas formadas mediante presión en la chapa metálica para que. se.-p̂  
acoplen con la rosca 58 del dispositivo de fijación. El otro 
dispositivo está constituido por una esquina 62 doblada en el - 
espárrago "elástico hacia el interior para que se adapte al ra 
dio de la punta del dispositivo de fijación, aumentando así el 
acoplamiento de las roscas. Naturalmente, estos dispositivos 
pueden utilizarse conjuntamente o por separado o con cualquiera 
de los demás modos de realización descritos.

Para su utilización, el conjunto de fijación 
de este modo de realización se empuja o se introduce a martilla



zos en la pared, como en el caso anterior, hasta que el disposi
tivo de anclaje salga por la parte posterior. A continuación,
la rotación d.el dispositivo de fijación en la dirección horaria^
hace que la punta del dispositivo de fijación salgá"Kél salíen-'**** 1te 44 en razón de la rosca 58 con paso a la izquiei!dáA Cuando ^
la punta ha salido de la extremidad del saliente, les^esparra- -
gos elásticos 42 y 43 hacen girar el dispositivo de anclaje en ?
la dirección horaria (como se representa en la figuya.,7) desa-

* < *copiando la rosca de paso a la*izquierda 58. La continuación** *de la rotación en sentido horario del dispositivo de* fijación
14 hace que la rosca 56 con paso a la derecha intrótRfáca el dis

< **positivo de fijación en el orificio 26 como en los -gnt&riores 
modos de realización.

Una cuarta configuración se representa en las 
figuras 9 y 10. En este modo de realización, los bordes 28 y 
30 del orificio 26 están doblados hacia el interior en direc­
ción al eje del dispositivo de anclaje y forman un ángulo con 
relación al dispositivo de anclaje, siendo este ángulo idéntico 
al de las roscas del dispositivo de fijación. Esto mejoramucho ' 
el grado de acoplamiento a rosca para la introducción tanto en 
sentido axial como en sentido transversal del dispositiva de llí 
fijación.

Como puede verse claramente en la descripción 
que antecede, el conjunto de fijación de la presente invención 
puede utilizarse con una amplia variedad de espesores de pared. 
Por otra parte, se observará que contrariamente a los dispositi 
vos de anclaje expansibles, la presente invención no está afec­
tada por obstáculos. El conjuntode anclaje podrá empotrarse en 
madera con la misma facilidad que un clavo y se anclará más fir 
memente.
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Varios cambios, modificaciones y variaciones po
gran ser ideados por los expertos en la materia, después de
leer las descripciones que anteceden. Por ejemplo, además de <
las configuraciones de punta que se describen, el hag3e delan"
tero puede ser redondo, agudo, o provisto dé dient<S?a*<6in -
afectar de manera perjudicial su rendimiento. Por cnnsiguien
te, se entiende que la invención incluye todos aquellos -
cambios, modificaciones y variaciones que entran alean* ***
ce de las reivindicaciones adjuntas.

*
En resumen el presente modelo de utilidad que se -

solicita deberá recaer sobre las siguientes
REIVINDICACIONES

W*
-  *  fc -s *3 ̂

1. Un conjunto de fijación destinado a fijar ar^i 
tículos en una pared, incluyendo dicho conjunto un elemento 
de anclaje autopenetrante capaz de ser empujado o introduci­
do a través de dicha pared y un dispositivo de fijación ros­
cado, provisto de cabeza; incluyendo dicho elemento de ancla 
je una estructura en forma de placa con una punta de penetra " 
ción en la extremidad delantera, una cavidad que se extiende - 
longitudinalmente respecto a dicho elemento de anclaje y que 
recibe dicho dispositivo de fijación y está formada por un 
primer segmento semicilíndrico que sobresale en una direc­
ción a partir del plano de la estructura en forma de placa, 
dispuesto generalmente en el sentido del eje de dicho elemen 
to de anclaje en una posición axial del mismo; y por un según 
do segmento semicilíndrico que sobresale en la dirección 
opuesta respecto al plano de la estructura en forma de placa 
y dispuesto también generalmente en el sentido del eje de 
dicho elemento de anclaje en una segunda posición axial del
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mismo; un orificio que atraviesa dicha placa entre dicho'seg 
mentó setnicilíndricos con un tamaño y una configuración ta­
les que pueda recibir dicho dispositivo de fijación; un dis
positivo destinado a acoplarse con las roscas del dispositi-.Ji+ + +***
vo de fijación; un dispositivo para producir una rp&gción de s* *H
dicho elemento de anclaje con relación al eje de diqho dispo
sitivo de fijación; con lo cual el conjunto de fijación pue-+*+<*+*de ser empujado o introducido por percusión por medio de la

* .  *cabeza del dispositivo de fijación en la pared haáta'que el
elemento de anclaje atraviese completamente esta última, en
cuyo momento el dispositivo que produce la rotación de dicho* .
elemento de anclaje con relación a dicho dispositiva*T3e fija, 
cióh cambia la orientación del dispositivo de anciajé a una 
posición dispuesta transversalmente respecto al eja*"del din 
positivo de fijación.

2. Un conjunto según la reivindicación l, carac 
terizado porque el dispositivo destinado a acoplarse con las 
roscas del dispositivo de fijación está constituido por in- 
dentaciones formadas en las superficies internas de dichos 
segmentos semicilíndricos.

3. Un conjunto según la reivindicación 1, carac 
terizado porque el dispositivo destinado a acoplarse con 
las roscas del dispositivo de fijación está constituido por 
unos elementos dispuestos alrededor de la periferia del orí. 
ficio.

4. Un conjunto según la reivindicación 1, carac.
. terizado porque el dispositivo destinado a acoplarse con -
las roscas del dispositivo de fijación está constituido por 
lo menos por un saliente que se extiende fuera del plano de
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dicha estructura en forma de placa en un punto adyacente a 
la punta de penetración y adaptado para acoplarse con las 
roscas del dispositivo de fijación en la región de la pun 
ta de dicho dispositivo de fijación.

5. Un conjunto según la reivindicación.*!, ca-
racterizado porque el dispositivo para producir la rotación
de dicho elemento de anclaje incluye un par de orejas que*****
actúan como leva. ^

6. Un conjunto según la reivindicación JL, carac* * +
terizado porque el dispositivo para producir la rogación de

******
dicho elemento de anclaje incluye un espárrago elástico fon? 
mado de una parte de dicho primer segmento semicilindrico.

t * *7* Un conjunto según la reivindicación carac. 
terizado porque el dispositivo que produce la rotación de 
dicho elemento de anclaje incluye además un segundo espárra 
go elástico formado en una parte de dicho segundo segmento 
semicilíndrico.

8. Un conjunto según la reivindicación 1, carajo 
terizado además porque incluyen un dispositivo para^mantener 
el elemento de anclaje acoplado con la parte posterior de la 
pared.. . -

9. Un conjunto según la reivindicación 8, carac. 
terizado porque el dispositivo para mantener dicho elemento 
de anclaje acoplado con la parte posterior de la pared inclji 
ye una pluralidad de púas que penaran en la pared.

10. Se reivindica por último como objeto sobre 
el que ha de recaer el modelo de utilidad que se solicita:
UN CONJUNTO DE FIJACION DESTINADO A FIJAR ARTICULOS EN UNA

30 PARED.
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en 
la presente memoria descriptiva que consta de catorce pági 
ñas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
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Madrid, 25 Septiembre 198Q,. 
BERNARDO UNGRIA * * *
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