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EXTRACTO DF_ LA DPSCRIPCION

Un conjunto de fijacién destinado a ser emplea

do en una pered tiene un elemento de anclaje puntiaguqO y un
dispositivo de fijacién roscado. E1l elemento de anedmje tiene
una cavidad longitudinal formada por segmentus seﬁ?é@lindri-
cos que interceptan una azbertura que atraviesa el .dispositivo
de anclaje. El1 dispositivo de fijacién estd alineaéq con la
cavidad la cual estd acoplada con las roscas de ééoéaspositi—
vo de fijacidn, sobresaliendo su cabeza més allé:désla extre—
midad del dispositivo de anclaje y el conjunto se'ébloca a
martillazos en la pared. Cuando el dispositivo de.-akclaje ha
pasado mds alld de la pared, se introduce a roscaaélfdisposl
tivo de fijacibén en el dispositivo de anclaje, elné%gl, a su
vez, es arrastrado contra la parte posterior de ig.ﬁared, fi
jando as{ de manera segura un artfculo en ella. e

ANTECEDENTES Y RESUMEN DE IA INVENCION

Un cierto ndmero de dispositivos de anclaje
han sido inventados para efectuar el anclaje de articulos en
paredes, tales como por ejemplo muros en seco. Estos disposi
tivos de anclaje de la técnica anterior incluyen pernos aco-
dados y dispositivos de anclaje auto-expansibles. E1l proble-
ma principal que se presenta con estos dispositivos de ancla
je consiste en que necesitan un agujero perforado de antema-
no.

Por comnsiguiente, un objeto principal de la
presente invencién consiste en proporcinnar un dispositivo
de anclaje apropiado para ser utilizado en paredes, y que €S
capaz de formar su propio agujero de penetracién.

Un objeto suplementario de la presente inven-

cién consiste en proporcionar un dispositivo de anclaje de di
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sefio sencillo, de fabricacién fécil y que se instala sin di-
ficultad.

Estos objetos, asf como otros objetos de la
invencién se consiguen gracias a un conjunto de fijgcién

tonc e

constituido por un elemento de anclaje auto-penetgngpnte que
tiene la forma general de una punta de flecha. E].."cii.'spositi- :
vo de anclaje tiene una estructura en forma de plééé con un
par de segmentos semicili{ndricos formados a 1o large de su
eje en los lados opuestos del plano de la estrucﬁ&gg en for
ma de placa. Estos segmentos semicilindricos formgy una cavi
dad longitudinal gque recibe una parte delldiSposifﬁvo de fija
016n. Estando alineados el eje del dispositivo déuéﬁclage Yy
dd dispositivo de fijacidn, el conjunto puede seg.empugado o
introducido a martillazos en la pared. Cuando eliéiémento de
anclaje ha atravesado la pared, unos medios formgdog en el
dispositivo de anclaje lo hacen girar hgsta una posicién
transversal respecto al eje del dispositivo de fijacidn, aco-
plédndose el dispositivo de fijacién en un orificio que atra-
viesa la placa entre los segmentos semicilindricos. E1 dispo
sitivo de fijacidén puede ahora ser atornillado para sujetar
una ménsule de montaje, o elemento parecido, en la pared. _

‘' Los medios que produceﬁ la rotaciédn puédeﬁ'
consistir en un par de orejas que actian como levas y que
se acoplan con la pav.e posterior de la pared, o, en varian-
tes de realizacibn, en uno o varios esparragos eldstivos for
mados como parte integrante de uno de los dos segmentos semi
cilindricos o de ambos, ejerciendo estos espdrragos una pre-—
si6n contra el vdstacso del dispositivo de fijacidén. E1 elemen

to de anclaje puede incluir un dispositivo que se empotra en
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la pared de tal manera que el dispositivo de fijacién pueda

ser desmontado y colocado de nuevo.

Estas ventajas, estos objetos, y estas carag

ol de

teristicas de la presente invencién, podrén entenderse, asi
como otros, mds claramente leyendo la siguiente deenyipcién
detallada tomada conjuntamente con los dibujos adﬁ&n%os. a

LIS T d

BREVE DESCRIPCION DE TOS DIBUJOS *

le figura 1 es una vista en alzado -lateral
del conjunto de fijacién de la presente invegciéqy;:l

la figura 2 es una vista de la parté.infe—
rior del conjunto de fijacién de acuerdo con la Qfgipnte in
ven016n, tomada a lo largo de la l1inea 2-2 de lzgﬁgpra 1, €8
tando retirado el dspositivo de fijacidén para 11ustfar més

detallaménte el elemento de anclaje; : Ll

la figura 3 es una vista de extremidsd del
elemento de anclaje, tomada a lo largo de la 1linea 3-3 de
la figura 2;

la figura 4 es una vista en planta del conjun
to de fijacién de la presente invencidn, que ilustra también
la forma del orificio formado en la ménsula con la mal se
utiliza el conjunto; o )

. la figura 5 es una vista 1aterélvééténd;dei;
elemento de anclaje en la posicién de anclaje de la construc
cién de la figura 4; | |

la figura 6 es una vista en planta de otra
construccidén de la presente invencidn;

la figura T representa una seccién transver—
sal de la construccién de la figura 6, tomada a lo largo de

la l1fnea 7-7, y que representa también una variante de forma

del dispositivo de fijacién;
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le. figura 8 es una vista de extremidad toma~

da a lo largo de la linea 8~8 de la figura 63

la figura 9 es una vista lateral de otra cons

truceibén del dispositivo de anclaje de la present® *ifven—

. .."
cién; ¥y e

la figura 10 es una vista en planta.de la

construccién representada en la figura 9. .

DESCRIPCION DETATILADA DE LA TNVERCIOR o+,

El conjunto de fijacifn de la pres%éﬁ% inven
cibén, que se ilustra generalmente en 10, incluye un elemen-
to de anclaje 12 y un dispositivo de fijacién rostafd 14.
El elemento de anclaje 14 tiené una estructura en?ﬁﬁ?ma de
placa 13 con una punta generalmente triangular 16{2;§ punta
16 es suficientemente fina para formar un borde v{;q que
puede ser empujado o introducido a martillazoes eﬁni;'pared.
Una cavidad dispuesta longitudinalmente estd formada por
unos segmentos semicilindricos 18 y 20 que estdn dispuestos
de manera general a lo largo del eje del dispositivo de an-
claje 12 y que sobresalen en direcciones opuestas a partir

del plano de la estructura en forma de placa. Esta cavidad

recibe el vistago roscado 22 del dispositivo de fijacién 14 -

¥y, como se répresenta en la figura 2, el segmento superior
18 puede dotarse de surcos 24 que se acoplan con los hilos
dé rosca del dispositivo de fijacién. Por otra parte, una
abertura 26 que se extiende a través del elemento de ancla-
je 12 estd formada por los bordes 28 Y 30 de los segmenios
semicilindricos 18 y 20, acopléndose igualmente estor bordes
con los hilos de rosca del dispositivo de fijacién para una

finalidad que se explicard detalladamente en lo que sigue.

et T
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ta a la punta 16. *

. mo se representa en la figura 1) hasta una posicidn gitpgggliféf

La pared de extremidad 31 del segmento 18 tiene un orifieio 15
geramente superior al didmetro de raiz del dispositivo de fijas
cibén (figura 3) y forma un tercer borde de acoplamiento con -
rosea. Un par de orejas que actian como levas 36 yIQB.estén.:
formadas en la extremidad del dispositivo de anclagp'ﬂz opue:
El dispositivo de fijacidén 14 tiene’:u:na cabex

za 32 con una cavidad de accionamiento 34 formada en ella. Pa~

S

ra utilizarlo, el dispositivo de fijacién 14 se enéambla con
el elemento de sanclaje 12, extendiéndose su eje en 1a'misma ai.
reccién general que el eje del dispositivo de anclajga A conti
nuacién se empuja o se introduce a martillezos el conjunto dé‘
fijacién 10 en la pared.(no representado) Cuando éﬁéiemento |
de anclaje 12 ha sido introducido a través de 1la pared en su

totalidad, se hace girar el dispositivo de fijaciéﬁ‘éﬁ el sen
tido horario introduciéndolo en el dispositivo de anclaje en

razén del acoplamiento & rosca con los survos 24 y los bordes |
28 y 30 del orificio 26. ILas orejas que actdan como levas 36 y f
38 entran en contacto con la superflcle posterior de la pared -

y hacen girar en sentido horario el dispositivo de anclaje (co

transversalmente respecto al eje del dispositivo de fijaci6n;. \
El véstago del dispositivo de fijacién permanece en contacto . .0
con los bordes 28 y 30 y, de hecho, el pivotamiento se efectla
alrededor de estos dos bordes. E1l dispositivo de fijacidn se
extiende ahora a través del orificio 26 en la misma direccién
general que la abertura., La continuacién de la rotacién del dis
positivo de fijacibén aplica la superficie inferior de la cabe—
za 32 countra la ménsula u otro srticulo que se estd fijando en

la pared.
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 tivo se introduce a través de un orificio de forma apropiada- -°

i

g Ias figura 4 y 5 se refieren a una variante
de construccifén de la invencibén. En esta variante, el segmen
to semicilinérico superior estd ranurado en 40, a lo largo
de una parte de su linea de contacto con la estructura en-
forma de placa 13. Esto forma un espdrrago eléstico'#é‘quéé
se dobla ligeramente hacia el interior para darle'@giépterig
ticas de muelle. Uno o. varios salientes 44 pueden f{rmarse

en la extremidad de punta del dispositivo de anclaje‘12. Es-
te saliente 44 se acopla con las roscas del.disposiﬁxib de fi
jaci6n 14 y mantiene el dispositivo de fijacién y éifﬁiSposi—-
tivo de anclaje alineados debido a la presién del ééﬁarrago

eldstico 42. Esta construccidén presenta también unes»piurali-
dad de plas de penetracién 48 y 50 formadas en éngdldb»recios;
las unas respecto a las otras. Estas plas se acopiamﬁn con la-
superficie posterior de la pared y mantendrin el dlSpOSltlvo :
en su posicidn. Si es mnecesario desmontar el diSp031t1vo de
fijaci6n, para cambiar la ménsula de soporte, por ejemplo,

las ptas 48 y 50 soportardn el dispositivo de anclaje en la
pared y por tanto el dispositivo de fijacién 14 podrd ser in-—
troducido de nuévo después del cambio.  §

Para utilizar esta construccién, el disposi-

52 formado enxla ménsule de soporte (figura 4). El orificio :
52 es suficientemente amplio para recibir los segmentos semi~-1%
ciiindricos 18 y 20 y tiene unas ranuras superiores e inferio
res de anchura suficiente para dar paso a las pestafias de la
placa 13 que incluyen las pdas 48 y 50. Sin embargo, el orifi
cio 52 es demasiado pequeifio para dar paso a la cabeza 32 del
dispositivo de fijari” i, E1 conjunto de fijacién se sitia en

el orificio 52 y s: ir.roduce parcialmente a través de la pa~-
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red. A continuacidén, el dispositivo de fijacidén 14 se separa
del dispositivo de anclaje 12 una o dos vueltas, justo a la
distancia suficiente para que la punta del dispositivo de fi

jacién libre el saliente 44, E1 dispositivo de fijaeiln 14 y

el dispositivo de anclaje 12 estén mantenidos en alTymsacidn ‘%

axial por le pared. Se continda ila operacidén de intreduceidén

L *}"],-

& golpes dél conjunto hasta que la extremidad poster{or del

dispositivo de anclaje salga de la pared. En este momento, el
esparrago eldstico 42 hace gque el dispositivo de aﬁ&lgﬁe gire
a través del eje del dispositivo de fijacién 14 y toﬁe la con
figuracién ilustrada en la figura 5. A continuaciény,, el dispo
sitivo de fijacién puede enroscarse de nuevo en el opificio
26 del dispositivo de anclaje. E1l espdrrago eléstiqé&éé se
desplazard también hacia arriba tendiendo a bloqueé};gg.su si
tio el dispositivo de fijacién. Aungue el espérragde*eidstico
42 efectie el papel de las orejas con accibén de leva 36 y 38,
es preferible conservar estas Ultimas si existe cualquier ten
dencia al blogueo del dispositivo de anclaje.

Las figuras 6-8 representan otra construccidn
similar a la de las figuras 4 y 5, en la cual el saliente 44
sujeta la punta del tornillo y transmite también los golpes .-
de martillo aplicados al tornillo al diSpOSitiVO.de anéiaséﬁf'.
12 (en lugar de transmitir la fuerza por medio de las roscas . .
que podrfan romperse). Ademés,del espidrrago eldstico 42, este
modo de realizacidn incluye un segundo espdrrago eldstico 43
que se acopla con la extremidad delantera del tornillo. Ia coo
peracién de los espdrragos eldsticos 42 y 43 que ejercen una
fuerza de empuje contra los lados opuestos del dispositivo de

fijacién 12 mejora la accibén de leva del dispositivo de ancla

. je después de que ha atravesado la pared.
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. de fijacién 14 tiene una rosca 56 con paso a la de?3thn en la

- cas formadas mediante presién en la chapa metéliga.papa,@ﬁelge;ié

R iy
~ L TR

Con relacién a este modo de realizacibn, se
iJustra también un par de nervios 52 dispuestos longitudinal~
mente. Estos nervios estédn destinados a acoplarse con la pa-—

red posterior del muro en seco, después de la accibn.de leva

e impide que el dispositivo de anclaje gire cuando ??‘éiSpOQL'
tivo de fijacién penetra en el orificio 26. Ia variagmte de
forma del dispositivo de fijacidén que se ilustra aqufn y que :
naturalmente puede utilizarse con cualquiera de 105“58508 de B
realizacién presenta una cabeza 32 de dimensién redﬁéiﬁa. Es~

te dispositivo de fijacidén con cabeza pequefia se utiiiza con

una grapa eldstica 54 o elemehto parecido pera sujelae una mén
sula (no representada) gn'la pared. Con este modo d%-ffaliza-

cibn, el conjunto de fijacibn puede 1nsta1arse en p;amer lugar

¥y la ménsula puede montarse a continuacién. Este dlépos1t1vo

extremidad superior del védstago y una rosca con paso a la iz-
quierda 58 en la extremidad inferior.

Ia extremidad del espdrrago édstico 43 tiene
dos dispositivos destinados a acoplarse con la rosca de paso a

la izquierda 58. El primero estd constituido por un par de ros

acoplen con la rosca 58 del dispositivo de fijacién. E1 otro
dispositivo estd constituido por una esguina 62 doblada en el - -
espirrago -eldstico hacia el interior para que se adapte al ra
dio de la punte del dispositivo de fijacidn, aumentando asi el
acoplamiento de las roscas. Naturalmente, estos dispositivos
pueden utilizarse conjuntamente o por separado o con cualguiera
de los demds modos de realizacidn descritos.

Para su utilizacibn, el conjunto de fijacién

de este modo de realizacidn se cupuja o se introduce a martilla
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zos en la pared, como en el caso anterior, hasta que el disposi

tivo de anclaje salga por la parte posterior. A continuacién,

=

1la rotacién del dispositivo de fijacidn en la direccidn horariag

hace gue la punta del dispositivo de fijacién salgé'Hé; salienég

te 44 en razén de la rosca 58 con paso a la izgquiendl.s Cuando .

@

e
B

la punta ha salido de la extremidad del saliehte, 1eé~e5pérra-
gos eldsticos 42 y 43 hacen girar el dispobsitivo devaﬁplaae en
la direccién horaria (como se representa en la flgura.7) desa-
coplando la rosca de paso a la  izquierda 58. Ia coﬁt;nua016n
de la rotacién en sentido horario del dispositivo dé;}igac16n
14 hace gque la rosca 56 con paso a la derecha intrét¥dca el digi
positivo de fijacién en el orificio 26 como en los bﬁ%kriores
modos de realizaciodn. %

Conms

Una cuarta configuracioéon se repreoenta en las
figuras 9 y 10. En este modo de realizacién, los bE?aés 28 y
30 del orificio 26 estdn doblados hacia el interior en direc-—
cibén al eje del dispositivo de anclaje y forman un dngulo con
relacién al dispositivo de anclaje, siendo este dngulo idéntico
al de las roscas del dispositivo de fijacién. Esto mejora mucho :
el grado de acoplamiento & rosca para la introduccién tanto en
sentido axial como en sentido transversal del dlSqulthO de - =
fijaciodn,

Como puede verse claramente en la descripcidn- -
qué antecede, el conjunto de fijacidn de la presente invencidn
puede utilizarse con una amplia variedad de espesores de pared.
Por otra parte, se observard que contrariamente a los dispositi
vos de anclaje expansibles, la presente invencidén no estd afec—
tada por obstédculos. E1 conjuntode anclaje podrd empotrarse en
madera con la misma facilidad que un clavo y se anclard més fir

memente,
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Varios csmbios, modificaciones y variaciones po
gran ser ideados por los expertos en la materia, después de

leer las descripciones que anteceden. Por ejemplo, ademds de ¢

¢

las configuraciones de punta que se describen, el bagpte delag;s
tero puede ser redondo, agudo, o provisto de dienté?ﬂgin -
afectar de manera perjudicial su rendimiento. Por &dnsiguieg
te, se entiende que la invenciobén incluye todos aqqg}}gs -

cambios, modificaciones y variaciones que entran qp,qg alcan
v %a

ce de las reivindicaciones adjuntas. s s
a

En resumen el presente modelo de utilidagd que se -

[AX X B
solicita deberad recaer sobre las siguientes: PRI
09.'

RETVINDICAC IONES ea

LI &
a
cnfith

1. Un conjunto de fijacibén destinado a fijar ars.

ticulos en una pared, incluyendo dicho conjunto un elemento

de anclaje autopenetrante capaz de ser empujado o introduci-
do a través de dicha pared y un dispositivo de fijacibn ros-—
cado, provisto de cabeza; incluyendo dicho elemento de ancla
Jje una estructura en forma delplaca con una punta de penetra:’
cién en la extremidad delantera, una cavidad que se extiende .
longitudinalménte respecto a dicho elemento de anclaje y que
recibe dicho dispositivo de fijacidn y estd formada por un
priﬁer segmento semicilindrico que sobresale en una direc-
cibén 8 partir del plano de la estructurs en forma de placa,
dispuesto generalmente en el sentido del eje de dicho elemen

to de anclaje en una posicidn axial del mismo; y por un segun

do segmento semicilindrico que sobresale en la direccibébn -

" opuesta respecto al plano de la estructura en forma de placa

y dispuesto también generalmente en el sentido del eje de

dicho elemento de anclaje en una segunda posicidn axial del
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mismo; un orificio que atraviesa dicha placa entre dicho’seg
mento semicilindricos con un tamafio y una configuracidn ta-
les que pueda recibir dicho dispositivo de fijacibnj un dis

positivo destinado a acoplarse con las roscas del dispositi-

."D.
+ 2

vo de fijaciodn; un diSpositivo para producir una rghtacibén de

dicho elemento de anclaje con relacidén al eje de di&hg disng?f

sitivo de fijacién; con lo cual el conjunto de fijacién pue-

[ ]
oo @

de ser empujado o introducido por percusibdn por medio de la
-, %
cabeza del dispositivo de fijacidén en la pared haSté‘hue el

elemento de anclaje atraviese completamente esta ﬁItima, en

| didd
cuyo momento el dispositivo que produce la rotacion de dicho

.
'-
:

elemento de anclaje con relacidn a dicho d15p051t;xp-de flaa,r
o
cibn cambis la orientaciébn del dispositivo de ancizjé a una
posicidn dispuesta transversalmente respecto al ejewﬁél dis
positivo de fijacidn.
2. Un conjunto segin la reivindicacidn 1, carag

terizado porque el dispositivo destinado a acoplarse con las

roscas del dispositivo de fijacibn esta constituido por in-

dentaciones formadas en las superficies internas de dichos

segmentos semicilindricos.

3. Un conjunto segin la reivindicacién 1, carac
tefizado porque el dispositivo destinado a acoplarse con
las roscas del dispositivo de fijacidn esta constituido por
unos elementos dispuestoé alrededor de la periferia del ori
ficio.

4, Un conjunto segin la reivindicacién 1, carac

. terizado porque el dispositivo destinado a acoplarse con -~

las roscas del dispositivo de fijacidn estd comstituido por

lo menos por un saliente que se extiende fuera del plasno de
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dicha estructura en forma de placa en un punto adyacente a
la punta de penetracidén y adaptado para acoplarse con las
roscas del dispositivo de fijacidn en ls regidén de la pun

ta de dicho dispositivo de fijacidn. .
d*gsr e
5. Un conjunto segin la reivindicaciénn%%~ca~
]
ay &

racterizado porque el dispositivo para producir la ¥otacidn

oot

de dicho elemento de anclaje incluye un par de orejé§ que

4%%9 0
act@an como leva. . o,
o

- A o . N rle
6. Un conjunto segin la reivindicacibn Jl, carac
doe

terizado porque el dispositivo para producir la rotacién de

a~
LLd X 1]
dicho elemento de snclaje incluye un espirrago eljstico for

NP
mado de una parte de dicho primer segmento semici%é?érico.
7. Un conjunto segiun 1la reivindiéaciéﬁ%éf carac
terizado porque el dispositivo gue produce la rotgcion de
dicho elemento de anclaje incluye ademds un segundo esparra
go elastico formado en una parte de dicho segundo segmento

semicilindrico.

8. Un conjunto segin la reivindicacién 1, carac

~ terizado ademds porque incluyen un dispositivo para mentener _

el elemento de anclaje acoplado con la parte pbéteridf:de_iéu
pared.. '

| 9. Un conjunto segin la reivindicacidén 8, carac
terizado porque el dispositivo para mantener dicho elemento
de anclaje acoplado con la parte posterior de la pared inclu
ye una pluralidad de puaas éue pen: . vwan en la pared. |

10. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre

- el gue ha de recaer el modelo de utilidaed que se solicita:

UN CONJUNTO DE FIJACION DESTINADO A FIJAR ARTICULOS EN UNA
PARED.
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de catorce pagi

nas mecanografliadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 25 Septiembre 198Q,,:
BRERNARDO UNGRIA et %

PP '
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