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La presente invencidn se refiere a un conjunto
de espejo retrovisor controlado remotamente del tipo en el =-
que se monta un miembro reflector a fIn de ser inclinado den-—
tro de una cublierta alrededor de dos ejes reciprocamente per-
pendiculares, estando conectado .1 control remoto mediante -~
une unidn a un miembro reflector para producir dicho movimien
to de inclinacidn.

Z1 miembro reflector es generalmente el espejo
asegurado & una placa de apoyo dotada de punios de unibn.

En algunos conjuntos del tipo descrito, el miem
bro reilector no es totalmente estuble sobre su punto de arti

culacibn o soporte de inclinacién. Por lo tanto, generalmente

.
® . ]

es necesario proporcionar cierta forma de estabilizacidén en—-— "

L J
tre el miembro reflector y la cubierta. Dicha estabilizacibn °

towa comdrutente la iorma de estabilizadores de resorte gue sé¢
[ ]

L ]
acoplan enr la superficie interna de la cubierta. Esta disposi °
L]
cibn sufre el inconveniente de un movimiento lento y dificile
[J
incrementado ya que los estabilizadores proporcionan una rHMC°
L]

L ]
. . . - ) - R . > . e
cibn adicional a la inherente en el monvaje de articulacidnbe’..

De acuerdo con la invencidén, un conjunto de éshg
Jjo retrovisor conirolado remotamente comprende una carcasa;nr?
cuya parte de la superficie interna es de configuracibén cénca
va parcialaentie esrférica y un miembro reflector montado en un
transportador que tiene una superiicie convexa parcialmente es
férica del mismo rudio que el de dicha parte de la superficie
interna de la carcasa, y estando montados primeros y sezundos
elementos de w. soporte del punto de articulacién en la carcs-
sa y el transportador respectivamente, estando montado fija--
mente el primer elemento en su superficie de gpoyo situada en

el centro de curvatura de las superficies esféricas, y el se-
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gundo elemento esté montado deslizablemente para su movimien-—
to radial con relacién a laes superficies esféricas y toreido
elésticamente en acoplamiento con el primer elemento.

Se describiré ahoras una realizacibén de la inven
¢cidn a modo de ejemplo, haciendo referencia a los dibujos que
se acompefian, en los ques

La figura 1 es una vista parcialmente secciona~
da de un conjunto de espejo de acuerdo con la invencién desde
detrés de la superficie del espejo del miembro reflector.

La figura 2 es una vista en seccién transversal
tomadia sobre laz linea 2-2 de la figura 1.

Las Tiguras 3 y 4 son vistas fragmentarias, si-
milares a la figura 2, de disposiciones de acoplamiento alﬁgéw
no para el mecanismo de control remoto. T
daciendo referencia a las figuras 1y 2, el cdé
junto comprende un miembro reflector 10 el cual esté fijadq:é%
un transporiador 12 que tiene una porcién plana de soporte L;‘
del espejo 14, una porcidn arcueada parcialmente esférica 16
err wl extremo de la porcidn e soporte del éspejo 14 y dos ké::
bordes de refuerzo reciprocamente paralelos y triangulares ::l?::-
y 20. FEl espejo 10 y el transportador 12 estén montados en:a?@
carcase 22, parte ue cuya superficie interna esté compuesta -
de una gzona parcialmente esférica 24 del mismo radio de curva
tura que la porcidn 16 del transportador 12. La carcasa 22 --
tiene una proyeccidn que se extiende interiormente, seneral——
mertte central, 20 ia cual tiene un punto de soporee 20 situado
en el ceutro de curvature de las dos superficies parciulmente
esiéricas 16 y 24. Un cursor 3u estd situado entre los rebor-

des 18 y 20 y tiene una cara extrema céncaeva, 32, la cual es

impulsada pers su ceoplmiiento al punto de soporte 2G mediante
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un muelle de compresifn 34 a fIn de presionar las dos superfi
cies parcialmente esféricas 16 y 24 pare su acoplaniento entre
si.

Lg superficie parcialmente esiférica 24 en lg - -~
carcasa 22 tiene una abertura centralmente situada 36 a trag~-—
vés de la cual se proyecta una palanca 38 asegurada a la por-
cibn arqueada 16. El extremo exterior de la palanca 338 contie
ne ung ranura 40. Una palanca de control manualmente aceiong=-
ble 42 tiene un soporte central esférico 44 y tiene un pasa——
dor 40 que se acopla en la ranura 40 por un extremo. Lioviendo
el otro extremo de la palanca 42, el miembro reflector 10 pue

de ser articulado en cualquier direccibn alrededor del punto

de articulacibn 28. Como quiera que todaz la periferia del -+ =+
miembro arqueado 16 esté en contacto con la superficie esféric.

ca 24, el wiewbro reflector 10 permanece estable en la posi=+"

cibén en la que se goloca. °."

El soporte esférico 44 esté montado en un tefﬁd
50. El tetén 50 puede ser montado en un vehliculo a motor pera’
que el extremo libre de la palanca 42 se proyecte al interfqé::
del compartimento del pasajero. 4 fIn de protegerse de losﬁéi}
pactos, la curcasa 22 esté acoplade al tetdén 50 mediante ufr,~'
a %ae
wecanismo de desenganche de uwn solo eje de tipo conocido, sien
do coincidente dicho eje formado por los remaches 52 y 54 con
el eje del pasador 45 cuando éste dltimo se encuentrs en su -
posicidén central. 35i el desenganche tiene lusar cuando el pa-
'sador 46 no esté en su posicibn central, &ste se mueve meramen
te a lo largo de la ranura 40 sin desacoplarse de la misma.
La figure 3 ilusira un sistema de acoplamiento -
altetnativd en el que se conecta la palunca 40 mediante ung =—-

Jjunta univergal o0 a una varille 62. Bl uovimiento del espejo
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10 alrededor del eje perpendicular al plano del dibujo se -~ -
efectya empujando o tirando de la varilla 62 axialmente, mien .
tras que el movimiento alrededor del otro eje se efectia me——

diante el movimiento angular de la varilla 62.

La figura 4 ilustra afn otro sistema alternati-

VO gpropiado para su uso en un mecanismo de desenganclie de dos
ejes. La palanca 40 es reemplezada por un miembro 70 que tie~

ne una cavidad campeniforme 72 en su extremo libre. Una palan

ca de accionamiento 74, montada en un soporte esférico 96, —

tiene una proyeccibn 76 que, en uso normal, se acopla en la -

parte inferior de la cavidud campaniforme 7Z2. Durante el de—-

sengenche alrededor de cualquiera de los ejes 80 y 82, la pro

yeccibn 78 se desacopla de la cavidad 72 pero, cuando se vuej;'°
L]

ve el conjunto de espejo a su posicibn normal, la proyecciég"-
76 es "capturaua" por el abocardado de la cavidad T2. .
NOTA E.“
.
El Liodelo de Utilidad gue se solicita por veins'
te afios pare Espaiia, de acuerdo comn la vi_ente Legislacilngess
deberéd recaer sobre: "ESPEJO RETAUVISOR CONTROLADO KiwOTAMENS ;
UEM, con Prioridad de la solicitud de Patente en Gran Bretdis, »
n¢ 8113079, de fecna 7 de ..o, 0 de 1381, segin las caracterfs-"
¢ %e

ticas esencigles de las si_uientes:
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REIVINDIGACGCIONES

1o~ Bspejo retrovigor controlado remotamente que

comprende uha carcasa (22) v un wmiembro reflector montado en
un transporvador (12) situado dentro de la carcasa (22), ca—-
5. racterizado porque parte de la superficie interna (24) de la
carcasa (22) es de conriguracidén céncava parcialmenie esféri-
ca y el transportador (12) tienme una superficie convexa par——
cialmente esférica (16) del mismo radio que el de dicha parte
(24) de la superficie interna de la carcasa (22), esténdo mon
10s tados primeros y segundos elementos (25, 32 de un soporte de
punto de articulacidén en la carcesa (22) y en el transporta——

dor (12) respectivamente, estando montado Fijamente el primer

elemento (23) en su superficie de apoyo situada en el centro’--

~s - o s .‘.
de curvatura de las superficies esféricas (16, 24) y estando®*.

15. montado deslizablemente el segundo elemento (32) para su movil®

. o . . s 3 - " -~ ...
miento radiel con relacidn a las supertficies esféricas (16, :=*.
[ ]
. c4) y elésticamente torcido pare su acoplamiento al primer aa

elemento (28).

2.~ Egpejo retrovisor controlado remotamente,s< r

20. segin la reivindicacién 1, carscterizado porque el primer q£§1
mento (28) del soporte de punto de articulacién es fijo cords -
relacidn a la carcasa (22) y el segundo elemento (32) del ;Q—'
porte de punto de articulacidbdn estd montado deslizablemente

sobre el transwortador (12) y elésticamente btorcido fuera de

AV
\Ji
.

las superficies esiéricas (16, 24).

Je— Zspejo retroviscr controlado remotamente, -
segin la reivindicacién 2, caracierizado porque el primer ele
mento del ‘soporte de punto de articulacidén comprende un pase-

dor {(28) y el sezundo elemento tiene una superficic de sopor—-

30. te cbncava (32).
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. 4.~ Espejo retrovisor controlado remoctamente, - '%
segin la reivindicacién 1, 2 6§ 3, caracterizado porque la car
casg (22) estd pivotablemente conectada a un miembro base - -

(50) para su movimiento angular alrededor de un eje vertical

\Jt
.

(52, 54) y el transportador (12) est& acoplado a una palanca
de accionamiento (42) por une junta universal (46) coinciden-~
te con dicho eje vertical (52, 54).

5¢~ Espejo retrovisor controlado remotamente, -
segin la reivindicacién 1, 2 6§ 3, caracterizado porgue la car
10. casa (22) estd pivotablemente conectada a un miembro base - -
(50) por medio de un mecauismo de desenganche de dos ejes y -

el transportador (12) est& acoplado a wa palanca de acciona~

miento (74) mediante acoplamiento de una proyeccibn (78) ed L

una cavidad (72) situada entre los ejes (80, 82) del mecanis— *

- . . - N _ -p o
15. mo de desengancne a fin de ser desacoplado en el supuesto de*

desengenche alrededor de cualquier ejes cee *

-

L]

Se—~ "ESPEJU RETRCVISOR CUNTROLADO REMOYANEN PEW *
Sezdn queda sustencislmente descrito en la phE™

3 0 . - - 3 . .'
gente wemorla que consta de seis nojas escritas a mdquina p'GI‘.:
e

20, una sola cera y acompaiaua de Albujos. e

iedrid,z 7 ABR. 1982
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