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i T\Eata Patente de invencién, se.refiere e un disposi~ffﬁi"

;ﬁ {T'fﬂ;Jl t1vo eleetrénico para el control de tiempos, que solu~ xff

‘ﬂigciona un. problema de gran importan01a 1ndustrial y de

:*~notable actualidad, puesto que se haee preciso en muchos
' ‘_5 -, procesos fabriles el noder controlar el tlempo, de modo?*

| 5que se- nuada determinar previamente la duracién de una kf543 

 ;$&i ;]1  fffz“ operaci6n determinada, 1o cual nerm1te mantener unas cafﬁ

 racteristicas de nroduccidn permanentes, facilitendo la =



 x”1[yecto de muchos tlpos de méquinas autométicas, como oor B

?‘ejemplo las de fabrlcacidn de artieulos con materlales
‘dltrmoplastlcos, en los que es oreciso que el tiempo en o
Bque la pieza esta sometlda a temperatura durante su mol

?deo, se mantenga entre 1imites mny estreohos, lo cual es f:
,fesenoial para que el articulo fabricado presente unasg: ca
&racteristicas adecuadas. El dispositivo obseto de eata Paj‘
"ffténte, presenta 1a importante caracteristica de que 1os’ |
w"xneriodos de tlempo a controlar pueden ser varlados entre.g;
=‘5amplios limites, facilitando la. produccién de artieulos N

(:\  distintos, manteniendo en oada caso de un modo riauroao,

‘ ﬂﬂ“e1 tiempo de control. ;

’.Esenclalmente consta este dlspositlvo electronico, de

'un transformador de alimentacidn con entradas multiples,‘
y;-g}qpe esté coneotado 8 un reotzficador de doble onda que -

alimenta un clrcuito'\en el que esta dlspuesto un pulsa?

?“dor'manual para la puesta en marcha del aparato, a tra-‘?”
5Hvés de una resistencla, poniendo en oirculto un tubo es;3
.‘ff?tabilizador oonectado a masa, el cual pronorciona una tenf )
'”?sién constante en un nudo en el que esta conectado un con
J“.q_tactor movil, accionado por un releVador, como se veré
.‘tif{posteflormente y un condensador que queda conectado me~li 5 

\

“nyfdlante une: r831stencla intermedla a la rejllla de, un ti

‘derivandose asimlsmo un conductor a masa, que po

f{see una resistencla intermedla y una res;stencia varla-3

fble gracias a un control manual que dlscurre sobre una esx“

‘deaea que controle el dispositlvo.;

El contactor méval acclonado oor el relevador, BUS=-

“ffera graduada para la predeterminacl6n del tlempo que se-.' 
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o 'tituye 1a acczén momentanea del pulsador menual , de una v?f*ﬁ
jmanera eatable hasta que €l relevador deaa de estar exci

\' tado. by A'\

El tiratrén esta asmmiamo conectado con un c1rcui~

! K

\to en el que estén dispuestos en oaralelo 1a bobina del

j f‘relevador, un indlcador lumlnoso y w condensador.‘ﬁj

Mediante esta dlsposicidn, se conslgue que, una vez

L fijada la resistencia varlabla en la 9031c16n deseada“7' 
’iiisegﬁn el tlempo a controlar v actuando sobre el pulsa-” ]
Idor, la tensidn facilitada a la rejilla del” t1ratr6n sea j   
 ,suficiente para la puesta en funcionamlento del mismo,  ‘f"
'exoitando la bobina del relevador, el cual esté conecta R

§do mecanicamente al contactor mdvil, que da entrada de

corriente al circuito, de un . modo estable, a pesar de

que’ el pulsador manual no permanezca oresmonado. Dl cir':'
” 1cuito funciona de modo tal que, la tensién de alimente~
‘fclén de 1a rejilla del tiratrén, va disminnyendo progre -

aivamente a causa de la carga del condensador, hasta al

~ canzar un limite de tension para el. cual deja:de funcioi] ¥
ﬁnar el tiratrdn, con 1o que el relevador cesa asimismo = ‘1”;
, zde estar excitado, volviendo el contactor m6v11 a su polfA>
'v’aielén iniclal, cortando la alimentacién del dlSpOSlti—i;  |
'J‘vo, con 10 que ae’ obtlene el control de tiempo deseado.:Vl;
1}E1 tiemoo transeurrldo entre 1a puesta en marcha del dlsff
1.;positivo, medzante el nulsador manual y 1a desconex16n |
-]automatlca, varia como es 16g1co de acuerdo oon la p031l‘A
c16n del cursor de la r951stencla variable, de modo que’ fiFEJ?
puede graduarse el perlodo de tlempo que el d15n051t1voi 23f
§  tiene que controlar, actuando sobre dicha reszste101a véﬁ:

riable.

. Este disp031tiv0 posee gracias al elemento ODthO de_



-Qilumlnacléa de que esta dotado, los medlos para la ob~
';:servacién visual de su estado de funcionamiento 0 pa—'

. ro‘ .“' : ! '- } ‘,

Para su.meaor compren>16n, se adjunta a titulo de

"é ‘f;ejemplo, un dibujo exnlicativo, segun su esquema eléc-!

‘fitrico, de este disoositivoﬁ : _ : L
Semﬁn tal dibajo, esta'dlsp051t1vo esta constitui-'fn

:“;fdo por un transformador¥“l-,1dotado de entradas multi— ;

u 4\fup169‘~2-, cuyo secundarlo esta conectado al rectifica-jg
o 10. 1~:dor de doble onda de elementos ~3— y -4-, el cual ali-??

T;menta un eonductor -5« del que se deriva una reslsten-i:i

'uﬁfcia ~6- y un conductor -7~ quedando conectada 1a pri-5‘f
jiﬁmera a un conductor »8- en el que esta 1ntercalado un t
»wi:\pulsador manual -9~, y que alimenta un- tubo establliza«i

lB,\jjfdor de ten316n -10-; conectado a masa. Dmcho tubo es-

| 5  tabilizador —10-‘fa011ita una tensién constante a un ;7.f
“lgnudo -ll-ven el que esta conectado un conductor -12-  !f

iTthue por un extremo, esté unldo al contactor -13— y que:}

A !M}flpor el otro, queda conectado al nndo —14- con 1nter~  _ A

{T i;;2O ﬁlitmedio del condensador -15— En dieho nudo —14—,'con~  ;‘“

".fif’luyen el conductor:-12~ y el.-16- derlvéndose del nroif

Af ﬂpio nudo, el ramaisll7- que va a masa, a traves de una f¥

"“ffre31stencia intermedia ~18- y de una resistencia variaVl}

~7}{€b1e “19-.

La re91stenc1a variable -19—-esta dispuesta sobre

‘ﬁuna esfera o escala graduada en tiempos, 31endo su uti-z'
) Z?lidad, la de variar a,voluntad el tlempo controlado por ! 
.;_;:el dlspositivo..?{;;:.i-];  EALIN f  | "_ )

| \i. El condudtof —16- lleva intercalada la resistencia
Mb:&jQ ff&} °8— y queda conectado con el circuito en reooso, ‘por in

“'wtermedio del oontactor m6v1l ~13—, con el conductor A2-
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;ﬁ'condensador 15.“.1 o |
_(El conductor -16- esta conectado con 1ntermed10 de

una resiatencla 20, con la reailla -ZL de un tiratrdn, el

"cual esté conectaao a su vez, con un. clrcuido en el que:

w”estan disnuestos en paralelo, 1a boblna de un relevador ‘   V
‘«;~22~, un condensador ~23- y un indlcador luminoso -24-

quedando dispuestas en serle con los dos ﬁltimos, sendas

resistencias-25-;f -26~ g\ | : o
‘f ﬂ E1 tiratrén, queda aaimismo conectado, a traves de‘
ifotra resistenoza intermedla -27-,‘con el conductor -7~
’ﬁal cual esta conectado también, el 01r0uit° integrado por

' los elementos en *aaralelo -22- -23- -24- »

Este dlspositivo hace posible el control exacto de
TR A tlempo medxante la resistencia varmable —19-, consigulen
]fdfif:f7'315 do que el notencial de 1a’ rejilla ~21- vaya dismlnnyendo

desde un valor méx1mo a otro velor minimo, en el que, el

-3relevador deja de estar excitado, teniendo 1ugar el paro .
'autométlco deldlspositlvo y por lo tanto el del aparato

‘o méquina controlado._3ff'“§

”fff26\ £fL} Todo cuanto no afecte, altere, CamOle o) modifique la 5

esencla del dispositivo deacrlto, serd varlable a los afec

ga.tos de 1a actual Patente. Jf
No:rA.u ¥

Se reiv1ndica eomo objeto de esta Patente de 1nvenci6n.

1.- Un dlsposltlvn electrénlco para el control de tiempos,“

{caracterlzado esenclalmente por comprender un clrcuito

alimentado a traves de un transformador y un rectlficador '

de doble onda, en el que, queda dispuesta una r691st°ncla

N

varlable, conectada a masa y dotada de una escala aradua~

fﬂf3oj%;; da en tlemnos, la cual esta conectada a un nudo al que g

~afluyen, un conductor de alimentacion da o “@”1"ﬂ R menn



:‘ w;citado por el tlratrén.

10

: 20;‘”?frejilla del tiratrén y resistencla variable, cuando dsaa[

' ' ‘!de ser aoeionado el pulsador.

, ’.?25

30

J§~tiratr6n, w segundo conductor, que 1leva 1ntercalado un
V‘icondensador y gque estd conectado a un contactor mdvil

X! un. nudo de potencial constante, afluvendo asimismo al '

nudo menclonado, un tercer conductor, dotado de una re-

'sisteneia intermedia ¥y oue termina en. un borne en el quei
N actﬁa el contactor mov11 de una de sus doa p03101ones,,:

fcuyo contactor m6V1l esta accionado por un relevador ex :

1
'[

2.~ El nropio dispositlvo de 1a reivindicacién anter1or,'

: jcaracterlzado esencialmente porque en el nudo de teneiénv

:,fconstante, esta conectado un tubo establlizador de ten— ,

sién coneotado a masa, el cual queda conectado a su vez,

e travéa de dicho nudo, con 1a antrada de corriente de’ al;
SRR Ementaoién, a traves de un pulsador manual. ‘“'; :.‘":'
‘-15;'!ﬁ;3o- El propio dispositlvo de las reivindicaciones enterio

;';res, caracterlzado esenclalmente porqus el contactor m6

v11 accionado por el relevador, eetablece contaoto en suf

‘43_posicién de accionamiento, ¢on el ramal de entrada de co

rriente, alimentando el circuitodbl tubo estabilizador,< '

\“‘

;ﬁ4.- 5l proPio dispositivo de las re1vindicaoiones anterio
ilires, caracterlzado esencialmente porque el tiratrén estéf‘
!ﬂ.conectado a un circuito en el que estan dispuestos en pa.
 .“ra1e1o, 1a bobina del relevador, un condensador y un ele;
?»ﬁfmento luminoso, llevando estos dos ultimos en serie, sen’f
k das re51stencias, cuyo c1rcuito esta oonectado con la enlh
 trada de eorriente de un modo directo esténdolo aslmismo ;

' }al tiratron, a través de una resistencia conatante..

: Sean cuales fueren las clrcuastancias que concurran

~en 1a esencialided de la Patente definida en las anterio






| BaecELOM, 28 ANERDY Of 1967

et saragE




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



