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Ls presente invención se refiere a un acoplamiento de 
seguridad contra sobrecarga para transmitir un momento de giro 
limitado, entre dos partes motrices esencialmente en forma de di): 
co, dispuestas coaxiales entre sí, estando alojadas en la prime­
ra parte motriz unas bolas que sobresalen de la superficie fron­
tal contigua de la segunda parte motriz unas bolas que sobresalen 
de la superficie frontal contigua de la segunda parte motriz 
y engranan bajo fuerza de resorte cada una en un correspondien­
te orificio fiador de la superficie frontal de la segunda par­
te motriz.

En las herramientas portátiles accionadas por moter-J*
. . .como por ejemplo los martinetes de taladrar, se ha de prever

por motivos de seguridad en el accionamiento de rotación entre
el motor v la herrami nta, un acoplamiento cue al blociuesr'se**
eventualmente la herramienta debe interrumpir el flujo de f3u.erẑ
entre el mooor y la herramienta. .

Pera esta finalidad se utilizan en las herramientas*.* .*
portátiles centralmente acoplamientos de enclavamiento pop...

. . .
* .  * *

oclas. Ui-o de estos acoplamientos conocidos consta por ejemplo 
de dos partes motrices en forma de disco que están unidas al 
giro una con otra en el mismo eje a través de bolas solicita­
das por resorte. Las bolas asumen al mismo tiempo el apoyo axial
recíproco de las partes motrices, demanera que Para lograr una
distribución de presión uniforme, es usual utilizar una multi­
plicidad de bcl?s. Debido a ésto puede reducirse la presión es­
pecífica por bola, lo cuál repercute positivamente sobre el j
descaste. I

Des tolas alonadas a separaciones anculeres eauidistan Î

tes en un círculo preestablecido de la primera parte motriz, 
están cada une de por si solicitadas por resorte y en el estado 
acoplado engranan en orificios fiadores dispuestos correspondien_
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temente en el ledo frontal de le otra Parte motriz. Si se so­
brepasa el momento de giro limitado definido por el engrane de 
13S bolsas en los orificios fiadores, como ocurre por ejemplo 
8l bloquearse la herramienta en el material a taladrar, las 
bolas se salen de los orificios fiadores contra su fuerza de 
resorte, tras lo cuál las partes motrices se giran recíproca­
mente. Este giro reciproco se efectúa bajo un momento de marcha 
en vacio relativamente alto, en comparación al momento de desem 
brague del acoplamiento, ya oue todas las bolas van entrando 
sucesivamente a la vez en todos los orificios fiadores en cada
vu-lra relativa de las partes motrices, lo cuál origina matrca^

* *  *  .

dos impulsos de acoplamiento que se suceden rápidamente.E&to.s*
impulsos pasan a través de la empuñadura a la mano del operan
rio, con lo cuál éste esta expuesto a un considerable perj&ágio
si se piensa en la utilización de la herramienta portátil en! lo+
alto de una escalera.

La invención se fundamenta en el cometido de creay.**.
un acoplamiento de seguridad contra sobrecarga para transmitir*****
momentos de giro, ene se caracteriza por un momento de mgrchp 
en vacio más bajo.

El cometido se soluciona según la invención porque las 
bolas, júntamente con sus correspondientes orificios fiadores, 
están dispuestas a diferentes separaciones radiales del centro 
de las partes motrices.

En estado embragado cada una de las bolas entra en el
orificio fiador asociado a ella. Al soorepararse el momento ,¡
de mi'-o entre las partes morrices, listradc y definí <o por el ¡ 
engrane de las bolas, todas las bolas se salen ce los orificios 
fiadores contra la fuerza de resorte, como en los acoplamien— j 
tos de sobrecarga conocidos, de manera que por consiguiente la^
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Partes motrices se pueden girar relativamente entre sí, Dado quí¡ 
les bolas y los orificios fiadores oue se corresponden con ellas 
se encuentran a diferentes separaciones radiales del centro de 
las Partes motrices, al girarse recíprocamente las partes motri­
ces solo tiene lugar un nuevo engrane de todas las bolas después 
de cada vuelta relativa completa.

Para lograr un engrane de acoplamiento fuerte, asi como 
un pequeño desgaste, es también posible por ejemplo, disponer 
por pares o por grupos varias bolas y orificios fiadores respec­
tivos, a iguales separaciones radiales del centro de las partes
motrices. En comparación a los acoplamientos de enclavsmien&&*.

*  *  *  *  *por bolas conocidos, el momento de marcha en vacio es en cual-
quier caso menor en un múltiplo, y con éllo no perjudicial.para
el operario. **. **. * *

Alternativamente también conduce a la solución dell. 
cometido de la invención definido anteriormente, disponer las
bolas júntamente con sus correspondientes orificios fiadores;.en

* .*
un único circulo pero desplazadas entre sí a diferentes sepena-

. .***
ciones angulares, este configuración se caracteriza sobre todo 
por la posibilidad de limitar radiálmente a un mínimo la constru 
ción del acoplamiento de seguridad contra sobrecarga.

El diferente desplazamiento angular garantiza que solo 
en una posición de giro relativa de las partes motrices entre si 
puedan entrar todas las bolas en todos los orificios fiadores. 
Mediante une elección de los ángulos correspondientemente irre­
gular, puede conseguirse un momento de marcha en veciomuy bajo, 
pcy cuento oue curante cade vuelta relativa de las partes motri­
ces té entrando sucesivamente solo en cada caso une bola en un 
orificio fiador, es decir cue tienen lugar solo los mínimos im­
pulsos de acoplamiento en marcha en vacío.

c
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También en la configuración del acoplamiento expuesta 
en primer lugar, con diferentes separaciones radiales de las 
bolas y los orificios fiadores desde el centre de las partes 
motrices, es del mismo modo ventajoso prever diferentes despla­
zamientos angulares entre las bolas y análogamente también entre 
los orificios fiadores correspondientes. Debido a ésto puede 
evitarse la carga unilateral de las partes motrices debida a 
las bolas solicitadas por resorte. Para ésto el ángulo entre 
las bolas, y respectivamente entre los orificios fiadores, con 
mayor separación radial, se ha de elegir convenientemente ma­
yor que el ángulo entre las bolas con separación radial menor:

...
Mediante el citado desplazamiento ángular, se consigue adám^s* 
de ésto que al disponerse por pares o grupos las bolas, respec­
tivamente los orificios fiadores^ separaciones radiales ighgí&s 
desde el centro de las partes motrices, durante su giro relati­
vo las bolas solo pueden entrar individualmente en la zong.de,
un perteneciente orificio fiador. Esta disposición posibi!p.j:&.
la utilización de un alto número de bolas con una construcción

+  *  *. *
relativamente comprimida del acoplamiento de sobrecarga, logpán 
dose un momento de marcha en vacio insignificameate bajo.

Según otra proposición de la invención, se logra una 
configuración especialmente sencilla y funcionalmente ventajo­
sa, si para producir la fuerza de resorte para las bolss se prí 
vé un resorte de compresión oue se apoya en una arandela de aprie 
te que descansa en todas las bolas. Pero fundamentalmente es 
también posible desarrollar como resorte de compresión en for­
ma de arandela, la arandela de apriete misma. Con el fin de po 
sibilirar que se salgan las bolas ¿e los orificios fiadores, la 
arandela de apriete está alojada desplazable axialmente respec­
to a la parte motriz que presente los orificios fiadores, o



bien desviable elásticamente en el caso de configurarse como re 
sorte de compresión. Las bolas están por su parte alojadas des- 
plazables axiálmente preferentemente en taladros pasantes de 
una de las partes motrices, y sobresalen de sus dos caras fron­
tales, de manera oue cada bola puede por una parte penetrar en 
un orificio fiador y puede estar por otra parte para ello bajo 
la acción de la arandela de apriete.

La sencillez constructiva de esta configuración se cor 
sigue sobre todo poroue la acción sobre las bolas se efectúa 
mediante solo un resorte de compresión, mientras que an los
acoplamientos conocidos cada bola tiene asociado un muell&**d3

* *.
compresión por separado. Se manifiesta coro ventaja funcihpgl
decisiva, el que solo a cada vuelta relativa completa de l*a*p*
partes motrices, en 360 , el resorte de compresión engránenles
bolas, y concretamente todas, en los orificios fiadores. Bn*ca
da posición de giro intermedio relativa por lo menos la
ría de las boles se encuentran fuera de los orificios fiadQTfes,*..*
sobre su trayectoria circular, y mantienen asi a la arandgls^
de apriete en su posición de distanciamiento máximo de la pa.rt:

* * * * *

motriz oue contiene los orificios fiadores. Asi pues si durante 
el giro relativo de ambas partes motrices llega una u otra bol: 
a la zona de un orificio fiador situado en su trayectoria cir­
cular, la arandela de apriete no puede meter 8 esta bola indi­
vidual en su orificio fiador debido a oue descansa en las otra: 
bolas oue están fuera de sus orificios.

La resistencia de rodadura de las bolas durante el gi- 
ro relativo de les y artes motrices, puede reducirse preferénte-
mente alojando 1^ arancel? ce apriete en forma rotativa respec­
to a les partes motrices. Esto contribuye asimismo a reducirse 
el momento de marche en vacio.

**   ̂ * *

I



5.

10.-

15- *

20.

25*

\

La invención se aclara detalladamente a base de un di­
bujo que la reproduce a modo de ejemplo.

La figura 1 muestra en sección un acoplamiento de se­
guridad contra sobrecarga en estado embragado.

La figura 2 muestra una sección por la linea 11-11 de3 
acoplamiento de seguridad contra sobrecarga de la figura 1.

El acoplamiento de seguridad contra sobrecarga repre­
sentado en la figura 1 está dispuesto en un árbol lypresents 
una parte motriz 2 en forma de disco, impulsora, con una corona 
dentada 2a, y una parte motriz a impulsar designada en conjunta 
con 3. Esta última-consta de una arandela 5 oue sirve 
la para varias bolas 4 y que esta fijada a un disco de cu^p 
a través de una unión por rosca 10. El disco de cubo 6 estéJuni
do,fijo al giro y emplazable axialmente, con el árbol 1, á'.tra-+ * *
vés de una chaveta deslizante 7. Sobre el árbol 1 ajusta aáamás, 
en forma indesplazeble axialmente, un casouillo con valona 8. 
en el oue se spoya un resorte de compresión 9 desarrollado eqpc
resorte de platillo. Este ultimo presiona contra un anillp..in-

.  * ** * * *termedio 11 oue por su parte se ciñe al disco de cubo 6. En el
disco ¿e cuDo 6 ajusta eq forma rotativa una arandela de aprie­
te 12, pare cuyo alojamiento sirve un rodamiento 13 que puede 
rodar sobre una superficie 6a en forma de corona circular del 
disco de cubo 6. A través del rodamiento 13 se transmite la 
fuerza del resorte de compresión 9 a la arandela de apriete 12 
y de ésta a les bolas 4, con lo cual estas ultimes se presionar 
contra la superficie frontal 2b interior de le perte motriz 2 
impulsora. En estado acoplado las boles 4 engranen en orificios

¡

14 cónicos y origian así una unión al giro de ambes partes mo­
trices 2,3 bajo un momento de giro y de acoplamiento limitados 
por la fuerza de resorte.

- < 6  -

30.
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Con el fin de conseguir un alojamiento rotativo lo map 
exento de freno posible de las partes motrices, la parte motri:
2 está apoyada frontalmente a través de una réndela de cojine­
te 15 en un escalón del árbol 1. Además la parte motriz 2 ajus. 
ta en el disco de cubo 6 con intercalamiento de un casquillo 
cojinete 16.

Como puede verse en la figura 2, en la arandela 5 es­
tán cogidas seis bolas 4 en taladros pasantes 17; estando dis­
puestas las bolas a diferentes separaciones radiales r,r*, etc 
del centro del árbol 1 y desplazadas en ángulos diferentes 
etc. En la misma disposición oue las bolas 4 se encuentran así 
mismo seis orificios fiadores 14 en la superficie frontal *28* 
de la parte motriz 2. "I*

**̂ *wSi por ejemplo a consecuencia de un agarrotamiento.de*
la herramienta en el material a taladrar, se frena fuértemente 
o se bloquea la parte motriz 3; se sobrepasa consecuentemente 
el citado momento de giro limitado entre las partes motricjssj 
y las boles 4 se salen óe los orificios fiadores 14 al coinény 
ser el giro reciproco de las partes motrices 2,3. Con éstp..l*BS 
bolas 4, la arandela de apriete 12, el rodamiento 13, la parte 
motriz 3 y el anillo intermedio 11, se desplazan 8xiálmente 
contra el resorte de compresión 9 en un recorrido correspondió^ 
te a la profundidad de los orificios fiadores 14. Al continuar 
el giro relativo de las partes motrices 2, 3, las bolas 4 ruedan 
en le superficie frontal 2b en trayectorias circulares corres­
pondientes a su separación radial desde el centro del árbol 1. 
Unicamente después de cada vuelta relativa completa de las par** 
tes motrices 2,3, coinciden de nuevo todas las bolas 4 con to­
dos los orificios fiadores 14, y se enclavan otra vez. En con­
traposición a los acoplamientos conocidos, en el acoplamiento
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de seguridad contra sobrecarga según la invención, durante la 
marcha en vacio tiene lugar asi pues solo un impulso de acopla* 
miento después de cads vuelta relativa completa. Con ésto puedt 
lograrse un momento de marcha en vacio muy bajo, contribuyendo 
a ésto especialmente también el rodamiento 13* por cuanto que 
éste posibilita que la arandela de apriete 12 gire casi sin 
freno respecto a la parte motriz 3 y debido a éllo se efectúe 
una rodadura clásica de las bolas 4 entre la superficie frontal 
2b y la arandela de apriete 12.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 
asi como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacgp^ej w

*  *  - *constar oue las disposiciones anteriormente indicadas son sus-
* * *

ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su- .*. .principio fundamental. * *
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REIVINDICACIONES

1. - Acoplamiento de seguridad contra sobrecarga
para transmitir un momento de giro limitado entre dos Partes
motrices, esencialmente en forma de disco, dispuestas coaxig,

* * *les entre.si, estando alojadas en la primera parte mdagiz
unas bolas que sobresalen de la superficie frontal contigüs

* *
de la segunda parte motriz y engranan bajo fuerza de resorte 
cada una en un correspondiente orificio fiador de la superfi­
cie frontal de la segunda parte motriz, caracterizado parque
las bolas juntamente con los orificios fiadores que se'cjebres-**
ponden con éllas, están dispuestas a diferentes separaciones 
radiales del centro de las partes motrices. ..

*2. - Acoplamiento según la reivindicación 1,caracte­
rizado porque las bolas jGntamente con los orificios fiadores 
que se corresponden con éllas, están dispuestas desplazadas 
entre si en ángulos diferentes % ,  o(^

3. - Acoplamiento según la reivindicación 1 6 2, 
caracterizado porque para producir la fuerza de resorte para 
las bolas está previsto un resorte de compresión cue se apoya 
en una arandela de apriete que descansa sobre todas las bolas.

4. - Acoplamiento según la reivindicación 3, carac­
terizado porque la arandela de apriete está alojada rotativa 
respecto a las Partes motrices.

5. - Acoplamiento de seguridad contra sobrecarga pa­
ra transmitir un momento de giro limitado entre dos partes 
motrices, tal y como quedg sustancialmente descrito en la 
presente Memoria, y en los dibujos adjuntos.



Esta Memoria consta de diez hojas, escritas a má­
quina por una sola cara.

Madrid, " % .%%,
HILTI AKTIENGESELLSCHAFT.



HOJA UNICAHILTI AKTIENGESELLSCHAFT.
..- .. -
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