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- "V S I o a je to  da ' l a p r s  s e n ta P a te n ta e s t á c o n s t i tu íd o  

por una empuñadura-molinete destinada  más particu larm en  

ta  para  aqu ipar l a s  oañas dói laazaiaiento u t i l iz a d a s  Qn U* 

l a  pasca d ep o rtiv a . Como oonsa euenoia dire o ta , caen dan 

t r o  da lo s  l ím ite s  de l a  p resen te  invención l a s  cañas.da



s 5 CENTIMOS

lánzam ienio'.jr :aven$uaíin9'iite.! toa© :\o tró  ú t i l  de-.pe sea pro

v is to .d e , e'sta;'eiapufíaatara-meiiiiote.. y; ::

Se lia .pensado ya; en hacer empuñaduras de; oanas da

lanzam iento que: contengan di re ótamente e l  me cgnismo. :,de k 

accionamie n to  r o ta t  orio  p a ra  - a r r o l l a r  .el; h i lo , a s í  como - 

...él mecanismo de vaivén que perm ite un á r r  o l í  amiento ro -  

- g u iar de toda l a  anchura de. ,1a. bobina.; E stas, r e a l i z a d o  

nes, que han que dado de mane ra  general en e l  campo teó ­

r ic o ,  han tropezado con numerosas d if ic u lta d a s ,  e sp ec ia l 

mente a consecuencia de que, para  proceder á! lanzamien 

to  propiamente dicho del h i lo  y de l cabo, hay qre l ib e ­

r a r  e l  campo de d e sa rro llo  del h i lo  a lred ed o r de l a  bo­

b ina  separando e l  medio a r ro lla d o r  (llamado a menudo — 

«pick-up»). \S0,.,cterivan da -ello  'dificultadas;:'de- - r e a l iz a ­

ción , una complicación cara , d i f ic u l ta d e s . de funciona— 

m iento , e tc .  E l medio a rro lla d o r  puede:; tam bién se r  sepa 

radó a mano, poro en esta  caso l a  maniobra no es cómoda 

porqué l a s  dos manos e stán  entonces ocupadas en e s ta  o--

peración . : - .•-

S I dispositiYO. de;:empüñadura-molineta . según l a  in  

vención r e a l iz a  un conjunto perfeccionado cuyo funciona 

miento e s  seguro y cómodo, especialmente por e l  hecho 

de que comprende en combinación, en un so lo  conjunto que 

constituye; l a  empuñadura de l a  cana: vina bobina, u n tam  

bor, l a  empuñadura propiamente dicha, un mecanismo de -  

accionamiento en ro tac ió n  del tambor y da desplazamien­

to  a x il  de vaivén de l a  bobina, todo e l lo  en combina___

ción con un d isp o s itiv o  de mando mecánico muy cómodo pa 

r a  poner a ' voluntad e l  medio a rro lla d o r  (piolc-up -  asa 

de ces ta )  b ien en una posic ión  g i r a to r ia  de. a rro llam ien



to  o ro o egida do i  h ilo  .' sobré la  bobina, bien en una p£ 

s ic iM  g iratoria  que lib ara  por ccmpleto;si campo de : 

desarrollo dol h ilo  alrededor de la  bobina.

Para Ti jar e l  objeto de la  invención sin  por otra 

parte lim ita r lo , so representa e n lo sa d ju n to s d ib u jo s :  

3n la  F ig. 1 , una v ista  de conjunto en sección ;p... ; 

a x il de una forma ds je a l iz a c ió n  n o l  im itativa  de la- en 

puñadura-moline tesegún-■■la: inyénci ón y .su-^Sisp osi tivo  

de mando de arrollamiento o de lib eración :d el h ilo ;

■ Sn l a  F ig . 2, una v i s ta  de l extremo de l a  eapuña- 

;dura :por l a  .lín ea  /2-2:;da " la  F i g . : 1; V

. v Sn la  F ig . 3, una sección tra n sv e rsa l por :X a/linea

3-  3 de la  F ig . 1; ....: p,„/‘P; jp:-. / p .

. Sn la  F ig .. 4., una.sección transversal por la  lín ea

4-  4 do la  F ig . 1 ; ' .. ;; ' .

; Sn la  F ig . 5 ,. tina v is  ta en planta de ía  empuñadu­

ra-m olinete de la  F ig . 1;

En l a  F ig . S, una v isita p a rc ia l  dé i  extremo delan 

te ro  de 1 a ' ompuñadura-m o lí no te  .por l a  l ín e a ' 6-6 de l a  -  

F ig . 5. y que i l u s t r a  l a  p o s ic ió n  de ro tap ió n  de l i b e r a ­

ción del h i lo .  La posic ión  en l ín e a s  d iscon tinuas es l a

p o sic ió n  de a rro lia ia ien to  del h i lo .  ;;

Se ha f i ja d o  e l  ob jeto  de;la; invención de una ma-.

ñ era  más concreta , s in  por o tra  p a rte  l im i ta r lo ,  en  e l

ejemplo do re a liz a c ió n  i lu s tra d o  en l a s  f ig u ra s  del d i­

bujo .

La empuñadura-molinete de mando mecánico de p o s i­

ción de recog ida  o de l ib e ra c ió n  del h ilo  comprende un 

elemento tu b u la r 1 de secc ión  preferib lem ente  redonda y 

de una lo n g itu d  su f ic ie n to  p a ra  c o n s t i tu i r  l a  empufíadu-
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ra  propiamente dicha. ■ r4 " Vj r . . V  - 4 " I!-:. .4;4..4'4

x ' ?-ips extreiaog de l a  empuñadura 1 e s tán  cerrados por 

V ’:una p a r te , d e la n te , por u n a :pie.aa 2 su  j e t a  de cualqu ier 

&°do conocido en dicho extremo, y , por o tra  p a r te ,  por 

l a  p ieaa  c i l in d r ic a  31 a to rn illa d a  o s u je ta  de o tram o -

4; 4 do, de. un c á r te r  5 ,en e l  cual e s tá  montado e l  mocanismo.

. de accionamiento dG Eianivelaque se -desciúbe' más údelan 

4- t e.  :: ■4 ' ' "‘4 :;:: 4í. X  ...

4 : 4 -  21 extremo de lan te ro  de l a  empuñadura 1 l le v a  ade 

más calzada sobre é l  una v i r o la  4 cuya prolongación l a ­

t e r a l  4~ (Eig. 5 ) ..presenta una p a rta  4.2 p a ra  l a  f i ja c ió n  

■4 .dei v á s t a g o 5  de l a  calía, o de uno de i  os vást ag os., de l a

■ caaa. La v i r o i a 4  puede 'ser; f i ja d a  mediante..ro sca  o de -

.. cualqu ier o tro  modo conocido sobra e l  e x tre m o tu b u la r de 

4 l a  empuñadura 1 . . ^4:4~  \4-4:.---.;44: \..44 :.-- '■ -4 4 :4 4

- ’ . ^n  l a  empuñadura tu b u la r 1 e s tá n  montados coax iales

un á rbo l g ira to r io  hueco 6 y un e je  ? que a tra v ie sa  d i— 

q cnp. á rb o l con una posic ión  angular f i  ja , teniendo s in  em 

bargo una p o s ib ilid a d  de lib re :'d es lizam ien to  .a x il  en. e l 4.. 

árbol-, S. E ntre l a s  p iezas 2 -  31 y e l  á rb o l 6 pueden e s -  

. t a r  montados ,'unos. c o jin e te s , soportes de rodamiento, e tc .

; ..4 21 extremo delantero  del e je P U ev a  u n a b o b in a S

montada f i j a  sobre dicho e je  e n tre  un tope como por ejem 

pío una arandela  9 montada sobre e l  e je  7, y una tu e rca  

10.. S in  embargo, e s tá  p re v is to  que b a jo : un ...esfuerzo de- -  

des a r ro l  lo., demás ia  do-.:, gran de que & c táa s obre: e l  hi lo ’ f —  

(por ejemplo cuando un pez grande e je rc e  una tracc ió n  ex 

- cesiva}, -la b o b in a s  puede g ira r  con f r ic c ió n  sobra e l  -  

: ©je 7; Para e l lo ,  una arandela  e lástica ,''co rno  la  11, e s ­

tá  d isp u esta  a p resión  on tre  la 'b o b in a  y la. tu e rc a  10.  -
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La f r ic c ió n  es regulada según, la  compresión, de l a  aran de

la  j . l ,  n i  pescador es avisado de. e s ta  ro tac ió n  en f r i ó _

exónde., l a  bobina y. de la. .im portante fuerza  que ác tu  a so 

hr^ e* h i lo ,  por ejemplo, por un. sisteraa. de tr in q u e te  de 

tip o  conocido coneti tu í do p or una./ rué da ■' dentada" 18 sol i  _ 
,-daria  del e je  7 y por;un

;da lateralm ente.; sobre ..la.-./bobina 8-'y.'un'; extremo.'de l a  -.cual 

coópor j-  con. i o s  d ien tes de' la/.rueda 13'.

. e^rerno d e lan te ro  de l á rbo l hueco' 6, p resen ta  u—..:

;'/n®J?iéza con r e s a l to  de parada delante do l a  v iró la  4. -  

Un. lambón c ilin d ric o , hueco-14 es,.bloqueado, por-ejemplo," 

^ m e d ia n te ; . .^ a i td ^ rc a ^ f  .contra; dlpha;^ de:~É©do'/iue

/  rep u lta> so iiia rió :: enr r  o tación del árbo l 6. Hete montado 

angular del tambor 14 sobre e l  árbolí S.:pueda se r nsegura 

jdó ;. ademas;ŝ b..diant.e--;-^cualquisr jis teaa ..dé t.chaveb ,a |-de í suDor' 

f ic ie  p lana , o re . 31 tambor 14 rodea l a  bobina 3.

A lrededor | e l  tambor. 14. e s tá  montado é l  órgano/arro  í 

■lládor dol h i lo  co n stitu id o  p;pr^^;^

'-de;t£-'ór¿i;á-::-^neral''7seí6iéi'reúlar»- 
-3sta. ja id .l la ' puedevssr def ormada to ic:qefofmudav^  

manera u t i | ;  p ara , asegurar un buon a r r a s t r e d a l h i l o .  Los 

extremos de l a  v a r i l l a  16 - e s tán  .montado©! d a ; msnem/ u b r e  - 

mente . g i r a to r ia ,  y di ame tra lm en te , ppuas to s a ire  dador del -  

. uambor-.M>. lo"''...'La- v a r i l l a  ■ a r r0x1 adora. 16" es tarn- •

b ién  designada corriéntem ente paa' e l  ./nombre da asa de lees 
tar o -de «pick-up*». - ; .""" ; o ■ " '' - ' - ir;;'

li*s¿a v a r i l l a  tiene  qué, ocupar/dos; po sic ib o as, ..como. 

20 i l u a t r a  en la- l i g .  1,- as-:decir, una. posic ión  de a r r o l la  

mieixt o ( repre sentada en l ín e a s  con tinuas} y ,una posi ción

re mirada .de l ib e ra c ió n  del, h i lo  ..(representada en" l ín e a s  -



: Q
discon tinuas} .1' -~t .;jg;

: ®Ci,é ob je tó , ¿a_ empuñadura '-según la iin v eá o ió ñ  -

comprende un d isp o sitiv o  de mando mecánico desde -un p u i-  

sador 17 re ten id o  y- mentada corrad-tao' en£üna: m.Gntur a; 18-:

; -f ija d a  sütoa l a  em puñadla I .  S a ta  últim a e s tá  a b ie r ta  

- en .1“ para  dar .paso- al pu lsador 17 ^ p e r m it i r le  cooperar' 

:r  con una doble palanca 19 a r t ic u la d a  sn 191 en una proion 

gación in te r io r  de la- montura 1 8 .1 a  palanca 19' t i  ene — 

^-íom aa de H orqu illa  en 192 . para e s t a r  a Ixbrca^daa^oBre- '

e i  á r “0 l l í > ; 'sü  extremo l ib r a iv ie n e 'a  a c tu a r á  en tra  un -

,:-Cía r ^  d o s ^ - 'a á n ^ e a t  á n i ^ j  a ta ¿ ® n % | i;

a n il lo  20. m cüaa.T arilIasiatratiedán-ac mancra-ilbremen " 

te  d e su sa n te  l a  p io sa  S - y ^ v i r a l a '4 y 3¿ Z x t& É o { e r t¿ ^

■ J’Í °r  f  a  - S C li¿a~1 ü d0 ‘ aran da 1 a de CQjuj'e ISS /  ü re d e  — }

d°r  0,0 ^ s : v a r i l la s  ;21:iistán ¿ont ad oso unos ':m e llé #

2 y e l  a n il lo  20. S s to s muolles; 
actúan en expansión para devolver l a  arandela  32 a l a  po 

C iclón re ̂ d a  c o n t r a ; ; ! ^  =.■

i lp m ix a c ie n d o  g i r a r  l a  palanca 19 y  levantando e l  p u l i ­
dor 17.

’Jna p laca  y i a

arandela  22, a lrededor del á rbo l 3 / con un anciio juego -  

¿e deslizam iento  con respec to  a d ic to  á rb o l. La p laca  24 

e s tá  montada y f i ja d a  sobre l c s extremos de la s  v a r i l la s  

25., que son en número de dos o más, y que están montadas 

d e s liz a n te s  m ediarte un r e s a l to  S51 en alo jam ientos p e ri 

x á ri eos -4 -  de.L tambor 1<L. Di ches alojamientos están  ce- 

xradOo, sn  su ^xtra&O;; a b ie r to , por 'ejemplo^ 

n i l io s  26. Unos m uelles 27-actúan en, expansión ..entra lo s l



to rn i l lo s  -26 y-.l os r e s a l to s  251 para re chazar la s -  ta¿L ¿ 7 

l i a s  2.5 y por lo  tan to  l a  p laca  24 h asta  ana: p osic ión  r e ­

t i r a d a  e n . la  cual d icha p lac a  se encuentra  en proximidad 

inm ediata de l a  arandela de empuje 22.

Como se rep resen ta  en la s  P ig s . 5 y G, un entreno 

de; una b ie la . 28. esta, articulado..en. 203-, por e jemplo en la  

p e í i f e r ia ,  de. Xa p laca  21,, d ispuesta-de  "toda manera' ú t i l   ̂

con esta  ob jeto . 31 o tro  extremo do. l a  b ie la  e s tá  a r t ie u -  

lado  an 28 sobre. luna. co rta rpa íanca  -£s7 que constituye  l a  

. .. a r t ic u la c ió n  librem ente g i r a to r ia  en 1S1 de l a  v a r i l l a  16 

cuyo extremo correspondiente es s o lid a r io  de dicha p a lm ­
ea 29. -■ .. ’: ' . -

Por consigu ien te , se comprende que sujetando b ien  - 

en l a  mano l a  empuñadura,.se pueda con una so la  inano y s in  

incómodas m anipulaciones, actuando simplemente sobre e l  -  

pu lsador 17, hacer g ir a r  l a  v a r i l l a  a rro lla d o ra  16 para  -  

l le v a r la  a una p o sic ió n  r e t r a íd a  (P ig. 6 ) , liberando  por . 

c o¡ oí  campo de d o sa rro iio  del h i lo  a lrededo r de l a  ~ 

bobina 8. Cuando cesa e l  empuje, -la . v a r i l la :  16 vuelve au­

tomáticamente a l a  pos!ción  de a rro llam ien to  del h i lo  - - i  

(P ig. 1) ba je  e l  empuje;de lo s  muélien 23 y 27. Para ase­

gurar me jo r  e l  re to rn o  de l a  v a r i l l a  16 a l a  posic ión  de 71 

a rro llam ien to  favoreciendo e l  g iro  de re to rn o  de l a  palan 

ca . 2 9 puede e s ta r  mentado a irededor d e l a j e  !$•*- y f i ja d o  

por un extremo-.ai tambor. 14 un muelle 40 en forma de h i lo  - 

u o t r a > para ac tu a r con su o tro  extremo ,en e l  sen tid o  ¿ t i l  

con tra .una  palanca 23. un topa que l im ita  e l  g iro  hacia  -  - 

de lan te  dé la  palanca 29 puede tam bién e s ta r  p re v is to  en 

e l tambor 14. E ste papel de tope puede e s ta r  asegurado di 

rectam ente por l a  p laca  24 con respe oto a l  tambor 14. S s -  :



té  tope puede se r  d s \p o s tc i4 i^ i^ g u la¿ le .

- i S CENTIMÍKT-

Se hace re s a l -

:-tar; que cuando se ac túa  sobre Xa v a r i l l a  16 haciéndola

g ir a r  para  X i  oerar e l  h i i o , e i  ta m b o rn o o s  accionado en 

sen t i  dé. de ro tac ió n . . ’ -  ;  ̂ \  :

N aturalm ente, e l  conjunto tie n e  dimensiones o cure— 

n ie n te s , especialm ente en lo  que se r e f ie re  a la  c a rre ra  

de l a  p laca  24, la  ex cen tric id ad  de l a  b ie la  en 282 con 

respecto- a l a  ,a r t i  ovil ación para- asegurar e l  girO 'an 

g u iar na casa rlo  de, l a  v a r i l l a  a rro lla d o ra  16, como s© ha 

ro pro sentado. ; .7 -1 .1

n i  mecanismo de manivela que produce; -simultáneamen­

te- ppr una p a rte  l a  ro tac ión  del á rb o l 6 y del tambor 14 

con l a  v a r i l l a  16 y , por o tra  p a r te , e l desplazam iento -j:;. 

a x il  a lte rn a tiv o  del e je  7 y . de l a  bobina 8, e s tá  monta- ¡ 

..do en e l , extremp tra s e ro  .d e ,la  .empuñadura e n ,e l:  c á r te r  3.

Este mecanismo es ae tip o  ya conocido y s e .des cribe, su_

ciatam ente. Podría.'eventueXmante sa r de t ip o  d is t in to :  me 

canisno de m uelle , d isp o s itiv o s  autom áticos de d is t in to s  - 

t ip o s , d isp o s itiv o s  de accionamiento e lé c t r ic o s , ,  e tc .  7;

Sobre e l  extremo tra s e ro  del á rbo l e  e s tá  montado 

un piñón cónico 30 que engrana con una ruada dentada 31 

-correspendiente y de gran diám etro , montada en un plano 

perpend icu lar sobra un árbol 32 montado g ira to r io  en /tina 

p a rte  a x il  do una tapa 33 que c ie r r a  é l  c á r te r  3. Exte._■

riorm ente , hay una m anivela 341 s o lid a r !a  a e l á r b o l  32. E; 

c á r t0 r  3 e s tá  p ro v is to ,p o r ejem plo, 'con un s a lie n te  la te ,  

r a l  32 para  e l  alojam iento del piñón 3C y d e l e  j a ? ,  g s tí 

,ultimo s e ; prolonga - en e l  c á r te r  más- a l l á  del á rbo l 6 y si 

extremo e s tá  e n ta lla d o  para  que p resen te  una p a rte  p lana 

aobre l a  cual e s tá  f i ja d a  una p ieza  35 que posee una rani

■*x%t»
"tf’lír p*.
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r a  d iam etral 351 .

La rueda 31 l le v a  una espiga 31^. de posición  excán 

t r i c a  con respecto  a l e je  de dicha rueda. Dicha e sp ig a  -  r  

enca ja  en l a  ranura  35^ y ss comprende que l a  ro tac ión  de 

; da  rueda 31, a l pz’opio tiempo que acciona en ro tac ió n  e l  

árbol 6 , desplaza en. tra s la c ió n  ax il, a l te rn a t iv a  e l  e je  7. 

d.s i,a. p rev i sto, disp cner a  voluntad de un accionamien 

daddi.ro..coional dol árbol -6 ,’ median‘téi;;laimeuiÍve.la^/34,-- o'

■ "cien un. accionamiento, oh -io s dos sen tidos de ro tac ió n . -  - •

- 1 a rá  ello ,- -está  p re v is to  ¿© manera conocida un trinq.uate  ■ ó

- 35 desembragadle venciendo e l  empuje de,un m uelle, median

te una pequeña palanca e x te r io r  37. Ji:-tria< íueíte-ies:'^ i s -  rv; 

c ep tib le  de cooperar con. una rueda 38 s o l id a r ia  de :l a  rué 

da dentada 31. • ~

Se prevé también una cu b ie rta  de p ro tecc ió n  y de era

b e liec im ien to , ceno por ejemplo l a  i lu s tr a d a  en l ín e a s  _

discon tínuas (P ig . .l)  en 39 y que é s ta , f ija d a -so b re  Xa v i t  

. ro la. 4 de modo que se adapta por, o tra  p a rte  con e l  juego -:. 

necesario , alrededor; del tambor g ir a to r io  14, siendo l a  su 

. ya. toda, conformación adecuada para  p ro teger e l  mecanismo .!. 

de mando de l ib e ra c ió n  del h i lo .  - -;

S ... Por f i n > e s tá  p rev is to  f i j a r  en e l  e je  o sensible--. ;■

mente en e l  e je  de l a  empuñadura, ̂ d e trá s  d e l 'c á r te r .  3 , u -  

: lia v a th - la  de forma que-le: perm ite s e rv i r  oventualm anta 

...bien de punto ¿e apoyo a l pescador, bien p ara  la  f i ja c ió n

- ee un p ico  o de una lanza  para, l a  pesca de espera . ...
,_ Es ta  empuñadura-molinete, p r o v is ta d a 'd is p o s i t iv o  - : 

^ d e  mando de l ib e r a d ó n  del h i lo ,  es de construcción  senci

■ sa?gür o ,y;;cómodOj /cOiiio r e s u l ta  
de l a  descripc ión  y de lo s  d ib u je s .
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r ,:' S;.<- : Como sobra de c i r , - y según ya se desprende : de-lo  que

pr3ccd9> l a  invención r.o 33 l im ita  de modo alguno a aquái 

&  -sus modos d e a p lic a c ió n , a s í  como tampoco, a  aquellos - ,  .... 

de 10S aodDs d© re a liz a c ió n  de sus d is t in ta s  p a r ta s  que: :?j; 

han sido  indicados más especialm ente , comprendiendo por 

r;;SK? 1. 0̂ ; ^ ^ ^ £ p ^ 0das .SÜSÍTáriant©S.v:' '“:; ::s ' . - -

. 3 5 X 'í I  II 3 - X; Q \K c : í

I a . -  P cn ece icn an io n io s in troducidos en l a  ia o r ic a -  

ción de empuñaduras para cañas de pesca, carac te rizados 

porque se dispone un elemento tu b u la r que constituye  l a  -

-■ ^ .;p ie z a s ; . |e . ;.centrá:je;:y:̂

... g ira to r io ,e n -  e l que sa- menta io o az ia l4P d a s l iz a ¿ te ' un o j S 

:. b . y s e r  ^ s o l i d a r i o '^

eXtrQn° t de lM te ro  d e l  á r b o l q ^ ^  a lro -

;¿ aeder del tambor, de manera a r t ic u la d  a, una vari l l a a r r o  

l la d o ra  de forma'.general; sem ic ircu la r, - y s ie n d o .s o l id a r io -*  

e l  extremo d e lan te ro  d e l .e je  de una bobina su scep tib le  de 1 

: un de aplazamiento, angular de f r ic c ió n  con respecto  a d i-  

; oIíO:q je ,; viniendo a cooperar lo s  extrem os"delanteros t e t e  

dicho árbo l y de dicho eje  con un. mecanismo.,da ..manivela 

que. s e . dispone en un c á r te r  f i  jado - sO b ro ^ l^ x tré m o itra se^  ~ 
; r o  del.elem entP

. muí talle ámenle dicho-mecanismo e l  accionamiento c ir  ó i la r  1.--

d e |- ;^ o 01 con e l tambor ŷ :un;:despíázamiento^axii- a l t e r n a - ^  
je  ■eon:ia.-b^

; . S^ : - : ^ fe/c^ ^ ^ f s n t O s , l i ^ r o ^  l a  fa b r ic a -

- 16a .’íia :BÍ®Uía<iura3 Pa® r cañas ele gésoa*

: i P ^  30. a i?p«ñéB «  íarma-ocfflMnftda ffi l íd o 'p ü iW a o í..  '

trc '^ s m i s i l J .^váriiias ¿a j 2Ue^^gs u n a  "a_ '

ré~fs
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...randa.ia.de .empuje soba». Xa'-empuñadura'para--cooperar oon 

^:me:ülo.s..dQ i z m s w l j z i k z / ^ z s -torno'\é l a s  t i ^  del

baiabor y su sce p tib le s  de un desplazam iento r e la t iv o  para 

.r  *iiiG2 g ira r- .la  varílía''^j?bliá"d<?j?$i:x  ̂co locarla  en la  po- 

s i  clon ¿o lib e ra c ió n /d e l  ̂ jiiio.v ' ' . " '

í b  r :": 32 * “ r Í3 c endonbintrodiicí  do s en l a  ra b ric a

V:"■-Gb ú ^ s . .  empuñaduras para- cañas/. de pe-sea, - se-gunise.’ r e iv in  

dica Oü xoo puntos a n te r io re s , carac te rizados .porque se 

..dispone- un d isp o s itiv a , 4a--mando- 4a..pulsador o palanca" en 

; tTff' empunadula/ p lbpianente di cha y :quo s ció© n  ob ra ; una- pau ' 

--±&Á<¡a 3 b 4 ^ i i ó p t y a r i i i a & - ^

■-^ildailas:. y a  la s  cue se provea" de m uelles--■ de

re i; orno, y sobre ün a^a rem ^  sa

líb p u as |%  e n ; ; ; f i o i p a r s ^ - v a rilla s ,_ “y /b ien  

j g d i o ^  f i j a ,  pro—

dd..Gfe%i de eonuni cario un desplazaniento  a x il  a " - ;-: 
io s  -medios s o lí  da rlo s del;;taiábor^^^

; u n ^  -
" la s  arandelas de enpu je .  / : - 4 4  -4..

; 4 4 :: - ^ - ‘̂ P^ ' ddémiantosVipt roüucidos a n . l a  .fab rica  - 

c i %  de 5EipuMduras para fc a n a íd e  / pasea,' -:'s á g £  na  4eivL n 

ñ ica  en e l  punto 32 , caracterizados" p o rc ^ ^ a a iiv I r i l ia G  „ 

so l id a r ia s  de la  p laca  da co n tac to .p o n .la  arandela:, de,-em; ' 

puje sa puedan., d e s liz a r  en̂  a lo ja s ie n to s  i é l  - cuerpo •■'de-; la - - - - 

empunadura b a jo : l a  acción de iem qujedde-unos-'m ueiias^:¿übói;

s i s  tiendo, un in te rv a lo , en posic ión  da a rro llam ien to , e n - .:

tra  í a  p laca  de contacto y l a  arandela de empuja, dispo— ' 

ni^ndose en dicha, p laca  de contacto medios de - unión ..me di. a n ­

te  b ie la - a r  t i  culada: que cooperan con una . c c rta"p a lan ca 'so  4  

l i d a r i a  de; -un emtremo^de l a d r i l l a  a rro lla d o r  a y  fo rm a n - i

gtet
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doVun punto de a r t ic u la c ió n  dé dictia v a r i l l a  sobra l a  pe- 

r ife r ia V d é l tambor 'ro ta to r io .

: ' 5a . -  PerfeccionamieTitos in troducidos, en la  fa b r ic a ­

ción de empuñaduras para caitas dé pesca, según se re iv in ­

dica en io s  puntos a n te r io re s , - carac terizados- porque .sa 

dispone^un raonta^o-dé;, f r ic c ió n  regulable-de ' la /b o b in a  so­

bre su e je  ‘y un sistem a de , trinqúe''té d ispuesto  entre, e l  

e je  y l a  bobina que funciona a i pro'luoir-ae-.-los.átesplaza- 

raiantos angulares re la tiv o s ' de f r ic c ió n  de l a  bobina.

- . Ss . -  ? srfecc io n an ien to s in troduo ídos en l a  fa b r ie a  : 

ción de empuñaduras para  cañas de p esca , según sé re.ivin . 

d ica  en lo s  puntos a n te r io re s , c a rac te rizad o s  porque se 

dispóna ■ un'-meéanismo.. de :acci Oñamiento de: m anivela de 1 ex 

tremo: t ra s e ro  del- á rbo l ro ta to r io , que:p resen ta  un pifión 

cónico pae viene a engranar con una rueda dentada corres 

pOndiQñte 'y;::dal; .extremo d e l e Je •;p,orredimó, ñqÚQ'iaa-vdispQ- 

ne- éolldariáaiénte:vcOn■-una ’̂ s a d a -  g iá a  - e i i la  cual sa a -  ; 

lo já iu n a . e sp ig a 'e x c é n tr ic a  de l a  rueda dentada;,;perm itían  

do un mecanismo de trinque te  desembragable un acoionamien 

to  de l a  rueda dentada en ambos sen tid o s o en un. so lo  sen 

t i  do.

-w;. m E M C G Í®1¿1EI®03;-IKffiHSDtICID03- p [' iplABHLCA- ;
CIOK m

Según se describe en e s ta  memoria que consta- de do­

ce ho jas e s c r i ta s  a máquina por uno. so la  cara y  d ibu jos.

Madrid,
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