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ME WOR 5 DESCRIPIIVA

La presente Patente—de Invenci6n hace referencia a
”una aerie de perteccionamientos introducidoa en la fabri-
caoiﬁn de aparatos variadores de velocidad, concretamente
”i;en los aparatos~ae este tipo euyo funcionamiento se baaa

en el acoplamiento de un nﬁmemo variable de unidadea de

'-}3”tranem1616n del movimiento, en forma oonvenientemente de~




fasada, oada una de laa cualea efectua una doble tranaforma— |
. c16n del movimiento, qp.e pasa de circular ~en el e;je de en
, trada- & osoilatorio de amplitud variable, A-el de una pa.Ian-,.»"‘
N A / ca intermedia- y de este nuevamente a otrcular pulse.nte -el'___'

- - 5 transmiﬁido al eja de salida- determinandose la uniformidad e

Prﬁcti@ﬁ de giro d.e este ﬁltimc por la euceeiva actuaci‘n der.'

las divereaa unidadea que integmnv’el eiatema, ;r efectua.ndo-_-?v":
ée 1as variaciones en la ralacién de velooidadea entre los” f E
,fleJaB d° en*irada b'a salida, _variando J.a. situaci&n del punto d;e .
10 apoyo de laa palancas intémedias.:

L IA. aancialidad v principales caracteriatioaa g ventajaa -

f'f"-de 103 par:t’ecoionamientoa que motivan el preaente ragistro,_‘..z,_:f 3

ser&n maa féoﬂmenta compreasiblea a la vista de loa dibujos

X ad;juntos, en 1oa que ee ha representado un eJemplo concreto

“de aplicaci&l practica de los mismos. B lo auoesivo, 1a ex-

plicaci&n s referira, pues, a estos dibuJOs, bien entendido f' o

.t

o que, como ae canprende. J.os miamos se ‘dan- unicamente a titulo
| “ ﬁ.uatrativo y aclaratorio, gin que en ningun caso q,ueda confe-‘._
o ‘rirles el menor caracter limitativo, : LR
| ':V2'0 - Ba estos dibujos, las figuras 1y 2 son doa cortes Or‘bOu '. ’A:
. gonales convencionalea, del con;junto del e.pamto, aupueata exm :
movimiento. N
| S Refiriendonos, pnes, e loa dibujos dichos, y de acuerdo
25 - eon los perfeccionamientaa que s preoon:l.mn: .
: . B’ con;junto del ‘aparato ae monta en el interior de wna -
o carcaaa-aoporte 1, que podra const:ltuiree a hase de un mimero |
| variable de partas acoplablea y eolidarizablee, entre si a trauv |
vaa de medios adeouados cualesquiem. De esta careasa sobreaaa

30 19 ﬂnioamente la etxtremidad suparior &el ‘eje vertical 2 P sapor-» .

tado por correapondientes coj:l.netes 3—1.. fijoa a aquella, a ouya




: SR - Ak Q) ~> Q
”;‘MAextremidad se acoplara un volante, manubrio u otro Orgamo 'i
'?;“de maniobra apropiado. La’ extremidad 1nferior da este eJe 2 -
B o T{i;oomporta un piﬁén cénioo 5, diapueato para engranar onun
U r ‘fiPiﬁ5n an&logo 6 solidario de un eje horizontal central 7,

5;f?"soportado por oorreapondientes cojinetes 8~9, fijos a la

if;{gf' C jﬁicaroasawl. Los movimientoa de giro ge eate ﬁlttmo ejc -prOu i~*”f’
P ;_ :<vocadoa<actuando aobre el organo de gobierno solidario del "
”,“;eJe vertical 2- determinarén la variaci&n de 1a amplituﬁ de ? "N'
"7M1 oacilacion de las palancaa intermediaa que tranamiten 91 mowf;ii
j i3avimiento entre loa ejea de entrada y‘ alida, eegun se expon~'Q ’
lua:'drﬂ.maa adelante.‘-.;,"i IS o ,A T
e ; L Cada.unidad de transmiai5n del movimiento ae campondra.'  Lk
‘x§:ﬁ-de una biela 10, articulada por una extremidad a un oigueﬂalgi,  »
*€f§11 qye conforma;el eje de entrada 12, y por 1a extremidad o-;
vrﬁkf;pueata a 1a extramidad de. una palanca,13, de. secoi‘n en U, que;”;f
| ;fpuede pivotar sobre un punto de’ apoyo 1ntermedio y. desplazdble:?T"
f::iflh Ia- extrenidad opuesta de la palanca 13, ae articula a, ana
“-ﬁkextremidad de una pieza en T 15, articnlada por su centro, que;”'f
: 'ﬂﬁfpor lakextremidad de su rama oentral se fija.a.nn eje horizon»
2_2§':‘ tal 16 eoportado por la carcaaa 1, de manera que pueﬁa girar

‘llibrementa con respecto al miamo. Finalmente, la extramidad de

estaApieza 15 se articula libremante a la extremidad de un bra- B

.80 17, rigidamente solidarizado a.un collar 18, que envue1VQ al:_
Va_;.eje de salida 19, eatableciandose entre uno ' otro elemento nn -
.}23 sistema de embrague en un 8010 eentido de giro, de tipo cunlean
' _quiera adecuado, conetitu{do, por eJemplo, eegﬁn un sistema en
‘ei conocido por una serie de rodillos 20 encaJadoe en oorres~
_pondientes alijamientoa de amplitud decreciente en un aentido,
’;previatoa entre el eje 19y el collar 18. T
‘J}d Effts' ‘Se compxende qne 108 movimientos de giro del aje 12 se

_ffg | tranaformaran en movimientos.de oacilaciSn de amplitud vardahlefff'
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- de la palanca. 13, y nuevamente en movimientoa de giro de ca- .
.."ra.cter pulsante del eje 19, Aparte d.e laa conatantea de cons-
. tmcoiﬁn del aparato, la relacion de velocidadea entre los

' /;e;j es de entrada y aalida dependeré pues, _de la aituacion

del punto de apoyo de la palanca 13, de forma que aiendo cons-'.;’

T tante 19. v-elocmad de aq_uel, podra regularae entre lilites la

L ‘_;5suceaivamente sobre el e:;e 19.

de este, a:unplemente actuando aobre e1 aistema de gobierno que

permite desplszar el dioho punto de apoyo. Para unifomizar el

| . movim-‘lento de rotaci&n del- e:je de salida. e1 aparato compren___

: _aadaa entre ai -concreta.mente de 609~a, diapueataa para actuar

dera sein unidadea :Ldentioas a J.a descrita, regulamente dela-ﬁ -  |

f*”;{como ea 16gico, el desplazamiento del punto e oscilaci&nf}:-

" V'de laa palancaa 13 debe efectuarae aincronizadamente en todas
1 “‘{-xaa unidadas aue. 1ntegran el aparatO- A este finn ol cojinete
S :Lntexmedio de giro de cada una de estas palanoas queda conge
r-..'.:",-l*';"'tit:uido por dos mediae piezaa 21'~-22 “una d° las, cual” Pre“n"‘ff""
.ta un macho sa.liente 23, disyuesto para encajar en un correBﬂ e
f"iipOndiente alojamiento previato en la’ media piez& que 11'1*081'& )
el cojinete de’ giro de 1a palanca situada inmediatamente al
,":-“lado, mientraa que la otm media pieza coni’oma un alojamientof -
.hembra 24. dispuesto para reoibir el macho correspondiente a -

r'la media pieza que :Lntegra e1 cojinete de giro de la palanca o

‘f;faituada al lado opuesto. De esta foma, todos 10s cojinetes -

'f'zk"
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de oacilaoién de lae divereas palancaa forman un aolo bloqne,

| facilmente deamontable. Estos coJinetes se montan, conmien-

f temente encajadoa en un aoporte comun lk, al ‘que e sol:l.dar:l-

zan por medio de bridaa @e ae :Eijan & traves de tornillos 25,

_ouyo aoporte @8 el que recibe el movimiento de los organoa de

‘gobierno, desplazandose y provocando eJ. deaplazamiento del pan-

: ‘to de oscilaci5n de laa pala.ncaa 13. A este e.fecte sobre el .f.on-A . :




-5a.

do de la carcasa 1 se situa.n dos guiaa 1ong1tudinalea 26-26' :
AR entre las que enca;]a yalo largo dle laa que puede deslizar
una prolongaciﬁn inferior 27, prevista en el soporte 14. Pl
o nalmente, el soporte 14 se ‘halla dotado de un orificlo total

5 roscado 28, que es. atmveaado por una zona central del eje 7,
roecada conatituyendo un tomillo s:l.n ﬁn, de manera que los

movimientoe de giro en uno n otro eentido de eate eje aa tra- o

. ducen en movimientos de avance y retroceso del soporte, y,po:-
tanto, en traslacionea sincronizadaa de loa e;]ea de oscilac:l.on B

e '19.: de las pala.ncae 13+

Resta ya unicamemte hacer constar que, como se comprende

y ea 15gico, en la aplicaci&n pmotica de loa perfeccionamien- .

L '1"-» Perfeccionamientoa 'en 1s construcciﬁn da aparatoa
varia&&rea de velocidad, dal t:!.po que comprende una ser:l.e de
munidadee de transmisi&n del movimiento, :Ldenticas ¥ regularmenc ’
_te defasadaa, cada una de laa cualea efeotua una doble transu i
. . formaci&n del mov.’un:lento, que pasa de oircular -en el eje. de
- entrada~ a oscilante -en una pslanea 1ntemedia-, ¥ de Gste a.
ciroular pulaante -en el eJe de aalide- _unifomizandoae el .

25 movimiento en eate ultima eje, merced a la sucesiva aotuaci&n '
’ _ : de 1as diversaa lmidades, y realiza.ndoae la Variaeiﬁn en la Tes
- - L lacisn de velooidadee variado la situaci&n del e;le de oacilaci&n

de laa palanoaa .’mtemediaa, de a.cuerdo con cuyoa perfecoionm

‘mientos, esta variaciSn se lleva a cabo mediante un ede que oome

: '30‘:‘ . por't:a un tomillo sin.fin que atravieaa por un correepondiente ou.




igc_ueewa;: »:,»5@@55 CEE
R tes de oscilae:l.&n de todas las expresadas palancae i.nterme- R

- diaa, cuya pieza puede deslizar couvenientemente guiada con

: S - reapecto a la oarcaaa. aoporte dei conjtmto, de manera que
B loa movimientos da ‘giro del e;fe ge transroman en desplaza=
"‘"75“ mientos 1inee.1es del soporte, con la conaiguiente traalaciﬁn

- de los puntoe de apoyo ds J:a.a palano&s, ¥y variaciﬁn de Ia re- ':A i
| lacién de velocidadea entre los ejes de entrada y aalida.

‘ | S RBe Perfeccionamientos en la constmccion de aparatoa
‘ o vamadores de velooidad, de acuerdo con los cualea, el eje
| ) 10 ~ referido en la Reivindicaoi&n anterior, a traves de un sia-

- te:;\a do engmnajea cﬁnicos, recibe eu mov:l.miento de un eJe

vertical, ouya. extrem:!.dad sobreaale de la careasa del conjun— :

%o comportando un Grgano de maniobra que permite accionarlo

s manualmen’ce. S " ;-, o PRI
- L 5 ... 3 - Perfeccionamientoa en la aonstrucclon de aparatos ‘
- variadoret de velocidad, de aouerdo con 105 cua:l.ea, al coJ:l« :

nete de oaeilaciﬂn de cada una de laa pala.ncaa referidaa en,
19. Reivindicaci6n 1' se halla constituido por dos madiae pie-

dotadae de aandos: enoaetes -machn ¥y hembra, reapeotiva» o

menta- a traves de 105 que ae aeoplan con las piezas oorree-
| _‘ nt ‘de los co;]inates situados a uno y otro lado, f:l.-
j‘Jandose en posicion mediante brﬁdas que 8 Matomillae a ls

pieza aOporte desplazable. |

o l. Perfeccionamientoa en la constmooion de aparatos

variadores de velooidad, de a.ouerdo oon los cualea, eada una

de J.aB palanoas :Lntermedias, re:teridaa en la reivindica.cion
1‘, por u.na extremidad ae artiaula & una biela relaoionada il
oon un o:lgﬁaﬁal solidario del eje de ontrada, y por la otm

extramidaﬁ se artieula a 1a extremidad de uns pieza en m, fiQ

~.\-*u,

30 jada por su ‘rama central a un oJe fiiﬁ so‘nre 91 1“3 paede

girar 1ibremente, cuya piem por la exi:ramidad optxeata se an-



e i 264533
T tiom & un brazo rigiao solidaria de un collar que rodea
al eJe de salida, relacionandose ‘con’ el miamo a travea de

R un sistema de embregue en. nn solo eentido de giro.  _‘5  ;j¥T «k*ﬁ%%

'*“  ff;m?*};;Q'~;,1i 5 Perfeccionamientoe en la. construccion de aparatos ':',,1;

. ) variadores de velocidad. 1“ ':ft~i; j - o ﬂ .“ .
19f’ﬁ7¢ et T T '53'“;'GOnsta 1a presenfé-meﬁoria Da§-~- .

ST © .- . eriptive de siete hojas mecanogra%
T TR S R .~ fiadas, escritas por una sola caryg ‘-
ek, T e -7 U rrumeradas.del 1 &l 7 y oon sus 1ineas
R T ~ - numeradas, & su.vez, de cineo en cin-
T T T e e - 60 y'de dibujos, anexos._»-

5}' o ”“ﬂ;:'wf,f. ;Hf; L Bar@elona, 19 enexo 1961.
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