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M E M O R I  A D E  S C R I P T I V A

La presente Patente de Invención hace referencia a 
una serie de perfeccionamientos introducidos en la fabri­
cación de aparatos variadorea de velocidad, concretamente 
en los aparatos de este tipo cuyo funcionamiento se basa 
en el acoplamiento de un nómero variable de unidades de 
transmisión del movimiento, en forma convenientemente de-



f asada, cada una de las cuales efectúa una doble transforma­
ción del movimiento, que pasa de circular -en el eje de en­
trada- a oscilatorio de amplitud variable, -el de una palan­
ca intermedia- y de este nuevamente a circular pulsante -el 
transmitido al eje de salida-, determinándose la uniformidad 
práctica de giro de este último por la suoesivaactuaciÓn de 
las diversas unidades que integran el Sistema, y efectuándo­
se las variaciones en la relación de velocidades entre loe 
ejes de entrada y salida, variando la situación del punto de

10' . apoyo de las palancas intermedias..
la esencialidad y principales características y ventajas 

de los perfeccionamientos que motivan el presente registro, 
serán mas fácilmente comprensibles a la vista de loa dibujos
adjuntos, en los que se ha representado un ejemplo concreto 

1$ de aplicación práctica de los mismos. En lo sucesivo, la ex­
plicación se referirá, pues, a estos dibujos, bien entendido 
que, como se comprende, los mismos se dan únicamente a titulo 
ilustrativo y aclaratorio, sin que en ningún caso queda confe­
rirles el menor carácter limitativo#

20 En estos dibujos^ las figuras 1 y 2 son dos cortes orto­
gonales convencionales, del conjunto del aparato, supuesta ex­
clusivamente montada una de las unidades de transmisión del 
movimiento#

Refiriéndonos, pues, a los dibujos dichos, y de acuerdo 
25 can los perfeccionamientos que se preconizan:

El conjunto del aparato se monta en el interior de una 
carcasa-soporte 1, que podrá constituirse a base de un numero 
variable departes acopladles y solidarlzables entre si a tra­
vés de medios adecuados cualesquiera# De esta carcasa sobresa­

no le únicamente la extremidad superior del eje vertical 2, sopor­
tado por correspondientes cojinetes 3-4 fijos a aquélla, a cuya



extremidad se acoplará un volante, manubrio u otro órgano
de maniobra apropiado. La extremidad inferior de este eje 2 
comporta un pidón cónico 5, dispuesto para engranar en un 
pidón análogo 6, solidario de un eje horizontal central 7,

5 soportado por correspondientes cojinetes #*9, fijos a la 
carcasa^ 1. Los movimientos de giro ^e este áltimo eje -pro«* 
vocadoa actuando sobre el órgano de gobierno solidario del 
eje vertical 2- determinarán la variación de la amplitud de 
oscilación de las palancas intermedias que transmiten el móf 

10 vimiento éntra los ejes de entrada y salida, segán se expone 
dr&maa adelante.;;;"-''-'';';;'

Cada unidad de transmisión del movimiento se compondrá 
de una biela 10, articulada por una extremidad a un cigüeñal 
11 q^e.vconforma' el eje de entrada 12, y por la extremidad o- 

1 $ puesta a la extremidad de una palanca 13, de sección en U, que 
puede pivotar sobre un punto de apoyo intermedio y desplazadle
14. La extremidad opuesta de la palanca 13, Be articula a una
extremidad de una pieza en T 15, articulada por su centro, que 
por la extremidad de su rama central se fija a un eje horizan-* 

20 tal 16, soportado por la carcasa 1, de manera que pueda girar 
libremente con respecto al mismo. Finalmente, la extremidad de 
esta pieza 15 se articula libremente a la extremidad de un bra­
zo 17, rígidamente solidarizado a un collar 13, que envuelve al 
eje de salida 19, estableciéndose entre uno y otro elemento un 

23 sistema de embrague en un solo sentido de giro, de tipo cuales­
quiera adecuado, constituido, por ejemplo, segán un sistema en 
si conocido por una seria de rodillos 20, encajados en corres­
pondientes alijamientos de amplitud decreciente en un sentido, 
previstos entre el eje 19 y el collar 13#

30 Se comprende que los movimientos de giro del eje 12 se
transformaran en movimientos da oscilación de amplitud variable



de la palanca 13, y nuevamente en movimientos de giro de ca­
rácter pulsante del eje 19* Aparte de las constantes de cons­
trucción del aparato, la relación de velocidades entre los 
ejes de entiada y salida dependeré, pues, dé la situación 

5 del punto de apoyo de la palanca 13, de forma que siendo cons­
tante la velocidad de aquel, podra regularse entre límites la 
de éste, simplemente actuando sobre el sistema de gobierno que 
permite desplazar el dicho punto de apoyo* Para uniformizar el 
movimiento de rotación del eje de salida, el aparato cómpren­

lo dera seis unidades idénticas a la descrita, regularmente desa­
sadas entre sí -concretamente de 6o^, dispuestas para actuar 
sucesivamente sobre el eje 19*

Como es lógico, el desplazamiento del punto de oscilación 
de las palancas 13 debe efectuarse sincronizadamente en todas 

15 las unidades que integran el aparato. A este fin, el cojinete 
intermedio de giro de cada una de estas palancas queda cons­
tituido por dos medias piezas 21-22, una de las cuales presen­
ta un macho saliente 23, dispuesto para encajar en un corres­
pondiente alojamiento previsto en la media pieza que integra 

20 el cojinete de giro de la palanca situada inmediatamente al
lado, mientras que la otra media pieza conforma un alojamiento 
hembra 24, dispuesto para recibir el macho correspondiente s 
la media pieza que integra el cojinete de giro de la palanca 
situada al lado opuesto. De esta forma, todos los cojinetes 

25 de oscilación de las diversas palancas forman un solo bloque, 
fácilmente desmontable. Estos cojinetes se montan, convenien­
temente encajados en un soporte comón 14, al que se solidari­
zan por medio de bridas que ae fijan a través de tomillos 2$, 
cuyo soporte es el que recibe el movimiento de los órganos de 

30 gobierno, desplazándose y provocando el desplazamiento del pun­
to de oscilación de las palancas 13. A este efecto sobre el fon-
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do de la carcasa 1 se sitúan dos guias longitudinales 26-26!,
entre las que encaja y a lo largo de las que puede deslizar 
una prolongación inferior 27, prevista en el soporte 14* Fi* 
nalmente, el soporte 14 se halla dotado de un orificio total 
roscado 2L6, que es atravesado por una zona central del eje 7, 
roscada constituyendo un tomillo sin fin, de manera que los 
movimientos de giro en uno u otro sentido de este eje se tra­
ducen en movimientos de avance y retroceso del soporte, y,por 
tanto, en traslaciones sincronizadas de los ejes de oscilación 
de las palancas 13*

Resta ya únicamente hacer constar que, como se comprende 
y es lógico, en la aplicación práctica de los perfeccionamien­
tos que han quedado descritos, cabrá introducir todas aquellas 
adiciones y modificaciones que no afecten a lo que constituye 
la eseneialidad del registro que se preconiza.

N T A
SE ^ V IM IC A : Y - '^-11';;:';' r...'

l - Perfeccionamientoa en la construcción de aparatos 
variadoreá de velocidad, del tipo que comprende una serie de 
unidades de transmisión del movimiento, idónticas y regularmen# 
te defasadas, cada una de las cuales efectúa una doble trans­
formación del movimiento, que pasa de circular -en el eje-de 
entrada* á oscilante -en una palanca intermedia*, y de ésta a 
circular pulsante -en el eje de salida-, uniformizándose el 
movimiento en este áltimo eje, merced a la sucesiva actuación 
de las diversas unidades, y realizándose la variación en la re* 
lación de velocidades variado la situación del eje de oscilación 
de las palancas intermedias, da acuerdo con cuyos perfecciona* 
mientos, esta variación se lleva a cabo mediante un eje que com* 
porta un tomillo sinfín que atraviesa por un correspondiente o* 
rifioio roscado una pieza-soporte a la que se fijan los oojine*

^  -



tes de oscilación de todas las expresadas palancas interne** 
días, cuya pieza puede deslizar convenientemente guiada con 
respecto a la carcasa soporte del conjunto, de manera que 
loa movimientos de giro del eje se transforman en desplaza-*

5 mientos lineales del soporte, con la consiguiente traslación 
de los puntos de apoyo de las palancas, y variación de la re­
lación de velocidades entre los ejes de entrada y salida*

2 - Perfeccionamientos en la construcción de aparatos 
yariadores de velocidad,^ de acuerdo con los cuales, el eje 

10 referido en la Reivindicación anterior, a través deunsis** 
de engranajes cónicos, recibe su movimiento de un eje 

vertical^ cuya extremidad sobresale de la carcasa del c'oajw- 
comportando un Órgano de maniobra que permite acciímarlo 

"manualmente*
15 3 ** Perfeccionamientos en la construcción de aparatos

Criadores de velocidad, de acuerdo con loa cuales, el coji* 
neta de oscilación de cada una de las palancas referidas en 

7**..' la, 'Reiyíndioa.cÍón 1* se halla constituido por dos medias pie- 
i^, dotadas de sendos encastes -.macho y hembra, respectiva** 

20 mente** a través de los que se acoplan con las piezas corres­
pondientes de los cojinetes situados a uno y otro lado, fi** 
jándose en posición mediante bridas que se atomillas a la 

.. .pieza-soporte desplazable* "-'-.7
4 - Perfeccionamientos en la construcción de aparatos 

2í¡ variadoreá de velocidad, de acuerdo oon los cuales, cada una 
de las palancas intemedias referidas en la reivindicación 
1*, por una extremidad se articula a una biela relacionada 
con un oi^íeHal solidario del eje de entrada, y por la otra 
extremidad se articula a la extremidad de una pieza en T, fi- 

30 jada por su rama central a un eje fijo sobre el que puede
girar libremente, cuya pieza por la extremidad opuesta se ar*-



tioula A un brazo rígido solidario de un collar que rodea 
al eje de salida, relacionándose con el mismo a través de 
un sistema de embrague en un solo sentido de giro*

$ - Perfeccionamientos en la construcción de aparatos 
variadores de velocidad*

Consta la presente Memoria Des­
criptiva de siete hojas mecanogra­
fiadas, escritas por una sola car^a 
numeradas del 1 al 7 y con sus líneas 
numeradas, a su vez, de oinco en cin­
co y de dibujos, anexos*

Barcelona,! 19 enero 1961*. r P*A. . ..-
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