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La presente 1nvencidn se refiere a unos - pexfec-'hﬁz

‘/*_lATing S clonamientos 1ntroducidos’éh los meoanlsmos de acciona~ff
. “ r%”;;,l miento y conxrol de los aparatos giradisooy, meaiante
S :?flos oueles se soluciona algunos problemas de orden mem- -
5,; ;' oénico que se presentan aotualmente en les aparatos oo-"

inociaos, cuales son, por ejemplo 1a dlfioultad de ‘ob=
x'tener un’ cambio de velocidades senoille ;4 seguro _as£~5

:,como un dispwro y remontaae preciso del mecanismo de‘:

"]paro autOméxico controlado por el braze de la cabeza

'ugureproductora.; NI'V”




o o264525Y
L ’ “i“jf»f - De aouerdo con‘dichos perfeccmonamientos, la
- rueda 1ntermedia de triccidn que arr stra el plato 50~
porte del disco o8 montada en disposieidu al extremo .

B V:4iWH  o libre de wn braza oscilante alrededor de un 8je para- -

T lelo oon respecto del e;e del plato y corredizo longi—;i

\f tudinalmente bon respecto del mlbmo solicitado elés-;

Atioamente de forma que 1a rueda tiende a aplicarse si—i

multéneamente contra la periferia de dlcho plato y con-,::p

tra el arbol oonectado con el motor, proviste de esca— S

wflonamientos corre8pondienteg & las distintas velocidap

;del mismoe

Esta leva esta formada, de preferenuia, por

“un plato giramorio oobrerunfﬂivote fijo ) la platafar'

57:ma del. aparato, prov1sto de un nervio perlférico queg

eobresale longirudinalmevte de una de sns caras, cuya l;ﬁfi?

. i periferia esté ondulada y recibe radialmeLte un salien-iiﬂ“'
-254?jiu te longitudinal ael brazo y =10 frenre axial forma _; '
| una rampa helmcoxaal sobre la que =T apoya frontalmante -
un tetdn que sobresale de. dicho saliente. j P

Para el aecionamiento del dispositivo de paro'j




"B -

w,@4525

automético del tocadiscos el plato esté provisto de

un tetén excéntrioo en cqya trayectoria es susoeptible"

v de enfrentarse el extremo ue una varilla artioulada en B
un brazo osuilante y provisto de un diente fiador con
ﬂwéfﬁf'f;fl,“gi“:f; el que es” susceptible de | en5ancharae una pieza corredi-ﬁ

'gé; solloitada elésticamente hacla ano de los extremos

e T de su -carrere, dentro de la cual acoiona w interrup-

" tor del biradisce. COn este brazo oscilante esté arti-

’Wfié_ ' culado asimismo, en d18p031eidn corrediza una varilla

provista de an tope termiLal da dimensiones superiores;'

por su extremo opuesto a uu pivote axcéntrlco flJO a

un plaxo que esté calado sobre el érbol de p1votamien-?

to del brazo reproductor de tal manera que el tope ti-

ra del brazo oscilanre cuando dicho brazo ha salido

'ide la zona de grabacidn ael dioco._bobre este plaxo se i,?ffi1

| ;puede disponer_ por otra parte un disco 1oco y acopla-;ﬁif;

dora fricoidﬂ

‘oh el primero, pr visto de dou topes :

”.eSPaciados angularmente, situados(unofa cada lado de

o 'brazo reproductor puede esta.r dotado da_'un saliente s




radial que se acopla con el cuerpo corredizo del in-~,‘

terruptor para nerrar este dltimo cuando el brazo man—"

cionado llega a la p051eidn de remontado del mecanis~
~"5;1}j‘L"i~ ‘i De aouerdo eon otra particularidad de los pre;
- sentes perfeccionamientos, el plato soporte del disco, '

lleva montado an disco lamlnar, provisto de una aber-'
tura central que se aoopla llbremente oon el pivote oen-ff,_

tral del primero, de un sdliente oiroular que rodea a ”fff'-

dicha abertura y tiene un o.iémetro correspondiente al

S T de las aberturas centrales mayores de que estén provis-‘J
i;;“if;uj:; - tos 1os. discos, estando dicho 41800 1amdnar provisto '

, gfiii;ﬂfi . de al menos wna parte central eléstzca, que ‘gubre una |
| %m”, zona central del plato, rehundida de modo que permite
“,ils{‘”‘ que aioho saliente oircular ‘se esconda en ella el mon-f

‘ 'hf“” tar sobre el referido plato un disoo de ahertura pe-‘

T oquea, o7 o . L
_ . S o - Ios dibujos adjuntos muestran, a t;yulo de
T Y egemplovnoT
. y elementos descritos.fifﬁf v ST
; /f En diehos dibuJOS' La figpra 1 es une vista ea 355]343

perSpeotiva‘del meoanismo del oambio de velooiaades

Adel apurato'giradiscos, la figura ”’ee una vista em



ﬁposici6n ﬂe‘la varilla osoilante de mando del disposi—
fﬁtivo de paxo automé&ioo, la figura 4 es una vista par»i*y
 '01&1 de_ la parte inferios del mencionado plato en una 155'

;fw;posicidn previa am aocionamiente del paro autométioo,"

la flgura 5 s una vista inferior dffla plataforma,

mostrando el mecanismo de paro automét;oo"“"'

f 3-Q3°?f En la figura 1 e 1o dibujos adjuntos se apre-ifl?
B, T cia la plataforma -l— de chapa metdlloa embutida, en
7 euya cara superior se ha formado 1a eav1dad oiro lar

S fib;, y pooo profunda —2-, en la qne Se aloja el plato so— 57 "

porte del disco LO representado con miras & la clari-w

5,1- dad en disposicidn 1ibremente giratoria sobre un. pivo-
w - te conveniente. El meoanismo de aceionamiento de dicho

plato es del tipo de axrastre 8 fricci6n lnterna y com- 1?;1;:

prende la rueda de friccidn -5-, provista de una 11an- B

ta eléstica —4- montada en diapos1cidn &iratorza so- ifjhz;'

bre el eJe -5- fijo aobre nno de los extremos de un .

braza -6- y susceptible ae entrar en contaoto simulté—« S

;‘fTM;VTHLQUfZi neamente ‘con la cara interna de la pestaﬁa del plato

:iQO.’ ' y con el érbol escalonado -7— gue esté conectado com - - &

fw‘Ef“‘L;;:fi el motor de accionamiento visible parcialmente oL _8-,_f"
'-"j>ff:j La aplicacidh de la. rueda 3= contra el plato y el \
Lo T drvol desoritos se lleva a cabo por ol. hegho de que el a

'ff“-~n5'~'brazo pueds’ oscilar mediante el véstago e y‘esta

\vijés,,jﬂ eolicitado po* el resorte -10- anolado én el punto



‘la lenginud total de t;dns los escalonamientos de for- [E;J

se apoya radialmente oontra la periferia dentada ~13-»

de la 1eva de aeoionamiento -14- para el mecanismo de ;ﬁgu

cambio de velocidades que se describe. Al mismo tiempe’

_ el tetdn ~12— t;ene an saliente lateral -15- que se ayp;:fff

7{;5? Cye frontalmente sobre el borde frontal que constituye ";;

| . {,una rampa en héliee.-16~ Como que el resarte -10- es-;;fZQ

- td montado en disposicldn oblicua cen respecto a lés ) B

dos direcciones de movimieuto de dichos salientes los,;;'

ERE ;"mismos se apoyan simulténeamante contra los dos perfi-j
. 20. “les descritos. EL desarrollo de 1a rampa -16~ es el

E:;;jkf7 adecuado. para determznar el: desplazamiento de 18 rueda_f;ﬂf”

J{'-S- a lo 1argo de los distlntos esoalanamientos del ‘

érbol motor mientras que el perfil dentado -¢6- deter- ~

mina 1a separacidn de dicha rueda con resPecto de les;f

mencionados esoalonamientos, a fin da permitir a la

primera remontar esoalones de diémetro superior. Se>'r

eomprende, pues que a la posicidn angular de 1a ram—"

- pa ~1b- oorreSponaiente al acoplamiento de 1a rueda T




con 1a velociaad desaada

"El meoanismo de paro automatlco del aparato |

i;esté constituido (figura 5) por un interruptor que con—zf

trola el motor y esté formaao por las dos laminas

zo elé.sticas -25~"y..: -—26-— fiaas &g bloque aislante -07-

solidarlo de la plaxaforma -l~ y portadoras de los con-fl‘;
| tactos de clerre de circuito -98- en bUS extremos li-
e : f' _;ff;; bres. - Aubas . léminas atrawiesan una ventana ~49- foruj
:-i_ S e mada en un cuerpo aislante -30- que puede deslizarse |
- 25;?" libremente en el vébtago -8l= fijo al cuexpo o bloque{”
| T lope ¥ es solieitado por el resorte ~36~, montado al-’

',1};%;" 7 ';»'7 rededo* de dicho véstago contra el anillo de tope ex- o

tremo ~05- que lleva este dltimo. La lémina —25- es”



de leva para cerrar los contactos -48- cuando el cuerpo

vfff‘i“ tQ'jWML“;1f j4islante ~30- se desplaza arriba oy figura, mientraa

T “que-en 1a posicidn repxesentada dichos contactos se mgn-.1

Ut?5'i;f tienen en posioion. abierta:

i;wwyn-v B cuerpﬁ ~30- puede ser retenido ‘en la posi-,

oidh en la que mantiene‘oerrados lOn oontactos

B- me-

ouerpo aisldnte -30- -Esta lémiua presentawun;pivote;

"f"e 1a plataforma -l-

un plfto -4 ’

que presenta un saliente Iddi&l -45-: susceptlble de‘

aooplarse con una prolongacidh 1onbitud1nal -46- que -

presenta el cuerpo -30- a los fines de deSplazar este,

ﬁltimo hasta la posioidh en que es retenlao por 1a uﬁa




f‘tj ;‘11:~_ ‘i'f;f;i 'iiiv‘:ﬁt"‘:.‘i”‘ _. a 53 ;% ﬁg

.,'Quito del mo tox, cuando dicho brazo reproductor es des- :v_"5$
_-M;’?; ,*;.‘ff;' plazado hacia 1la posioidn de remontage, 0 sea més hap '

- k"7;1'*fif§}f; cia.fuera de la posicidh normal de reposo dal mibmp.x

Por otra parte, en dicho saliente Se halla un tetdn
T;-47- al que esta articulado o’ de los extremos de wna

delgada varilla -48- que, pasando libremente por una

T  7iu:'5’ff.;abertura formada en la plaquita -58- tiene su extremO’ﬁ

= A'ha4“>::;;if libre doblado foxmando unr tope -49=" que no puede esca-”3

parse de dicha abertura. La lonbitud de esta varilla“@

es “tal que cuando el brazo reproduotor sale de la zona

de grabacidn del disoo, al termiuar su reproduccidn ’ t;h;f

el rope -49- entra en contacto oon la plaquita menOio-fd

nada y tira de ella hacia la darecha, haciendo que la

h uﬁa =55~ se debenganche de la vantana del cuerpo -30-

la'citauaAprolonéacidn cuando el ‘brazo’ repibdﬁ§§§r'



"fllega a sus:respectivas pesiciones extremas 1 9ea

“*ifla pogicldn de remoutage y la posicidu ae fin de revlv
 produoc1d4 empujando a la varilla haoxa uno Q otro
o ;:{fﬁl o 1ado para separarla del tetdn ~41- o para ponerle den-y ’
o ;5}, ;; tﬁo de . su trayeotoria begdn se trate de 1a reproduc~“f~"j
= cidn 0 blen d.e parar el aparato. : e o
— De ello se deduce que al ﬁesplazar el brazo.

*reproductor hesia fuera, ol salieAte -5L nace oscilar'v>

"fno ue pare a Malprimera vuelta del miSmo. Cuando el bra-Akh

Sk e

>‘*&§4zo llega al iinal de la reproduocldh el saliente ~55-..

Tl e L *t1” F ”queda dentro de la trayectoria del repetldo tetdn -41- .
e 15, T;fue forma que al llebar éste de frente contra su- extremo,fgjr
Htal como se aprecia en la figura 4- le proporoiona u

) enmuae ‘hacia la derecha que causa 1°ual osoilacldn de

la lémina eléstlca -56~ y el consecuente desenganehe

del interruptor é’B— en 1a forma aescrita anteriormen- :

i — - - o ~

Gon el obj tw‘de hacer posible la reproduocidn R




superior, de diémetro superior al de d:.cho nervio oi.r- -

cular -59- y de profunaidad adecuada para que el dis~' 

co eléstico 56~ ‘pueda deformarse ./ esconder a es“

dltimo por debaao del nivel de los nervios —58- cuando

se GOlOOd sobre el plaxo un disco de agujero pequeﬁo.'"

Se oomprenda que al quitar este disco ds agujero peque- R

ﬁo, 1a elasticidad del diuco lamlnar -56— hace que el

o nervio -59— vualva a sobresalir, quedando nuevamente

'ff on dispooioidn de recibir un disco de’ agujero grande.T;f!i‘

';"El funcionamiento de 1os mecaniamos descrltos

i ya se desprende de Lo que antecede, bastando hacer no- “;l]

tar que tanto el oambio de velociaades eomo al sistema
ﬁ&e acoiOJawaeuto del interruptor de paro sou absolutap
“ mente seguros. Particularmente, en lo que ‘hace refe-‘w
":rencia al primero de ello, 1a espeoial dispOblcidn de -

1as dos levas combinadas exbluye totalmeute ‘la pOSibi-i
1idad de - que. la llanta eléstica -4- de. la rueda de " "

fricox6n pueda resultar danaua al saltar de’ un eéoa-'iv

lonamie to d lgad ‘a otr‘ més grueso del- drbol-.




d.e intro duc cicfn'

1. Perfeccionamieatos eu giradiscos, oon91sten_ﬂ;A

Htes eu moutar 1a rueda 1nta*media de friccldn que arras-lj
| - tra el plato soporte del dlSOO, 1ibremente giratoria

en el extremo 1ibre de’ un brazo osollante alrededor N




) : _ﬁ;i;:;;" dmstintos diémetros, correspondientes a las distintas

velociaades, estando dicho braZO dotado, aneméb de un.

o seguidor que se. aQOpla con una leva de perfl Thelicoi

‘*._wséﬁsoeptiblede 1ntercal&rse el extremo de una varilla A
'%”H}?articulada — un brazo oscilante y P10715t° de’ w dien-;_;_i
'#;25;.Q:;'te fiador, oon el ‘que es susoeptible de engancharse,:fb
1 ¢{&¥ 1;"~;';3?;;;a su vez, una pieza oorrediza, aolicitada elésticamen,

: i’?f;»-f 75“., te haoia uno de los extremos de su- carrera dentré’deﬁ"uwﬂ

la cual’ acciona un interruptor 1ntercalado e’ ol oir— R




4. Perfeooionamientos en giradiscos segﬁn la:; o

reivindicacidu 1 caxaoteriz ados porque el mterruptorl_, L

westé constituid.o por d.os léminas eléstioas ,_paralelas

' diza y que atrav1esan una- venta.na fo.rma.(ia en la misma,

estando una de ellas p:covista d.e una inflexicfn a mod.o .




;9Tf.ft;"ﬂ';§ o rruptor cuando el brazo. reproductor 1lega al final

. ; ;i‘ fi>f? de la grabacién.‘fff .'_;“7;;w_¢1; :ii__f~-‘f7““éilﬁ;¥f-
' 7.-Perfeccionamientos en gixadiseos segﬁn las
reivindicacioaes l 3 y 7 oaxaoterizados porque el ci- ;uf

-?—5{47‘v tado plato 11eva anoplano a8 friccidn un disoo loco y s

provisto de dos topes eSpaciados angularmente y bitua-

do de sepazar su extremo del tetdu exoéntrico del plato ;'v *

‘;soporte del disoo, cuando el brazo reproduotor es lle— i"“‘

vado a la posicidh de remontaae o de puesta en marcha,‘i‘

y el otro la enfrenta a. dicho tetdn para soltar el

¢interruptor, ouando . el citado brazo reproductor llega

.18, al fina.l de la grabacidn. R

B Perfecclonamientos eu giradiscos segﬁn las



da agujero pequeﬁo. A

L 104 Perfecoionamientos en giradisoos.7

‘la presente memoria desoriptiva conata de dies

y seis hojas foliadas, eaoritas a méguina por wna sola”*'

e -

cara.“” ) . w
Baroelona a 1~ de enero de 1961. i
Luis TRIBU BONJOGH
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