
a favor de Don Luis TRIB3 BONJOOH, de nacionalidad aspa 

ñola, residente en Barcelona, calle  Inmaculada, 47, por 

"PERFECCIONAREN TOS ENr-LlRADISCOS^

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere  a unos perfec­

cionamientos introducidos en los mecanismos de acciona­

miento y control de los aparatos giradiscos, mediante 

los cuales se soluciona algunos problemas de orden me­

cánico que se presentan actualmente en los aparatos co­

nocidos, cuales son, por ejemplo, la  dificultad de ob­

tener un oambio de velocidades sencillo y seguro, así 

como un disp eo  y remontaje preoiso del mecanismo de 

paro automático controlado por e l brazo de la  cabeza 

reproductora.



- De acuerdo con dichos perfeccionamientos, la

. rueda intermedia do fricción  que arrastra el plato so- 

porte del disco es montada en disposición a l extremo - 

lib re  de un brazo oscilante alrededor de un eje para- 

-r 5.. ; lelo, con respeotp del e je del plato y corredizo long i-

 ̂ í tudinalmente con respecto del mismo, solicitado e lás -

.-""y.r-l. ticamente de forma que la  rueda tiende a aplicarse s i - ,  

^últáneMenté contra la  p e r ife r ia  de dicho plato y con- 

t r a e l  árbol conectado con el motor, provisto de esca­

lo. lonamientos correspondientes a las distintas velocida- 

; ^1- des, y provisto de un seguidor de leva que se acopla con 

una leva de p e r fil helicoidal ondulado, conectada con 

el mando de velocidades del aparato y cuya rotación 

proporciona é l brazo oscilante un movimiento lpngitudi- 

15. nal con respecto de su eje y un movimiento de oscilar- - 

cióh alternativo alrededor del mismo, a f in  de despla­

cí,'  ̂ zar la  rueda de fricción de uno a otro de los diámetros

- - i r e s c a l o n a d o s  del árbol motor y separarla momentáneamente 

del mismo a oada salto.-;'i^: ?:J'.r'l -̂r  ̂ ,r ' I;-;;- * '

..20. --ir-.i:...-";Esta leva esta formada, de pref erencia., por ir '; -

un. plato giratorio sobre un pivote f i jo  a la  platafsz- 

ma del aparato, provisto de un nervio perifárico que 

sobresale longitudinalmente de una de sus caras, cuya 

p erife r ia  está ondulada y recibe radialmente un sa lien - 

25. te longitudinal del brazo, y su frente axial forma

una rampa helicoidal sobre la  que se apoya frontalmente 

un tetón que sobresale de dicho saliente. ^

Para el accionamiento del dispositivo de paro



automático del tocadiscos el plato está provisto de 

un tetOn excéntrico en cuya trayectoria es susceptible 

de enfrentarse el extremo de una v a r illa  articulada en 

un brazo oscilante y provisto de un diente fiador con 

el que es susceptible de engancharse una pieza corredi 

za, solicitada elásticamente hacia uno de los extremos 

de su carrera, dentro de la  oual acoiona un interrup­

tor intercalado en el circuito de alimentaoiOn del mo­

tor del giradisco. Con este brazo osoilante está a rt i­

culado asimismo, en disposición corrediza, una v a r i lla  

provista de un tope terminal de dimensiones superiores 

que- la s  de la  abertura de deslizamiento y articulada ' 

por su extremo opuesto a un pivote ..excéntrico, f i jo  a 

un píate que está calado sobre el árbol de pivotamien­

te del brazo reproductor, de ta l manera que e l tope t i  

ra  del brazo oscilante ouando dicho brazo ha salido ;

de la  zona de grabación del disco. Sobre este plato se 

puede disponer, por otra parte, un disoo looo y acopla 

do a fricoiOn con e l primero, provisto de dos topes 

espaciados anguíarmente, situados uno a cada lado de  ̂

una prolongaoidh de la  v a r i lla  articulada a l brazo os­

cilante, con una separación ta l que uno de e llos sepa­

ra  la  v a r i lla  del tetOn del plato soporte del disco 

cuando e l brazo reproduotor es desplazado hacia la  po- 

siciOh de remontaje, y e l otro la  enfrenta a dicho te -  

tOn a l s a lir  dicho brazo reproductor de la  zona de 

grabación. Además, el plato f i jo  a l árbol del citado 

brazo reproductor puede estar dotado de un saliente



rad ia l que se acopla oon el ouerpo corredizo del in­

terruptor para cerrar este dltimo cuando e l brazo men­

cionado llega  a la  posición de remontado del mecanis­

mo.

De acuerdo con otra particularidad de los pre­

sentes perfeccionamientos, el plato soporte del disco 

lleva  montado un disco laminar, provisto de una aber­

tura central que se acopla libremente oon e l pivote oen

tra l del primero, de un saliente oiroular que rodea a 

dicha abertura y tiene un diámetro correspondiente a l 

de las aberturas centrales mayores de que están provis­

tos los discos, estando dicho disco laminar provisto

de a l menos una parte central elástica, que cubre una 

zona central del plato, rehundida de modo que permite 

que dicho saliente circular se esconda en e lla  a l mon­

tar sobre e l referido plato un disco de abertura pe­

queña., r

Los dibujos adjuntos muestran, a títu lo de 

e jemplo no limitativo del alcánce' de la  invenoidn, una 

representacidn esquemática de los distintos mecanismos

y elementos 'descritos,.- Y . '. . -.

^",En'.'diohos' ''dibujos':.'La-figura 1 es una vista  en ' 

perspectiva del mecanismo del oambio de velocidades 

del aparato giradiscos; la  figura  2 es una vista en 

planta poi la  parte ̂ inferior de la  plataforma del apa­

rato, mostrando e l mecanismo de accionamiento de la  

leva de cambio de velocidades; la  figu ra  3 es una seo-: 

cidn longitudinal parcial del plato, mostrando la  d is -



posioión de la  v a r illa o sc ila n te  de mando del disposi­

tivo de paro automátioo; la  figura 4 es una vista par­

c ia l de. la  parte inferior del mencionado plato en una 

posición previa á l acoionMaiento del paro automático, 

y la  figura 5 es una vista in ferior de l a  plataforma, 

mostrando el mecanismo de paro automático.

En la  figura  1 de los dibujos adjuntos se apre

cia la  plataforma - 1 - ,  de chapa metálioa embutida, en * 

cuya cara superior se ha formado la  cavidad ciro la r  

y poco profunda - 2- ,  en la  que se a lo ja  e l plato so­

porte del disco, no representado con miras a la  c la r i ­

dad, en disposición libremente g iratoria  sobre un pivo

te conveniente. El mecanismo de accionamiento de dicho 

plato es del tipo de arrastre a fricción  interna y com 

prénde la  rueda dé fricción  -3 -, provista de una llan ­

ta e lástica  -4 -, montada en disposición g irato ria  so­

bre e l eje -5 -  f i jo  sobre uno de los extremos de un

brazo - 6-  y susceptible de entrar en contacto simultá-

[neamente con la  cara interna de la  pestaha del plato 

y con e l árbol escalonado -7— que está conectado con 

e l motor de accionamiento v is ib le  parcialmente en - 8- ,  

La aplicación de la  rueda -3 -  contra e l plato y e l 

árbol descritos se lleva  a cabo por e l hecho de que el 

brazo puede oscilar mediante e l vástago - 9-  y está 

sclicitado por e l resorte - 10 - ,  anclado en e l punto 

- 1 1 -  f i jo  a la  plataforma. .r'-.t.

* -?-;;tiene tantos escalón ami en tos co­

mo velocidades se desea que tenga el aparato, y sus



diámetros corresponden a las respectivas demultiplica­

ciones necesarias ; por otra parte, la  pestaña del p la­

to soporte del disco tiene la  anchura equivalente a 

la  longitud total de todos los escalonamiehtos, de fo r ­

ma que la  rueda de fricoidn -3 - puede colocarse en oual 

quiéra de ellos sin perder contacto.con la  citada pes­

taña a lós'efectos del acciónamiento.del plato.

' giratorio' y corredizo l i b r e - .

mente en un oasquillo f i jo  a la  parte in ferio r de la  ; 

platafornia, y está dotado de un tetón la te ra l - 12 -r que 

se apoya radialmente contra la  pe rife r ia  dentada -13- . 

de la  leva de accionamiento -14- para el mecanismo de 

cambio de velocidades que se describe. Al mismo tiecpo 

el tetén -12- tiene un saliente la te ra l -15- que se app 

ya frontalmente sobre el borde frontal que constituye 

una rampa en hélice.-16-. Como que el resorte - 10-  es­

tá  montado en disposiciéh oblicua con respecto a las

dos direcciones de movimiento de dichos salientes, los 

mismos se apoyan simultáneamente contra los dos p e r fi­

les  descritos. El desarrollo de la  rampa -16- es el

adecuado para determinar e l desplazamiento de la  rueda 

-3 -  a lo largo de los distintos escalónamientos del 

árbol motor, mientras que e l p e r f i l  dentado -13- deter­

mina la  séparaci&L de dicha rueda con respecto de los

mencionados escalonamientos, a f in  de permitir a la  

primera remontar escalones de diámetro superior. Se 

comprende, pues, que a la  posición angular de la  ram­

pa -16- correspondiente al acoplamiento de la  rueda



con cada uno de loa escalonamientos del árbol, la  co­

rresponde siempre una de las muescas del p e r fil denta­

do para que este acoplamiento se realice con la  fuerza 

adecuada. /7 .̂ ',-r ..^/ / 7  -.. 7 -" '

La leva -14- está montada loca sobre e l pivote 

-17- f i jo  a la  plataforma del aparato / y su cara infe­

r io r  presenta un tetdn -18- (figu ra  2 ) que atraviesa la  

misma; por una ranura en arco de o ir  culo -19- y lleva  dr 

ticulada una b ie la  - 20- ,  a su vez unida por - 2 1-  a una 

palanca de cambio de velocidades - 22- ,  pivotada en e l 

punto -23- y provista de una empuñadura -24- que es 

aooionable desde e l exterior. No es necesario indicar 

que e l accionamiento de la  palanca - 22-  determina el 

acoplamiento de la  rueda -3^ con uno u otro de los es-7-. 

calonamientos del árbol -7 - a f in  de accionar el disco 

con la  velocidad deseada. - /i .7': ' .

El mecanismo de paro automático del aparato 7 7

está constituido (figu ra  5 ) por un interruptor que con­

tro la  e l motor y está formado por las dos láminas 7 7 

elásticas -25- y -26-, f i ja s  a un bloque alslante7-27-7

solidario de la  plataforma - 1 -  y portadoras de los con-r 

tactos de oierre de circuito -28- en sus extremos l i ­

bres . Ambas láminas atraviesan una ventana -29-, fo r­

mada en un cuerpo aislante -30- que puede deslizarse 

libremente en e l vástago -31- f i jo  a l cuerpo o bloque 

-27- y es solicitado por e l resorte -32-, montado a l­

rededor de dicho vástago, contra e l an illo  de tope ex­

tremo -33- que lle va  este dltimo. La lámina -25- es



recat y la  -26- presenta una inflexión -34- que actda 

de leva para cerrar los contactos -28- cuando el cuerpo 

aislante -30- se desplaza arriba en la  figura, mientras 

que en la  posicidn representada dichos oontactos se man

tienen en posicidn abierta. ...

- El cuerpd -30- puede ser retenido en la  posi­

cidn en la  que mantiace cerrados los contactos -28- me­

diante una uña o diente ;de retencidn -35- formado a 

uno de los lados de una teroera lámina elástica - 86- ,  

asimismo f ija d a e n  el bloque aislante -27- y que atra­

viesa una ventana correspondiente formada en e l propio 

cuerpo aislante -S0- . Esta lámina presenta un pivote - "

-37- en una plaquita terminal -38- de que está dotada 

en su extremo lib re , en cuyo pivote se encuentra a r t i ­

culada una v a r illa  de mando -39- que lle g a  hasta las  

proximidades del centro de giro del plato rdO- soporte 

del disco, de manera que su extremo puede quedar, se - 

gt&c se apreoia en la  figu ra  3, acfrentada a un tetdn 

excéntrico -41- que sobresale de la  6ara in ferior del 

mismo.  ̂ ..v ^

Para el accionamiento del mecanismo descrito, 

el árbol de giró ^42- del brazo reproductor -43- l l e ­

va fijado , debajo de la  plataforma -1 -, un plato -44-r 

que presenta un saliente rad ia l -45-, susceptible de 

acoplarse con una proloi^acidh longitudinal -46- que 

presenta e l cuerpo -30- a los fines de desplazar este

áltimo hasta la  posicidn en"que es retenido por la  uña 

-35- y mantiene cerrados los contactos -28- del c ir -



cuite del motor, cuando dicho brazo reproductor es des

plazado hacia la  posición de remontaje, o sea más har 

cia  fuera de la  posición normal de reposo del mismo. 

Por otra parte, en dicho saliente se ha lla  un tetón 

-?47- a l que está articulado uno de los extremos de una 

delgada v a r i lla  -48- que, pasando libremente por una 

abertura formada en la  plaquita -38-, tiene su extremo 

lib re  doblado formando un tope -49- que no puede esca­

parse de dicha abertura. La longitud de esta v a r i lla  

es ta l que cuando e l brazo reproductor sale de la  zona

degrabación del disco, a l terminar su reproducción, 

el rope -49- entra en contacto con la  plaqUita mencio­

nada y t ir a  de e lla  hacia la  derecha, haciendo que la  

uha -35- se desenganche de la  ventana del cuerpo -30- 

y pe rnii t ien do"a es t e ó l  timodesp 1 az arse haciaabajo.^;* 

por la  acción del resorte -32-,'.̂ ^̂ d que se abre

el interruptor y formado pbr los contactos -28- y se 

pára..,.'elí''motor del aparato. ""... . '

" Encinta del plato -44- se halla  montado en d is­

posición loca, a fricción por medio de un disco de 

f ie lt ro  o similar -50-, un disco -51- que presenta 

dos saljaites -52- y -53- espaciados angularmente y 

.situados uno a cada lado de la  prolongación -54- de 

-la v a r i l la  -39-, cargadapor,un'QO^^ - 55-  qué. j;.

impide que . el r extremo de la  mismaLquedefu er'á'' de;l- a l ­

ean c e, en altura, del tetón; -41- del plato. ' Estos. dos 

salientes, estáü"situados. de forma;^e-^tvópiez¿h"CÓn-'-'-r;' 

la  citada prolongueión cuando el brazo * reproductor "
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'-"llega- a'sus''-''respectivas posiciones/"extrern#,; o sea'/'t^:;; 

' / la .posición  de remo.ntaje y la  posición de fin  de re ­

producción, empujando a la  v a r i lla  hacia uno u otro 7 

lado para separarla del tetón -41- o para ponerle den- 

7 tro desu  trayectoria segón se trate de la  reprodu'q-/*' 

cióh o bien de parar 'el aparato.

7 De e llo  se deduce que al desplazar el brazo 

reproductor hacia fuera, e l sa lie -te  -83-hace oscilar  

la  v a r i l la  -39- en e l sentido de separar su extremo con 

respecto del tetón -41- del plato para que e l aparato 

no se pare a la  primera vuelta del mismo . Cuando e l bra­

zo llega  al fin a l de la  reproducción, e l saliente -53- - 

desplaza a dicha v a r illa  hasta que su extremo lib re  

queda dentro de la  trayectoria del repetido tetón -41-, 

de forma que a l llegar óste de frente contra su extremo, 

t a l  como se aprecia en la  figura 4-, le  proporoiona un 

empuje hacía la  derecha que causa igual osoilaoión de 

l a  lámina elástica -36- y el consecuente desenganche/ 

del interruptor -38- en la  forma descrita anteriormen-

, .r: Con e l objeto de hacer posible la  reproducción

de discos que tienen aberturas de los; dos diámetrosS/;/;

/ usuales, s in.neoes idád de oambiar e l pivote ,central 

, del plato, sobre este último va dispuesto un disco -56- 

'//.̂ 'de Material elástico, provisto de una abertura central " 

/que ajusta en disposición libremente corrediza.sobre 

el pivote central -57- de dicho p lato . La cara;, superior 

 ̂ del d isco ,-56- tiene una pluralidad de salientes, por
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su perife ria , para mejor arrastrar el disco durante la  -' 

_ nepíoduccidn, y un nervio circular ..-59- ./qué;rodea- 

'"pivote' -57-, cuyo diámetro externo es el adecuado _ para".'

rec ib ir  los discos de aberturas más' grandes, y cuya a í -  .; 

tura ' es. superior a la  de los nervios -58- a fin  de ase- r.."" 

gurar el acoplamiento positivo del disco con la  gufa 

formada por ¿  nervio -59-. Por su parte e l plato está 

dotado de una zona central rehundida -60- en su cara 

superior, de diámetro superior al de dicho nervio c ir ­

cular -59- y  de profundidad adecuada para que é l d is -  

1 co elástico -56- pueda deformarse y esconder a este " : 

tMtimo por debajo del n ivel de los nervios -58- cuando , 

se coloca sobre el plato un disco de agujero pequeño.

Se comprende que al quitar este disco de agujero peque­

ño, la  elasticidad del disco laminar - 66-  hace que e l 

- heryio -59- vuélva a sobresalir, quedando nuevamente 

endisposicidn de rec ib ir un disco de agujero grande. y 

. El funcionamiento, dé. los mecanismos descritos ., ;.

ya se desprende de lo que antecede, bastando hacer no- 

tar que tanto el cambio de velocidades oomo e l sistema 

de acoiona^ento del interruptor de paro "son absoluta­

mente seguros. Particularmente, en lo  que hace re fe - - 

rancia a l primero de e llo , la  especial disposición de ; 

las dos levas combinadas excluye totalmente la  posibi­

lidad de que lá  llan ta  elástica -d -  de. ía  rueda de 

Y ^friccidn pueda resultar dañada al saltar de un ésoa-

lonamiento delgado a otro más grueso del.árbol motor;. Y .



y por lo demás su funcionamiento es extremadamente sua­

ve. En cuanto a l mecanismo de paró automático, segdn 

se ha descrito posee un doble accionamiento: desde

el plato y desde, e l brazo reproduotor, lo  que asegura 

el paro del aparato en todo momentq.. Támbián es de' ver  ̂

que el mecanismo descrito no excluye el paro manual 

por desplazamiento del brazo reproductor una vez se

l ó h a  ley del surco de la  grabación.

"r ," 'r '"S e rá i independientes del p#jeto de la  invenoióh- 

los detalles constructivos ydemás oaraoterfsticas ac- 

cesorias que no alteren esencialmente el espíritu de 

las siguientes reivindicaciones. .

N 0 T A

¡Se reivindica como objeto de la  presente patente 

de introducción: - .

1. Perfeccionamialtos en giradiscos, oohsisten- 

tés-en montar la  rueda intermedia de fricción que arras­

tra a l plato soporte del disco, libremente g ira to ria  

en e l extremo lib re  de un brazo oscilante alrededor 

de un eje paralelo al pivote dél plato y corredizo lon­

gitudinalmente con respecto delmismo, solio  itado e lá s -  

ticaríiénte de forma que la  rueda tiende a aplicarse s i ­

multáneamente contra la  pestaña de dicho plato y contra 

el árbol motor qué está provisto de esoalónamientos de



di stintos diámetros, correspondientes a las distia, tas 

velocidades, estando dicho brazo dotado, además, de un 

seguidor que se acopla con una leva de p e r f il  h e lico i­

dal ondulado, coneotada con e l mando de velocidades 

-del ja r a to  y cuya ro taoióh proporciona a dicho brazo 

los movimientos longitudinales con' respecté di árbol 

motor p^a..:el cambio de, velocidades y unos movimientos 

de oscilación elitre cada dos posiciones de acoplamien­

to, para separar la  rueda de fricdión de dicho árbol, 

r - 2 .P e r f  eccionamientos en-* g ir  adiscos, segdn la

reivindicación 1 , caracterizados porque la  leva de cam­

bio de velocidades está formada por un plato giratorio ,, 

sobre un pivote f i jo  a 'la  plataforma del aparato, pro­

visto de un nervio periférico que sobresale dé una de 

sus caras, cuya perife ria  está ondulada y recibe rad ia l 

mente un saliente longitudinal del brazo, y su frente  

axial forma una rampa helicoidal sobre la  que se apoya 

frontalmeúte un tetón que sobresale de dicho s a l i s t e .5 

.... . 3. Perfeccionamientos en g ir  adisco s , segón là

reivindicación 1 , caraoierizado porque el plato sopor­

te del disco está provisto de un tetón excéntrico que 

sobresale de su cara in ferior; en cuya trayectoria es 

susoeptiblede intercal&rse el extremo de una v a r i l la  

articulada en un brazo oscilante y provisto de un dienr 

te fiador, con e l que es susceptible de engancharse, - 

a su vez, una pieza oorrediza, solicitada elásticamen­

te haoia uno de los extremos de su carrera, dentro ¿e 

la  cual acciona un interruptor intercalado en e l o ir -
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cuito de alimentación del motor del aparató.

- 4. Perfeccionamientos en giradisoos, segdn la

reivindicación 1 , caracterizados porque e l interruptor 

está constituido por dos l&ainas elástioas, parálelas 

a la  dirección de desplazamiento de dicha pieza corre­

diza y que atraviesan una ventana formada en la  misma/ 

estando una de e llas provista de una inflexión a modo 

de leva de p e r f il  ta l que dichas láminas se mantienen 

con sus contactos aplicados cuando la  pieza oorrediza 

se encuentra enganchada por la  uña del brazo ósóilanr 

te, pero Separados cuando dicha pieza ocupa la  posición 

lib re . ' '"*'1:

: -  f . 5. Perfeccionamientos en giradiscos, segón las  

reivindicaciones 1 y 4, caracterizados porque e l brazo 

oscilante portador de la  uña de retención está consti­

tuida por una teroéralám ina 'elástica,'-.paralela a la  'di 

reccióii de desplazamiento de la  p i  exa corre diz a y que 

juega- en una ventáhá de la  misma, de anchura suficiente 

para e l paso de la  uña. - - -

6. Perfeccionamientos en girM isoos, segón las 

reiy indioac iones 1 y 3, caracterizados por que e l  

oscilante de retención del interruptor lleva  artiou la - 

da una v a r i l la  corrediza y terminada en un tope de d i­

mensiones superiores á las de su abertura de desliza­

miento , articulada por su extremo opuesto a un pivote 

excántrioo, f i jo  en un plato oalado en e l árbol del- - J 

brazo reproductor de ta l manera que el referido tópe - ' 

tira^ del brazo oscilante, para desenganchar e l inte-
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1 rruptor, cuando e l brazo reproductor llega  a l f in a l ; 

de la  grabación. ""'r .̂' ... ;7 / ..f* .—-*- - i i

7. Perfeccionamientos aa, giradiscos, según las  

reivindicaciones 1, 3 y 7, caracterizados porque e l c i -  

5 . tado plato lleva  acoplado a fricción  un disco loco y 

. , provisto de dos topes espaciados angularmente y s itua -

7y!-F" - 11 dos ..uno. a cada lado de * una.-p'r oloñgao ión de la  varilla . 7-.'' 

;''-7-.;7'"',^7,LartÍculad con.una separación ta l

que uno de ellos actúa so bré dicha v a r illa  en e l senti- 

10 . do de separar su extremo del tetón exoántrico del plato 

soporte del disco, cuando e l brazo reproductor .es l l e -  

'.7 "̂...._.̂ . vado a la  posición de remontaje o de puesta en marcha, - 

y el otro la  enfrenta a dicho tetón, para soltar el 7- 

interruptor, cuando e l citado brazo reproductor lle ga  

15. ' a l f in a l de la  grabación. / 7 7 "'*. ÍY -

1. . - , ......  ̂ 8. PerfeccionMdentos en giradiscos^ según las

- 7.77"7 ..,., reivindicaciones 1, 3 y 7, caracterizados porque el 

plato f i jo  ál ^ b o l  del brazo reproductor está dotado 

de un saliente rad ia l que se acopla con e l cuerpo 00-  

: 20. ; .  rredizo del interruptor para desplazarlo én e l sentido 

, de cerrar a este último cuando e l brazo mencionado l l e ­

ga a la Óe remontado o de en marcha.

\25i'

9. Perfecciónamientos en giradiscos, según la  

re i vindi pao i  ón 1 , oaraoterizadosporqueel plato sopor-; 

terUeva acoplado en su cara superior un disco lami­

nar/provisto de una abertura que se acopla con -él p i ­

vote oentral de dicho plato .eñ disposición libremente 

corrediza axialmente^ y de un saliente circular que

H-



rodea a dicha abertura y de diámetro adecuado para reoi 

bir, discos de afujero grande,"c.estando dicho disco lami­

nar provisto de a l menos una parte elástica/ qu.e oubre 

una zona central del plato, rehundida de.modo que per­

mite que dioho saliente ciroular descienda libremente

al aplicar sobre e l pivote central del plato un disco

de agujero pequeño. 1.. _  'J"'

r 10. Perfeccionamientos en giradisoos. Srr'

La presente memoria desoriptivá consta de diez 

y seis hojas.fo liadas, escritas a máquina por una sola  

cara. -. . ..." '

" Barpelona, a 13 de enero de 1961.

 ̂ " Luis TRIBO BONJOCS
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