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por wPERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS DE LAS MAQUINAS
CIRCULARES PARA LA FABRICACION DE MEDIASw, a favor de

DON GIORGIO BILLI, de nacionalidad italiana, domiciliado

en Viale Torricelli, 23, FLORENCIA (Itelia)i

MEMORIA DESCRIPTIVA

Este invento se refiere a una méguina circular
para la fabricacidn de medias, que lleva una pluralided
de alimentaciones y un mando para tener una alimentacidn
de hilado suplementarioc para la formacidn de un refuerze
mediante la adicién de un hilado en un determinado sector
de egujas, incluso variable de una vuelta & otra, con el
fin de orear un refuerzo por lo menos aperente; la méguina
prevé por tanto que, en combinacidn con une leva mévil

para meandar el desplazamiento radial de las platinas hacia

"dsntre, se establezca un gufa-hiles suplementario, dis-
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puesto en correspondencia con cada una dé’désﬁ%%or lo
menos, posiciones de alimentacién, y que para mandar
estos gula-hilos suplementarios se establezca un dispo-

sitivo apto pare determinar a cada vuelta una alimenta-

.cién suplementaria en correspondencia con las agujas de wn

mismo arco, © sea de ur mismo sector; este dispositivo
prevé el empleo de uwna leva cil{ndrica giratoria, de movi-
miento continuo y que avanza sxilmente durante el perfodo
en gque dicho refuerzo suplementario debe efectuarse, y la
mencionada leva estd configurada en la superficie cilfindri-
c& conforme al perfil del refuerzo apérante que se ha de
efectuar, en correspondencia con el cuel se forme una
depresidn; tal perf{l es apto para cooperar con dos pares
de botadores para el mando de los gufa-hilos suplementea-
rios y de las mencionadas levas para platinas, con ei
fin de insertar y desinsertar ocfclicamente las alimenta-
clones suplementarias del hilado para el refuerzo aparente.
Los pares de botadores estén desfasados angularmente uno
respecto a otro con relacidén a la leva cilindrica con 1la
cual ceoperan, en un valor equivalente al del desfassmiento
angular que tienen entre sf los gufa-hilos suplementarios
respecto al cilindro de las agujas; la leva eilfndrice da
una vuelte a cada vueltea efectuada por el mencionado ci-
lindro. |

Bste invento se refiere a una sclucién perfec-
cionada del dispositive de botadores relacionado con 1la
leve cilf{ndrioca, a fin de hacer més preciso y mds seguro
el mando de los botadores gue actdan sobre la leva cilin-
drica, estos botadores son, en primer lugar, los botadores

que mandan los gufa-hilos y, en segundo lugar, también
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botadores adicionales aptos para determinar el mando de

N

I'd

las tijeras (y -eventualmente de la lsva que empuja las
platinas) cuéndo los hilados o hilos suplementarios que
se afiaden en correspondencia con el arco de agujas que
forma el taldn, se cortan mecanicamente por obre de un
sustema de tijeras y cizallas; ademds de eso, pueden
combinarse, con los botadores adicionales, mandos aptos
para determinar el desplazamiento de levas de accionamlien=~
to de las platinas y demés.

En esencla, de acuerdo con este invento se preve
el combinar con palangas que llevan los botadores para el
meando de, por lo menos, los gufa-hilos, medios de gufa
laterales‘aptos para descéargar los 1mpuléos laterales gue
ge origlinan por efecto‘de la inclinacién de los perfiles
excavados en la leﬁa circular, tanto en un sentido come
en otro, segiin gue sl arce de agujas, a cada vuelta‘efeotua-
da por el hilo del gufa-hilos suplementario, aumenta o dis-
minuya. Segfin una forma préctica de realizacibn, se preve
que cada palanca, por le menos, gue manda un gufa-hilos
suplementarioc correspondients sea guiada por medio de érga-
nos de rodillos, gque cooperan con gufas parslelas al plano
de desplazamiento de la palanca correspondiente, a fin de
descargar la palanca de las sollicitaciones ortqganales
a2 dicho plano tanto en un sentido como en otro; ventajosa-
mente se prevé que sobre el soporte fijo estén montados
dos rodillos aptos para contactar una porcidén correspondien-
te de la palanca del botador, porcidn que forma dos guias
de deslizemiento para los rodillos mencionados. Los rodilles
pueden ser cojinetes de bolas aptos para facilitar el movi-

miento de la palanca de botador correspondiente.
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El invento se comprenderd mejor siguiendo la

descripcidn y el didbujo adjunto a ella, el cual muestra
un ejemplo préactico de realizacidn del invento en cuestidn.

En el dibunjo, la

Figura 1 muestra una vista lateral de conjunto
de la mAquina, con el dispositivo en cuestidn parcialmente
seccionado; la

Figura 2 muestra una vista en planta, tomada en
esencia por la lfnea II-II de la figura 1; la

Figura 3 muestra una vista en seccién por III-III
de la figura 2; y la

~ Pigura 4 muestra una vista en seccidn loca, am-
pliada, por la linea IV-IV de la figura 3,
' Segin cuanto se ilustra esquemdticamente en el

dibujo anexo, de modo ocompletamente genérico se indica
con 1 el c¢ilindro de las egujas, con 2 y 3, respectivamen-
te, dos gufa-hilos suplementarios aptos para ser mandados,
del modo que mas adelante se describe, para insertar y
desinsertar cfolicamente, a cada vuelta, un hile para gue
sea cogido por un determinado arco de agujas, gque debe
ser igual para los hilos de ambos gufa-hiles; con & y 5
respectivamente, se indican dos dispositivos de cizalla
que estén destinados a ser acclonados para el corte del
hilo en el momento del aizamjento del gufa-hilos respectivo;
las cizallaes estén situadas del mismo lado respecto a los
gufa-hilos correspondientes y se ilustran de modo puramente
indicativo en la Figura 1, para claridad del dibujo. Con
6 se indica el ocilindro principal de las levas, que da
une vuelta a cada formacidén de una media. Una de las

varillas 7e que mandan los gufa-hilos montados junto con
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2 y con tal fin se dispone un pulsador regulable 7b gue

estd mandado por un botader, del modo que més adelante se
describe, ciclicamente a cada movimiento. Con 9 se indica
una varilla guiada en la armazdn gque circunda al c¢ilindre 1,
varilla que esté destinada a mandar el alzamiento y el descen-
g0 del gufa-hiles 3; dioha varilla 9 estd mandada por me-
dio de una escuadra 10, articulada en 11 a un puanto fije
y mandada del modo que méds adelante se describe. Con 12 se
indica la leva oilf{ndrica, provista de cavidades 1l2a, para
el mando de los gufa-hilos suplementariocs como los de
2 y 3. La cavidad l2a es dnica y tiene un perf{l subs-
tancialmente equivalente al del taldn que debe formarse
con los hilos suplementarios presentadga por los gufa-hilos
2 y 3; la leva 12 tendrd un movimiento en sentido axil
para aparter las proplas secciones sucesivas transversales
a los botadores que mandan los gufa-hilos,

Br la armazdn fijea -indicada de modo general por
13- gue soporta la leva 12 y los medios de mando de los
botadores, esta montada sobre un eje 14 una palanca 15
que estd provista de un drgane postizo 16, de chapa pun-
tiaguda, que constituye el botador propiamente dicho, apto
para cooperar con la cara cilfndrica de la leva 12 y con
la cavidad respectiva 12a, El pivote 14 est& montado en
un brazo l3a de la estructura de soporte 13, El pulsa-
dor 7b de la varilla 7ea se &apoya sobre el perf{l superior
de la palanca de botador 15, El brazo 13a forma un estri-
bo transversal 13b en su extremo y este estribo (vé#se
también la figura 4) esté dispuesto para sostener un par de

redillos 18 que flanquean una porcién 152 extrema de la
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palanca 15, dispuesta para gue constituya una superficie
de rodadura péera los rodilles, Con esta disposicién, la
palanca 15, articulada en 14, se descarga de cualgquier soli-
citacidén lateral ocasionada por la inclinacién de los
perfiles 12 & y por otros factores (cunalesquiera que estos
sean) por efecto de los rodilles 18, los cuales consienten
el movimiento de la palanca en su propia plano, evitande
todo desplazamiento lateral, |

Sobre el soporte 13 esté monteda también, con
fulcro en 21, una segunda palanca 22 que lleva un botador
23 y que manda al cable flexible 24, forrade; este Wltimo
se ha dispuesto para mandar una palanca de escqadra 25 que
gobierna -de modo ya de sf conocido- las tijeras & combi-
nadas cen el gufa-hilos 2 que estd mandado por la varilla
7e, eccionade a su vez por el botador 16; como los dos
botedores 16 y 25 son en egencia coplanarios y estén desfa-
sados limitademente entre s{ en sentido angular respecto a

la leva cilf{ndrica 12, se determina, con un desfasamiento

" preestablecido, el mando del alzamiento del gufa-hilos y

del corte del hilo correspondientei,’ En la misma estructura
13 esté montada tembién, mediante un pivote 26, una segunda
paleaaca 27, provista de un betador 28, la cual es despleza-
ble por ser desfesade angulgrmente por el botador 16, res-
pecto a la leve cilfndrice 12, de modo correspondiente al
desfasemiento angular entre los dos gufa-hilos 2 Yy 3 en re-
lacidn al cilindro de las agujas. Este segunda palanca 27
gobierna una varlilla 29 que acciona directamente la escuadre
10, le cﬁal gobiern& el gufa-hilos 3; por tanto, el mismo
desfasamiento entre los botadores se encuentra en el mando

de los dos gufa-hiles 2 y %. También la palanca 27 estéd
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provista de un perf{l de extremo 27a, con el cuasl cooperan
dos rodillos 30 montados en la parte l3c del soporte fijo
13 y establecidos para impedir 1os‘desplézamientos 1atera-'
les de la palancae 27, aunque consienten sus f&ciles despla-
zamientos en el propio plano®s |

En un pivote 32 del cuerpo fijo 13 estéd monteda
también una segunda palanca 33, que lleva un botador regu-
lable 34 y es apta para gobernar un cable flexible 35; éste
acciona le cizealla S5 con un desfasamiento adecuado respecto
al gufa-hilos 3, & fin de determinar el corte del hile por
medio del mencionado gufa-hilos presentado al trabéjd;

Unoes topes regulables adecuados 37 y 38 =sirven
para definir la posicidn dé”fuera de servicio de las palan-
cas 15 y 27, respectivemente. Un tope 39 tiene la misidn
de definir el descensoc méximo de la palanca 15, Un tope
analogo est& previsto para la otra palanca 27.

Se entiende gue el dibuje no muestra méds que una
forma esquemdtica de elemple, dada Gnicamente como demostra-
cién préctica de la realizacidn del invento, ¥y éue este in-
vento puede varier en las formas y disposiciones sin por
ello salirse del alcance del concepto que involucra el in-

vento.
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Descrito el invento se declaran nuevas y de propile
invencidn las siguientes reivindicaciones, con prioridad de
la patente italiena N° 1868/60 (n.9/73) del 29 de eneroc de
2960, ﬂ

1% Perfecclionamientos en los dispositivos de las
méquinas circulares para la fabricacidén de medlas, especia-
les pera la formacidn de un refuerzo mediante la edicién
de un hiledo o hilo en un determinado sector de agujsas,
incluso variable de una vuelta a otra, consistente er una
miquina circular para la fabricacidén de medias que lleva;
un gufa-hilos suplementario dispuesto en relacién con cada
una, por lo menos, d&e dos posiéiones de alimentacidn; para
mandar estos gufa-hilos suplementarios, & fin de determinar
& cada vuelta una alimentacidn suplementaria en releacidn
con las agujas de un mismo arco, una leva cili{ndrice gira-
toria, de movimiente contfmuo y que avanza axilmente duran-
te el perfodo en gue debe efectuarse el mencionado refuerze
suplementario, leva que estf configurade en la superficie
cilf{ndrica conforme el perfil del refuerzo aparente que se ha
de efectuar; dos pares, por lo menos, de botadores para el
mando de los gufa-hilos suplementarios, & fin de insertar
y desinsertar ofclicemente las alimentaciones suplementa-
rias del hilo para el refuerzo aparente, estando los mencio-
nados pares de botadores desfasados angularmente respecto

a la leva cilf{ndrice, con la cual cooperan en un valor egui-
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valente al del desfasamiento entre sf de los gufa-hilos
suplementarlos sobre el cilindro de las agujas dando la
leva cilfndrice una vuelta a cada vuelta del mencionado
eilindro; por los cuales perfeccionamientos la mlquina
se caracteriga ulteriormente porque los bbtaderes, pér
lo menos, gue mandan los gufa-hilos estén montados en pa-
lancas combinades con medios de gufa laterales, aptos para
descargar los impulsos laterales que se originan sobre los
botadores por efecte de la inclinacidn de los perfiles
de la leva circulaﬁ%

2. Perfeccionamientos en conformidad con lo de-

finido en la reivindicacién precedente, por los cuales la

mégquina se caracteriza porque cada palanca, por lo menos,
gue manda un gufa-hilos suplementario correspondiente esta
guiada por medio de drgance de rodilles que colaboran

con gufas paralelas al plano de desplazemiento de la pa-
lance correspéndienté; de manera a descargar la pelanca

de las solicitaciones ortogonales a dicho planc en los

don sentidos;

3. Perfeccionamientos en conformidad .con lo definido
en lag reivindicacionss precedentes, por los cusles la
méquina se caracterige porque sobre un soporte fijo estén
montados dos rodillos regulables, aptos para contactar una.
porcidn correspondiente de la palanca del botedor, porcién
gue forma dos gufas de deslizamiento pare los rodillos men-
clonados,

&y Perfeccionamientos eﬁ los digpositives

de las méquina circulares para la fabricacidén de mediasy
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Segfn se describe y reivindica en la presente memoria

que consta de diez plginas foliadas y escritas a méquina por

una sole de sus caras, acompafiades de dos léminas de dibu-

jos.
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