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MEMORTA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir g la solicitud
d e
PATENTE DE INVENCION

? formulads el 25 de Enero de 1.961, con el nim. 264.325
%% en
EsPARA

por VEINTE afios
a nombre de VALENTIN PATENT-GESELLSCHAFT GeM.be.H. y TEXTITMA—
SCHINENFABRIK SCHWENNINGEN G.me.be.H., entidades alemanas, estable-
cides le 18 en Uberlingen/Bodensee y la 22 en Schwenningen, am-
bas en la Repiblica Federal Alemans, por:

"UN APARATO AUTOMATICO PARA EL CAI'BIO DE CANILLAS DI TRAMA®

Son conocidos ya aparatos para el camblo auvtomdtico de
las canillas de trama en telares, en los que las canillas de tra-
ma se sacan de un depdsito de reserva, & saber, a través de una
abertura en é1 existente, despuds de lo cusl se conducen las ca-

5 nillgs & wna canal de alimentascidn, sobre lsa que se desiizan pg-
re lleger a situarse debajo del martillo percutor. A este respegc

to suele ocurrir con frecuencia, el que al salir las canilles de

-1—»



10

15

20

25

30

264325

trama del depdsito, una de las canillas se stasque, con lo que
gse impide la salide de nuevas canillas y el telar ge pars al
cabo de algln tiempo.

Pare evitar este inconveniente es conocido, el prever en
tales dispositivos de recambio de canillas de trama, un disposi-
tivo de retirada, que desde abajo encaje en el cargador, prendien=
do una canilla con su parte apresadors y llevéndole @& la cansl
de alimentacidn, en donde puede seguir rodando hasta llegar al
martillo percutore. En este dispoesitivo de retirade se saca siem=
pre wna canilla de la capa mds inferior del cargador, y como el
cargador tiene casi siempre un considerable nimero de capes, sue—
le gourrir frecuentemente en este dispositivo, que las canillas
de trame que permanecen en el cargador, no sigan rodando ordeng—
damente, con lo que las canillas se ponen atravesadas y se atas-
can.

Al penetrar entonces el dispositivo de retirada, éste
no puede ya gpresar la canille correspondiente y se produce una
perturbacidn.

Estos inconvenientes seo orillan en los anaratos de cam-—
bio automdtico de canillas de trama, por el hecho de que el dis=
positivo de retirada penetra desde arriba en el depdsito de re—
serve, y después de haber apresado una canilla, ls saca del de~
pdsito hacia arriba, conduciéndola a la pieta de alimentacidn.
Gracias a esta penetracidn desde arriba, es apresada glempre uns
canille de la capa més superior, y las canillas de dicha cape
pueden avenzar rodando, sin ser estorbadas por lss canillas res-—
tantes, con lo que se tiene la seguridad, de que slempre exista
una canille en la posicidn correcta, en el lugar en que el dis~
positivo de retirada penetras en el depdsito de reserve.

Para hacer posible el vaciado completo de lag canillas

existentes en el cargador, es conveniente que sea apresads siem=—
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pre por el dispositivo de retiradm, la canilla mds delanters
de la capa mds superior.

Bn los dispositivos de retirada conocidos, en los que
éstos penetran desde abajo en el cargador, son aprescdas las
canillas siempre por el vdstago que lleva el hilo. Si bien es—
tg forms de apresamiento resulta tembién posible, sin més ni
nds, en el dispositivo de acuerdo con el invento, ello, no obs—
tente, tiene el inconveniente, de que se dalle posiblemente el
hilo por las pinzas, con lo gue se producen defectos en el te—
jidos Por lo tanto es conveniente, que la canilla de trame co-
rrespondiente, sea aprewada por su parte de la base.

El disposgitivo de retirada puede realizarse de cuslquler
modo, y asl, por ejemplo, puede conseguirse el movimiento desea~
do, a través de un sistema de palancas o de un mendo de levas.
Una forma de construccidn relativamente sencilla resulta del
empleo de una palanca basculante en el dispositivo de retira-
da, que en uno de sus extremos estd dotada de un drgano apre—
sador, mientras que por su otro extremo estd soportuda de me~
ners basculable, Para llevar a cabo en esta construccidn un
desplazamiento en la penetracidn de la palanca basculante sin
la adaptecidn en cada caso a las capas existentes, es convenlen—
te, que entre el acclonamiento de lea palanca basculeante y el
extremo de dicha palance, se disponge un acoplamiento de alcan-—
ce. Bste acoplamiento no entra generalmente en accidn en esta
forma de construceidn, cuando se retira una canille de la ca-
pa mds inferior, es decir, que el dispositivo de retirada estd
realizado de tal modo, que trata siempre de introducir la plnze
hests ssta capa mds inferior en el cargador. Si eisten ahore
varias capas, entonces es apresads también una canilla de la
capa méds superior, y el dispositivo de accionamiento de la pa—

lanca basculente gigue realizando el movimiento correspondiente,
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el cusl, debido al acoplamiento de alcance, no es transmitido
ya & diche palanca basculante.

Pare fijar la posicidn normel de la palence basculante,
es ventajoso que el acoplamiento de alcance posea una posicidn
de arrastre, realizada dado el caso, & manera de un dispositi-
vo de salto, que al actuar por inercis el movimiento del aco-
plamiento de alcance, corresponde g la retirada de una cani-
1lla de trema de la cape nmds inferior del depdsito de reserva.

Como hay que contar siempre con tolerancias relativa~
mente grandes en la posicidn de las canillas y del védstago del
hilo, es ventajoso que el drgano apresador esté soportado en
la palanca basculante de modo que ceda eldsticamente,

Bl 4rgano apresador puede recibir una forma cualquiera,
y Gnicemente tiene que ser capaz de apresar una canilla de
trame y de volverle a soltar mds tarde. EL movimiento corres-
pondiente del Srgano epresador puede ser zobernado, por ejem=—
plo, por el dispositivo de retirada o dado el caso, por su
posicidn, Una construccidn especislmente sencilla resulta, no
obestante, cuando el drgano apresador es una pinza dotada de
dos ramas eldsticas, entre las que se puede apresar la ceni-
lle de trama,

Al mismo tlempo es ventajoso, el que el drganc apre—
gador, por ejemplo, la pinza apresadora, esté adaptado en sus
dos plezas de apresamiento a la forma de la base de la canills
y disponge, por ejemplo, de cavidades correspondientes para
los anillos de determinadas canllles en telares sutomdticos.

El accilonamiento del dispositivo de retirads o de ls
pelance basculante, o bien de la mitad del acoplemiento que
sirve pare su accionamiento, puede ser cualgquiera. Asi, por

ejemplo, puede existir para ello un motor eléctrico especial,
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o bien un accionamiento mecdnico, derivado de una parte déi te—
lar movide de cualquier manera. El mendo del dispositivo de re-—
tirada puede realizarse asimismo por via eléctrica, mecdnica o
por un agente de presidn. La impulsién mecdnica se realiza por
ejemplo & trevés de una cremellera gque s6 mueva en veivén y que
engrane con una corons dentada dlspuesta en une mited de acopla—
miento del acoplamiento de alcance., Como en este tipo de dispo=-

gitivo de retirada, el eje de pagculacidn de la pelanca bascu-

lante conserve su posicién en el espacio, es necesario, para Col=—

segulr que la palance peneilre y vuelva a sallr del cargador, que
1lg cremellera realice un movimiento de vaivén dirigido. Este mo—
vimiento de vaivén puede realizarse por vie eldctrica mediente
un agente de presidn, o bien también por via mecédnice a través
de un tornillo sin fin, que en cada caso es hecho girar sucegi~
vamente en ambas direcciones de giro en un dngulo predetermine—
do, &lendo este giro gobernado de menere predeterminada por el
telar o por su aparato para el cambio de canillas.

En los telares se ha previsbo para la introduccidn de
le canilla de trame en las lanzaderas, un martillo percutor,
en si conocido, que es movido de la maners usual a través del
batdn y de un punzén., Para retener ahora la canilla de treme
delantera, retirada del cargador, en une posicidn exmctamente
definida anterior a la introduccidn en le lanzadere y para la
retirada de la reserva de la lanzadera, es conveniente, que al
menos por mediacidn del mendo del dispositivo de retirade, se
gobierne el martillo percutor de tal modo, que en cade caso sea
la canille de trama delantera introducida a presidn en una re-
tencidn, preferentemente en una retencidn para el pie de la ca-
nille. Este soporte o retenedor sujeta ventajosamente al mismo
tiempo toda la canilla de trama en la posicidn deseada, de modo
que quede flotando libremente. ¥l goblerno del movimiento del

martillo percutor puede realizarse al mismo ticmpo a través del
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mismo drgano de impulsidn, que i§i§§sa tjfbién el dispositivo
de retirada, y si para ello se emplea wna rueda helicoidal,
entonces se puede utilizer en egte mando une segunda crems-—
llere, designada como cremallers de mando, en la que pueden
estar montados directamente los Srganos de gobierno corres—
pondientes para el mando del martillo percutor.

Paras conseguir una retirade segura de ls reserva de
punta, es conveniente que el tubo aspirador paras la absorcidn
de la resexrva de punta, en si conocido, se mueve en direccidn’
a la canilla de trama, dado el caso todo lo necesario, para
que solape la punta de la canilla de trama. Al mismo tiempo
tienen que estar alineados entre si el eje del tubo aspire—~
dor y el de la canilla de trama mnds delantera. Al mismo Siem—
po puede el tubo aspirador estar dotado de un dispositivo eas=
pecial para retirar la reserve de punta, de modo que la gb-—
sorcidn del hilo se realice con toda seguridad. 4 continus-
cidn es devuelto el tubo aspirador a su posicidn de partide,
¥ todo este movimiento del tubo aspirador puede llevarse &
cabo en combinacidn con el accionamiento del dispogitiveo de
retirada, por ejemplo & través de la cremallers de mando ya
mencionada,

La impulsién de la rueda helicoidal con la que engra~
nen la cremalleras de impulsidn del dispositivo de retirada Yy
dedo el caso, la cremallera de mando, puede realizarse en una
derivacidn del acclonamiento del telar, por ejemplo, & través
de un mecanisno de mando intermitente, que puede ser goberna-
do & través del mando del martillo percutor y que se pone en
accidn al unfsono con el movimiento del martillo. La conmuta-—
cidn del mecenismo de mando intermitente de un movimiento Fzu B
ratorio al otro, puede realizarse, por ejemplo, a través de

une de las dos cremallerss, preferiblemente a través de lg
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Bn el dibujo ha sido representado un dispositivo de

cremellers de mando,

cambio para canillas de trama. En &1 se muestran:

La fig. 1, una vista en perapectiva del dispositivo
de mcuerdo con el inventos

la fig. 2, una vista de costado de una sujecidn por
pinzas, parclelmente partida, con une primera forma de res—
lizacién de unas pinzas apresadoras;

la fig. 3, una vista en direccidn de la flecha A de
la fig. 23

la fig. 4, une variente de las pinzas de apresamiento;

le fig. 5, un ecoplamiento de alcance, que sirve pars
el accionamiento del soporte de la pinza, parcialmente en sec-
cidng

la fig. 6, una seccidn sezin la linea 6 — 6 de la
fig. 53

la fig. 7, una vista de frente del mecanismo de accio—
namiento en forma de mecanismo de mando intermitente en direc-~
cidn de la flecha C de la fig. 1, percielmente cortado.

In la fig. 1 ha sido representado un aparato pars el
cambio automdtico de canillas de trama, que consiste sustan-
cialmente en un depdsito para el almacenamiento de canillas de
trame, designado con 10, una pared de cargador 11, un disposi-
tivo de retirade 12, un mecanismo de mando intermitente 14 y
un dispositivo introductor 16. Sobre un 4rbol impulsor 20 ac-—
cionedo por el mecanismo de mando intermitente 14, y soportado
en la pared 11 del cargador, se halla montada una ruede helie
coldal 22. Con la rueds helicoidal 22 colaboren une cremallers
de impuleidn 88 y une cremallera de mando 25, que estd dotads

de un dentado inclinamdo. Bsta se halle dispueste de maners
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mévil en direccidn del #Arbol de impulsidn 20 y tiene una
pleza de tope 28, una leve de mando 30 y las piezas de
errastre 32 y 33. Por debajo de la cremsllera de mando 25 se
hella dispuesto el dispositivo de introduccidn 16, que se
compone de un mertillo percutor 35 dotado de un estribo 36,
una pieza de sujecidn 38 con un tope 40, y une pista de sli-
mentacidn 45, que tiene una ranurs de conversidn 48, Hl nmar-
tillo percutor 35 estd fijamente unido g un punzdn 50 por

su parte de estribo 36, provista de uns esplga de arrastre
37y ¥y junto con un muelle recuperador 55, se halla dispues-
to de manera giratoria sobre un perno de basculacidn 58, que
estéd sujeto a la pared 11 del cersador. Por debajo del marti-
llo percutor 35 se hellan dispuestas en la pared 11 del car—
gador, la pileza de sujecidn 38 y 1la pista de alimentacidn
45. Bn la pieza de sujecidn 38 asients con su base 60 uns
canilla de treme 62, que ademds tiene un véstago 65 para el
hilo y una punte 68, de la que estd absorbids la resgerve de
punte. La canille situade sobre la pista de alimentacidn 45,
he sido designade con 75. In direccidn asxisl con respecto a
la canilla 62, se halls dispuesto todavis un dispositivo de
retirade del hilo, que en su conjunto ha sido designado con
80, Bste se encuentra unido de menera desplazable, a través
de un varillaje 82 que mantiene en el sesuro el perceptor 83
de la lanzederas y de un brazo de arrastre 85, con la crema~
llera de mando 25. La oremallers de impulsidn 88, que engra-
ne ademds con la rueds helicoidal 22, se halls dispuestra
trajversalmente con relacidn al husillo impulsor, pudiendo
moverse en lines recta, conducida por gufas no representadas.
Posee un dentado recto 90. Con el dentado recto 90 engrans ls

cremellere de impulsidn 88 con una corons dentads 122 de un
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acoplamiento de alcance 92, dispuesto sobre un perno de 80pOT—
te 93, sujeto a la pared 11 del cargador, y una de cuyes mi-—
tades colabore con una palance basculante 94 del Adigpositivo

de retirada 12. Il dispositivo de retirada 12 tiene aginismo
une palance basculable 94 de forma de arco ¥y un soporte de
pinzas con unas pinzas 96,

Tel como muestra claramente la fig, 2, les pinzas tie-
nen una parte de sujecidn 98 en forma de ojete, y con ella estd
soportada de tal modo en uns escotadurs s maners de boca, quse
puede bascular hasta los topes 99 y 100. Con objeto de que las
pinzas no puedan soltarse del soporte 95, se hallsn atornillig—
das chapas cobertoras 101, que por ambos lados recubren el
goporte de las pinzas. Pars mantener las pinzas siempre en uns
posicién estable, se encuentra dispuesto en el soporte de las
pinzas, un nuelle laminar 102, que trate de empujar lag pin-
zes contra el tope 100. Las pinzas en sf, consisten en uns
pieza y tienen dos patas 105 y 108, que reciben formas de apre—
gadores.

Tal como muestrae la fig. 3 claramente, se disponen en
los apresadores escotaduras 109 que son necesarias, cuando
las bases de las canillas estdn perfiladas a modo de anillo.
Ahora bien, si les bases de las canillas son cilindricas, en=
tonces se adapta exclusivancnte la pleza epresadora de las pin~-
zas, e la periferia de la base, de acuerdo con la fige 4. Me-
diante un tornillo de ajuste 112 pueden las patas 105 y 108
de las pinzas ser resulades en su distancia., Segiin la fig. 1,

e la derecha y por debajo del dispositivo de retirada 12, se
encuentra dispuesto el depdsito de almacenaje 10 para lass ca—
nilles, en posicidn inclinads, sobre la pared 11 del cargador.
Con objeto de que las canillas 114 existentes en el depdsito,

& pesar de su mayor didmetro de la base frente al de la punta
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de la canilla, lleguen a quedar horizontales, se he previéféww
en la parte del fondo una insercidn inclinade 115. Este depd-
sito puede ser cargado con varias capas de canillss de trama,
En el dibujo, no obstante, Ynicamente ha sido dibujada la capsa
mds inferior.

A continuacidn serd explicado el Ffuncionamiento del dig—
positivo de retirada.

De la manere conocldae se inicia el cambio de canillas
a través del perceptor 83 de la lanzaders y de un dispositivo
de conexidén, no representado, en cuanto las canillas de trama
se hen desenrollado haste la reserva de hilo., Con ello un ba-
tdn, no didbujado, colabora con el punzén 50 y hace bascular
el martillo percutor 35 en el sentido de las manillas del re~
loj. Este introduce la canilla 62 desde la pieza de sujecidn
38, en una lanzadera, no representads, y al mismo tiempo la
espliga de arrastre 37, dispuesta en la pleza de estribo 36, co-
necta & través de un mecanismo de palanca, el mecanismo de
mando intermitente 143 &ste hace gilrar entonces la rueda he-
licoidal 22 en contra del sentido de laes manillas del reloj,
en ung medide angular predeterminada., Con ello s=on movidas la
cremallera de impulsidn 88, de acuerdo con la fig. 1, hacia
le izqulerds y la cremallers de mando 25, en direccidn del me-
canismo de mando intermitente 14. La cremsllera de accionamien—
to 88 hace girar el mismo tieupo a través del acoplamiento
de alecance 92, el dispositivo de retirads 12 en el sentide de
las manillas del reloj. haciéndolo bascular al interior del
depdsito de almacenzsje, hasta que las pinzas 96 inciden sobre
una bese de canille de la cape mds inferior y la apresen, KL
dngvlo de ziro hacim la izquierda de la rueds helicoidal 22
se elige de tal modo, gque el dispositivo de retirads 12 slcane
za la capa de canillas mds inferior en el depdsito de almscena~

Jey con el acoplamiento de alcance 92 enclavado. Poco antes de
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la posicidn final de la cremallera de impulsidn y, por lo tan—
to, tambidn de la cremallers de manda 25, incide la leva de
maniobre 30 de la cremallera de nmando sobre el estribo 36 del
martillo percutor y a travds de dste introduce por su base ung
canilla en le pieza de sujecidn 38, canilla que fué deposita-~
da sobre la pista de alimentacidn y fué movida automdticamente
hacia dicha pieza de sujecidn 38. Al mismo tiempo, y & través
de lag piezas de arrastre 32 y 33, el brazo de arrastre 85

en la cremasllera de mando 25 y a travds del varillasje 82, es
conducido el dispositive de retirada del hilo 80 hasta la pun—
ta 68 de la canilla, con lo gue es blogueado el perceptor 83
de la lanzaders por el varillaje. Poco despluea incide ls pieza
de tope 28 =obre un brazo de palanca del mecanismo de mando
intermitente 14 y lo conecta con ello en un sentido de giro
opuesto. Debido al giro hacla la derecha de la rueda helicoi-
del 22, gque shora tiene lugar, son movidas la cremellers de
impulsidén 88 y la cremallera de mando 25, asi como el dispo=
sitivo de retirada del hilo 80, en la direccidn de la flechs
By ¥ el martillo percutor 35 es hecho basgculaer hacia atris a
su posicidn de reposo por el muelle recuperador 55. Al mismo
tlempo es hecho salir del depdsito de almacenaje el disposim
tivo de retirada 12, junto con la canilla por 41 spresada, se—
gin la fig. 1, moviéndose dicho dispositivo en el sentido
opueato & les menillas del reloj y basculando en el gentido

de la flecha D, hasta que le palanca basculante 94 penetrs

por la ranure de basculacidn 48 en la pista de alimentacidn 45,
con lo que la canilla es desprendida de les pinzas. Esta es al
mismo tiempo la posicidn en la que todo el digpositivo es pa-
rado por una conexidén automdtice del mecanismo de manda inter-

nitente 14, hasta que en la sucesidn conocida, el batdn vuslive
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a encajar en el punzdn 50, con lo que se desencadena uUn Nue~
vo cambio de canilla.

Con el fin de que shora la cremallers de impulsidn 88
pueda alcanzar su posicidn final en el movimiento hacila la
izquierds, también cuando en el depdsito de almmcenaje se en—
cuentran superpuestas varias capas de canillas, se desencla-—
va el acoplamiento de alcance 92, de modo que una de lag mi-
tades del acoplamiento puede girar en marcha en vacio durante
todo ese tienpo.

La egtructure de este acoplamiento de alcance, es la
siguiente.

Sobre el perno de goporte 93 se halle dispuesto, de
meners glratorlis, un manguito de acoplaniento 11!, que tiens
une pieze de soporte de corcna dentada 118, una prolongacidn
cdnica 119 y uns pieza roscadas 120. Una corona dentads 122 se
hells soportada de maners mdvil cobre el manguito de acopla-—
miento 117, que estd dotado de una ranure de gula 125, y tie—
ne una muesca 128 en la que encaje un rodillo de salto 130,
insertado de manera suelta en la ranura de gufa 125. Un nue~
lle de acoplanmiento 133, dispuesto en una escotaduras 135 del
menguito de acoplamiento 117, trata de empujar al rodillo de
salto para encajarlo en la muesca 128. Una espiga de tope 136,
dispueste transversalmente en la ranura de gufe 125, sostiene
31 rodillo de salto 130 en su posicién. Sobre la prolongmcidén
cdnica 119 del manguito de acoplamiento 117, estd montada la
palance baaculante 94 mediante una tuerca 138, de modo que no
puede girar. Por medio de un anillo de sujecidn 140 es mante-
nide el acoplemiento de alcance 92 sobre el perno de soporie.
El mecanismo de mando intermitente 14 es necesario para el

accionemiento de la rueda helicoidal 22, se halla montado, de
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acuerdo con la fig. 1, detrds de la pared 11 del cargador y so-—
bre el husillo impulsor 20, estando compuesto, de acuerdo con
la fig. T, de une pelanca de conmutacidén 145, las ruedas de
tringquete 147 y 148, una palaenca de accionamiento 150 y wn ga—
tillo de trinquete 152. La palanca de conmutacién 145 estd mon—
tode de maners giratoria sobre el 4rbol de impulsidn 20 y tiene
un brazo de salto 152 que dispone de dos puntos de salto 153 ¥
154 y que asctis conjuntamente con una palance de retencidén 155.
Bete se halle erticulads en 158 a la pered del telar y tiene

un rodillo de selto 160. Un muelle de presidn 162 trate de apre~
tar la palence contra sl brazo de salto 152. La palance de con-
mrbacidn 145 estd compuesta ademds por el brazo de conexidn 164,
que colabora con la espige de tope 28 de la cremallera de mando
25, un brazo de disparo 166, que a través de una cabeza articu-
lada 168 y de un Srzgano de arrastre 170, estd unido al martillo
percutor 35, y una leva de mando 172.

Detrds de la pelanca de conexidn estdn dispuestas las
ruedas de trinquete 147 y 148, fijamente sobre el drbol de im~
pulsidn. Botas ruedas dentadasg tienen un dentado de sierra, dis—
ponidndose en la rueda de trinquete 148 un mayor hueco entre
dientes en T4, mientras que la ruede dentada 147 estd dentade
en sentido opuesto al de la rueda de tringuete 148, Detrds de
las ruedas de tringuete estd montuda de maners giratoria, le
palance de accionamiento 150 sobre el érbol de impulsidn 20.

En diche palance estd sujeto un perno 175, sobre el que asienta
de menere giratorie el gatillo de conmutacidn 152, que estd do-
tado de dos garras de arrastre 176 y 177. Este gatillo estd dis-
puesto por encima de las ruedas de trinquete y las garras estdn
corrides de tal modo entre si, que la garra 176 colabora con la

rueda de trinquete 147 y la garra 177, con la rueda de trinquete
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148, EL accionamiento del gatilloyée'cohmﬁ%aoidn se realizsa a
travda de la leva de mando 172. Para evitar que el gatillo pueda
realizer la conmutacidn espontdneemente, tiene dste una pleza
de prolongacidén 180, que en cada posicidn de ataque, se apoye
gobre una fiador eldstico 184, que estd atornillado a una es-—
paldilla 186 de la palanca de sccionamiento. La palanca de sc=
cionamiento en sf, coopera a travéds de una cebeza articulada
190. con una barra de transmisidn 192. Esta se halla articulae~
de en 194 a una barra de péndulo 195, que con una pileza shor-
quillada 196 abarca un drbol excéntrico de percusidn 197, es—
tando articulada de nueve a un soporte 198. Debido al movimiens
to giratorio uniforme del drbol de excéntrica de perdusidn 197,
es movida constantenmente la barra de péndulo en vaivén y con
cambios répidos. Bste movimiento alternative es transmitido por
la harra de transmisi&n 192 a le palanca de accionamiento 150

Con ello es el funcionamiento del mecanismo de maniobra
gradual el siguiente.

Supongamos que en un cambio de canille de trama, el mar—
tillo percutor introduce una canilla en la lanzedera. Con ello,
el brazo de disparo 166 es hecho bascular en el sentido de las
manillas del reloj a través de la espiga de arrestre 37 del mer-
tillo y del Srgano de arrastre 170. ALl mismo tiempo es hecho gi-
rar con ello, por la leva de mando 172, el gatillo 152 en el
gentido opuesto al de laas manillas del reloj, que con su garrs
de arrastre 176 salta en la rueda de trinquete 147, lo que pro-
voca un giro hacia la izquierda del husillo de trabajo 20 ¥y de
la rueda helicoidal 22, Con ello es movida la cremallers de ime
pulsién 88 hacia la izquierda y la cremallera de mando 25 en
direccidn al mecanismo de mando intermitente, hasta que la pieza
de tope 28 incide sobre el brazo de mando 164, con lo que la
pelanca de conmutacién 145 es hecha girar en contra del senti-
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do de las manillas del reloj. El gatillo es hecho entonces bas—
cular en la direccidn contraria, de modo que la garra de arras—
tre 177 colabora con la rueds de tringuete 148. A continuacidn
es hecha girar hacis la derecua la rueds helicoidal, hasta que
le garra de arrastre 177 encaja en el hueco en 174 de la rueda
de tringuete 147. Debido a ello se interrumpe el giro de la
rueds helicoidal, hasta que el martillo percutor vuelve & in—
troducir una cenilla en la lanzadera.

La presente solicitud, que corresponde a la presentada
en la Repidblica Federal Alemana el die 26 de Febrero de 1960,
bajo el néme V 18.143 VIL/86c, se acoge a los benseficios del
articulo 51 del vigente Estatuto Ley sobre Propiedad Indus-—
trial.

TonmTa

TLos puntos de invencidén, propia y nueva, que se presen—
tan para que sean objeto de la presente solicitud de Patente de
Invencidn en Espafia, por VIINTE aios, son los sigulentes:

1¢, — Un aparato automdtico pars el cambio de canillas
de trama en telares, con al menos un depdsito de almacenaje
que contiene une pluralided de canillas de trama y un disposi-
tivo de retirada, que saca una canilla de trama del depdsito
de almacenaje y la conduce a una pista de alimentacidn, sobre
la que se mueve automdticamente hasta colocarse por debajo del
martillo, caracterizado porque el dispositive de retirads pe-
netra desde arribha en el depdsito de almacenaje y despuds de
haber apresado una canilla de trama, la retire hacia asrriba del

depdsito de almacencje y la conduce a la pista de alimentacidn.
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22, « Un aparato para el cambilo automndtico de canilles
de trame de acuerdo con la reivindicacidn 1, caracterizado por—
que el dispositivo de retirada apresa en el depdsito de almace-—
naje siempre ls canilla de trames més adelantade de la capa mése
superior.

32, —= Un aparato para el cambio autonmdtico de canillas
de trams de acuerdo con las reivindicaciones 1 & 2, caracteriza-
do porgue la canilla de trama correspondiente, es apresads por
su base.

4e, — Un aparato pura el cambio sutomdtico de canillas
de trama de acuerdo con una de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado porque el dispositivo de retirada posee una palan-
ca basoulante, gque en uno de sus extremos estd proviste de un
8rgano apresador, mientras que por su otro extremo estd soporta—
da de manera bhasculante.

5¢, = Un aparato para el cawbio automdtico de canillas
de trama de acuerdo con la reivindicacidn 4, caracterizado porque
entre el accionamientoc de la palanca basculante y el extremnc de
la misma, se halla dispuesto un acoplamiento de glcance.

62, — Un aparato para el cambio automdtico de canillas
de trama de acuerdo con la reivindicacidén 5, caracterizado por
que el acoplamiento de alcance lilene una posicidn de arrastre
realizada, dado el caso, en forma de mecanismo de salto, que al
finallzar el moviaiento del scoplamiento de alcance corresponde
& le retirada de una canilla de trana de la capa mde inferior del
depdsito de almacensje.

72+ = Un aparato para el cambio automdtico de canillas
de trame de acuerdo con una de las reivindicaciones 4 a 6, carac—
terizado porque el Srgano epresador en la palancs bagculante, eg-

t4 soportado de modo que puede ceder elisticanmente.
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82, — Un apareto para el cambio sutomdtico de canillas
de trame de scuerdo con la reivindicaeidn 7, caramcterizado porgue
el Srgeno apresador estd formado por unas pinzas, disponiends de
dos patas eldsticas, entre las que es apresada la canills de tre=
na,

92, =~ Un aparato pars el cambio automdtico de canillas
de trame de acuerdo con las reivindicaciones 7 § 8, caracteriza-
do porque el drgano apresador, por ejemplo, las pinzas, estd
adeptado en sus piezes spresadorze a la forme de la base de le
canilla, disponiendo por ejemplec paras los anillos de ciertas
bases de canillas pars gutomiticos, de cavidades correspondlen=
teg,.

102, — Un aparato para el cambio automitico de canilles
de trema de acuerdo con una de las reivindicaciones 4 g Ts carac—
terizado porgque la paelanca basculante o alternetivamente la mi-
tad del mcoplamiento que sirve paras el accionemiento de la palan-k
ca basculante, estd provista de una corona dentade, con la que
engrana une cremallera, que se mueven en vaivén,

118, — Un aparato pars el cambio automdtico de cenillas
de trama de acuerdo con la reivindicacidn 10, caracterizado POY~
que la cremallers es acclonada con ayuds de ung rueds helicoidel
0 de un tornillo sin fin, siendo hecho girar el drbol de accio-
namiento correspondiente sucesivamente en anbos sentidos de
glro en un éngulo predeterminsdo.

128, - U aparatc para el cambio automdtico de ocanillas
de tramsm de acuerdo con unz de las relvindicaciones precedentes,
caracterizado por haber sido previsto un disposltive de accionae
niento pera el martillo percutor, en si conocido, que confisre
al martillo un movimiento introductor, con Ilo que le canilla de
trame siguiente despuds de la introduceidn de 1s canille de
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tramg mds delaentera en la lanzadera, que ss mueve seguldamen-—
te de maners automditica, es introducids en un soporte para la
sujecidn de le base de la canills.

13R. = Un aparato para el cambio sutomdtico de cani-
llas de trama de acuerdo con lae reivindicascidn 12, ocaracteri-
zado porque el dispositivo de accionamiento pare el martillo
percutor es impulsado a través del mismo acclonsmiento, que
impulse también el dispositivo de retirada.

142. — Un aparato para el cambio automdtico de canie
llas de trama de acuerdo con una de las reivindlcaciones 11 a
13, caracterizado porque la rueds helicoidsl o el tornillo sin
fin actien sobre una cremallera de mando, que forma parte del
dispositivo de acclonemiento para el martillo percutor Yy con uns
leva de mando actia sobre el martillo percutor.

152. = Un aparato para el cambio automdtico de canillas
de trame de acuerdo con una de las reivindicasociones 12, 13 8
14, caracterizado porque el dispositivo de accionamiento pare
el martillo percutor mueve en vaivén un tubo aspirador, que en
su movimiento de avance se enchufa sobre la punte de la canills
de trams y, dado el cego, por encimae de la reserva de ls mig-
ma.

169, — Un aparato para el cambio automdtico de cani-
llas de trama de acuerdo con una de las reivindicaciones 11 a
15, caracterizado porque el 4rbol que soportaz el tornillo sin
fin o la rueda helicoidal, puede ser impulsado & través de un
mecanismo de impulsidén, cuyo movimiento en la introduceidn de
une canllla de trame en la lanzaders por el martillo percutor,
es iniciado preferentemente por el propio martillo percutor.

172+ - Un aparato para el cambio automftico de ocanillas
de trame de acuerdo con ls reivindicecién 16, carsoterizge.

do porque el mecanismo lmpulsor es asccionado a trevds del te-
- 18 -
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lar, preferiblenente a travds de un mecanismo de mando intere
mitente,

182, = Un aparato para el cambio autondtico de cani-
1lles de trama de acuerdo con las reivindicaciones 16 § 17,
caracterizado porque la conmutacidén del mecanismo impulsor
desde un sentido de giro al otro sentido de giro, se reali-
ze medlante una pieza impulsada, por ejemplo, la cremsllera
de mando.

192, - Un aparato automdtico para el cambio de cani-
1les de trems.

Tal y como se ha descrito en la lfemoria que anteceds,
representado en log dibujos que se acompaiian y pare los Fi-
nes que ge han especificado.

Estg Ilemoria consta de dlecinueve hojas escrites a

ndguine por una sole de sus caras. N
ledrid, 48 ABR. 108

A.
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