
PATENTE' B E ' INVENCIÓN.. 

r.:.-- por 20 aBOs

a fa v o r  .'.de,, D*¡.'^AN'^NTTO#..FABA^' da n ac io n a lid a d  e sp a S o la , 

r e s id e n te  en  B arce lo n a , San  M ateo"! .. -  ^

'por:' PmFECCIONAMIENrOS ENLOS MECAinSMOS'PAM.;LA^.'-y^ - 

OBTENCIÓN DE RIZO, ACOBLABLES A LAS ná^UINASPARA TEJIDOS / . 

LABRADOS ^

MEMORIA D ESCRIPTIV A

La presente inTención se refiere  a perfaooionamie ntos 

en lo s mecanismos para la  obtención da r im , aoopla^Ies a  ̂

la s  máquinas para te jidos labrados. .

Estos perfeccionamientos afectan a lo s  mecanismos 

automáticos incorporados a la s  máquinas de tipo Jaoquard, 

Vinoenzi, Verdol y sim ilares para la  obtención da te jid os 

labrados, mediante cuyos mecanismos es posible la  textura 

en rizo ya sea en una o en ambas caras deí te jido.[ Mediante 

la s  actuales mejoras, encaminadas particularmente a lograr
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una acción eficiente en al dispositivo basoRLador de la s  

cuchillas selectoras de los ganchos y en la  obtenoión de 

lo s giros del cilindro, sa oonslgue coordinar tocios lo s

movimientos de la  máquina a p artir  de un mismo órgano motriz

y en forma que, en un momento dado, pueda funoionar la  

máquina en sentido contrario, ya sea ante Cualquier avería

ic^revista o bien con el fin  de corregir cualquier 

imperfección que, pueda haberse producido en la  textura 

del tejido.; "

; .;f*;.Oo,n ello se logra un trabajo más rápido y efioiente 

da la  máquina y una considerable reducción en el námero de 

cartones a emplear, traduciéndose e sta s  venta jas en un más 

''bajo'-.preció, da nosté del tejido obteniáo. -r:.''

Ese no ialmente co ns istan  estos perfeocionamis otos en 

obtener lo s giros intermitentes del dispositivo basculador 

dé la s  cuchillas a partid un árgano motriz rotatorio 

relacionado directamente al eje giratorio mediante e l  que, 

a través de excéntricas y correspondientes b ie la s  y 

tiran tes, se obtiene el de aplazamiento del batán porta- ; 

cilindro y el accionamiento de l a s  palancas actuantes sobre

la  g rifa  y el tablero de coletea, oomo asimismo a l giro 

del oilindró mediante una cruz de Malta, estableciándcsa la  

transmisión a l dispositivo basculador de la s  cuchillas por

medio de una ruada en cruz de Malta so lidaria  en uno dé lo s

dos piBones de dicho dispositivo y oon la  que coopera 

funoionalmente un disco portador en su periferia, de un 

tetón de arrastre que juega independiante y sucesivamente 

con la s  ranuras separadoras de lo s brazos de esta cruz de 

Malta determinando sus giros parciales intermitentes, cuyo 

disoo de arrastre se relaciona convenientemente oon el
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árgano- matriz transmisor del movimiento rotatorio, 

relacionándose el disco portatetones, que coopera con l a  

cruz da Malta del cilindro, a l órgano motriz porintermedio 

da un juago da rueda oon sector dentado y piñón, cuya ruada, 

con su giro continuo, determina la s  rotaciones según vuelta 

completa y oon intermitencia del mencionado piñón, cuyo 

se relaoiona oonvenientemante con el indicado

dispositivo de àrrastre de la  cruz de ÎÆalta acc donadora 

del cilindro.,

10 De esta forma se logra liberar a la s  b ie las de la

máquina de exoesos de funojp$n, limitándose ta le s b ie la s  

a la  acción directa sobre l a s  partes de la  máquina 'a /las;- ' 

que.-están relacionadas, ya ""que -la acción rotatoria del " '

dispositivo baaculador de la s  cuohillae y del cilindro es 

15 obtenida por medio de un órgano rotatorio interma dio e 

independiente r e a c io  nado a l  mismo eje  que suministra e l 

movimientio a aquellas b ielas.;

Con el fin  de fa c i l i t a r  la  e^ lio ac ió n , se acompañan 

J  a la  presenta memoria unos dibujos en lo s  que se ha 

20 representado un oaso de realización que se c ita  a  titu lo  de 

ejemplo, no lim itâ tivo del alcance del invento.!

En lo s  dibujos : 1:-

La figura 1 ilu stra  en alzado la te ra l' esquemático e l 

conjunto de una máquina dotada de los mecanismos perfeooio-

25 nados objeto de la  presenta patente, y

la  figura 2; muestra en alzado el detalle del, dispositivo 

elástico de retención del piñón a travás del que se acciona 

el cilindro portacartones.

30

Según lo s perfeccionamientos en cuestión, l a s  partes 

móviles de la  máquina se organizan a base de sendos



dispositivos y transmisiones qua reciban toaos e llos a l '

movimiento a p artir  da un eje  rotatorio 1 común, el cual 

le  es comunicado a partir da un árgano rotatorio o motriz 

del propio te la r  al que se aoopla la máquina para el

5 te jido de rizo.; ...........

B1 dispositivo encargado de la  basouìaoiàn seleotiva y

alternativa de la s  cuchillas selectoras da los ganchos 

portalizos, comprende dos pisonea 8 y 3 de igual diámetro e

igual numero de dientas y presentan cerca da su borde o pari­

lo fe r ia  el montaje da oorrespo udiente a rod illo s 4 libremente 

giratorios mediante lo s  que aotuan estos piHonas sobre uño 

de .loa'..'extremos de una palanca. awdad^ S, cuyo otroaxtremo, 

interno con respecto a la  bancada 6 de la  máquina, se ,

relacío na me diente una cabe za 1 ibremente giratoria a una 

15 regLa desplazabíe; que origina en su vaivén el oambio de."'.Y'.'*.. 

inclinación en el basculamiento de 1 as cuchillas^

B1 eje que soporta a l piSon 3 lleva so lid arla  asimismo 

una rueda en Cruz de Malta 7 (en este oaso de se is  brazas),

cpn cuya cruz de Malta oooperá f  unció nslmente un disoo 8 

;portador dn su p eriferia  de un tetán de arrastre 9. Bate 

disco presenta un tabique circular 10 contra d  que se 1 

deslizan los bordes oáncavos de la  cruz de Malta 7, quedando

ésta a s i  inmovilizada cuando el mencionado disco 6 da 

arrastra se encuentra girando, hasta que el tetán 9 se. .'*-';,. 

85" -̂* introduzoa en la  ranura radial más inmediata da 'la  cruz ; - 

estableciéndose entonces,.el .giio.'paroial,'de'.la misma, i'r';.;.

- B1 disco 8 se arma sobre un eje del que es igualmente

solidarla una rueda dentada 11 que, mediante una cadena 18, 

se relaciona a una rueda dentada 13 que,"asimismo por medio 

30 de una cadana 14 se acopla a una tercera rueda dentada 15

FY.̂
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anclada en al e je  motriz 1 . ^  ^  t
Ei e^e 16 que soporta la  ruada dentada 13 presenta 

asimismo el montaje solidario de un piñón 17 que mediante 

cadena 18 engrana con ana ruada dentada 18 de gran tamaño.;

5 Esta ruada 19 se in stala sobre un eje 20 que soporta asimismo 

a una rueda 81 de sector dentado 28 mediante 01 que engrana 

oon un piñón 23 armado sobre un e je  24 que soporta asimismo 

solidariamente a una rueda dentada 25, la  cual mediante 

l a  cadena 26 angpa;na con otra ruada dentada 27 que está  

10 armada sobra un e je  27^ soporta da una ruada dentada 27^^ 

que por medio de l a  cadena 28 se relaciona con la  rueda 

'"'' '"'1' dentada' 29. Esta rueda 29 se arma sobre un eje 30 que

..soporta asimismo a un di seo Zl portador en su periferia de , 

dos tetones 82 diametralmente opuestoscuyo disco,

15 mediantaestos tetones, coopera funcionalmente con una

" rueda en cruz de Malta 33 que' está montada sobre' e l  ̂ mismo  ̂' 

. ''e je ' 34 que soporta" al cilindro 35 portaoartonss (en este 

caso de Cinco oaras) ̂ r La inmovilida d de está cruz da Malta,

" y por ende la  dáL oilindro, mientras gira al disco 31, se 

80 ' obtiene por, ajuste de los bordes cóncavos 36 de esta cruz 

.oo ntra lo s ta b lq u e s ! o urvados 37 ' que ' presám tael nuncio nado 

disco, girando solamente e l cilindro cuando sobre la  cruz 33 

actúa uno de lo s tetones 32 a l introducirse en l a  ranura 

rad ial más próxima a á l .  .

85  ̂ 'El desplazamiento, en vaivén:del batan portacilindro

(no representado), se consigue vinculándolo a paralelas 38 

que, mediante sendos tiran tes 39, se articulan a correspon­

dientes excéntricas 40 armadas sobre el eje motriz 1.  ̂ i

Mediante b ie la s  41, articuladas excéntricamente en

SO correspondientes disoos 42 giratorios con el eje 1 ,



se obtiene el desplazamiento en vaivén vertical da lo s 

patines 43 y 44 que soportan, respectivamente, a la  grifa  

y a l  tablero de coletea.r Estos patines, mediante sendos 

tirantas-biela 45 y 46, se articulan en lo s extremos de 

5 correspondientes palancas acodadas 47 y 48 que p o rsu s

otros extremos se articulan a un cuerpo com&n 49 vincuLado a 

- la  b iela  41, cuyas palancas son g iratorias por sus vértices 

50 y 5 1 .... .r'—'.''
Se oomprende que la s  transmisiones entre lo s diversos *

10 elementos y dispositivos rotatorios de la  máquina, pueden 

realizarse mediante cualquier tipo da engranajes que 

convenga u otro  sistema mecánico idóneo, sustituyendo en 

este caso, ya sea parcial o totalmente, l a s  mencionadas 

cadenas y la s  ruadas dentadas que engranan con gUas.!

15 Asimismo, es potestativo del presente invento el tamaño

y el numeró da dientes de ruada y piñones, a s i  como a l _ ^

níSmero dLe lo s tetones de lo s  discos de arrastre , corno su 

diámetro, que cooperan oon la s  cruces da Halta, pudiando ; ; 

, r presentar é sta s igualmente el tamaño y námero de bra zos ,

20 que mejor oo avenga a la s  exigencias da l a  máquina a la  

que se  adaptan estos perfeccionamientos , y segán sea el 

tipo da tejido que se desea obtener con i a  misma*;

Ventajosamente, e l eje 24 que soporta a l piñén 23 

presenta asimismo d  montaje æ lid ario  de un plato o disco

, que en su

" rebajo al que es aplicado elátsticamenta un ro dete 53

instalado en una arma z6n f i j a  54, cuyo ro date es sostenido 

mediante un vástagp ahorquillado 55 a l que está ensartado 

un mugLle heliooidal 56 de iresién  regulable mediante la s  

30 correspondientes tuerca 57 y contratuerca 58. -
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La ruada dentada 27, que relaoiona al piñén S3 con el disco 

portatetonaa 31 y anclada sobre el eje 27 ', queda baje lo s  

efectos da un dispositivo da embrague mediante el qué accionado 

el citado eje 27' por medio de una ruada dentada 2 7 ' "  mandada

por cadena 59, se logra e l giro independiente del cilindro 35.

El conjunto de la  máquina para l a  obtención de r izo , según 

lo s mecanismos perfeccionados objeto del invento, funciona de la  

siguiente manera: .. "

Hallándose en movimiento a l e je  !  éste lo  transmite a l a  

rueda dentada 15 y a la  excéntrica 40 y disco 42 armados sobre el 

Con cada giro de la  excentrica 40 se obtiene, por medio del 

tirante 39, un desalazamie nto en vaivén del batán portacilindro. 

Asimismo, con cada giro del disco 42 se logra, mediante la  

b iela 41, el basoulamiento en vaivén de la s  palancas acodadas 

47 y 48 que transmitan su movimiento a lba patines 43 y 44 

respectivamente, resultando a s i  desplazados verticalmente en 

vaivén la  grifa  y el tablero da coletas (no v is ib le s) .

Por otra parte, l a  rueda dentada 15, mediante la  cadena 14, 

tra nsmite el movimiento a l eje 16 y desde é ste , por medio dà l a s  

.''.'ruadas* dentadas 13/y 17, sé comunioa. e l .movimiento, al disco 8 

portatetén y a l a  ruada 21 da sector dentado, resqpectivatpente.i 

Jísí pues, el disco 8 portatatén recibe un movimiento , ** 

continuo mediante el que sé obtiene, * en cada .vuelta.' de este 

disoo, un cambio en la  p o a ic io n d e la o ru z  deMalta 7,originando ^
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25 oon lo s .. giros parciales dé ésta l a  rotaoién intaimitenta de lo s  - ; ..

30

piñones 2 y 3 y con ello el basoulamiento hacia uno u otro * 

sentido da la  palanca acodada 5 que aotúa sobre la  regLa móvil 

anoargada del daspla zamie nto baéculante de la so ú c h ill  as

saleotoras da lo s ganohos portalizos. ; , ..

. La rueda 21, con su sector dentado 22, engrana oon el ...

* á33&.

i#!)#' '' 

- !#'%-
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piñín 23 comunicándole vueltas completas en forma intermitente,

cuyas rotaciones intermitentes la s  recibe e l disoo 31

portatetones a través del eje 2.7/* sobre e l que están armadas

la s  correspondientes ruadas dentadas y sus cadenas de 

transmisión* De esta manera, el disco 31 portatatones 

comunica a l a  cruz de Malta 33, en formatatnbián intermitente, 

giros parciales mediante lo s  que se obtiene el giro del 

cilindro 35 y con e llo  01 oanibio d.e cara activa inmediatamente 

antes del momento del prensado de la  p lan tilla  por l a  que 

aparecen la s  te sta s  de la s  agujas que cooperan con lo s  

cartones* '

Para un mejor rendimiento da l a  máquina, consiguiendo 

un mejor equilibrio de esfuerzos y una reducción en la s

a v a ra s , es conveniente in sta lar lo s meoanismos descritos en 

oada oostado de la  máquina.;

Por ejemplo: el giro del cilindro se va repitiendo en

forma suoesiva oad.a tre s golpes sobre la  bancada, en ouyoa 

tre s golpes la s  ouchillas se encuentran dos en una posición 

y una en lá  opuesta, en forma alternada, oonsigulend.o a s í  

sucesivamente un, rizo en una o en ambas caras del tejido y

su ligazón* . ,.. - - "  '

La inyenoidn, dentro de su esencialidad, puede ser llevada 

a la  práctica en otras formas da r e a li  zaoián, que difieran 

en detalle da la- indicada a titu lo  de ejemplo, a la s  cuales

-1̂ .
.̂ '-3

l

alcanzará igualmente 1 a proteoción que se recaba* Podrá, 

pues, construirse oada mecanismo de lo s citados en cualquier 

forma y tamaño, con lo s medios y materiales más adecuados, 

y con lo s  accesorios y elementos de tranKnisián mas' 

convenientes, por quedar todo ello  comprendido en Si ^

esp íritu  de la s  reivindicaciones*; *̂



" Se reivindica como objeto da la  presenta patente da 

ihvencián: r . \

l . r  Perfeccionamientos en lo s  mecanismos para l a

: 5 obtención de r iz o , acoplables a l a s  máquinas para te jid o s 

labrados, caracterizados esencialmente por el hacho de 

obtener lo s  giros intermitentes del dispositivo basouladór 

de la s  cuchillas selectoras de lo s  ganchos a p a rtir  de un

árgano motriz rotatorio relacionado directamente a l eje

10 g iratorio , mediante e l que, a través de excéntricas y

correspondientes b ie la s  y tiran tes, se obtiene e l desplaza­

miento del batán portacilindro y el accionamiento de, la s

paianoas actuantes sobre l a  grifa  y e l tablero de ooletes,oomo 

asimismo e l giro del cilindro m e^i^a^ana.cçnz de Malta;

15 estableciéndose l a  transmis ján a l diapositiyo bascula dor

-./da l a s  ouchillas por medio de j¡n^ rueda en cruz de Malta 

so lid aria  en uno de io s  dos pisonea de dicho dispositivo 

y con l a  que coopera funoionalmante un disco portador 

en su periferia de un tatán de arrastre que juaga indepen­

do diente y sucesivamente con la s  ranuras separadoras de 

lo s  brazos de esta  cruz de Malta determinando sus giros 

parcia les intermitentes, cuyo disco da arrastre se relaciona 

convenientemente con a l árgano motriz transmisor del 

movimiento^rotatori^}-'réÍac^aéndbsé'_^Í, disco portatetonea,

85 que coopera con la  cruz de Malta del cilindro, a l árgano

nutriz por intermedio de un juego de ruada con sector dentado 

y piñán. cuya rueda, con su giro continuo, determina l a s  

r^ según vualta coc^lata y o^n íntezmitanoia del

mencionado piñán, puyo piSán se relaciona convenientemente 

con aí indicado dispo sítivo  da arrastre  de la-cruz de Malta
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2-.¿- Perfeccionamientos en lo s  mecanismos para l a , 

obtención de rizo , aooíJLablas a l a s  máquinas: paca te jidos 

labrados, según la  ant erior raivindioaoién, caracterizados 

porque'l a  oombinaciénentre la  ruada da sectordantado y e l .  ̂

piñén, y su relacién con  ̂el disooportatetones, determina 

lo s  giros parciales de éste ; ello  Junto con la  oooparacién 

de lo s tetones de arrastre  de este disco con la s  ranuras 

separadoras de lo s  brazos de La cruz de Malta correspondiente 

da como resultado e l cambio de cara activa del cilindró 

según un número dateiminado de golpes de éste contra l a  

p lan tilla  de l a s  agujas, lo que, relacionado convenientámente 

con golpes seguidos del cilindro en l a  misma posición de la s ; 

cuchillas y co n golpe o golpes en l a  posioién opuesta de 

ésta s, produoe lo s r izo s en una o en la s  dos caras del tejido 

.... convenientemente enlazados entre s í ,  y según .'diversos 

dibujos y ligamentos.) 1

Perfeccionamientos..' en lo s mecanismos para la'",,,- 

obtención d a r iz o , acoplables a la s  máquinas para te jidos 

' 'labrados, según l a  reivindicación anterior, caracterizados . 

porque la  relaoién entre e l piñén y el disco portat atonas, 

se llev a  a cabo por intermedio de un elemento giratorio 

conectado a un dispositivo de embrague mediante al que se 

Obtiene potestativamente el giro independiente del

Cilindro. J  -

4.;- Perfeccionamientos en lo s  mecanismos para la  

obte^óién ds r iso , acoplables a  le á  máquinas para te jidos 

labrados, según la  reivindíoaoién 1, caracterizados. porque 

'.f a l piñén mediante el que' se transmite el movimiento a l

-

L" *<
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c ilin d ro , a traváa de l a  correspondiente cruz de Malta, 

presenta l a  in sta lac ió n  da un d ispositivo  e là st ic o  de 

retención con a l que se e s ta b iliz a  l a  correcta posición  

de este  piñón en cada una de sus vueltas completas, lo  qua 

5 se  traduce en usa perfeota inmovilización ro ta to r ia  dal 

c ilindro  durante su  prensado contra l a  p la n t i l la .

5 . r  Perfeccionamientos en lo s  mecanismos para l a  

obtención da r iz o , acoplables a l a s  máquinas para te jid o s  

labrados, según la  reiv ind icación  1 , caracterizados porque

10 l a  ruada da secto r dentado comprende en dicho se c to r  un 

número de dientes igu al a l  que presenta e l  piñón con e l 

que engrana.

6 . -  PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS PARA LA 

OBTENCIÓN LE RIZO, ACOPLABLES A LAS MAQUINAS PARA TEJIDOS

15 LABRADOS.;

Consta l a  presente memoria descrip tiva  da once hojas 

mecanografiadas, numeradas y e sc r ita s  por una so la  cara, 

acompañada de una hoja doble da dibujos.;

Barcelona, para Madrid, a 5 da Enero de 1961 

JUAN MONTFOHT FARÍ
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