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. "Mecanismo de' llamada, para subestación..telefónica"..

M e m o r i a d e s c r i n t i v a.

Este invento se refiere a aparatos para subesta­
ciones telefónicas, y más concretamente a los mecanismos

' de llamada para los. mismos. -*
. Las.' diversas, ventajas quejpue'den. lograrse con el 

5 empleo *de señalización de*, frecuencia, vocal, para abonado,i.

"v'ó 'I*



gobernada mediante pulsadores, se especifican en la paten 
te francesa 1.226.338. Las ventajas principales implican 
un aprovechamiento mejor de los elementos dé transmisión, 
junto con una reducción del tiempo de llamada, en compara; 
ció'n con el disco giratorio corriente, en una mitad apro­
ximadamente.' Esto último es sumamente de desear, porque 
hace posible una economia de material en la instalación 
usual de la central telefónica. Otra ventaja de importan­
cia. es que la, llamada por' '.pulsador, ha encontrado' en gene- ' 
ral una' acogida -muy . favorable , entre-loa'' abonados.

.'.'.-'"La.patente precitada. describía un sistema de fre­
cuencia vocal dual muy seguro para transmitir y detectar 
señales-de llamada en presencia de interferencia de fondo. 
Tal sistema comprende la selección, al manipular un solo 
pulsador, de dos frecuencias de señal, seguidas de la ac­
tivación de un oscilador a transistor conectado en la lí­
nea telefónica, y la producción y transmisión de frecuen­
cias duales a la estación central para detectar y regis­
trar la cifra. *-' . -

Se conocen mecanismos que realizan.las funciones 
necesarias de selección del par de frecuencias,' seguidas 
dé la subsiguiente activación, y pueden comprender, por 
ejemplo, pulsadores dispuestos según un rectángulo, con 
un par de matrices compuestas de conductores con puntos de 
contacto debajo de cada pulsador. Un elemento que.actúa 
sobre todos los pulsadores hace funcionar un conmutador 
de reconexión, y efectúa así las conmutaciones que intere­
sen.. Ha resultado útil un sistema dual de matrices- que' 
emplea técnicas, de circuito impreso. Se- reconoce, sin em­
bargó, que el crecido número de contactos requerido por
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tal disposición, o sea dos pares de contactos debajo de 
cada pulsador, más los contactos del conmutador en un.me­
canismo, plantea un serio problema en cuanto a la seguri- 

*' dad.del contacto de la conmutación. El fallo de cualquier 
5 '-..contacto entra más de veinte haría que no funcionase el 

mecanismo de llamada.
'Teniendo en cuenta esta, situación, un objeto ge- 

. 'neral del Invento es: -perfeccionar los transmisores de 1 1 a- 
.'̂ '''- ¡ mada. por pulsadores. . i - -
1 0 i.. /Un .objeto más concreto.es.aumentar la seguridad,

reducir el coste y hacer más pequeños los.transmisores 
'por pulsadores.'".- - "i;.

Otro objeto: de este invento .es conseguir los ob- 
jet i vos generales, conservando las características conve- .' 

15 " nientes.:*.del sistema de matrices para los elementos moví-..'
les del transmisor de llamadas..

- .- - Todos estos objetos se.consignen, de conformidad
fí con "el "invento-,, que en .una forma de realización comprende - 
una-armazón y una tapa, superior con.varios orificios y un., 
pulsador,montado en cada/uno de estos orificios de modo 
que. se mueva .perpendicularmente a la armazón y a la tapa. . 
Los pulsadoras'se disponen, en .tres columnas de cuatro. . 
.Junto a'cada...hilera y cada-columna de pulsadores hay'unos ,.
. elementos individuales de alambre, montados de. manera que* , 
pueden girar,de cierto ángulo. Estos elementos comprenden 
unas curvas en U que se extienden por debajo de los dis­
tintos pulsadores; de este modo, al ser pulsado un pulsa­
dor hace girar simultáneamente los elementos de alambre 
de la fila y de la columna respectivas. En un extremo 

30 de cada fila y de cada columna hay un elemento elástico
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constituidopor un contacto elástico sobre el que actúa 
. el elemento de alambre cuando un pulsador lo hace girar. 
Debajo de cada contacto elástico.hay Un contacto relati- 

. vainente fijo, que completa los elementos necesarios para.
5 .. una serie de interruptores gobernados por los pulsadores.

- - En. la zona comprendida entre la tapa y., la armazón se fi-
- jan.varios componentes eléctricos, y en la cara opuesta 

de la armazón hay, otros componentes, todos ellos, inter­
conectados en el circuito oscilador de llamada.

10 En otra forma de realización de este invento,
. .. -i los nlementós dé alambre, accionados ̂ por . los .pulsadores 

. se han reemplazado por.placas oscilantes, y cada placa .
* , está 'asociada a dos filas adyacentes oscilando en una

- dirección al ser pulsado un pulsador.de una de estas fi- 
15 'las, y girando en sentido opuesto cuando se pulsa un pul­

sador de la otra fila. El extremo de la placa se láLla .. 
situado de manera que cierre uno u otro de un par de con­
tactos, según la dirección en que se.haga girar, o, di­
cho de otromodo, según la fila en, que esté situado el

20 pulsador accionado. .* - ' ^
" Un aspecto del invento se refiere a la disposi­

ción de varias piezas operantes mecánicas junto a las fi­
las y  columnas de un cuadro de pulsadores, para cerrar 
dos juegos de contactos, uno asociado a la columna y otro 

25 a la fila respectivas del pulsador elegido..
Otro aspecto de este invento concierne* a la uti­

lización de un solo par de contactos para una fila o co- 
. lumna entera de un cuadro de pulsadores..

. Otro aspecto del invento se refiere al acopla­
do , miento de todos los elementos operantes en una fila o co-



imana, para maniobrar un interruptor común.
" Otro "aspecto más de este invento comprende el ... 

uso doble de la armazón del mecanismo de llamada para 
sustentar.los elementos mecánicos relacionados con los. 
pulsadores.,. los componentes "eléctricos que constituyen 
la porción del circuito gobernada por los pulsadores y 
el propio óircuito impreso de interconexión, y para pro­
porcionar el medio.electroaislante.de las barras, los - 
contactos, los. componentes.y los conductores impresos. ;.

Estos.'y otros aspectos del invento pueden com -r 
prenderse, mejor por la. siguiente -descripción detallada, 
'con referencia a los planos adjuntos, en los cuales in­
dican: ; .. ' . . - _
. - . -. La figura 1 , una perspectiva de un aparato tele-? 

fónico que constituye el transmisor de llamadas del pre­
sente invento. ". "...pe
; La figura 2, una planta del transmisor de llama­

das del presente invento,, con la tapa recortada para mos­
trar la mayor parte.del interior.

La figura 3, una elevación frontal del transmi- . 
sor de llamadas de la figura 1 , en sección por la línea 
3-3 de la figura 2 .

L a ' fiígurá 4,- una elevación lateral del.transmi-
sor -de' llama.das de_ la figura- 2, en . sección'por la.línea
"4-4 de la.misma... .

1 'La'..figura - 5, un fragmento' ampliado.'de ía figura 
.4, modificado para mostrar un. pulsador i accionado., y .otro.'..-; 
en reposo. ' . ...

- La figura 6 , una vista por debajo.del mismo-trans 
misor de.llamadas, sin la tapa, y con algunos conductores
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impresos'suprimidla, para simplificar; y
La figura 7, una elevación lateral ampliada, de 

un.fragmento de otra forma de transmisor de llamadas con 
placas oscilantes, en sección conforme a una posición y 
un sentido análogos a la de.la figura 4 .

En la figura 1 , el aparato telefónico -1 0 - com­
prende una base -1 1 -, un microteléfono -1 2 - y un transmi­
sor de llamadas -13- según el invento, con varios pulsa-' 
dores -14- dispuestos en tres, columnas de cuatro. En diez. 
;de, .los pulsadores se "aprecia la designación usual de un. 
disco giratorio, y los otros.dos, que ocupan los ángulos 
inferiores del teclado, no llevan indicación y sirven, pa- - 
ra 'servicios "complementarios que puedan surgir. Los ele­
mentos verbales y de timbre del aparato telefónico -1 0 - 
son preferentemente del tipo usual, y el transmisor-de 
llamadas emplea .la técnica del sistema señalizador de fre­
cuencia múltiple descrita, en la patente francesa 1 .2 2 6.3 3 8 .

En la fi.gura 2 se ve que el transmisor de. llama­
das del aparató telefónico de la.figura 1  comprende uñar- 
arma zón - 20- y una tapa - 2 1- ampliamente recortada para 
mostrar los detalles del mecanismo. Los pulsadores -14-, 
de los cuales es típico el -^14A- de la cifra "1 ", son más 
bien de forma cúbica, con un reborde - 2 2- para limitar su 
movimiento hacia fuera, y. un resorte de Retroceso -53- 
(figura 3) que mantiene el pulsador elevado. El pulsador 
tiene la superficie inferior plana, con un rebajo -24- en ., 
una esquina.: - La armazón comprende unos pilares -25- en 
la intersección entra las distintas filas y columnas de . 1  

pulsadores; estos pilares son de material dieléctrico, 
con.ranuras transversales que sirven de soporte para unos

3t



elementos de alambre - 26-, -26A-, - 26B- y -27-, -27A-,
-27B- y -270-.

Los pilares exteriores -25- se emplean como so­
portes, .y los. áemás tienen ranuras ensanchadas, para 'ser-- ' 
vir solamente como límites de desviación, y no de sostén; 
esto evita la posibilidad de que se traben en los sopor-' 
tes .Intermedios. Los elementos -26- están montados en 
los pilares, a mayor altura y aislados de los elementos 
-27-t. Todos ellos están sujetos en sus respectivos sopor­
tes y ranuras por expansiones -29- de.la cara inferior,de r 
la tapa, como muestra la figura 3. Todos los elementos ' 
j-26- comprenden unas curvas ahorquilladas - 30- en la zona 
de los rebajos -24-. La cara inferior del rebajo-24- es­
tá situada de manera que, al pulsar el pulsador, el fondo 
del'rebajo se apoya en la curva. -30- y hace girar el ele­
mento -26-. 31 elemento -27- comprende análogamente.una
curva...ahorquillada -31- situada debajo de la superficie 
inferior plana del pulsador -14a-, de modo que, al pulsar 
éste, gira igualmente el elemento -27-. Un extremo de ca­
da uno de los elementos -26- y -27- comprende una curva
-32- ó -33-, situada respectivamente encima de unos contac­
tos - elásti coa -34*! -34A-: é . -34B-, ó -35-, -35A.-,
-35C-. Los elementos de alambre actúan sobre-estos'contac­
tos elásticos, que establecen contacto con otros contactos 
.elásticos inferiores'-134- (A,B) y,-.135-..'(A,B,C'), ocultos-... 
debajo de los contactos -34- (A,3) y -35- (A,B,C), pero 
que pueden verse* en las figuras 4 y 5 .
"- Debe; advertirse que cada pulsador hace girar un
elemento transversal y otro longitudinal, lo que hace ba­
jar un contacto -34- y otro -35-, ejecutando así la misma
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función conmutativa desempeñada hasta ahora por la colo- :
: cación de múltiples elementos de resorte directamente de­

bajo de los pulsadores. También se apreciará que cada 
. uno de los elementos -27-, -27A-, -27B- y -270- comprende 

5 además una manija saliente -40-, -40A-, -40B- y -40C-,
/ respectivamente, que se apoya en una pieza corrediza -41 

que se mueve en sentido longitudinal paralelo a las co­
lumnas de pulsadores, Por tanto, al pulsar.un solo pul­
sador, se cierran un par de contactos de columna y un par 

1 0  de contactos de fila, y la pieza corrediza -41- se mueve 
y hace funcionar el conmutador de reconexión -5 5- descri- 

. to más adelante al comentar la figura 6 .
Bn los espacios comprendidos, entre la armazón y 

la caja que rodea el cuadro rectangular de pulsadores y 
15 contactos de conmutación hay varios componentes, que com­

prenden condensadores -42-, -43- y -44-, resistencias -45-, 
-46-, -47- y -48-, y un transistor -49-. Estos elementos 
se hallan sujetos a la armazón con hilos que la atravie­
san,'situados asimismo debajero la tapa, con lo que se uti 

20 liza totalmente el espacio. .
1/ '/I Las posiciones,relativas de la armazón y la tapa" 
se ven claramente en la figura 3. Todos los pulsadores 

. r-14-- se rep-resent.ah en reposo, normal," con el reborde. -2 2- 
25 apoyado contra la cara inferior de la tapa -21-, Cada

pulsador tiene una cavidad cilindrica -5P-, y la. armazón, 
presenta una espiga -51- que penetra en el hueco y está 

.. . rodeada, en la. parte -situada debajo del pulsador, por un
resorte de reacción -52-. Pueden ̂ apreciarse las posicio?- ' 

30 nes relativas de los;elementos - 26- y -27- montados en las 
pilares -25* / y su posición normal se expone más claramen-
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te. en ía 'figura 3. La .curva, ahorquillada,-30r, del elemen- . 
; to J-.26- "' se apoya contra, el' rebajo -24- . de la.'.cara', infe-,'';. - 
.rior .del pulsador -14A-, y la'curva,.-31-q.del. elemento -27- 
- se ..apoya"análogamente contra la cara inferior del pulsa­
dor -14A-. -31 aislamiento eléctrico entre los elementos-- 
-26-'y -27- .se .obtiene mediante su separación por el pi-r 
lar aislante,., como se indica. La pieza corrediza -41- se 
extiende a través de la armazón -20-, y tiene un apéndice 
-53- apoyado contra el elemento operante -54- del conmuta­
dor. de reconexión - 55-, similarmente sujeto a la cara in­
ferior de la armazón - 2.0-. 3n esta misma cara hay dos . 
elementos inductivos -56- y -60-. 31 conmutador de.reco­
nexión y los elementos , inductivos v^ñ incididos eñ una., ta 
p$ guardapolvo -61-, que puede ser de material plástico 
transparente...! ' -- -y* 1 ' --. - '' .„ ..rq;

La figura 4. es uhar sección a lo largo de una de 
las columnas de pulsadores, .representados también en la., 
posición inactiva.o de reposo. Esta, sección, tomada por 
la línea 4-4 d.e la figura 2 , muestra además los contactos , 
elásticos -35-, -35A-,.p35B-y-35C-, que constituyen uno 
de cada par de contactos para todas las filas o hileras 
de pulsadores. Los otros contaotos.de cada par -135-, 
-135A-,. -1353- y. -1350-", situados .debajo de los contactos 
móviles, pueden verse en la. figura 4. y en el centro de la
figura... 2 a-la',derecha, donde se''ha* recortado,, parte....del'.
-contacto elástico'.-35B-. Ló.'sq contactos inferior es,-134- ;. 
y..-135- son bifurcados, 'para "mayor,'.seguridad.'. ' Las .curvas.' 
.terminales. -33*. de los .elementos -27- se apoyan en esta :**- 
..posición. contra los contactos .-3.5-, '-35A-,.-35B- y -35C-. 
'Unas.,- espigas..áa.. situación '-3.6-, moldeadas con. la armazón,- -

.^4.
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dentro de una curva en U de cada barra,.. sirven para evitar 
'el-''moyimiento de éstas^en 'sentido axil. .

. .El 'funcionamiento de los elementos de conmuta-' 
cíón .ae verá- mejor en. la figura,. 5, que es una.ampliación,'., 
de un .par de pulsadores ..adyacentes. -14- y -14A-, uno ac- .1. 
cionado y el otro en reposo. El pulsador accionado -14- 
ha empujado las curvas - 30- y -31- a la posición horizon­
tal, con lo que el elemento -26- gira unos 30 grados y 
hace funcionar el interruptor asociado al mismo, no repre­
sentado en el dibujo. La curva terminal -33- del elemento 
-27-, al girar, ha movido,el contacto elástico -353-, has­
ta que tropieza en elc.ontacto -1353-. Estecontac.tofor- 
ma parte de un contacto múltiple dibujado más claramente '. 
en la figura 2 , sujeto a la armazón - 20- y eléctricamente 
unido a los contactos -135-  ̂ -135A- y -1350-. *31 contac­
to múltiple está remachado a la amnazón -20-. La cabeza 
-65- del remache constituye una conexión eléctrica entre 
el contacto -135B- y el conductor -66- del circuito im­
preso , situado en la cara inferior de^la armazón - 20-, co- - 
mo se expone en la figura 6. 1 - .

Los conjuntos de contactos elásticos son todos , 
como los designados por-35B-y -135B-. Concretamente, el 
contacto -35B- comprende una protuberancia terminal -37- 
que toca la curva angular -33-, y otra intermedia para de­
jar espacio por encima de un saliente -38-.de una barra 
- 39- que cubre la'longitud de -todos/los contactos. inferio­
res.-135-, l-135A-,--135B-, -1350-', y los .sujeta a la arma-, 
zón -20- mediante remaches'-.65-., ,* El extremo fijo del. com-," 
tacto -353- comprende'una curva -70- en U, encajada en una ' 
ranura -71- de la armazón - 20-, y que la atraviesa en par- ,
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te hasta, la superficie opuesta de lar Risma.. El contacto 
'-35B-;--está sujeto a) la urmazon' -20-;no - solo por l a . acción 
de*.cuna: de * la .!curva! -70- en' la,' ranura --71-, "sinó t a:mbián...'* 
por ' la.if ricción, que.' e u n !di.énte-.bp lidario.-72-? ..embu­
tido en la armazón.. -Se establece contacto .eléctri.c.o conr

M- ''V
. %
'¿"."A r
^ : .a 
' ̂  3
'r'

Cada, pieza -34-, -35-, en el punto en cue las!, curvas -70^- 
pasan por debajo de la armazón -20-, por medio de elemen­
tos del circuito impreso (no dibujado) que puede revestir 
la forma de soldante sumergido, lo cual refuerza el so - 
porte mecánico de estas piezas.

r; ' Los contactos -135- se pretensan o templan ñor- - 
-Raímente contra el saliente -38- en la posición indicada:

H w '

del contacto -135A-. Las superficies correspondientes. de 
'los respectivos, contactos están revestidas de oro y el 
temple de los contactos -135* proporciona una gran segu­
ridad de funcionamiento. La propia tensión previa ace­
lera la constitución de la. fuerza operante después de que 
los contactos -35- chocan con sus correspondientes -135-, 
y además asegura el cierre de estos pares de contactos an­
tes de que funcione el conmutador de reconexión como se 

. ha expuesto antes.
Los contactos -35A- y -135A- asociados al pulsa­

dor -14A- permanecen.abiertos, puesto que no se ha hecho 
girar la barra -27A-. La rotación del elemento -26- ha 
retirado la curva-ahorquillada"-30A-l'de debajo " del pulsa- " 
dor -14A-, como indican las líneas de puntos y trazos.

Los contactos .elásticos -34- y -35- suministran. - 
también la fuerza de recuperación para la rotación de los 

- elementos -26- y -27- a sus respectivas posiciones de re­
poso después de dejar libre un pulsador accionado. Los "
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B  CENTIMOS

eíementosmecánleos primarias del, mecanismo son los ele­
mentos -26- y -27-, que, como se aprecia fácilmente, son - ... 
en realidad trozos de varilla o de .alambre del orden de 

"-'-l 0,157 cm. de diámetro, curvados en U mediante unâ  sola
5 - operación. Además, los contactos empleados en este meca­

nismo , comparado s con los de antes, s on menos numero so s , -;
: y,los contactos comunes de columna y fila son unitarios,

- con:contactos elásticos múltiples. " - ", -
" j . - En-la figura 6,quemuestra la cara inferior del; 

10 'i- -transmisor., .de'"ÍÍama.das'.) sin la tapa -61-, se representa -.7 

asimismo nomo se* aprovecha hasta el limite la armazó¿. "
-r. Se ven fragmentos del circuito, impr eso -66-, conectado con 

---- cabezás.'.de' 'remache,a. los'' contactos múltiples.,-134-' y ,-135**".
- de la figura 5, y también los conductores que interconec- ' 

15 tan .algunos' de los condensadores y resistencias. < .
Así como hasta ahora la armazón servia ante todo 

para sustentar los conductores longitudinales que-forma­
ban las matriaes duales, el uso de las piezas operantes 
y el numero mínimo de contactos en disposición rectangU-' 

20 lar deja libre la mayor parte de la superfioie.de la ar­
mazón para acomodar las conexiones eléctricas entre los - 
componentes del circuito. Esta combinación de un meca- 

."... nismo conmutador perfeccionado y de un aprovechamiento 
. ..:. . más eficiente de la armazón, se traduce en una importante 
25 . reducción del volumen conjunto, del propio transmisor de ^
.. llamadas. ' , - -- - -- . ' ' ,

También se exponen en la figura 6 los detalles 
*"*-*.' '".del conmut:.á'dór:-'.'de réconexión. 'La pieza..corrediza -41-,."'

longitudinalmente "móvil en 'una ranura de. la armazón, com- 
30 . "prende el apéndice -53-,. que, se apoya en la pieza operante

y"

¡A
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;.-70,- del conmutador, de' reconexión -55"*. :/ Sste'; conmutador 
'. es/ de* forma, conocida, y .comprende.una..urma.dura .r-7.1A-,"un\..- - 
-par. de';cont.actos normalmente cerrados'''-72A- y -73-^' yrU'Ú. 

;:/.coütan̂ O''*''nómnáliae'nt..e.''''â  La pieza operante -70A-
:̂'.̂ :.íla,-.a.rma'dura.r.-7ÍA.y':'están. :c
 ̂*--^elicoidái .-,.t76r-'de; acción ,ins^aú.íiánea r cohyéni'ente
.-"que''funcione bien el''pnlsador.Jy'. se" excite./con rap'i.dez'jeí-. " 

oscilador.
En la fi,pura -7. puede- verse, otro foima ..de :reali-*,; 

..'t'.za'Ci.ónLde't:̂  acción verticál - parcial. amplia
da. de un. transmisor, de llámada.s,- *don''..un pulsador''-114--.. en;

"' ;reposo y otr.o - -114A-. accionado"que at ravi e sá" la tapa -121- 
se - mueve; sobre*''''esplgas*.:'.rÍ51-* 'fijadas-.a-una,armazón',-120-y 

. Como' en-tíá yariante.-anteripr,; las... espigas t-151"r penetran i;
" en huecos -Í5P-^ y.-los pulsadores -114-. y -114A- se man-q'jp. 
tienen normalmente en sus posiciones de reposo por medio , q 
de resortes de reacción -158- y -158A-. En este ejemplo 

; se exponen.dos formas de contactos; una consiste en un re­
sorte vertical -160-, cuyo extremo se templa o tensa pre­
viamente hasta tocar una barra ómnibus de alambre rl6l-
paralela a .la. fila de pulsadores. - Un resalto -l62r de,.

.. - i " h'.da. pulsador sé apoya en el resorte -160?- para, mantener'el. ,, y 4

- -13. - . ' . <;

Si
-i

contacto abierto hasta que se acciona el pulsador. Cada 
uno de éstos tiene un contacto de un contacto múltiple 
-160- ó -160A- en contacto con una bárra, -161- ó -161A-. 
Entre dos hileras adyacentes de pulsadores hay una placa 
bascuíable -170- que oscila sobre un eje -171- paralelo;
*a las filas o hileras de pulsadores.. Unos contactos elás­
ticos -235- y -235A-*. de la misma configuración que los 
contactos -35- y -35A^ de la'figura 2, se disponen conloas

.h?"' ̂

 ̂  ̂ ** 

g  '

__



extremos libres por encina del borde próximo de la placa 
o s c i l ' á h t $ i * € l 7 e n s a c o s ' o -t eníplados contra' el :nismo... 
Los. cóntactos -335- y -335A- "están situados; debajolde los 
contactos -235- y -235A-, respectivamente. i'-/ -

En la posición representada, el pulsador -114A- 
se ha- aobionado.,-. y ,.el-"saliente -l62A-;;..ha'. spltado el re- 
sorte -160A-' para' que. toque lq'ibarra ómnibus -161A-ce-. -,r 
rrando'.'así.::.un.'p El .pulsador -114A- ha
inclinado también la placa oscilante -170-, de. modo; que 
el contacto tespiado o pretensado -235A** toque el ele - 
mentó -335A- y cierre el circuito entre ambos. Al.que- 
dar libre el pulsador -114-, la placa oscilante -170-!- - .. 
vuelve a la posición intermedia, en la que no hay ningún 
interruptor cerrado. Esta forma de réali zación ti ene la 
ventaja, de. .reducir- el .número", deelementos, mecánico s',-"por-, 
que. ;una' placa" oscilante;.'$ubstituye a ;un;par - de element os 
de alambre de los expuestos en la figura .,2.r - Un',conmuta­
dor común de .reconexión' similar al -55- de la, figura 6, 
se'-puede ..acoplar a l'a placa oscilante -l70-,\por^ejemplo, 
mediante -un par de .levas- dispuestas "en..un' extremo. d o  la '- 
plá.cá, para,accionar un c.urso'r . similar--.al elemento.--53-*... 
de la figura 3. i Aunque e n ;está variante hay Un par "de,- 
contactos por cada pulsador, puede disponerse también ún 
sistema, adicional de placas oscilantes, entre columnas "Con­
tiguas de pulsadores.' ...Sin" embargo ,,, se prefiere la ,forrea 
expuesta,"porque..'reduce el volumen del conjunto.

N . 0 . T - A \  ̂ " -..

Se reivindica como objeto de esta patehte:
1) Mecanismo de llamada para subestación tele­



fónica,"el- cual comprenda,.una armazón, una placa dispues-' 
ta por encima y a distancia de la misma, con varios ori-.'
ficioa dispuesto^.;'en filas y/colúnmas, y'ún pulsador q u e.
puede moverse., en cada orificio;'-caracterizado por la, dis­
posición, de ' varias , piezas , alargadas .:que se sitúan a modo. .,., 
de matriz separada entre la placa y la armazón, y cada ü m  
de las cuales presenta expansiones que se extienden deba­
jo de los pulsadores dé una fila o columna respectiva;
-C on/mé dí o s ' que sus t en tan la s pi e z,a s alargadas de . mo do que."... 
giran de cierto ángúlo ai desviarse úna expansión cuando 
se acciona un pulsador; y,elementos de conmutación a c o ­
plados a las piezas alargadas querfuncionan al girar .p:at

2) Hecanismo' según la reiyindicác ión 1, carao- . 
*t eriza d<cupor la di spo sí ción de um- con juntó d é dichás p.i e? 
zas alargadas - en" Icolumnaerpar^ a, las columnas dé /ori­
ficios ,..y colocadas entre la armazón y la placa de guía; 
un., conjunto de piezas alargadas '.en filas paralelas a las 
filas de orificios,; y colocadas entre l a , armázon; y la'pla­
ca de guía; estando -cadaJúná.¿d alargadas pro- ...
y i s t a d e u n a  expansión'' que., se extiende a. : través del tra- ;. 
ye cto. de-.-, los pulsadores d e l a  ...'fila o columna /r espect ivá'*;';*' 
y'permitiendo los 'medio.s 'de. soporte un movimiento - de .'.giro .- 
de dichas piezas s.obre.:.un eje, paralelo,;.;en'general,'".-a. la., 
fila o'"'columna-.respectiva..' , . ''
-. *"3) Mecanismo según la reivindicación - 2, carao-
terizado porque los elementos de conmutación comprenden
varios interruptores situados a lo largo de piezas alar­
gadas respectivasen combinación con medios que acoplan 
los. interruptores a la pieza alargada correspondiente para
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funcionar al producirse el movimiento de giro de la misma.

"-4),. Hecanismo.según la reivindicación 1, carac­
terizado- por la disposición de un conjunte de tales piezas. 
...alargadas en columna, paralela:-'a_ la columna de..orificios, 
y provistas de una expansión que se tiende a través del 

'"--trayecto, de losipulsadores- de una columnai'.p.ofque lós. m.e- ... 
.-dios "de ..soparte permiten la oscilación .de las piezas alar- 
: gadas en un sentido al .accionar un pulsador de una colum- .

. .na adya o e n t e y  en'. el * s ent i da"'opue,s t q -...al accionar, .un pul- 
1 - sadqr. de la segunda, oolumha adyacent e 1"y  por qúe Leí int ê '- y 
rruptor comprende un primer mecanismo de conmutación aco-
piado' a.una pieza' alárgadar.Lfque funciona..cuando.--oscila la
citada pieza en un sentido, y un segundor.mecani'smo de'̂

L L...1 mut ac ión acóp lado a ;la; pieza. alargada que funciona i cuan^- 
' do la referida pieza oqcila en el sentido opuesto. 1 -*
1., 5) Mecanismo de llamada para subestación tele-

iirlLf óni ca. i. " -;.r - ' ' -'" L,.. " ''' - ' -r'-.LL'Li-... L - /
Bsta memoria consta de diez y seis. páginas:* esori- 

" tas por una sola cara*..-'. ...; "
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