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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencibn se refiere a un digpositivo de man-
do pogitivo de piszas a ser cosldas on una mdquina de cOs6Y.

Para la costura de ciertos puntos de ornamento, monogra~
mas y ojales principalmente, con ayuda de una méquina de co-
ser de punto en zig-zag, se experimentan a menudo dificulta-
des para obtener una hechura regular del punto elegidb.instas
dificultades provienen en general, de un deslizamiento de ias
piezas a cOser con respecto al transportador de la miquina,
deslizamiento mfs o menos importante segfin las cualidades del
tejido y del hilo utilizadOsly, en particular, gegln el egpe-
gor del tejido.

Por otra parte, cuando la cogtura ﬁe un ojal con ayuda de
una méquina @e coser en 1a cual ge hace uno de log labiog del
ojal por avance normal del tejido, mientras que el otro la-

bio s hace por retroceso del tejigo, surgen otrag gificul ta-
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des debidas, sea a la forma de las garras del transportador,

sea a2l movimiento de las mismas, 10 que hace que el movimiento
de avance y de retroceso no sean rigurosamente de la misma am-
plitud en los d0s sentidos.

la presente invencién tiende a remediar estos inconvenien-
tes precitadose Tiene poi objeto un dispositivo de mando pogi-
tivo de las piezas a ser cogidas en una miquina de coser, com-
prendiendo un marco de soporte de dichas piezas a coser. Este
dispositivo estd caracterizado por el hecho de comprender un me-
canismo destinado a arrastrar sste mareo bajo la aguja, princi-
pélmente para pinchar puntos de ornamento, comprendiendd este
me canismo un v4stago susceptible de desiizarsa axlalmente y de
girar sobre si mismo en soportes solidarios de la mdquina de co-
sér, llevando este vlstago en uno de sus extremos un brazo uno
de cuy0s'extremos estd artiguwlado al marco, habiendo dés levag
arrastradas por un mecanismo de arrastie que actfian respectiva—
mente sobre dos palpadores de 10g que uno transmite los movi-
mientos axiales al véstago'y el otro log movimientos de rota-
cibn, movimientos que ée trangforman en desplazamiento lateral
y de adelante a atrds del marcoo

lag figurag de la adjunte 1fmina de dloujos ilustran e sque-
méticemente y a titulo de ejemplo no limitativo, una forma de
ejecucibn del digpositivo segfin la invencibn, apliczdo & una
méquina de cOser.

En los dibujoss

la fige 18 es una vista en elevacién; con corte paxciél,
mostrando sl digpositivo sobre la cara posterior de una méqui-
na& de coOser;

la fige 28 eguna vista en corte segfin II-II Je la fig. 1a;y

La fige 38 es una vigta de extremo del aispésitivo,
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Refiri4ndonos a 1o0s dibujos anexcs, est
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digpogitivo de
mando pos‘Ltiﬁo de piezas a cOoser se supone wOnt2do como acceso-
rio en una méquina de coser 1, presentando un brazo libre 2y
cuye aguja 3 pincha,normalmeﬁte lag piezas & coser ancajéndo-
se en una placa 4 de agujero Je aguja. Esgte dispc‘»sit‘ivo com-
prende uﬁ marco B por ejemplo del migmo género que los marcos
utilizados para el bordado y que estén formados por do0s anillos
6y ] encajados slégticamente uno en otro y pinzando entre e-
llo«svuna pieza de tejido _E},. Un mecanigno estd destinado a
arragtrar este marco 5 bajo 12 aguja 3 de la miquina de cosers

Este mecanismo comprende un végtago 9 susceptible 4o desli-
zamiento axial y ds girai sobre &f wismo en.los cojinetes 10 y
11 solidarios de la méquina de coser 1. @n el .conjunto repre—
ééntado, estos cojinetes 10 y 11 estdn formados por cubos enca-
jados en 10s extremos de un tubo de soporte 12 El extremo _;}’_
del védstago 9 lleva un brezo 14 en forme Ae estribo. Este brazo
14 comprende una parte tubulai' s encajade alrededor del extre-
mo 13, Un tornillo de blogueo 16 de cabeza moletsada permite
bloguear este estribo 14 sobre el véstago 13 en diversas posi-
ciones éxiales ¥ angularese. .

En 10s sxtremos 1] del doble brezo 14 estd articulado el
marcd 5 con ayuda de un eje de articulacibn 18. Un resorté 19,
por zjemplo del tipo de pinzas, estd encajado alrededor del eje
18 y estd enganchado, de una parte, 'al brazo 14 y, de otra par-
te, al marco 5 pava aplicar a éste continuamente contra 1a pla-
ca de agujero de aguja 4 de la méquina de coser le

gin wée se comprende de 1a precedente descripcibn, que dap-
do el véstago 9 movimientos exiasles, as{ como movimientos de
rotacibén sobre s{ mismo, se proﬁocan, de una parte, desplazg-

mientos transversles del mazco 37, de otra parte, degplazs-
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mientos de avance y retroceso de este warcd 2 con respecto a la
placae de agujero de aguja 4. Bn el ejemplo representado, el meca-
nismo que da al véstago 9 estos movimientos de traslacifn y de
rotacifn comprende dos leves 20 vy 2L fijadas amoviblemente en
un &rbol porta-levas 22, egtando fijadas dichas levas 20y 21 en
este &rbol 22 con ayude de un& tuerca O de cualquisr otro digpo-
sitivo de fijacibn previgto en las méquinas de cOser que utili-
zan levas amovibles. Bn egte ejemplo, & citada tuerca se indica
en 23+ El contorno de cada una de las levas 20y 21 es ssguido
por un rgano palpador 24, respectivamente 25 Bl Srgano palpa—
dor 24 estéd constituido, en el caso particular, ‘pox una palanca
osclliante alrededor de un punto fijo‘gﬁ ¥ cuyo extremo inferiox
21 viene a tomaxr apoyo contra un tornillo de reglaje _2§ encdja—
do axialmente en sl extremo 29 del vdstago Q. Una clavija 30, fi-
jeda transversslmente en el vdgtago 9, =s atraiga por un resorte
ﬁ;_ enganchado al bastidor 3_g que encierra sl me canigno de mando.
41 ejercer este resorte 2; una traccibén sobre el véstago 9 ase-
gure el mantenimiento dei extremo superior de la palanca palpado-
ra 24 contra el perffl de la leva 20Q.

El 6rgano palpador 25 estf constituido por un botén impul gor
en forma de vistago axielmente guiado por una piegza tubular 2.7&
¥y cuyo extremo inferior 34 viene & tomar apoyo oontrs una placa
25 fijada lateralmente contra el vdstago 3¢ Un resorte 36 engan—
chado, de una parts, al ‘ba stidor 2_& I de otra parte, a esta pla-
ca 35y tiende a hacer girar el véstago § =n sentido antihorario
respecto a la figs 23, reochazando asi al palpador 25 contra el
perfil de la leva 21, 8in uds se comprende asi qus dando un per-
fi1 d=terminado a las levas 20y 21 se puede Provocar toda una -
sucesién de desgplazamientos del marco & segfin «l motivo que se

desgea pinchar sobre ei tejldo 8, Cuando las levag _g_Q'y 21 han
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efe ctuado una revolucibn completa, comienza Un nuevo oiclo.

El arrastre en rotacién del 4rbol porta—levag 22 pusde ha-
cerse por cualquisr mecanismo intermedio apropiado, por ejemplo,
a partir del mecanismo motor de la méquina de coser l. En el
ejemplo repre sentado, el arrastre del &rbol 22 se hace a par-
tir del 4rool §_{_ situago en la perte inferior de la miquina de
coger L y destinado principalmente el arrastre de la lanzaders
de vsta méquina. ¥obre este 4rbol 37 estd fijada una polea su-
pleuentaria 2§ en 1a cual ssté montads una correa 39 arrastran—
do una poleg 40 fijadas al ext:emo de un tornillo tahgente 4l
que engrana coh une ruede 42 llevada por una placa que sirve de
sOporte al conjunto del mecanigno de arrastre del 4rbol porte-
levaé 22¢ Bsta rueda 42 es solidaria del pifibn 43 engranando
c'on una rueda 44 que a su vez es solidaria de un pifién 4% que
arrasira a una rueda 46 fijada en el extremo interior del 4rbol
porta~levas 22. En este conjunto y por el hecho de 1a pre sencia
de la correa intermedia 39 entre el 4rbol motor 37 y el torni-
1lo tangente 41, la sinoronizacién no ss absoiuta entre los mo-
vimientos de la barya~aguje 47 de la méquine de coser 1y dos
movimisntos dedos al marco _5; ¥in embargo, como la demultiplica-
cibn es nuy elevada entre el 4rbol 37 y el 4rbol portar—lévas 22y
loe desplazamientos del marco 5 son débiles entre cada pinchado

d¢ la aguja 7, y el mecanigno puede i‘unciona}r.perfectamente aun

sin sincronizaciln abgsolutas Se comprende, sin embargo, que se
podrfa reemplazar el arrastre intermedio por correa 39 por un
arracgtre gin decslizamiento por cadéna y pifionese © por engrana-
jes 0 aun por un mecanismo de arrastre por sacudides, por ejem-
Plo por rueda de trinquete. 4sf, log movimientos del marco 3
podrfan ser sincronizados con 10s movimientos de la barra-aguja

41y de suerte que no sea impartido movimiento alguno al marco



263518

=2 Qurante el pinchazo de la aguja z. Bn 21 o2e0 de utilizer un
‘mecanismo de rueda a trinquete, el .pihchazo de ia aguja se ha-
ria Jurante gada ‘biempo de detencidn de la rueda a trinquete.
Podrfan ser imaginadag numerogas variantes del digpositivo
B de mande antes descrito. 4s{, en lugar de prever dos levas 20y 24
independientes y eventualmente intercambiables entre s, se po-
drfa dotar al &rbol porta~levas 22 de uné leva doble pre sentan—
do dos perfilesy uno coopeérando con el palpador 24 y el otro con
el palpadorvgﬁo
10, También sé podrfe dotar a sste dispositivo con un mecanig-
mo de cambio de velocidad o de un variador continuo de velocidad
permitiendo eleglr diferentes relaclones de arrastre =ntre el 4r-
bol motor de la méquina de coser y el Arbol porta-levas 22. Ade-
né s, este' drbol motor, en lugar de ser el 4rbol 3] de arrastre
1%, de la lanzadera de la mfquine de coser, podrfe ser cuslquier o-
tro drbol que comprenda esta miquina y, eventusimente, directa—
mente el propio 4rbol del motor de la méquinae
En lo qus conclerne al marco S en sf, puede ser elegido de
cualquier forma segﬁu_l el género de trabajo que se desee efectuar
200 con la méquina. Bl marce %, en luger de constituir un conjunto
rigido » indesmontable con el brazo 5O que lo vincula al Jobile
brazo 14 por intermedio del eje de articuilacidn ;1_§, podria eos
tar fijado de manera amovible y reglable a este brazo E0 pare
permitir un cambio de orientacibn del marco con respecto al bra-
25 z0 50, de manera qus sea posible cambisr la direccidén de 18 o0
tura por désplazamiento angular del marco T con rsspecto al bra—
20 50. Asi, cuan:io €l digpositivo fuera utilizado por ejemplo
para el zurcido, después de haber tirado hilos paralelamente a
si mismos y transversalmente al agujero a cerrar en las piezas

30 a coser, por desplazamiento transversal del marco % con res-
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pecto & la placa de agujero de aguja 4, bastaria hacer givar

902 al marco % con respecto al brazo %50 para tirar ana nusva
seris de hilos paralelamente & si mismOs y trangversalmente al
agujero a cerrare .ff.-oé hilos de la gegunde serizs se cruzarian
pu€s a 902 con regpecto & log hilog de la primera series |

El tornillo de bloqueo 16 permite tambidn cembiar 1a posi-
cibn de trabajo del marco 2 :fijaAndo al doble brazo 14 en dife~
rentes puntos a lo largo del vAstago 9. Gomo variante, ests
tornillo de bloqueo 16 podrfa ser reemplazado por un dispositivo
de fijacibn rdpida comprendiendo, por ejemplo, una clavije lle-
vada por la parte tubuwiar ;ﬁvy sometide a la aceibn de un re-
sorte que la impulsa transflersalmente al interior de la parts
tubular 1%, de suerte que su extremo en®ja en un taladro ra-
dial practicado en el vdstago 9. Varios taladros radiales po-
drfan ser practicados en el vstago 9 pare permitir fijar el do-
ble brazo 14 =n varlos puntos a lo 1argo de este vAstago 9o Eo-
ta elavijna de fijacidn estaria provista de prensidn por medios
que la permitirfan retirar f4cilmente del taladro en el cual es
tuviera encejs da.

Es de notar, ademés, que el resorte 19 no es indispansable

7 podrfa ser suprimido. El peso del marco 5 es, en efecto, sufi-

.ciente para que permanegsca aplicado contra 1a placa de agujero

de aguja 4 de la miquina de coser durante el funclonemiento del
digpositivo,

Debido al hecho de su amovilidad, el brazo doble 14 puede
ser éeparado fécilmente del véstago 9y de susrte que la méquina
de cOsger puede ser utilizada para trabajos ordinarios de costu~
T8, no estorbando en nada estos trabajhg o1 resto del disposi-
tivo de mando montado sobre 1a caxra posterior de la miquina de

cOser. CQuando se desee efectuar una cogtura a punto de ornamen-—
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t0, un monograma 0 un ojal, por ejemplo, s suficiente gncajar

el estrivo 14, 15 sobre el véstego 9 y bloquearlo con ayuda del
tornillo ;é.‘geguidamente se ingerta el tejido entre los dos a—
nillos 6 y Lo Después se fija un Juego de levas 20 y 21 de de-
terminado pérfil, correspondiente al trabajo que sge désea efec—
tuar,. sobfe el £rbol porta-levas 22 al cual se realiza el acce—
s0 por la abertura de una cubierta 48. las levas 20 y 21 son
llevadas & su posicidn inicial, es decir, de principio de ciclo,
despufs de 10 cual puede ser puesta en marcha la méquina de co-
gser, provocando las levas 20 'y 2l degplazamientos del marco %
que determinan la costura automftica del punto d= ornamento ele—
8140, De preferencia, cuando se trata de puntos de bordado, de
monogrémas 0 de Ojales, la méquina ds coser es reglada para efsc-
tuar une costura a punto sn zig-zag que se repetird a todo lo
largo del trazado del monograma u otra figura ornamental,

gon up tal digpogitivo de mando, no puede producirse ningun
dealizamiento iatempestivo entre el tejido 8 y 1a posicibn de 1a
aguja 3, de suerbte que s agsgura la reproduccidn exacta del or-
namento elegidos

Dado vque los movimientos del tejido 8 estén mandados de ma-
nera pogitivay las garras del trangportador havitual de la wd-
quina de coser no tienen ya efecto alguno y estén, de preferen—
cia, recubiertas por una placa de proteccidn 49,

Bn la preceddnte descripeiln se ha supuesto que el digposi-
tivo de mando positivo de las piczas a coser constituye un acce—
sorio montado después de golpe sobre una mfquine de coser ordi-
naria. Se sobreentiende que esgte dispositive de mando pusde tam-
bien estar incorporado en =l interior del bagtidor de una méqui-
na de coser y formar paj:te integrante de la migma, sea del tipo

de brazo librey, como la reprecentada, O As base planae
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.  Eg tambidn de notar que este dispositive podria sstar Pro~
visto de medios que peraitieran hacer variar la amplitud de los
movimientos impartidos al marcd 5 por un Juego de levasg dado 20
y 2i. Tales medios podrfan, por ejemplo, congistir en una corre-
defei mantada en la palanca 24 y susceptible de ser fijada en Ji-
versas posiciones, cuya corredera llevarfa sl eje 26 de articula-
clén de esta palanca 24 que pivotearia asi en 1a corredera.

& podria pués, por desplazamiento del eje de oscilacibn 26,
hacer variar la relacién de transniéién de la leva 20 al marco

Bién entendido, ques =1 monfaj-e indiedo no congtituye né g
que un ejemplo, y que pusden ser utilizados todos l1os demfs mon—
tajes de palancas 0 excéniricas ds que se d0ta a lag méquinasg
de coger,para hacer variar la gmplitud del movimiento dado para
una levas Bgtos medios constardn, de preferencia, de wn Grgano
de mendo manual que permita reglar esta amplitua éun durante la
marcha del mecanismo, pudiendo mer reglade la amplitud de log
movimientos indepeniientements para log movimie ntos transversg-
les ¥y para log movimientos de avance y de retroce so.

Todavia como variante, este diepositivo de mande podria ger
independiente, desle el punto de vista de arrestre, de 12 miqui-
na de coser. Podria estar previgho un motor eléctrico especial-
mente para s marcha, cuyo motor podrfa ser, por sjemplo, del ti-
po sincrono y estar mandado Por un contactador particular que
podrfa estar combinado o no con el contactador hapitual de mando
de la mdquina de cOsers

Bn el ejemplo reprssentado en el 3ibujo, se ha supue sto qus
la puesta en marcha dei dispogitivo de mando positivo de lag pie~
zas & coser, agf como de la méquina de cosger, estdn mandados poy

un contactador Bl fijado al basgtidor 32 e insertado en uno de
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los hilos 52 de alimantacién del motbf de la miguina de coser,
regpe ctivamente del motor de arrstre del dispositivo si este com-
prende un motor particular.

Este contactador BL estf esqueméticamente representado ba-
Jo forma de contactador a botén impul sor ﬁ llevando uno de los
contactos B4, mientras que el otro contacto 55 estd soportado
pPor el cuerpo del contactador 51, de manera de egtar aislado del

atmazén o bagtidor 22« Egte contactador 5l a botén impulsor 53

A queda enganchado cuando & ejerce una pre sifn gobre el botén 53,

$in embargoy; el extremo interior del migmo se encuentra, en PO~
sicifn enganchadas, sébre la trayectoria de un espoidn '_;’i lleva-
20 por el &rbod porte-levas 22 de manera de ser rlechazado a8 po~
sicibn desenganchada por ests agpolén %6 dsspués que ol 4rbol
22 ha efectuado una revolucién completas

El extremo interior 57 del Eotdn impul sor B es sldstico de
manera que sea posible ejercer una presidn contrz el botén 52 a
pesar de la presencia del egpolén % cuando el .énganche del con—
tactadore 4 este fin, en el ej-emplo de scrito, el extremo %[ del
botén impul sor 53 puede deslizarse por el interior de &ste con-
tra la acciln de un resortz 8. Bien =ntendido que este contac—
tador 51 estd dotado ds los medios de bloqueo habituales (no re
presentados) asegurenio el mantenimisnto del botén impulsor &3
en posieibn enganchada en tanto que el espolbn 5 no haya venido
a rschazar a dicho impulsor 52. Este contactador 51 permite pués
ha cer funcionar la méquina de coser y el dispoSiti.VO de mando del
marco 3 auranté un ciclo completo de lag levas 20 y 21, doetenién~
d0s3 lé méquina autométicamente cuand? el clclo ha terminado des
pubs de una revolucifn completa de las levas 20 y 21.

la presencia de este contactador 51 es muy prédotics por sl

hecho de que detiene automdticements la mfguina cuando sge ha
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pinchado enteramente un motivo de bordado, monograma u otro.
Quede bien entendido, gin embargo, que sste contactador Tl no
es indicpensable y que seria POsible mandar la puesta en marcha

y la parada de la méquina ds coser por su habitusl contactadors

N 0 7 4

Hecha la descripcibn del presente invento s hace constar,
que esta solicitul se acoge a la prioridad de la solicitud ge
patente suiza N& 82,290, depositada el 24‘de Diciembre de 1959,
y que s deelarén eomo nusvas y de prOpia_invencién lag reivin-
dicaclione g sigulente gt .

lo= Digpositivo de wando pOsitivo de piezas a ser cosidas
en una méquina de pOser (1), comprendiendo un marco (5) de S0~
porte de las piezas a cﬁéer (8)y caracterizado por
comprender un me caniemo destinado 2 arrastrar el marco (5) bajo
la aguja (3), principalmente péra pinchar puntog de ornémento,
cuyo me cani smo consta de un véstago (9) susceptibla de deélizarf
se axialmente y de girar sobre sf mismo en cojinetes (10,11) so-
lijdariogs de la m5qu1na de coger (1), llevando uno de 1os oxtre~
mos (13) de los d0s (13,29) de este véstago (0) un brazo (14) jel
que un extremo (i7) estd articulado al marco (5), habiepdo dos
levas (20,21) impul sades por un mecanigno de errastre (3&6-46) (
actuanéo respectivamente sobre d0s palpadores (24,25) de log u~
no (24) transmite log movimientos axiales al véstago (9) ¥y el -
tro (25) 1os movimientos de rotacifn, cuyos movimientos se tran e
forméﬁ en desplazamiento transveresal y de adelante a atrdg qel
nmareo (“).

20~ DlspOsltiVO, segln la rPiv1ndica016n ly, caracte =




rizgdo porgue el brazo (14) estd formado por un estribo
montado de manera aﬁovible y }eglable sobre el védgtago (9).
’3,-'- Digpositivo, eegln las reivindicacionesd y 2, c a -
racterizado porque este estribo (14) comprende una
e parte tubular (15) destinada a ser encajada‘alrededor del vég-
tago (9), heviendo un tornillo (16) que permite bloquear este
estribo (14) sobre el vAstago (9)- en diversas posiciones axia—
lesy angulares. ”
4 o bispositivo, segln la reivindicacién 1, ‘c aracte~
1Q. rizado porque gu mecanismo (20-22 y 38—46) es en si impul-
8240 a partir de un me canisno motbr'(37) de la méquina de cOser
(1) L ‘
Ty DigpOsitivo, segln las reivindicaciones 1y 4; car ac~-
terizado porque el marco (5) es arrastrado en sincronis
15, Mo oon. el macenigno motor (37) dehla nédquina, de suerts que no
gsea impartido al marco movimisnto al guno durante el pinchado de
la aguja (3)e
6o~ DigpOsitivo, seglin la reivindicacibn 1, car ac t o -
rizado porque comprende un resorte (19) dispuesto entre el
20 brazo (14) y el marco (5) para aplicar continuamente =1 mearco (5)
contra'la placa de agujero de p= 50 de aguja (4) de la méquina de
eoser (1)
7.4 Digpogitivo, seghin la reivindicacién 1, caract e~
riza d o porque comprende un contactador de mando je circui-
25, to eléctrico de alimsntacibén del motor de arrastre de le méquina
de cossr, respectivamente del digposgitivo, habiendo medios gue
provocan el desengenche automdtico de este contactador despuds
de que las levas hen efectuado una revolucibn completas
Bom DiSpOsitivo de mando pogitivo de pilezas a ser cosidas

300 en una mégquina de bosgr¢



- 13

263218

Segln se describe y reivindica en la presente memoria
gue consta de trece hojag folladas y mecanografiadas por una

sola cara y de una 14mina de dibujoss

Madridy a 23 de Diciembre de 1960
BEFINA S A |
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