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INVENGION

por PERFECCIONAMIENTOS EN EL PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO
REALIZADOR DE CIEREE DE BSPACIOS & CTELO ABISRTO MEDIANTE )
TABLEROS MOVILES Y ORGANOS DE APOYO OCULTABLES’, & favor de
le firms monegasca INTERNATIONAL NAG GREGOR ORGANIZATION
(1. oG Oe)y domloillada en MONTE-CARLO (Prlncipado de Ména-

co)y 3, Avenue Salnt-Charles”
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MEMORIA DESCRIPTIVA

la presente invencin se refiere a perfeccionamientos en
el prOQeaimient.o ¥y dispositivo realizador de cisrre de esgpa~
- ¢10s a clelo abierto mediante tableros méviles y orgenos de
epoyo ocultablesy . pudiendo ser dichos espacios pertene_cientes

a instalaciones fijas o méviles, talesg como hangares, bodegas

de navios, véhiculos, etcey ¥ se aplica mds particwlarmente

& 10s dispositivos provistos de caminos guia o0 de rodadura

sobre 1os bordes del #spacio a cerrar, parae permitir que los

tableros se desplacen rodando o desiizéndoss a partir de, 0

hagia un, espacio donde gquedan ordensadamente colocadosy dig-

Puesto en uno 0 en 10s dos extremos de la abertura a cerrar, |

Es conocido equipar estos c2minos de guia o0 de rodadura

con 8rganos de apoyo o0 de goporte coni:raibles u ocul tables,

cooperando estos Srgenos con 10s tableros de cisrre & fin de

subirlos o bajarlos para permitir gplicarlos sobrey o ser
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desprendidos de sus juntas de estanqueidad cuando estdn en posi-

cibn de cierre, habiendo previstos medios de maniobra de diteren—
tes tip0s para mandar geparada o simul tdneamente el movimiento
de estos Organos de 8pOyo escamoteable ss

Cuando estos tableros estén en posicibn de clerrey conviene,
principalmente en las instalaciones méviles, tales como calas
de navio, i‘.@edlrv'ﬁodo movimiento intempestivo de estos table~
Y0s s0bre su camino de rodadura o de gufa, si se quiere estar
asegurado de una perfecta egtanqueidad de._'j. digposgitivo & Godo
lo largo del borde de 1a aberturas As{, havitualmente ge preven
medios de fijacién o de eneergojamiénto que Vienen a situarse
¥y bloquear desp_u_és‘que 1os tableros son bejados sovre su junta

de estanqueidads Egta operacifn de fijacibn o do encerrojamien~

t0y que °s précncamente Obligatoria para 1los tableros de e 800~

tilias de las bodegas de navios, es largay y lleva consigo por
ello una pérdide importente de tiempo, tanto en la ap ertura como
en el clerre de las bodegasé o
- También la invencifn trata de un procedimiento que tiens
POr Objeto suprimir este ingonveniente, simplifieando el conjun=
to de maniobra s u Operaciones a efectuar cuando la 0010cz0idn
0 fuera de la colocacién ordenada de 10s tableros de eierre,
©s deciry cuando se ¢0loc3n en su sitio de aplicacibn o0 cuando
se log lleva & colocacidn ordenaga retirdndolos de ia abertura
8 cubrire

Bste procedimiento es brincipalmente notable en que asoeia
& 10s precitados érganos de apoyo, o a sus nmedios de maniobra,
medios de fijacibn o de encerrojamiento dispuesios para inmovie
lizar dichos tableros, en posicidn de clerre, sobre sus caminog
de rodaduras, y mandedos POr los referidos 6rganos de apoyo o

sus medios de maniobras




Asf, como se verd seguivqamente,b se pueden u‘ui.’l.iza_r como me—
dios de fij'acién ganchos, picaportes, pesiillos, anillos de hie-
rr0, Viginbarrds, etc., mOntados sobre 1os Srganos de apoyo eg-
camoteables pﬁ:é citados 0 sobre gus mediog de maniobra o indepen—

5e dientemente de esios Gltimos, y cooperando en Do sicifn de ence~
rrojamiento eo:i s2lientes, srmellas, dedosy rebordesy etc., pre=-
Vistos sobre 10s tableros. :
En particular, segﬁn un primer m;_:do de realizacién de_ la i_.n?
Vencibn, se utilizan piezas combinadas, pivoteantes o deslizantes,
10. formando una partey la swerfisie de apoyo o el precitado 50p or-
“ te escamoteable, y por Otra parte el 6rgano de fijaeidn o de en—
cerrojamiento asogiados _
_ Practicamente, muy numerosss variantes pueden ser imaginedas
& partir del procedimiento antes indicado, segfn el tipo de br—
is, gano escaumoieable provisto y la manera por la cual estos Organos
escamoteablss son mandedoss En efecto, estos érganos escamotes~
bles pueden estar constiktuidos, sea por superficiss de apoyo,
plaguetas 0 anflogos, formando, en posiciln aizada, una parte
de i0s caminos de rodadura sobre 10s cuales se desplazan los ta-
20, bleros de cierres sea roldanas de rodadura propiamente dicha, so-
bre las cuales ruedan directamente 10s tableros por sus bordes
infer:!.ores 1ongitudi_nale_s; Bn los dos casos, »e'stos 6rganos de a-
pPoyo pasan a travds de orificios previgtos en los bordes 0 cami-
nos de guia de ia abertura a fomar, ¥ sa movimiento propio pue-
25 de ser un deslizamiento vertical, un besculamiento airededor de
un eje situado.bajo la superficie de l0s caminos de rodadura, o
todavia, una combinaciln de estos dos movimiento s. |

Ademésy estos 8rganos de apoyo escamotesbles puedsn ger man=

dados separadamentey por ejemplo por gato.s individuales, maﬁive— :

30, lag a mano, etes', sea simulténeamente POr medlio de varm s de
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maniobra comunes dispue stas ba,w_J.os oaminos de rodadura y ac-

WY
‘ \\J}!

¢i0nando, por un movimiento de traslacibn, todos Los 6rganos de
apoyo escamoteables que estén situados en un mismo borde de la
avertura a cerrai. En cada casp se pueden é,soeiar 6rganos de en-
cerrojamiento o de fijacién, sea & 108 bxganos de apoyo escamo-
teables; sea a su medio de maniobrz, de tal suerte que efsctfien
movimientos similares a los ds estos rganos escamoteables, €g
decir, movimientos ascendentes y descandentesQ_ al mismo tiempo
que esgtos ;__6rgan0s esoamotqaﬁle Sy sea movimientos combinadog e~
vehtuglmente diferente 8y O de sentido inverso, de manera de en-
cerrojar y aplicar automiticamente 10g tableros sobre s ;]untav
de estangueidad cuando los 8rganos escamoteables egtdn en pogi=~
cibn baja, y liberarlos seguidemente, siempre autométicamente,
& estos migmos tableros, cuando 10s 6rganos escamoteaples estin
en posicibn altae ‘ _

la invenciSn trata igusimente de un dispositivo de clerre
eon tableros méviles rra espacios £ijos 0 méviles a cielo abier-
t0, tales como hangares, bodegas de navios, venfculos, otc., del
tipo precitado, estando .arreglado _este dispositivo_, segin el an-
terior procedimiento, y sisndo principalmente notavle porque lle-
Ve asociados a 1los referidos medios de apoyo, 0 a sus medios de
maniobra, medlos de fijacién o de encerrojamlento dispue gtos pe=
T2 lomovilizar a k0s expresados tableros, en posiciln de cierre,
sobre sus caminos de rodadura, y mandados POr dachos Srganos de
8p0oyo © sug medios de maniobra.

Se puede naturalmente mandar los movimientos individuales

¢ simulténeos de 1os diferentes 6rganos de apoyo escamoteables

con sug brganos de encerrojamlento asoslados, por todos 10s me=
d10s que nan ven1do a ser olfsicos en este dominio de la técni~

cay es deciry por gatosy, motoresy, manivelas g mano, etee,
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individusles 0 aun por 6rganos de reenvio tales como barras de

maniobra, oablesy cadenas u 0tros aceionados a partir de un 6re
gano motor comfn; gato, motor eldctrico, cabria, mistil de car-
gay etos ‘ . ) _ , ‘

La invenciln trata en fin del lag ingtalaciones fijas 0 mévi-
leg de t0dos los tiposy bodegas de navios, hangares, vehiqu.OS,
etcey 2 cielo abierto, provigtas dé dispositivos de cierre de ta~-
bleros méviles del tipo precitado.

Otras caracteristicas de la invenci8n sparecerén en el curso
de la siguiente descripeiln refiridndonos & los dibujos anexos
dados Unicamente & titulo de ejemplo no limitativo.

Bn los dibujoss _ »

la figs 12 muestra esquendticamente en corte y elevaciln wn
digpositivo de clerre de tableros méviles arreglado segfin un pri-
mer modo de reslizaciln de la invencifing

La figsv 2% muestra en detzlle, a mayor escalay 10s 6rga;10s
de apoyo escamoteables formando ios éxrganos de encerrojamiento
del modo de realizacibn de la figs le; |

La fige 3% es un aorte seglin la 14nea IIT~IIT deli detalle de
la tig, 28; | | |

la fige 42 muestra, en corte y elevacidn, el detalle de una
variante del digpogsitive de 1a fiéa 12, ‘

la fige 3® es un corte segfin la 1insa WV de la figs 48;

La fige 68 muestra esquemdticaments en elevaciln un digposi-
tivo de cierre de tableros mbviles dispuesto seghn otra variane
te aun; ' »

la fige 72 es un corte de detalle segfn la linea VII;VII de
~la figs 68j o | o

la fige 8% es una vista gnéloga del dispositivo de la fié.

68 mostrando los tableros en posicibn desencerrojsdas




Do

10

15,

20

250

30,

a ) e
p oo Wl Ay

la fig. 9% ss un corte de detalle ;Zg&ﬁ 12 1{nea IX-IX de
1a fige 8 o

La fié. 102 es una vista por encima, y con arranque, del dis-
positivo de las figuras of y 88; |

La fige 112 muestra esquemiticamente, en corte y elevacién,
un dispositivo de cierre segfin todav:{‘av otra variante; v

la fige 128 es un corte longitudinal de detalle del disposi~
tivo de ia fié. llg; ,

La fiéa 138 es un corte segin la lfnes XIII-XIII del detalle
de 1a fig. 108 ‘ | e

la fige 14¢ muestra aun otra variante del disgpisitivo, vigio
en el‘evaciﬁn_; _ |

La fige 138 es un corte segfn la 1fnea XV-XV de la fig. 148;

la fige 16 muestra en elevacidn otra variante del digpositi-
vo; ~ o . .

La fige 172 es un corte segln la la linea XVII-XVII de la
fige do8; o |

La figs 152 es un corte segln 1la 1fnea XVIII-XVIII de la fige
1783

la fig, 198 ilugtra esquemétieamenfe en elevagi6n Yy en escala
nfs pequefia una variaate del digositivo de la fige lof;

La figs 202 es una vigta de conjunto, :esciuemética Yy en eleve-
cidn, de un dispositivo segln todavia otra variante;

La fige 2182 es una vigta de detalle, en eLevaciln, de una va=
riante de la fige 208; |

la fig, 22% es una vigta de detalle en elevacibn de otra va~-
riantes A

la fige 23% s un corte segln la 1fnea XXIII-XXIII de ia fige
228, e

la fige 248 muestra esguemdticamente un corte en elevacidn
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de un digositivo de cierre segln todav.{a/ otra variaute;
la fig~.' 258 es una vigta de detalle, en corte y elevacidn, de
Otra variante del dispogltivo; _ _
la fiéa 208 es un corte segin la 1fnea IXVI~XXVI de ia figs
s, 2585 | : |
la fige 27% es una viste por encime de 12 variante de las fi-
guras 258 y 208; 7
Lasg figuras 262 a 308 ilustran eséuemétioamente el modo de
funcionemiento del dispositivo de las figuras 2% a 2(8;
10. La :Eig}. 542 muesirs esqueméticamente, en elevacibn, wna ve~
riante del dispositivo de la fige 218; _
la fig¢ 722 es un corte segln la lfinea XXXII-XXXII de 1la fige
3183 | "  ) ' |
‘ - la fige 332 muestra esquemétieamente en elevacibn un disgpositime
15, vo segin todavia oira variante;
la fige 342 es una vista lateral de la variante de la fig, 338;
la fig, 32 mue stra, de una wanera esquenética, otra varian‘he(
representada en una posiciln correspondiente & ia svertura del es-
pacio a cerrar; . ' ) _ ) ‘
200 lag figuras 362 y 3(2 son vistas andlogas mosgtrando dos posi=-
ciones sucesivas del dispositivo de la fig. 352 mieniras ejecuta
eL movimient0 correspondiente al cisrre de ila bodega 0 de un esgpa-
cio andliogo; | |
La fige 382 eg una vAi’s't‘:a .similar mostrando el digpogitivo en
250 la posicibn correspondiente el cierre de 12 bodega o anidliogas
la f£igs 392 muestra el mismo dispositivo visto de perfil;
La fig& 408 es una vigta esquemdtica de una bodega de navio
corrada por ftableros provistos del digpoeitivo conforme & las Fi-
guras 352 a 3985

30 La figs 418 muestra de una manera ssquemética el moio de



realizacibn del disgpositivo utilizando un solo sistewa de peque—
fias bielas; |
la fige 42% muesira de una manera esquemdtica, y en corte
transversal segn la ifnea II-II de la fige 448, el caso de em-
Se pleo de un camino de gufa mévil en altura; '
' La fige 438 os una vista similar a la fige 428, tomade segfn
la 1inea III-III de 1a fige. 448, mostrando otra posiciln del pre-
citado camlnode gufa; y
la fige 442 es una vigta en elevacifn correspondiente al dig«
10, positivo de las figuras 428 y 432,
' Begln ei ejemplo de las figuras 18 a} 32, un dispositivo de
clerre destinado a cubrir o0 descubrir un esgpacio a cielo abierto,

%al cowo la bodega de un navio, o endlogo, L comprende tableros

LJ;,' 2, o o Pn méviles rodantes por roldaz;as 0 rodajas 2 sobres

1%, 'eamiﬁbs de gu‘.{é'o de rodadura 3, previgtos en cada 1lado dé ia abert
ra superior 4 del sspacio _J_._. Eétos tableros, que son accionados por
medios clésié@s (no represéntédos) puedieny de una maners habitual,
Venir & colocarse ordenadamente en un espacio complementario 3 pre-
Visto en uno de 10s extremds de la abertura 4, despuds de naber

20, basculado a la vertical, como se ilustra esqﬁemétioamente en tra-
z0s wixtos en B? en la fig, 18;
las rodajaé de rodadura 2 de sstos tableros se encuentran, en
posigisn de cilerre, por enciﬁia de dlos dlspositivos mbéviles 4, A" ’
formandobimuitineamente, segfin ia invencibn, brganqs de apos;o 0

25 | soportes escamoteables yi.érgaaes de fijacién 9 de encerrojamiento
Pare estos diferentes tablerose |

Como se representa en detalle en lag figuras 22 y 38, un dis-
positivo A” estd formado por un brazo o palanca 6, montado pivo-
teante en"i_‘[, por e;]empl_.o sobre el borde de la esiora, bajo el oca-

30. mino &e rodadura 3, y formando por un extremo, O un borde sup e~



De

10.

15

20,

25

50,

rior plano 8, una pieza de apoyo o soporte mévil, para la rod;ja
2 del tab1 ero BPl, Este Dorde superior 8 viendh ingertarse, en 18
posicidn representada en trezos llenos en la tige 22, en una luz
0 un orificio 9 previsto en el camino de rodadura 3, de manera
de venir a a.flérar, Por su cara superior 10, el plalno de sste ca-
mino de rodadura, y formar asi una superfi;ie de rodadura para la
rogaja o roldana 2. .

El brazo & 115va, por otra partey fijade por remacnes 0 bulones
11, una piezam_l_z_ terminada por un garfio 13 que esiéd destinado a
oboperar, en pdéiei&x de enoerrojami_en‘po, éoa un tacod 0 una srme-
ila 14, llevada por el tablero 3is En el sitic del garfio i3 el
cauino de rodadura 3 ostd taladré.do‘por un segundo orificio LD,
destinadp a pe rmi‘t;ﬁ: a aste garfio venir en wliente por encima
dei cauino 3, cuando la operaciln ds encerrojamientos

% Ve que a partir de 1a posicién representada en trazos lle-
nos en la tige 28, la pieza §, por pivoteo alrededor de su eje J
en el sentido de la flechs ;, viens a la posiciBn representada en
_b_'en linea de puntoss Su sﬁperficie de apoyo 10 se escamotea en
107 PTovocando asf el descenso de ia rodaja 2 en ol orificio 8 y
el asplastamiento de las juntas de sstanqueidad e del tavlero (i’:l.g.
38) sobre un borde de estanqueidad en @lientes b, corriendo, por
ejemploy, este borde a lo largo de los caminOs de rodadura ) _

- Slaulténeamente, el garfio _2, basculade en _2" y Viene a cu—-
brir al taco i4 del tablero 31, ‘venide a 4" .

Para iupedir un dewlazamiento norizontal en el sentido de
la flecha F de los fableros en &l momento del encerrojamiento,
por ed necﬂo del cmpuje sjercido por el garfio 13 sobre el taco
14y @ puede prever cualquier sistema de tope sy @ﬁas} Bl ey inmo-
vilizando cada tavlero tal como P1 en su posiciln de encerroja~

nientos Hegln el ejemplo elegido.,ﬁ se prevé un tope de seguridad
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22, digpuesto en sallente sobre e.L oamn.no 2y ¥y fijado, por ejem-

plo, sobre la parte plana §_ de oste camino, que ostd situado en-
tre 10s orificios (dOS) v _5- Egte tope ds seguridad estd colo-
cado de tal suerte que cuando el tablere 2 o0 abate sobre sus ca—
ninos de rodadura, ei taco 0 la armella ;L_ﬁ-_ viene en 14’ contra eg-
te tope 22¢ - |

El mando de 10s diferentes dispo gitivos A. 4’ que estén dig-
puestos de un mismo lado de la abertura 4, ® haice, de preferen—
clay por dos gatos nidrdulicos 19, dispués’ms en cada extremo de
la apertura, y acocionando directémente', por tracciones en senti-
d0 inversoy 10s brazos basculantes p de 10s digpositivos extremos
&£"s Como se representa en detalles en la fige 22y un gato iJ esté
erticulado por uno de sus extremos en 20 sobre un soporte fijo 21,
mientras que su VAstago de pistén 1B estd articulado en il sobre
una pata 10y prolongando hacia aba;;o la pieza basculaute o del dis
positivo A’s Ias piezas basoulantes 6 de 1los otros dispo sl't:.vos
intermedios 4 estén 1ligados entre sf por una varra de manicbra co-
mfin 235 que estd artioulada por sus extremosy en 24, a la parte
inferio:: de los brazos basculantes b de los disgpo sn.tlvo.s de extre~
mo A% A |

‘Naturalments, que o puede substitulr al gato 19 y a la barra
de maniobra 23 POr cualquier ofro dispositivo de maﬁiobra por ce- |
bley oadené, 'ét ce Y9 eventualmente, un s0lo gato de maniobra accio=-
nando Jla barra 23 alternatijamegte por smpuje ¥ tracaeilns

$egln 1a variante de las figurag 48, %2 y 2a, i0s brganos
de apoyo 0 soportes escamoteables egtén congtituldos por punzones
0 puntales 25 que se deslizan verticalmente en orificios 26 del
c2mino de rodadura 3. Un punzén 2% estd fijado, por ejemplo, sole-
dado sobre una op:rédei'?. formada por d0s placas 2], dejando entre

ellas un intervalo en el cual estd montada una rbaaja de gufa 28,
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enmangada sobre un eje 2J que atraviesa estas plaas 2. El pun—
zbn 2% y la corredera _zi"estén vertioalmeqte guiadas, ‘durante su
despié,zamiento, por diferentes placas 30, 31 soldadas sobre los
caminos de rodadura, y delimitando, en combinacibn, una especie
de regusra o0 gollete vertical. las placas 31 de esta regquera, que
estén dispuestas paralelamente al camino d'eﬂrodadu:ta, esién tala-
dradas, frente a las cabezas 32 de 10s ejes 29 de las rodajas 28,
por luces 0 escotaduras 33 quéﬁpermi'ten sl desubntar estas cab e~
zas. ” .. .

Bl movimiento ascendente y descendente de la corredera 31 con
su punzén 2% esté mandado por una barra de maniobra 34 que pag
entre las d0s placas de gn:[a 3Ly repbsa, por ejemplé; sObre roda-
jas de gufa o anélogas 33, montadas por enmangado en ejes 36 en
la parte inferior de, yﬁéntre ias placas fijasy, 3l.

Ila varra de maniobra 25; pressuta, f:pente a ‘.‘Lét corredera 21
un perfil de leva 3], sobre sl cual rueda ia rodaja de guia 2§_ de
la correderas o ve”que,: gracias a esta disgo“sicivén, los movimien—
t0s de trasiacibn de la barra de maniobra 34 provoaan log movis
mieptOS descendentes y ascendentes del punégn 25 que viene, sea a
la posicibn alta representada en la fig, 48, cﬁé.ndo el perfil de
leva de mayor _a.‘ltura 6 encuentra entre las d0s rodajas 2§_3’ 25
sea en posicidn baja escamoteaday cuando es la pa:;:te de zﬁénor'él—
tura de este perfil de leva la que ostd situzda entre lag d0s ro-
dajas 28 ¥ 2% _ » ‘

En”éombixiaci{Sn con este tipo de érgano de apoyo sscamoteable,
= prové, segﬁn la invenciln, un digpositivo de encerrojamisnto
Al, formado por un sstribo o tirante 3_§ éue estd montado desiizan-
té y basculante bajo un orificio 39 déi camino de ;odadura’, Este
tirante, que co termina en s parfé superior por un garfio 40 deg~

tinado a cobperar, en posiciln de encerrojamiento, eon un dedo 0
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tre dos ﬁiacas 42 fijadasy por ejemplo goldadesy bajo la edlora

0 camino de rodadura 3 y delimitando entre silas un corrsdor de
pa so ﬂo Dos gjes fo:n;lanao entretoesa 44 estén fijados entre eg
tas placas en &1 parte inferior, pa,sandé entre estas d0s entre~-
toesas el vdstago del tirante 38 de msnera de ser guiado en sus
movimientos, como se verd a continuacilne

En su parte inferior, el tirante 19 se prolonga por un estri-
b0 0 una chapa 45 que 1lleva en surparf'é inferior una rodaja de

arrastre 40 yy en su parte superior, una entretoesa 41 que for-

ma un toPeMde gufa. Ia barre de maniobra 24 pasa eut:fe las dos

ramas de este estribo 4% y estf guiada en éus desplazamientos

de una parte por las rdidanas 20 vigtas precedentemente y, de o=
tra parte, por otras rodajas §_Eg 'mOntadas en la parte inferior de,
¥y eutre, las dos plaogs fijas-ig'.

La ba‘rra de maniobra 34 manda los desplazamientos del tiran—
te 28 por intermedio de blogques en saliente 49 fijados bajo es’ta
barra y esto de la manera sigulentes on reposo, el tirante 38 es
¥4 en la posizdbn bajs basculada representads en trazos llenos

en 38", siendo escamoteado su garfio sp.peribr 40 en el orificio

39 En esta posicidn repos2 el tirantey por su"evntre.'&oesa &f

sdbre la barra 24 y por su parte media sObre una de lasg dosv en-
treuoesas 0 t0pes _4;& del gollete 0 reguera 43. Cuando la barra
de maniobra 74 es impu.l.aﬁda 0 atraida en el sentido de la flecha
By el punzdn 22y Visto precedentemente, viene a posicidn baja
es802m0tTeado v émmtﬁneamehte el blogue 49 de la barra 34 viene
a contactar la rodaja de arrstre 46 del éétribo 42, la rechaza
¥ Vviens a insertarse entre esta réé.aja y ol t@e‘ﬂ, 10 que pro-
voca el movimiento del tirante en el sentido de e fiecha jio Be-

te tirante; guiado simulténeamente Dor los topes 44 de la iegta‘—
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ra o gollete 42 vieney poX deélizamiento y basculamiento, hacia
arriva, a la ﬁésici6n repre sentada en trazos mixt0s en la fig. 4%
y engancha, por su extremo 40, ei dedo del tavlero que ha venido
desde 41% a 4l _ |

De prefei'encia, a £in de ob'&ener una presifn de eplicacién
ded tablero sObre su camino de rodadura', cuando el encerrojamien=-
t0, o prevén blogues 49 eld sticamente d eformables, pudiendo eg~-
tar formados egtos bloéaes por 1a oombinaci6n de un blogue de ,
caucho intermedio %0 fijado, emparedado (sandwich) entre d0s pla-
quitas de metal i, “de 1las que una esté %ijada, POTr ejewplo s0i—
dada, bajo la baria 34¢ Se obtiene asi un elemento compuesto, 4o~
tado de una cierta eiésticidad, que pueds aplastarse en el momen—
t0 de su contacto éobre la rodaja de gufa 46 y desarrollar asf
una cierta fuerza de traceién hacia abajo éébre el garfio 40, an
posicibn de encerrojamientios

Natﬁralmente que puedé prever, como en el caso del pri-
mer modo de realizacidn, toda una serie de Srganos de apoyo es-
canoteanl e sy taleé como el 25 y dispositivos de encerrojamiento
as0ciados tales como Al, a 10 largo de un migmo borde de la aber-
tura a cerrar y esto ;}éra el mando simulténeo de varios tableros
névile so | |

Seglin 12 variante de las figuras 68 a 108, los Srganos de
apoyo 0 soportes escamoteables estin consti%'iiidos por piezas 33

llevadas por una parra de maniobra, designada de una maners gene—

ral en 4, eatando formada esta barra de maniobra con varios tra- .-

mos “Aa, -‘54-b; S oyees ligados unos a otros por articulaciones

55 Las piezas 53 llevan, en su parte superior, pliaquitas de ro-
dadura *b formahao lag superficies de apoyo escamoteavles pr-Opla- ;
mente diéhas, ¥y digpuestas (cuan'do 1o s tableros eétén en ﬁosi—

cibn de cierre) bajo rodajas %] llevadas por 10s tableros B
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coaxialmente a sus rodajas de rodadura habituales 2+ COmo sgse re-
Presenta eu detalle en las figuras 72 y 92, so ve due'estas.ro:-
dajas J( estén situadas lateralmente en sdliente con respecto a
los caminos de rodadura 3 dispuestos sn el borde de la esiora 58,
Por otra parte, estas roéajas 0 roldanas 5( pueden estar formadas
por un rodete en saliente previgto en la périferia de las roda~
jas de rodadura 2, rodetes que, on 1a posicibn de rodagura de
los tableros representada en la fige 98, crean, por tope contra
10s caminos de rodadura 3y una gufa lateral para estos tablerose

la barra de mgniobral-ig, con sus piezas de apoyo 53, rueda so-
bre rodajes o andlogas X9, enmangadamente wmontada s sobre SOp o=
tes fijog constituidos pbr chepas 61 fijadas sobre consoias 82
e su Vez fijadas sobre el flanco Vertioal 63 de la eslora, Estas
rodajas X9 estdn dispuestas bajo las piezas 53 que presentan en
este sitio una sscotadura con perfil de leva 6. ¢ De preferencia,
las rodajas 39 pre sentan una garganta perii‘ériéa QQ en la cual
se enceja el borde de egta escotadira o y de manera de formar u-
na gufa lateral para las piezasg de apoyb Be

El borde de wvstas escotaduras 64 estd inclinado para que la
trasiacifn de la barra de maniobra 2 se acompafie de un wovimien=
to.ascendente y descendents de las p:'lezas B cuya ampJlitud co=~
rrecponde al movimiento de subida y de bajéda que deben efsctuar
10s tableros B segfin el principio expussto pre cedentementes

Este wovimiento de traglacibn de la barra 4 estd limitagdo
por 1allongi1:ud de esfas escotaduras 9_4,, que sewterminan en sus
extremods p01' porciones redondeadas 9_5 eoatra las cuales v:.enen a

topar .Las rodajas 39 el final de recorr:.do. En la fig. 68 se ha

indicado en x el recorrido que asf se ovtiene para ia barra de
maniobra ™,

4 1a oarra 24 estdn asociados Srganos de encerrojamiento A2
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consgtituidos por picaportes basculantes bo qus estén montados

pivoteantses sobre los diferentes tramos S48, 54b, B4c,... de la
barra de maniobras Se ha repre sentado en detalle en las figuras
78 y 92 el montaje de estos picaporte s 66 que pivotean 1l0cos so-
bre ejes bf llevados por los trémOS de lé barra H4. Wsi0s pica- |
portes sori solidarios en rotacién de pifiones o ruedas dentadas _
68 coaxiales que engranan con partes de eremallera b _g fijadas
bago dlos caminOs de rodadura. _
- Estas cremalleras 89 tienen una inclinacibn correspondiente
a la de los perfiles de las escotaduras 6;1 de las piezas %3, de
tal suerte que las ruedas dentadas 68 pei'ﬁianecen constantemente
en contacto con estas cremalleras, dliran'be los movimientos ascen-
dentes y descendentes que efectfian los tramos de la barra de ma—
piobra M. »

Los"ﬁioaportes 86 estén dispuesios bajo las ranuras o luces

10 practicadas en lé-eslora I8y de manera de poder, cuando su mo-

‘vimiento de emcerrojamiento, pasar a travds de estas hendiduras

¥y atrapar por sus garfios _L.L patas en saliente (2, dispuestas
lateralmente en 12 parte iﬁfario:c de loé bordesiougitudinales
de 10s tableros Pe

E fur_lciOnamgien‘fzo de esgta variante es el siguientos

~ en posicibn de apertura (figuras 82 y 98) la varra % de
maniob‘ra ost4 en su po siqién iééuierda extreme, lag pieza.;de a
poyo X3 estdn por su 1240 en posicibn alta, y los picaportes 66
en po sicidn baja. El desplazamiento de la varra 54 hacia la de-
recha (flech g) l1leva las piezas de apoyo 3 a posicién baja, 1o
que prbvoca, ﬁ’or las rodajas 5[ que se apoyén sobre las plagui-
tas de rodadura de estas piézas de apoyo, el movimiento de
descenso de 10s fé.'blt_aros P cuyas rodajas de rodagura 2 Gescien=

den en Orificios [3 previstos a este efecto en sus caminog de
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rodadura 3. Simulténeamente, las (;ruedas d‘eﬁte\’f‘aa_géé, en contac-
t0 con las cremalleras 89y pivoteando en el sentid6 ds las fle-
chas hy arrastran con ellag 10s picaportes 56 que bageulan hacia
arribé ¥y Vienen & cubrif las patas|en sa.liexlte _Lg de 1los table~
ros Be | M

En posiciln de apertura o de encerrojamiento se pusde bdlo=
quear el conjunto del digpositivo por cufiks, brochess; 6%c.s para
evitar un retroceso intempestivo de la varra de maniobra nacia
la posiciln de cierre, bajo el efecto de la reacecidn de apoyo
creada por el peso de 10s tableros |sobre las rampas inclinadas
64 de las piezas e S puede taubién prever en el extremo dere-
cho de lag esco*t‘:a&ﬁras _tﬁ, de lag piezas 52, una parte horizon-
tal quey; en ia posicién 35aper1:’ura” no da réaccidn aiguna de apo-
yo transversal de la par‘Ee de 1asA10dajas de rodadura Pe

En posicién de cierrs, un bloqueo dsl conjunto pu'e&e ger rea-
1izado por un picaporte de geguridad tal como el representado
esque-néticemente en 4, 'pe stillo que esté montado pivoteante
en by en uno de los »é}itremOS del digpositivo, y que vigllé 8 cu~
brir; por un pico (o, la pleza de extremo 2. |

la meniobra de la barra 4, o més exac'éé,menﬁe, de las dos
barra s dispuestas en los dos iadoS de la avertura, puede hacerse
Por gatosy; astag de carga, cabrias, elicey ©jerciendo, de prete-
rencia, und tracciln sobre estas barrasi -

Segln la variante de las figuras 112 a 138, los 6rganos de
encerrojamiento o de fijacién de 10s tavleros estén montados di-
rectamente sobre 10s 6rganos de apdyo 0 soportes escamoteablese
Estos Ultimos estédn constituidos por plaguitas [ que son lle-
vadas pOr palancas basculantes (8 griiculadas en 1ao de sus Bx~
Tremos en 19 sobre dos plaquitaé“o bolsillos é_Q, a su vez fija—

dos bajo el camino de rodadura 3 de los tablei'és P. Bn su otro
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extremo lag palancas basculantes ié 113€éﬁihﬂ"déao 81 que g2 en-
caje en una ranura de gufa circular, de perfil axcéntrico B2, ta-
iadradag en un2 pieza para rsenvio a molo de excfntrica 83 monta-
da pavoteante en 84 entre lag d0g placas 0 bolsas 80

Bgtas excfntricas 83 eshin mén&ldaﬂas en rotaci5n por bislas
B85 que estdn caladas en uno de gus extremos en ol eje BL de laz
exaéntrioas 82 y estén articuladas sn gu otro oxtremo gobre una
barra 4= maniobra 86 que corre bajo el camino de rodadura 3 a
todo lo largo del bordes de la abe:turaa -

los Algpositives de encerrojamientd'o de fijacibén 43 de los
tableros eshéh constituidos aqui por simbarras (también llamadas
simarras) =n forma Az végtago 87 atravesanio las plaquitas de
rodadura {{ y formando en su parbe superior un anillo 0 garrucha
86, destinédo a cooperars =n posieibn de encerrojamiento, con el
extremo 89 de 10s ejes 90 de las rodajas de rodadura 2 de los ta-
bleros‘z; 4a cola 87 de éstas gimbarras atravissay con un clerto
juegoy, un orificio 2; previgto en el centro de sgtas places 1L ¥
estd fijado bajo ellés por bwlones 92 atorniliados =n gu exfremo
fiieteado con intsrposiczidn de un resorts de comprasidn 93 tarado.

e ve que on la pogicibn de encerrojamiénto,vrepr@a&ntada en
las figurag 128 y 138, en cuya posicidn la piaca de rodadura (I
ectd omulta bajo el camino de rodadura 3, la simbarra 8] apri—
siona por su anilio 88 =l extremo 89 aml eje de las rodajas de
rodadura de logs tablarog, suminictrando =1 resorte 93 la tengibn
necesaris para aplicar los tableros B sobre el o2mino 3. De pre-
fersnegiay et anilio 88 de la simbarra se encéja =n una gragante
94 prevista en el extromo 89 de log ejés 904

ia barra dz maniobra 80, cuzndo & dagplazea hacla la dzrecha
en =21 sentido de da flzcha ky las excéntricas de reenvio 83 pivo-

tean en =l sentido de la flecka i, 10 gus hace bascular hacla a-
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rriba a las palancas (8 y lleva a Tag plaguitas de rodadura (|

a los oriflcios 3% dei camino de rodadura Jy donde se encajany en
posicibn de encerrojamientb, las rodéjas de rodadura 2 & los ta-
bleros Pe Simultineamente; las s:}mbarras 8( sbn aﬂojédas'y pueden
antonces ser basculadas lateralmente (flecha m de la fige. 1%2) de
maners de libersr 10s ejes de las rodajas de rodadura de los ta-
blerose “ | v |

$o puede, como s representa en la fig. 1ll2, no solamente aso-
ciar a cada i'odaja de rodadura 2 de los tablexros P un digpogitivo
de encerrojamiento _Az del tipo precitado, siné tambien, en parti-
cular cuando estos fa’ulerOS no estén esquipados mds que con un par
de rodajas en uno de sus extremos, prever en el otro ex’cremo' de
®st0s tableros, dispositivos de encerrojemiento AZ3 del mismo tipo
que 10s digpositivos A2y pero comprendiendo solaméhte una simbara
tal como la B que es‘ﬁé montada directamente sobre una exédntxica
de reenvio tal como la Q}_, estando mandado el conjunto de estos
dispositivos 4%3 por ia migma barra de maniobre ég que 10s disposi-
tivos A3. - .

1o mismo que paré 10s diferentes modos de reaiizacidn vigtos
precedentemente, pueden las barras de maniobra 86 ser mandadas por
los més diversos medios, cab‘v_rias, més#ileg de céiga, gatosy etce

Sogfin la variante de las figauras 4% y 4™8, los 6rganos de a—
pOyo O sOportes escamoteables estédn constituidos por plaquitas de
rodadura 96 que estén fijad?.s, por ejemplo soldadas, sobre sopories
formando ;,brrederas 9fs desplazdndose verticaimente a plomo respec-
to a los orificiOS gﬁ-de los caminos de rodadura 3, en correderas
98 fijadas bajo es&dé caminos de rodadurae Patas 29_ fijada s spDbre
los bordes verticales de la corredera 91y sobre lévé d0s carag de
&sta, cabalgan los bordes de la corredera Qg de maners de mantener

transversalmente la corredera 9[ en el plano de deslizamiento.
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Una travie ea inferior 100 fijeda sobre 1@ corredera 98, forma un
tope de de_'cencién para 1a corredera 97 en posicidn béja.

Los movimientos ascendsnte y defsééndente de la corredera 91
en su deslizamieato estén mandados por una barra de maniobra ._L_g_l,
¥ esto por intermedio de una biela 102 y una manivela 103. la bie-
la 102 estf articulada en su parte inferior en 104 sobre 1a barrs
ds maniobra 101, y estd mdntada pivoteante en sﬁ"'ﬁarte supe rior
mediante un eje 105 sobre un elemento de pared fija 106, Fijado
bajo el camino de rodadura 2¢ Bn 10 que concierns a ié“manAivlela
103 estf articulada en sus éx'&i'emos,’ de una parte en LO{ sobre la
biela 102, y de otra parte en _1_O_§ sobre la corredera 9_{.

Unahf“‘escotadura en V, ;_Qg,esté practicada en la cdi'redera 91
para permitir el desplézamiérlto vertical de esta corresdera sobié
el eje 105 de la biela 102

De prefersncia, 1a biela 102 y 1a manivela 103 estdn montadas
sobre su soporte respectivo por intermedio de enilios de caucho
0 ?gilent-bloc” destinados de una parte a volver a coger los jue—~
go; del conju.n%o del digpositivo y, de otra parte, a suministrar
eventuaimente una cierte tensibn para el digpositivo de encerroja~
miento asociado a esta corredera como se verd més adelante. Es
asl que el eje 10% de l1a biela 102 estd enmangadamente montado
en un cubo o camiga cilix1drica _1_59 que esté formado en sus extre-
mos por dos discos 1ll y estéd fijado sobre el elemento de pared
106 Dos anillos de caucho 112 foruando * silent-bloc” estén monta-
dos en cada extremo del cﬁbéi_i_’g alrededar del eje ;_65 ¥ estén
mantenidos separados por una érﬁ:retoesa i1 montada édaxialmente
¥ con un eierto juego alrededor del eje lQﬁ. '

En 1o que concierne sda maniveia 103, esté articulada sobre
dos ejes 10( ¥ ;L_(_>§ por intermedio de !aiiilio cilindrico 114 eon in-

terposicibn entre estos anillos y el eje correspondientsfe mangui-
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4 la corredera 97 estd4 asociz2do un dispositivo de fijacidn

tos de caucho, o andlogo, 1i5.

o de encerrojamientd Ady constituido por una manilla o andlogo
4lb, montada pivoteanfé en su base por un eje 117 sobre la pla—
gﬁita de rodadura 9p. Esta manilia 116 viene a'e'flca;)ar, en posi-
cibn de encerrojamieu’cd, sobre el eiifi;emo 89 de la garganta 94
del eje de la rodaja de rodadura 2 de un téélero B, como en el
240 de la variante de las figuras 112 a 132 antes vistas.

El funcionawmiento de este digpositivo es el siguientes

- a partir de la po siciln de encerrojamiento representada en
las figuras 142 y 152, una %raccidn ejercida sobre la barra de
maniobra L0l hacia ia derecha (flecha p) piov0ca el basculamien—
to'de la biela £02 en el sentido de. didha flecha y, por el juego

de la magivela iO s la subida de la. corredera Y{ y de las roda-

- Jas 2 ded ‘aablei-a"_rf_, hagta el momento en que la plaquita de apo-

yO © de rodadura Yo aflora la superficle del céuino de' r0dadure

3. AL final de este wovimiento, la manilla 1i6 e encuentra deg
Iﬁrendida del extrsmo 92 del eje de la rodajé.h_g. Su eje de pivoteo
;L_J._Z estando 11geramenté dec2lado con re spec'toma su plano, como

56 >repre senta en la fige 178, esta manilla bascule entonces por

S1 propl0 peso hacia el exteriory y viens a la posicién repro son-
%ada en puntos en 1lo”’. Es detenida en esta posicifn inclinada
por un rodete 118 bméan_u{:illp que bordea el orificio 95

Lla maniobra en sentido inverso de 1a parra L10OL provoca la ba-

‘jada de la corredera 9{ y el ascawoteo de la plaquita de apoyo 96,

gimulténeamente, la méhilla. ;_J_._g, por esbe movimiento de descensd;
se encuentra autoudtiosments llevads & la posicién derecna por
topar en el canutillo };_g y se encéja de nuevo gObre el extremo
de las rodajas de rodadura 2 del tableros

Naturaimente que se pusde sin inconveniente combinar lg
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gimbarraiél del dispositivo de encerrojamiento 43 antes vista,
con ta corredsra 9 de esta variante e inversamsrite, montar la
menilla 11lo del dispositivo A4 sobre el tipo de Srgano de apoyo
escamoteéﬁie basculante de lé. variante de lag figurag Ll2 g 158,

Es con esta idea con la que se ha concebido la variante de
las figuras 1of a 182, en la cual la manilla 11o de un digposi-
tivo de encerrojamiento A4 estd asociada a un 6rgano de apoyo es-
camoteable Yo llevado porﬁuna corredera de despiazamiento verti-
cad 9, ané.ioga a la de las figuras 148 y 1%, &in emobargo, en
esta‘variante, los movimientos verticales de. 1la corredera estédn
mandados de una manera sengivlemente diferentes En efecto, la
biela i02 que es accionada por ia barra de maniobra i0l, esté
montada pivoteante sobre su eje 119 en un cojinete 120 fijado go-
bre un elemento de pared Verticai'}_é_".gs“Este eje 219 eﬁmangado en
su cpjine“d.:e 420 por intermedio de anillos de .bronce o anéliogo
422 lleva, en su extremo, una manivela excéntrica 123 sobre la
cusl esti montada loca una rodaja 124 alojade en un orificio 125
de la corredera 9f. ' | o

De preferencié, esta rodaja estd montada sobre la manivéla l.
123 por intermedio de una anilia de o8ucho L2, formendo ” gilent-
bloc” y destiné,do} como en el caso de ia variante de las %igu:ras
1455' 138, a asegurar el volver a atrapar juegos y & suministrar
la tensibn de aplicacifn en la manilla 4106, cuandov el encerrojo-
miento, -

$in necesidad de més explicaciones se Ve que el basculamiento
de la biela 102, arrastrada por ia barra de maniobra 1Ol en el
sentido de la flecha Ps a partir de la posicibn repreééﬁtada en
la fige 168, ileva al digositivo a 1s posicifn baja o de anoe-
rrojaniento reprcsehtada en. lag figurag 472 y 18e,

En el caso de la variante de la fig. 192, ge ha combinado la
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simbarra Z( de un dispo sitivo.dé‘&Avencez-;roiamj'.en’c‘o del tipo A3
con un 6rgan9 de apoyo escambteable 96 llevado por una correde-
ra 9(, estando ésta mandads por una parra de maniobra 86 por in-
termedio de una biela. 55 que arrastra en rotacibn una éxcéntrif
¢a de reenvio §2 dedl tiﬁo‘desc'rito eon Qcasidn de la variante
de :Las.figuras‘izﬂ y 158+ En este cago, ia corredera 9f Jdleva en
su parte inferior un dedo o ogpolbn A2[ qu se sncaja en la ranu-
ra de perffl de leva excéntrica 82 de oste medio de reenvio.
¢in mAs explicaciln s ve; que a”partir de la posicibn ds ence-
rrojamiento representada en la fig., 192, el basculamiento hacia
le derecha de Ila biela B[ con su excértrica 8§ provoca la subi-
da de la corredera 97y la elevaci;én de ta rodéja 2 Yy el desen—
esrrojamiento de l‘aﬂ éimb_arra B7e i

En las variantes que ahora'_'se van a.degerivir, los 6rganos
de apoyo escamoteables no estén ya constituidos por plaquites
de rodadura ocultdndose bajo i0s camines de reodadura de los ta—
bleros, siné por rodajas o roldanas de rodadura escamoteadbles
sohre las cuales ruedan directamente los tableros por sus bor-
des inferiores cuando se les lleva a po sicifn de cierres

Es asf que en 1a variante de la tige 202, rodajas de roda-
dura 123 tienen eje de pivoteo 129 constando de.una excéntrica
30 sobre 1a cugl esﬁé ®lada u.na ‘biela de arrstre 134 accionada
1365} una barra de maniobra comfin 132. ‘SegﬁnAla invenéién, Se aso=
cia g estas rodajas. escamotee‘tbleség?_ brganos 4 encerrojamien~
1o o de fijaciﬁnkcoo;)erantes automé.tioaﬁlente, cuando estas ro-
dajas. son escamoteadas, (posicidn repre sentada en linea de pun-—
tos en 128% ), con un medio de enganche previgio sobre 105 ba-
ble!‘OS»dé clerrs Pe

Egios ,6rganosbde ence_i'rojamiento pueden ser simvarra, gar-

fios 0 anflogos, como en la variante A5 de la fig, 218 Tn
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ssta variante las rodajas de rodadura 133 estdn montadas pivo-
teantes por su ejo 134 en el extremo superior de bielas de re—
envio 135, & su Vez articuladas en un punto intermedio 136 sobre

el borde o0 la eslora de la abertura. Bstas bielas 135 estin artie .

culadas en su parte inferior en 13 sobre la barra de maniobra

eomGn i38. EL digpositivo de erlceri;cjamien‘ﬁo A5 esté formado por
un ganéhb 439 llevado por ls biela 13%, y disgﬁes‘bo para venir a
cubrir un espoldn, dedo o an&logo eri'éalien‘ae 440 del tablero P
& encerrojar, cuando este esté en posicibn b‘aj‘a.&espués ded ba:é-
culauiento de la rodaja 133 a la posicidn escamoteada representa=
da en linea de puntos en 133 )

$egln la variante de léé figuras 222 y 25%, las rodajas de |
rodadura escamo‘beaoles .-EL_ 1 estén fijadas por su eje 42 'so“m;"e -
na chapa 0 anflogo _iz_llevada por el vAstago de pistén 44 de
un gato de maniobra individual 14% Estos gatos 145 estdn fijados
sobre bolsas 140 previgtas bajo los caminos de rodadura 3, y arrag-
tran verticaluiéﬁte las rodajas de rodadura y_zg ap'lOmadas~respec-
t0 a log orificios previstos en log caminoS'dé rodadura para el
®scamoted y el paso de estas rodajas. A estas chapas 143 estén
articuladas manillas o andlogas 116, similares a las Vigtas pre-
cedentemente; que cooperan, en pésiciﬁn de encerrojamiento, con
dedos 0 espolones en saliente 140 montados Lateraimente sobre
los tavleros _2, come en ed caséﬁe la variante de la fige 218,
Como es fhoil darse cuenta, el movimiento de estas manillas 116
esté autométioamente_ mandado por el desplazamiento vertical as—-
cendente y descendente de las rodajas de rodadura ;L_‘i-g, como en gl
caso de le variante de las figuras 168 a 158, S pédﬁa, sin in-
conveniente, squipar las chapas _.L_U,j_ de la simbarra Q_L del tipo
Visto antes a esta variante de ahoras

En la fige. 24% s ha representado esquemdticamente una
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Variante en la cual todas lag rodajas de rodadura escamoteable s
142 s0n llevadas por un mismo sbporte en forma de viga 147 a su
Vez montads sobre d0s gatos de maniobra 148 jugando el mi 510 P-
pel que 105 gatos individuales 143 Vistos precsdentemente. las
chapz s 149, por intermedio de 1as cuales estas rodajas 142 estédn
montadaé 'sobre_este soporte A4, estén provistags de maniiias 0

do slimbarras (nb repre @ntad‘éé')u andlogas a las antesg descritas; y
coop arando con dedos o egpolones 40, provistos sobre Los dife-
rente g tavleros de clerres 7 ,

El dispositivo repressntado en las figuras 312 y 328 se pare-
c8 al descrito con 0casgibn de la fig. _215; Comprende las migmes
rodajas de rodadura escamoteables 133 1lle vadas por pelancas ba s
culantes 135 a su vez accionadas péi'huna barra de maniobra 138.
&n embaréd; el d;’.spo sitivo de fijacié_n 0 ds @ncerrojamiento aso-
ciado 46 estd constituido aquf por un brazo 150 que prolonga ha-
cia arziba el brazo de la biela 137 portadora de la rodaja 133,

Yy e termina por un patin 1Tl qvué;nen la posicibn paja @ de énce—

rrojamiento repre ssntada ehﬁiinea_ de. puntos en 177 , viene a a~ |
plicarse sobre un dedo o espoldén 1%2 llevado lateralmente por ios-
tableros a encerrojar 2. o

la variante representada en las figuras 2% a 308 se parece
el modo de realizacibn de las figuras 228 ¥y 228, En'esta variante,
s asocla a las rodajas de rodadura escamoteables idi, ma‘.ndadé.s
por gatos individuales 145 de movimiento vertical, A chapa 153
que forma por uno de sus flancos 1% , Une pata de encerrojamisn=—
%0 135, diguesta por encime de 1z fodaja 141 ¥ rebatida hacia el
interior de manera de poder venir a oabalgé;i:; en posicidn alta de
la rbdaja, un borde en saliente 136 previgto en la bage de log ta—
bleros 2 a encerrojars Bl camino de gufa o tabla de eslora 1 e~

t4 escofado, como se re]giresenta en 15{ en la fig. 272, de manera




de dejar pasar, guléndola s1emprs,“ia é J _:E%él
En lag figuras 268 a 308 g ha representado osqusmévicamen—
te las diferentes posiciOnés que puede adoptar este dispositivo
en el cuiso de la maniobras las rodajas de rodadura ifl, sstan-
5e do en posicifn alta, 1os tableros I ruedan por su borde infe-
Ti0r en saliente 450 sobre astas rgdajaSo Cuando estdn en su
sitio, &t bajax,poiwlps gatos 145, las chapas 1% hasta que sus
patas en saliente 155, formandd_éimbarra, vienen a eplicarse so-—
bre el reborde inferior A% de 10s diferentes tableros, aplican-
10s do asf estos por sas juntaé de sstanqueidad @ sobre las plszas
de estanqueidad correspondientes b previstas"sobre la eslora
Bn la fig. 302 se ha rqpresep%ado_esquematicamente una posi-
cibn de escamoteo completo, en la cual lias chapas 143, con éu
rodaja‘de rodadura 141, se encuentran en su totaliﬁéd bajo la es
15 lora, posiciln que ﬁﬁéde ger venta josa cuando, estando los table~
r0s ordenadamente re¢Ogid05, se desea no tener parte aiguna en
saliente en 1los bordas de la abertura.
Segtin la variante de las figuras 338 y 348, los 6fgan05 de
apoyo 0 sOportegs escamoteables asociaGOS‘a los caminogs de roda-—
20. dura 3 estén constituidos por plaguitas 458 que son maniobradas,
“ por iﬁtermedio de bielas articuladas, po;“gatos individuéles
429, Estas placas 155 estdn fijadas sobre d0s caras paralelas
_ZLtiQ entre las cua.Le"s'e sté articulada, por un eje Lod, une viela
de“reenvio 4ib2 a su vez montada pivoteante en su éiﬁremo infe-
25 rior en';gz;"éobre otra bilela de reenvio 164, sobre la cual se
articula en 1675 el v gtago 166 del gato ;ﬁﬂ; En su parte infe-
rlior esta segﬁﬁda biela lb4 éété moutadaqﬁivofeante an lbo[ sobre
un soporte fijo .Lobo )
Sobre el eje ;_2 estd igualmente articulado el vésstago __2

50, - de un gato a resorte ¢( que esté montado pivoteante por un -
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‘8je Lfdy POr ejemplo sobre el c2mino Je

De su 1adoy el gato de maniobra 159 estf a su vez articuwlado
en uno de sus extremos en 1(2 sobre un soporte £1jO 173

Sobre la placa de apoyéhésoamoteable 1% esté montada pivo-
teante una manilla ;L_@,_ de un tipo anélogo 'émlos viglos preceden—
temente quey en po s:Lc:LGn de encerrojamiento coopera con 8l ex—
tremo del eje 1% de las rodajes de rodadura 1{6 de los teble-
r0se En ol presente casod una pequefia biela Lf({ ésté, erticulada
de una parte sObre la manilla L[4 y, de otra”plar“ae,_ en un panto
fijo 1(8 del camino de rodadurav,g'd'e manera de mandar positiva-—
rente e.L basculamiento de esta manilla cuando los wmovimientos
;scendentes y de‘seendentes dei brgano de apoyo escaumoteable, co-
mo s ilustra esquemdticemente en la fig. 348,

El dispositivo de mando de 1los brganos de apoyo 158 que &
aéabén de describir esté dispuesto pare quey en la pdéici&n de
encerro;jamier_mo repre sentada en t:azés dlenos en la fige '34_@,
el gato a resorte L(Q, de una parte realize una ligazén elfsti-
ea entre la placa _:yjé y el gato de maniobra 159 ys de otra par-
te, guministra una”c'::li'.erta fuerza oxientada né.éia abajoy y apli-
cand0 firmemente por intermedio de la manilla 174 la rodeja de
rodadura Lo en la muesca 179 @l camino de rodéaura 20

Esta doble funcibn del"gé'bo 1(0 resulta de su modo de monta—
je partioular; cOmo sg puede verﬁfgcilmeute y darse cuenta de e~
i1lo con regpecto a la flgo 332+ En efecto, se ve q@e en la pogi-
¢ibn de encerrojamiento repre senteda en trazos mixtosy el _eje
de articulacibn inferior 1p3 de 1a biela 162 viene a 103 1o
que provoca la apertura dewia'articulaci‘ﬁr_l i‘ormada por ias dos
bielas 162 ¥ ___4';, Y por otra parte el alargamiento del gato a
Tesorte __L_ que, por pivoteo alrededor de su eje de fijacibn

et v:.ene a ia posiciln representada en trazos mixtos en L7107 &
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E~s'tek gato a resorte se encuentrd puesto en tensibn y tiende en-
tonces, por tracciln en el sentido de la flecha I, a VOlver a ce-
rrar la articulacibn volviemdo a llesvar hacia aoé,;jo al 6rgano de
apoyo 158+ Esta traceibn est equilibrada por le manilla 1(4 que
Se estéd entonces encajada sobre el extremo del eje 1y de la fodaja
de rodadura 16, y estf firmemente mantenida en esta posicidne
la variante que acaba de ser descrita presenta desde luego
una doble ventzja en razbn a la 1igaz6h elédstica que es asi rea—
lizada entre el 6rgano de encerrojamiento, a saber, la manilla
10. 1(4y ¥ el medio de bloguso, a saber,' el gato a resorte L{0, pu-
' diendo variar ligersmente en altura ia posicién de encerrojamien—
to de la mapilla con respecto al pianc del camino de rodzdura e
Por consiguiente siempre estd asegurada una perfs cta inmovil:u.zé—-
cibn de 105 tableros sobre su camind, sean cuales sean las defor-
1% maclones aceidentales que estos Wltimos puedan tener sufridas al
cabo de un cierto tiempo de usos
Por otra parte, 1a utilizaeiln de un gato a resorte tal como
el 1(0, no necesita ya dejar bajo presibn el gato de man:".obfa 159
durante todo el tieuwpo de cierre de los tableros. a
20 ¥ puede, naturaimente, en el mimuo egpiritu, utilizar meadios
de bilogueo tales COmO los gaios & 0y Vistos preceientementey; =n

combinacién con 6rganes de maniobra comunes, vAstagos de Yraceibn,

cables 0 ané.‘c.ogosl reemplazando a 10s gatos individuales L15Ye |
Seglin el ejemplo de las figuras 3% a 408, un tablero ée bod e~
25 ga (no representado) est} destinado a rodar sobre la eslora que
rodea a dicha bodsga} Bea sobre la propia esiora, gea sobre una
pieza llevaga lateralmente; <) prevé 8l digpogitivo que va a sar
descrito a continuacibns
Se puede imaginar que este AigpOsitivo egtd contiguo a ia

3 0. eslora que na sido mostrade ssqueméticamente en 200, En estz esio-
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ra se prevd un orificio 200 & cuyo travéds pasa un elemento de a-

poyo 202. Este Gltimo elemernto pusde "cener‘, por ejemplo, la torma
de una chapa como la mostreda en el ejemplo slegido y posser un
alojaulento, por ejemplo circular 203, susceptible de venir a a-
pllcarse sobre un esp0lén, un sje bﬁuna. rodaja tal como ia 204
perteneciente al tablero cuya apertura o cierre s desea mandar.
La pieza 0 eslemento 2_0_@ presenta en su parie inferior una parte
204 big en foruwa de plétaforma, suseceptible de venir a glinearse
con la superficie superior de la eslora 200

El elemento 202 estéd prolongado haciéi"'é‘bajo por un vés‘a-ago o
una biela 205 articulada en 2056 sobre una varilia o 1listén o so-
bre perfilaéiés 207 formanao moldura. Sobre este migno 1istén 207
estd articulada en 208 una biela 209 cuyo BXtremo Opuesio est:é"
articulado an 210 alrededor de un punto £ijos

El funcionamiento del digpositivo que acaba de ser deserito
es muy sencillos Cuando ios tableros se encuentran en posieibn de

spertura y deven poder rodar sobre 10s bordes de la escotilia,

conviene que &l espoldén 204 ocupe una posicidn elevada o0, por 10 .
menosy pueda dedlizar a 15-‘1argo del camino de guia previgto so~-
bre la eslora 200. De paso se puede sefialar que los tableros pue—
den ser 1levad<">:s':poi' 8stos mismos egpolone s puesto que su desli-
zamiento sobre el camino de guia puede ser favorecido por el arre—
glc de un reves’timiento de una materia sintética cualquiera, etcs
Cuando se acciona la varilla o 1listén 20( en el sentido de 1la
flecha Fl, 1os d0s ejes 208 y 296 se de spléééxl en el mismo senti-
doe e ;;ﬁ.ed’e, naturalmenfé,', pré;ér sobre lag bislas selientes
tales como 211 y 212 que pueden estar provistos de un revestimiento
de friccién; Vp'iﬁorﬂieé dentadosy e¥cey favoreciendo la trangmigibn
de movimiento de la biela 209 a la biela 205,

El decpilazamiento del lls‘ﬁdn 207 en ei s2nt1do de la flecha
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-F1 se traduce en un pivoteo en el séntido de la flecna F2 de la

piela 209 v en un pivoteo de la biela 205 en el sentido de la fle-
cha F‘ . S ob serva inmediatamente que eihdisposltivo viene a ocu-
par suce sivemente lag posiciones de las figuras 302 y 372 para,

en definitiva, llegar a la posicibn de la fig. 388 en la cual el
alojamiento g_Q}_ viene a cubrir al espolén 204. En el intexvalo,
por el nechowt;i”él de scenso que ha tenido 1ugéf péra este que es

de la plataforma 204 bisy el espoldén 204 es a su vez vajado y
permite al tavlero cerrar las juntas dé”estanqueidad.

El examen de la figura 3é§ muestra que, si se detiene el mo-
vimiento del 1istbn 207 inmovilizando por ejemplo este movimien—
to, el egpolén 204 perteneclen'he al tablero s encusntra apri-
sionado por el elemento de apoyo 202 ¥ por la chapa 203 de egte
filtimo. $e dlega asf a realizar, por una operacibn finics, & la
vez el descenso de log tablerOs pe&ra hacerlos asentar sobre sus
juntas de estanqueidad y su inmovilizaciln y su encerrojamiento.

Se puede oObservar de paso gue es suficiente dar al contorno-
del elemento de apoyo 202 una forma apropiada para que en la posi-
cibn de cierre, es decif; la mogtrada en la fig., 352, no pueda
abandonar su posicidn siendo solicitado simplemente en el senti-
4o verticals, En efectoy; se observa que los costados laterales
del elemento ds apcyo 202 vienen a topar contra Los bordes de
la abertura 201. -

Se ha repiésentaao en el ejewplo de sjecucibn elegido el ca-
g0 de dos bieias articuladas en dos puntos distintos 206 y 208,
pero = entenderf que 10s dos puntos de grticulaoién piieden-véé-
tar confundidose Asimistno,_la biela 205 puede ser suprimida en
pazrie, poique eg suficiente en suma qﬁé el movimiento de la bie-
la 200 permite levantar o bajar el elemento de apoyo hacidndole

ejecutar un clerto pivoteo y 1o inmoviliza cuando towa apoyo



_80bre el egpolén 204,
En lia fié. 408 co ha mo strado de una maners general una go—
rie de tableros _25-2, 214, 2i%, etc. en que cada uno estd provigio
de un dispositivo de apoyo y de un Listén Gnico de mando.
De En el ejeuplo de rea:}l.izaciﬁr'l representado se han figurado
los pivotes 206, 208 y 210 como estando montados en puesto f£ijo.
Esta realizaciﬁn conviens naturalmente a condicidn de que en el
momento del montaje del dispo gitivo se regulen los smplazamien~
%05 de estos pivotes de manera que la chepa _2_1 venga a cubrir
10, exactamente el egpolbn 0 el eje 2040
8l = debe mandar simul't‘:éneamente por la varilla o listén
20( el conjunto constituido por varios digpositivos de este gé-
ﬁéio, podrfan produciree movim;i.eu’cos discordantes por el he cno.
de un reglaje imperfecto, siempre pOsib:_Le en dispoesrtivos indi-
1T, vidualess En este casoy, es suficiente, sea incoxporar en cada
uno de entre elios un brgano elfstico, sea montar 10s diVersos
DP1votesy O un clerto nimero de eutre 8llosy con el concurso de.
blogues de una wateria deformable y agrandar los orificios de
paso de los pivotes en las partes me'cé.i.:.caso
200 Asf, por ejemplo, eu el espacio 216 del 1istbn 2 ___1, 88 po-
drfa colocer un blogue de caucho o anélogo a la Vez élés‘cico y
resligtente y dar a 10os orificios de montaje de los pivotes 206
¥ 208 un qiduetro o dimensiones superiores a las de estos pivo-
tess o
25 Segln el ejemplo de ejecuciln representado en la fig, 418,
so he mostrado en 300 el cawino de gufa destinado a ia rodadura
de lag rodajas habltua.l.mente previstos sobre 10s tavleros que
no han sido representados. En esta 9sloray se ha previsso un o-

rificio J01 en oL cual e encaja una biela 302 que dleva en su

3 0. parte superior una plataforma 303 destinada a ponerse en aiinsa~
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biela Ocupa una posicibn inclinada, Yy s Obgerva que el elemen—

T~
)
i

h

LIRA
AP NGRS RN R S

=N
N

'¢ibn con la eslora 300. Por encima de 1la plataforma 3503 se

prevd un apéndice 304 que, como se relvindica en otré;patente,
agegura el enoerrojé&iento y la inmovilizacién de una rodaja o
de un pivote 30% pertenecisnte al tablero. ‘

En su extremo opuesto, la biela 302 estd articulada en 306
sobre una barra o vAstago 30(, obligado & no desplazarse mds
gue en una direqcién sensibiémente horizontal, y pudiendo eje~
cutar un moviwiento de vaivén, como se muestra pPor lag Ilechas _
B y E2 . | | i
S EL perfii de‘la parte superior de la biels 302, asl como las
dimensiones de la abertura 301, son tales que pueden ser reali-
zadas fres‘pOSiciones diferéﬁ%es» |

la primera posicifn de la biela 302 ha sido mostrada en tra~
20s 1lenos, Y corresponde al caso en'aﬁe la plataforma 305 s
encuentra en alineaciln con la eslora 300, Los tableros ﬁueden
pués rodar libremente y venir a oOcupar, sea ia pOsicidn de cie-
rre, s la posicibn de aparturas

Bn la posiciln mostrada en trazos interrumpidos en 302°%, la

to 3047 formando garra se aplice, inmovilizédndolo, sobre el pivo-
te 2655
Una Tercera posiciln ha sido mostrada en 302%° en trazos

mix$0se Esta posicidn corresponde ai casi compieto ascamoteo de

la bieia, en el caso en que la escofilla se encuentra completa~
nente abierta y == quibre evitar todo peligro de enganche, por
ejemplo por una banasta. _

En el sjeuwplo de las figuras 4229 4428 4 la aslora ha sido
mostrada en zgé,_mientras que &l tablero ha sido reprasentado
en 309, Estevféblero‘esté provisﬁo de una guarnicibn de mstan—

gueidad 310 de un tipo corriente y lleva sobre su lado, fijado
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por medlo dej(ma pata, por vejemplo, 341, una rodaja 3i2. Bien en-
tendido, que un tablero pucle es’carwl;rovis‘so de varié;s_rodajas de
esta naturalezes la gwernicibn de estangueidad 310 coopera con un
apéndice saliexltej_.':l.j, previsto sObre la eslora;ﬁl grado de com-
presibn de 1l guarnicién 310 est4 limitado, segfn un principio
bien conocido, por el cOn‘&ééto metdl sobre metdl realizado entre
la eslora 2_9§ y el extremo 314 del tableroe. |

Ia rodajé 342 Tueda sobre un cemino de gufa situado lateral-
mente con re @éééo a la eglora 2_0_@. Egté mostrado en 31p. En el
8jeuplo elegldO, estd const‘ituiciaupoi un perfilado en ‘Tif, situada
a 902, cuya rama superior 316 estd destinada a aprisionar la ro-
daja 312 " | | |

Ei.::a,min‘o de gufa 31% es mfvil sn alfura. A este sfecto, esté
provisto de dedos o de ”(;iavijas 31( que estdn alojados en ranuras
ovifcuas previstas, por sj emplo,“ sobre nierros planos 318, 319
formando chapas Bstas ranuras han sido indicadas en 12_9, prihé:‘w
palmente en la fig. 442. De preiferencia, terminan en sus dos ex—
trewos en partes norizontales 321, 322.

% observa inmedlatamente qﬁé elﬂ'v-funcionamiento de este dis-
positivo ss sxtremadamente senclilloe

Conviene deeliry desde luego, quz la aiturq. de desplazamisnto
del camino de gufa 315 debe ser ligeramente superior a la altura
necesaria ad desplaééﬁiiento de dOs ’cabl_eros desde su posicibn de
rodadura hasta su posicifn de cierres Bn efecto, es precilso que
los tableros puedan ocupar la posicifn mostrada en ia fige 432,
en la cual las rodajas se encuentran, de alghn wodo, éuspendi_das
en ei vacfo, e inmovilizadas por la parte 310 del perfilado 3i%s
Al migno tiempo, es preciso que las juntas de estangueidad sééﬁ
cerradas y que 1la guarnicibn de estanqueidad 310 sea comprimida.

Est0 estd realizado por el contacto entre sl elémen‘to 314 del
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tablero y L2 eslora 2_0_85;, iimitando la penetracibén del apéndice
343 en la guarnicidn de e stan—queidad 310

. Para levantar el camino de guia s suficiente ejercer sobre
6L un umpuje norizontal en el sentido de una de las dos tlechas
B3, F4 (fige 442). Los elementOsAhorizon’cales 321, 222 de la ra-
nura oblicua 320, sirven buenamente para inmovilizariviOS caminos
de gufa y evitar su desplazamiento intempestivos

% entenderd que la invencién no qﬁeda en manera alguna limi-

tada a los modogs de ejecucifn descritos y representados que han

sido dados exclusivemente a titulo de ojemplos no Limitativoge



Se

10,

1%

20,

25

ATV I

He cha la descripcibn del presente invento se hace cons-
tar, que esta solicitud se acoge a 1= prioridadr de lags paten~
tes france sas, N¢ 815,118, depositada el 6 de Bnero de 1960,
N8 820.334, depositada el 2 de Marzo de 1960, y Ne 839,186,
dépositada el 21 de Beptiembre de 1960, las tres re spondien-
do al prinelpio de unidad de invenciln, y que se deolaran co-
MO nuevas y de propia invencién las reivindiczciones siguien~
te gl |

le.~ Perfecclonamientos en el digositivo de cierre,me~
diante tableros méviles y 8rganos de apoyo ocultables, de
espacios a cilelo ablerto, s'ean estos espacios fijo$'o mbviles,
tales como hangares, bodegas de navios y andlogos, cuyo dis
posigitivo de cierre es del tipo que comprende, c2minos de
gufa o de rodadura previstos sobre los bordes de dichos es-
Paclos para la puesta en posicién o retirada de 10s citadog
tableros, érganos de apoyo retirables m ocultebles asoeizdos
8 1los referidos caminos de rodadura J cooperando con 10g men-
clonados tableros a fin de pemitirles aplicarse sobre, y
ser desprendidos de, sus juntas de estangueidad en posicibn
de cierre, y medios de meniobra rara mandar el movimiento de
dichos Srgenos de apeyo ocultables, c & r a cterizas-=
d 0 5 porque en el procedimiento realizador @ agoclie &8 log
precitados rganos de apoyo, 0 & sus medios de meniobra, me-
@10s de fijacibn o de encerrojamiento disgpue stos para inmovi-
lizar 10s referidos tableros, en posicién de cierre, sobre
sis caminos de rodadura, y mandados por 1os expresados frga-

nos de &poyo 0 gsus medios de maniobra,

2o~ Perfecclonamientos, segfin la reivindiea cidn 1, carao
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terizados porque se utiliza como medios de fijacidn, ganchios,
picaportes, pestillos, manillas, simberras (simarras) y and-
logos, montados sobre los 6rganos de apoyo ocultables antes
citados 0 sobre sus medios de maniobra, 0 independientemente
ds estos tiltimosy y cooperando en posicién de ancerrojamiento
con salientes, armellss, dedos, rebordes, 0 andlogos, previg-
%05 oobre 10s tablerose |

e~ Perfeccionamientos, segfin una de las reivindicaclonss
precedentes, caracterizados porque se utilizan pilezas combina-
da sy pivoteantes o deslizantes, formando, por una parte, la
superfiole de =poyo o el soporte ocultable precitado y, por
otra parte, el 6rgano de fijacién o de encerrojamiento asocia-
do.

4.~ Perfeccionamientos, segfin una de las reivindicaciones
precedentes, caracterizados porque se utilizan, en combinacién,
medios de fijaciln o encerrojamiento directamente asociados
a los 6rganos de apoyo ocultables y medios de fijacién asoola-
dos a los 6rganos de maniobra de dichos 6rganos de apoyo, man-
dando con un mismo Srgano de maniobra los movimientos de to-
dos los 6rganos de apoyo ¥y de todos los medios de fijacibn.

Se~ Perfecclonamientos, segfin una de las reivindicaciones
precedentes, caracterizados porque se prevd entre los medios
de fijacibn o de encerrojamiento antes mencionsdos y su so-
porte, y/o sus medios de maniobra, un apoyo o una iigazén fle-
xible 0 eléstica & fin de desarrolier, sl final del movimien-
%0 de encerrojamiento de dichos medios de fijacién, una fuer-
za elésticamente aplicade a 1os tableros sobre sus juntas de
estanqueidad. .

6o~ Perfecclonamientos, segdn une de las reivindicaciones

Precedentes) caracterizados porque se utilizen como medios
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de encerrojamiento o de fijacibn piezags independientes monta-

das sobre o en los bordes de la abertura a cerrar Y accionades
por los 6rganos de maniobra de las precitadas piezag de apoyo
ocul tabl e se

To- Perfeccionamientos, segfn una de las reivindioa ciones
precedentes, caracterizados porque se manda los movimientos de |
los precitados 6rganos de apoyo ocultables y 1os de 10s brga—
nos ds ehcerrojamiento asociados por Srganos de maniobra indi-
viduales tales como gatog, motores o anélogos, 0O por medios co-
lectivog taies como varillaje, cables de reenvio u otros.

8.~ Perfeccionamientog ségﬁn la rai'izindicacidn l, con arre-
glo a los cuales el digpositivo realizador gel cie_rre, del ti-
po allf detallado s caracteriza pbr constar, asociados a los
pre citados érganos de apoyo o & sus medios de maniobra, medios
de fijacién o de encerrojamiento digspuestos péra inmovilizar
10s referldos tablerosy en posicibn de cisrre, sobre sus cami-
nos de rodadura, y mandados por dichos 6rganos de apoyo o sug

mediog de maniobra.

9o~ Perfecclonamientos, segin 1a reivindicacidn 8, con arre—

glo a los cuales el dispogitivo realizador se caracteriza por— -

que los precitados medios de fijacidn estén constituidos por

‘ganchos, picaporte sy pestillos, manillag, simarras 0 anii 080 s,

montados sobre los érgamos de apoyo ocultables antes menciona~
d0s 0 sobre sus medios de maniobra o independient emente de oo
tos Wltimos y cooperando, en posicibn e encerrojamiento, con
sali_entes, armellasy dedos, rebordes O andlogos, previgtos so-
bre los tablerose

10¢~ Perfeccionamientos, segfin una de lasg reivindicaciones
8 09, con arreglo a 10s cualesg el digpositivo realizador se

caracteriza por constar de medios de fijacidn o de encerroja-
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miento agociados debidos a que eﬂé [referldo di@o sitivo compren—
de plezas combinadas, pivoteantes 0 deslizantes que forman, por
una parte, la superficie de apoyo o el soporte @cultable pre ci-
tado y, por otra parte, el antes expresado brgano de fijacidn
0 de encerrojamiento asociado.

1l.~ Perfeccionanientos, segin una de las reivindicaciones
8 a 10, con arreglo & los cuales el disgpositivo realizador cons
ta d8 medios de fijacibn o encerrojamiento directamente asocia—
d0s a los érganos de apoyo ocultables y de medios de fijacién
asocilados a los 6rganos de maniobra de dichos 6rgenos de apoyo,
mandando con un mismo drgano de maniobra 1os movimientos de to=
dos los 6rganos de apoyo y de todos i0s medios de fijacibne

12.= Perfeccionamientos, segin una de las reivindicaciones
B a 1l, con arreglo a 1los cusles el dispositivo realizador tie~
ne previstosy entre los medios de fijacibn o de encerrojamien—
to precitados y su soporte y/o sus medios de meniobra, un apo-
yo o une ligazfn flexibles 0 eldsticos al objeto de desarrollar,
el final del movimiento de encerrojamiento de dichos medios de
fijacibn, una fuerza que aplique elfsticemente los tableros so-
bre sus Juntas de estanqueidade

13.~ Perfeccionamientos, segfin una de las reivindic2ciones
8 a 12, con arreglo a 10s cuales el dispositivo realizador se
caracterize porque, segin un modo de reazlizacibn, los 6rganos
de apoyo Obuitables estdn constituidos por piezas, palancas 0
andlogos, pivoteantemente montados sobre 10s caminos de rodadu-
ra y presentando d0s patas 0 brazos formando, por su extremo,
el uno, una superficie de apoyo ooultable cooperante con una
rodaja d‘_e rodadura de tablero y, el otro, un pico o un garfio
de encerrojamiento que viene. a cooperar, en posicibn de bloqueo,

con un taco 0 andlogo previsto sobre los tablerose
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14,- Perfeccionamientos, ségﬁ.n una ‘:&e la s’ reivindicacione s
8 a 13, con arreglo a los cuales el dispositivo realizador ge
caracteriza porque por encima de una precitada palanca pivotean-
te, 61 c2mino de rodadura estd taladrado por dos orificios em-
parejados que sirven, el uno para el paso de una rodaja de ro-
dadura cuando s oculta la parte de apoyo de la palanca, y el o=
tro para el p2so.del precitado pico o garfio en el momento del
encsrrojamiento.

1%~ Perfecclonamientos, seghn una de las reivindicaciones .
8 2 14, con arreglo a los cusles el dispositivo de realizacién
se caraclteriza por haber previstos s2lientew fijos sobre los ca~
minos de rodadura que cooperan con una Pieza de estructura de
los tableros para impedir todo desplazamiepto de estos tableros
paralelamente & dichos ceminos cuando la operacidn del encerro-
Jamiento,

164w E’érfeccionamientos, seglin una de las reivindicaciones
8 a 15, con arreglo 2 los cuales y segfin un modo de qrealizaci6n,
el dispositivo realizador se oaraoteriza porque los precitados
selientes fijos egtén constituildos por topes montados entre los
d0s orificios emparejados antes eXpres2dos y los 6rganos de eg-
tructura fijos de los tableros que vienén a apdyarse contra los
referidos topes éstén congtituidos por los tacos de encerroja=
miento de dichos tableross

17e~ Perfeccilonamientos, segin una de las reivindicaciones
8 a2 16, con arreglo a los cuales el dispositivo realizador se
caracteriza porque lags precitadas palancas pivoteantes pre sen—
tan una pata inferior & 12 cual estd artiowlage una barra o va-
rilla de maniob.ra que es comin a %odas las palancas pivoteantes
que estén dispuestas a 1o largo de un mismo borde de la abertu—-v

r2e
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18.-"- Perfeccionamientos, segt.ifnl"’"uﬁ?é: &e 1és reivindiocaciones
8 a 17, con arreglo a los cuales el digposgitivo realizador se
caracteriza porque dos gatos o andlogos aetuAndo en sentido in-
Verso sobre la precitada barrza o varilla e_stén asociados, tal
como por artioulacibn, a las d0s palancas pivoteantes que estén
dispuestas en los dos sxtremos del camino de rodadura correspon-
dienteel

19-.- Perifeccionamientos, segfn una de las reivindioaciohes
8 a 18, oon arreglo a 10s cuales el dispositivo realizador ss
oaracteriza, segfn una primer variante, porque los érganos de
fija@ién o de encerrojamiento estén constituldos por pioaportes'
basculantes, distintos de 1og brganos de apoyo omﬂ.tables, ¥ co-
operando, en posicifn de encerrojamiento, con ammellas 0 andl o~
gos previstas sobre 10s tableros,y mandados por las barras de
maniobra de 1los citados 6rganos de apoyo.

20.~ Perfecclonamientos, sagfui ung de las reivindicaclones

8 2 19, con arreglo & los cusles el dispositivo reslizador so

earacteriza porque 1los precitados piceportes basculanies son lle~-

vados por las barras de maniobre de los 6rgenos de apoyo oculta-
bless _

21e~ Perfeccionamientos, segfn una de las reivindicaciones
8 a 20y con arreglo a los cuales el dispositivo realizaedor se
caracteriza porque 1los precltados plcaportes basculantes estén
pivoteantemente montados sobre las barras de maniobra y llevan,
coaxialmente con su eje de pivoteo, ruedas 0 sectores dentados .
que engranan con cremalleras fijas dispuestas a 10 largo de'los
bordes de la abertura de tal suerte que las barras de maniobra,
cuando su trasiacifn, provocan el basculamiento de dichos pice-
portes en 1los d0s sentidos de encerrojamiento y de desencerroja~

miento de 1lo0s tablerose

'



22+~ Perfeccionamientos, segfin una de las reivindiocaciones
8 a 21, con arreglo a los cusles el dispositivo realizador se
caracteriza porque en el movimiento de ascenso y de descenso ds
los 6rganos de apoyo, tales movimientos estdn mandados por su-
5e perficies inclinades de levas previstas sobre las barras de ma~
~ nlobra y cooperando con rodajas de guia fijas sobre las cusles
redan dichas barras, eatando igualmente indlinadas las crema-
lleras que mandan el ba gculamiento de 1los precitados picaportes
Y siendo tales oremalleras inclinades paraleles & las referidas
10, superficies de leva. _
230~ PerfecciOnamientOs, segln una de lasg reivindicaciones
8 a 22y con arreglo a 1os cuales el dispogitivo realizador se
caraoteriza porque las Superficies de leva presentan una parte
horizontal en el extremo de su perffl por el cual se apoyan las
15 berras de manlobra sobre sus rodajas de guia de manera de evitar
todo esfuerzo de traccidn sobre las mencionadas barras, en el
sentido de encerrojamiento de los tableros, cuando estos estén
en posiciln alta o de desencerrojamiento. |
240~ Perfeccionamientos, segfin una de las reivindicaciones
20, 8 a 23, coh arreglo & 10s cuales el dispositivo realizador se
caracleriza porque hay previstos medios tales como cufiasy bro~
ches o pasadores, picéportes 0 andlogos para inmovilizar las pre—
citadas barras de maniobra en une u otra de sus dos posiciones
extrema s, _
25 25¢= Perfeccionamientos, segfin una de las reivindicaciones
8,a}24, con arreglo a los cualeg =l dispositivo-reali_zador se

caracterize, segin otra variante, porque 10s 6rganos de encerro—

jemiente estén constituidos por estribos o andlogos que estén
montedos deslizantes © pivoteantes entre 6rganos de gufa fijos

30, dispuestos a 10 largo de 10s bordes de 1la absrtura y que fowman




5

10,

15

20,

25

30

2683504

por su extremo superior un garfio o pico de enganche estando
mandado su movimiento por las barras de meniobrae de los 8rgancs
de apoyo ocul tables mediante piezas de forma apropiada montadas
sobre dichas barras y encajando la parte inferior de los referi~
dos estribos. v '

260~ Perfeccionamientos, seglin una de las reivindicaciones
8 a 25, con arreglo a los cusles el dispositivo reslizador se
caracteriza porque uno de 1los precitedos estribos pas2, en su v
parte superior, entr dos placas fijas verticales montadas gobre
el cemino de rodadura de log tableros y entre #0s ejes que for~
man topes de gufa ligando entre sf las referidas piscase

2Te= Perfeccionamientos, =sogfin una de lag reivindicaciones
8 a 26, con arreglo a 10s cusles el digpositivo realizador e
caracteriza porqué uno de 10s precitados estribos cabalge en su
parte inferior 1a barra de maniobra correcpondlente y lleva una
rodaja sobre la cual viene a apoyarse una pieza en saliente lle~
vada por la mencionada barra de meniobra, cuando el movimiento de
encerrojamiento, estando dispuestos los érganos de guia de dicho
estribo de tal suerte que cuando la traslacién de la referide
barra de maniobra, la expresada pieza en saliente provoes el ba;ﬁ
culamiento y la traslacidn hacla arriba ( o hacia abajo) del ci-
t2do estribo hacia su posiciln de encerrojemiento.

284~ Perfeccionamlentos, segfin unz de lag reivindicaciones
8 a 27, con arreglo a los cusles el dispositivo realizador se
caracterize porque la precitada pieza en saliente, que es lleva~

da por la barra de meniobra, es elfsticemente deformable de ma-

nera de desarrollar gobre el estribo , al final de la maniobra

de encerrojamiento, y por intermedio de la rodaja de mando del

referido estribo, una fuerza de aplicaciln hacia abajos

29¢~ Porfeccionamientos, segln une de las reivindicaciones
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8 a 28, con arreglo a 1los cuales el dispositivo realizador se

caracleriza porque la precitada pieza en sliente esté consti-
tuide por un blogue de cawcho, materia sintética o similar, si-
tuada entre Aos placas metdlicas (eendwich) y fijade sobre la
barra de maniobras |

30.~ Perfeccionamientos, segfin una de las reivindicacliones
8 & 29, con arreglo & 10s cuales el disgpositivo reslizador se
caracteriza, segfn otra variante, porque los 8rganos de apoyo
ocul tables estén constituidos por piezas pivoteantemente monta-
das sobre 10s caminos de rodadura, formando en su parte media
una placa de rodadura ogultable para las rodajas de 1los tablexros
de ocierre y llewmpndo, incorporado, un 6rgano mévil de encerroja-
miento formando simarra que coopera, en pOsicidn de encerroja-
miento, con un saliente; ocabeza ds eje de rodaja u otro, del ta-
blero & encerrojars

31.« Perfeccionamientos, gegln una de las reivindioaciOneé
8 a 30, ‘con arreglo a los cuales el dispositivo realizador se
caracterizae porque la precitadas simarra presente una cola que
atraviess »1a placa de rodadura precitada y un anillo superior
quey en posicibn baja de encerrojemiento, enfila sobre el extre-
mo de un eje de rodaja de rodadura del tablero.

32¢%« Perfeccionamientos, seglin une de las reivindicaclones
8 a 31, con arreglo a 10s cuales el dispositivo realizador se
caracteriza porque la cola de la simarra atraviesa con juego un
orificlo previsto en 12 precitada place de rodadura y estd fija-
da bajo ésta por bulones o an-£logos medios con interposicifn
de un resorte de compresién destinado a suminigtrar una fuerzs
que aplica elédsticaments 10s tableros sobrs su camino de rodadu-
T3

33s= Perfeccionamientos, segln una de las reivindicaciones
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8 a 32, con arreglo a 1lo0s euale.é’ el disp=ositivo realizador se
caracteriza porque los 4rganos de apoyo ocultables provistos de

o1 simarra o andlogo antes citada estdn mandados por una nisma

-barra de maniobra deslizante por intermedio de piezas excéntri-

cas pivotean_tes articuladas sobre dicha barrs y presentando una
ranurs de perfil de lewa excéntrica en la cual se encaja un dedo
0 egpolén llevado por el correspondiente érgano de apoyo oculta-
bleeo |

%4o— Perfeccionamientos, segln una de las reivindicaciones
8 & 33, con arreglo a 10s cuales el dispositivo realizador se
caracteriza porque las simarras o0 anéalogo del tipo precitado,
po combinadas a 6rganos de apoyo ocultables, pero mandadas de
manera similar por las migmas barras de maniobra, estén previs-
tas entre 1os 6rganos de apoyo ocultables, para former puntos
de encerrojamiento complementario sa

364~ Perfeccionamientos, segfin una de las reivindicaclones
8 a 34, con arreglo a los cuales el digpositivo real izador estéd
caracterizado porque simerras del tipo precitado estdn combina~
das a 6rgenos dé apoy©o ocul tables del tipo verticalmente desli~
zable y mandades, se8 individualmente,‘ sea en conjunto, por 'ba?-
rras de maniobra, gatOS.u otrog medios apropiados.

36— Porfeccionamientos, segln una de las reivindicaciones
8 a 3% con arreglo a 10s cuales el digositivo realizador se
caracteriza porque las precitajas simarras estén reemplazadas
por manillas o anflogas articuladas sobre 1l0s 6rganos de apoyo
ocultables y viniendo, en posiciln de encerrojamiento, a cubrir
0 abarar el extremo de un dedo en saliénte, e;i;e de rodaja de
rodadura o anflogo del tablero & encerrojars

37 .= Perfeccionamientos, segliin una de las reivindicacionss

8 a 36, con arreglo a 10s cuales el digpositivo reallzador se
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forma, por un borde rebatido, %& simaga cooperante, en posi-
¢ién de encerrojamiento, con un dedo 0 egpoldn en saliente so-
bre el borde del tablexo a encerro'jar o

49.~ Perfeccionamientos, segln una de las reivindicaciones
8 a 48, con arreglo a los cuales el dispositivo realizador se
caracterize porque el borde rebatido de la biela 'o del brazo
pivoteante, segln la reivindicacién 36, estd reemplazado por
un gancho, encajéndose, en posicibén de encerrojamiento, sobre
un eje o dedo en ealiente previgto sobire el borde correspondien-
te del tablero a encsrrojar, |

50~ Perfeccionamientos, segfin una de las reivindiocaciones
8 a 49, con arreglo a los cuales el dispositivo reslizador se
caracteriza, seghn otra variante todavia, porque los 6rganos
ocul tables de apoyo estén constituidos por ruedas de cubo excén—
trico montadas sobre los bordes de la abertura a cerrar, sepa-
radamente accionadas, ] simulténeamenfe, por bielas fijas por
su excéntrica y llevando un 6rgano de encerrojamientoe dedo,
gancho, simarra O andlogo, montado sobre su excéntrica.

51.~ Perfeccionamientos, seghln una de las ;eivindicaciones
8 a 50, con arreglo & 1los cuasles el dispositivo realizador se
caraci;e_riza porque al Organo de encerrc;jamiento estd asociado

un medio de bloqueo que actha sobre aguel suministrando una

tensifn de encerrojemiento, independientemente del 6xgano de me-

niobra del Organo ecul table de apoyoe

52.— Perfeccionamientos, segin una de las reivindicaciones
8 a 51, con arreglo a los cua.les el dispositivo realizador 50
caracteriza porque el pre citado medio de Wlogueo estd consti-
tuido por un gato & resorte formando una ligagén elistica y ox=
tensible entre el §rgano de encerrojemiento y el soporte fijo

de dicho gatoe
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53.» Perfeccionamientos, segfin una de las reivindicaciones
8 a 52, con arreglo & los cuales el‘di_spositivo realizador se
caracteriza, segln un modo de realizggién, porque el gato a re-
sorte 0 andlogo antes citado actfia sobre la articuwlacidn comin
formando rétula de dos bielas articuladas que desempefien el cd-—
metido de 5rgan05 de reenvio entre el érgano de apoyo con su
6rgand de encerrojeamiento asociado y el medio de maniobra de los
referidos 6rganos. | »

54e~ Porfeccionamientos, segfin una de lag reivindicaciones
8 a 53, con arreglo a 1los cuales el dispositivo realizador se
cdracteriza porque los elementos de apoyo estén &cclionadog, cada
uno, por un conjunto de bielas 0 andlogos que 10s hacen subif y
bajar inmovilizdndolos en posicifn baja en la abertura prevista
en el precitado o2mino de gufa, y les haee ejercer sobre los ta-
bleros una presifn dirigida de arriba a =bajo.

554~ Perfeccionamientos, segln una de las reivindicaciones
8 a 54, con arreglo a 10s cuales el dispositivo realizador s

caracteriza porque el conjunto de bielas precitado comprende a

lo menos una blela uno de cuyos extremos est4 articulado a un
punto fij‘o situado por encima del precitado cemino de gufs, mien~
tras que el Otro extremo pivoteante actfia sobre el antes indica-
do elemento de apoyoe

Doe= Perfeccionamientos, segfin una de lag reivindicaciones
8 a 55; con arreglo a2 1los cuales el dispositivo realizador se
caracteriza porque la precitada bisla tiene su extremo libre
articulado a una pieza intefmedia mévil en sltura sobre la cual
estd igualmente articulado un v4stago o una segunda biela soli-
daria del referido elemento de apoyos.

57¢~ Perfeccionamientos, seglin una de las reivindicaciones

8 a BBy, con arreglo a los cuales el disgpositivo realizador =
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siones tales, que después de é apertura ds la escotilla, per-

miten una ocultacibn casi completa del elemento que forma pla-—
teforme por debajo de le eslora.

Tle~ Perfocclonamientos, segfin una de las reivindicaciones
8 a 67, 69 y 70, con arreglo a los cuales el dispositivo reali-
zador se caracteriza, egfin una variante, porqus partes del ca-
mino de gufa para las rodajas de rodadura o anilogas, O el ca-
mino de gufa completo, son méviles -envaltura, flermitiendo ba-
jar _105 tableros y asentar las juntas de estanqueidad sobre sus
asiontos,

T2e=~ Perfoccionamientos, segin una de las reivindicaciones
Bably 69 a 71, con arreglo & los cuales el dispositivo rea-
1izador se ce@racteriza porque las partes méviles del camino de
gufa, o0 el camino de gufa completo, tienen un recorrido en al-
tura ligeramente superior al recorride en descenso de los ta-
bleros cuando estos pasan desde la posicibn de rodadura hasta
la posicién que asegura el cierre de las juntase

T3¢~ Perfeccionemientos, segfin una de las reivindicciones
8 e 67y 69 a T2, con arrsglo a 10s cuales el dispositivo rea-
lizador se caracteriza porque el movimiento de sublda y de des~
censo del precitado camino de gufa se realiza por un disposi-
tivo a corredera o andlogoe

T4o=~ Perfeccionamientos, segfin una de las reivindicaciones
8ab6ly 69 a "(3, con arreglo & los cuales el digpositivo rea-
1izador se caracteriza porque el dispositivo & corredera estd
realizado por la cooperacién de dedos o de ejes sobre el cami-
no de gufa mévil en las ranuras oblicuas previstas sobre una
pieza fijae

7%e~ Perfeccionamientos, segin une de las reivindicaciones

8 a 67, y69 a 14, con arreglo & los cuales el dispositivo Teo~
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lizador estd caracterizado porque; a fin de asegurar posiclo-
nes sstables en el camino de gufa, las ranuras oblicuas termi-
nan en tramos horizontaless |

T6¢~ Perfeccionemientos, segfin una de las reiv:.ndioaoiones
8ab6ly 69 & 75y con arreglo a los cusles el dispositivo rea—
lizador s caracteriza porque en su parte superior el camino
de gp.ia lleva garfios, zpéndices o andlogos; que toman apoyo
sobre las rodajas 0 anélogas cuando estas Gltimas estédn en po- |
sicién de cierre. |

T7e= Perfeccionamientos, segfin une de las reivindicaciones
8 a 67y 69 a 76y con arreglo a 1os cuales el dispositivo rea-
lizador se caracteriza porque el camino de gufa estd constitui-

.30 con perfﬁ en U, disgpuesgto tal como a 902 en sus alas res-

pecto al plano vertical, jugando entoncss el brazo superior de
dicho perfil el papel de garfioe

T8e= Porfeccionamientos en el procedimiento y dispositivo
realizador de cierre de espacios a cielo abierto mediante table-
ros méviles y 6rganos de apoyo od:ltable Se

Beghn ge describe ¥ reivindica en la presente memoria que
consta de cincuenta y tres hojas foliadas y me canografiadas por
una sole cara y de dieolnueve léminas de dibi:.josa

Madrid, a 22 de Diciembre de 1960,

INTERNATIONAL MAG GREGOR ORGANIZATION (IoMoG.0.)e
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