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El presente v
mo su enunciudo indica unos perfeccionamientos introducidcs en
los soportes de lémparas oscilantes, de acuerde con la descrip
cidn éetallada que de log mismos se resliza, deblendo interpre
terse siempré egte cvncepto en su pés smplio gentido y nunca -

Bste resultado industriél me jora notavlemente todo cuanto -
sobre el purticular se conoce actualmente.

Bl soporte segln le invencidn se aplica para ung lémpera in
caadesceute, el que hace oscilar a la mismé v controls su fun-
cionamicnto de acuerdo com un periodo de tipo prefijadi. El sg
porte presenta un valor especial en aplicaclones terapeuticas,
talés como en la utilizecidn de ldmparas solares y de calefac-
cibdn ¢n que los rayos ultravioletas ¢ infrarrojos, pueden dis-
tribuirse sobre todo el cuerpo o parte del misuwo, sin que ha--
1lla necesidad de perdida de energia ni resultando ninfuna ine-
ficucis a consecusncis de la colocacién de una lémpara estacig

naria & una distancia suficiente para irradisr todas o algunas

de las purtes del cuesrpo humano al wlegwo tlewpo. Asimismo, el

objeto de la invencibn evita el peligro de la exposicién e Ce=
siva por medlo de un nyevo sisteme de ajuste de tiemnpo,

Bl soports es de construccidn howogénes y se lleva fécilmeg
te, v realiza su misién en forma sencilla. Por ello se paede -
eonstruir con poco coste y con plezas sblidas y de duracidne.

Adends, le palomilla que lleva el portalémpara y tambien la
lémpara giran sobre un eje que pasa a través de le léupars de
forme. que el centro de la nass esté constituldo de tal foruwa,-
que funcionard en diversas posiciones estables, sin tener qﬁe
recurrir a'contrapes0$ que a’ieden inmecessrianente ﬁﬁ peso pa;

ra el uso de las personas de edad o enfermas a las que frecuen

temente se les recomienda utilizar tratamientos de rayos, y =
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que pueden necesitar transportar el soporte de un sitio a otro
Aungue de especial valia en las aplicaciones terapéuticas, el

soporte tanbien se puede utilisar con proyectos, limparus de -—

‘difusidn y simileres pars escaparates, almecenes y obras apli-

caciones en las que gean necesarias lyz y movimiento,

Bl ciclo de regulacidn de tiewpo, se puede varisr desde -
unos poéos minutos hasts veriss horas; tambien se puede varian
la longitud del chorro de luz mediante une adecusds seleccidn
de los componentes. Un Unicu commutzdor controla tento la lug
como el movimiento, de forma que ninguno de los dos puede fun-
cionar independientemente. El soporte puede ir moniado sobre —
bases de nesa 0 de suelo o ir dispuesto en los techos de un s9
lariwm, de un invernaderc 0 algo semejanie, -

La invenciéﬁ se comprendéré me jor huciendo referencia a log
dibujos que se acompaiian, en los cuales:

Fig. 1 es vna vista en alzado del #lspositivo visto lateralmen
te y en el que se ve una lémpera colocads en su sitio y mos -
trando la direccidén de la oscilscidn de la lampara;

Ia Pig. 2 es una viste del esquema del circuito utilizado -
en el dispositivos

La Pig. 3 es un élzado lateral del dispositivo del lado -~
opuesto que se muestra en la fig. 1 y sin la lémpara;

Lg Pig. 4 es una viste en alzudo del lado desde el cual la
lénpara proyecta,‘tambien sin la lémpara pero con un alojamien
$0 o cubiérta para el dispositivoe que se muestfa en lineas de
puntos; ’

La fig. 5 es una vista eu corte trensversal por la linea -
5-5 de la fige. 4 en la que ze ve la limpers en lineas de pun--
tosy ¥y _

La fig. 6 es una vista en corte transversal por la iinea -
6-6 de la fige 4 en la que tambien se muestra la lémpara en 1i

neas de puntos.
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Los elegentos eléctricos del diSpO“itIVO se muestran en for—

_(’

ne esquendtica en la Tig. 2. Bstos elepentos van desde un miem~
bro tierra 10 husbta la red de energla adecuado 12, y comprenden
wna conduccidn 14 a un terminal 16 de un éonmuﬁador, poxr ejem——
plo el botdn de presibn, commutador de dos puntos 18. Los ele-~
mentos de funcionamiento de este conmutador comprenden los con-
tactos 20 y 22 vy el yugo 24, que es accidnado por la varilla 26
respondiendo @ le presidn sobre el botdn 27. El commutador lle-
va, de preferencia, medios (que no se muestfah de desviacidn de
muelle, para mantensr le conexién "abierta" normalmente. El1 -
otro terminal 28 del conmutador 18, esta conectado por la lines
30 al motor eléctrico 32 y a través de 1a linea 34, puntos 2e -
unidn 36 y linea 38, para completar el circuito, por conexidén -
al elemenfo tierra 40, |

El terminal 28 tambien estéd conectado a través de le linea -
42; punto de unidn 44 y linea 46 al terminal 48 del casquillo -
49, que lleva la léupers incandescente 50. El otro terminal 52
del casquillo o portalémpara estd conectudo por la linea 54, -
punto de un16n 56 y linea 58, al punto de unidn 36, para complg
tar el circuito y poner le lémpara 50 en paralelo con el motor |
32; estos dos principales elementos estan controlados ginulto——
neampaie por el conmutador 183

Los elementos de este nuevo dispositivo de soporte, objéto -
de esta invencidn, pueden ir alojados en la caja 59, y estéan -
montados, pfimariamente en la Dlanoh& omntr ol 60, la cual, con
lag varillas espaciadoras 62, 64, 66 y 68 ¥y la plancha exterior
70, constityyen el chasis o0 bastidor. Este basbidor puede estar
dotado tamblen de vardllas espaciudoras 72, 74 y 76, para cone-
xién a la caja. La plancha exterior TU puede ir proviste de org
Jetas 717, 78 para sujetar é un miembro adecuado vertical u hori

zontal, por ejeuplo el stundar T9.
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Lag plancha central 60 puede ir 1@ @S ua&# @ g‘»j tas, abra-

zaderas u otros medios de montaje 80, 82 v 84, en forma ade--
cuads formando parte integral del miswo., EL motor 32 va monta
do en la Dldncﬂm central 60 de preferencia en el lsdo opues-
t0 a la plancha exterior 70, y tambien de preferéncia, a tra-
és de la caja de velocidades 86. Bl moi Gor impulsa log medios
de oscilucidn de la lémpara y los medios de regulacidn del -
tienpos Ll eje Qe trensmisidén 88 atraviesa la prensa central

6CG y estd conectado para el funcionamiento a tres elementos -

la cajs de velocidades 86, que tiene engransjes (que no apare

cen) gue engransn para transnitir cl moviniento rotatorio deg
de el ejs del motor 32, al eje de transmisién 88, el engrana-
Je de transmisién 90 y el cisuefial 92. El cigus®al ss%é coneg
tado en forma pivotente, por medio del eje movible de pivote
94 a un extreno del eng anche 96. Bl otro extreno de esfe en——
ganchs ests montado en forwa Divotante'en la paris media de ~
wna paia interdor 98, del soporte 1CU. Esme soporte o estribo
€8 gener almente un miembro en forma de U, Que est4d suspendido
en forus pivotante por medio de la pata interior 98 y pata ex
terior 101, desds el chasis, por medio de un pivete de varl--
1lle interior'lOz, v lo plancis ceutral 6V, v por medio de un
pivoté exterior de varilla 104, & la pluncia sxbevior 70 Bl
portaléupara 49 para la léuwpars 50, estd momtudc en le parte

tromsversal 108, del soporte 100, .con una parte roscads 110

“acceslible enfre less patas 98 y 101 del soporte. Bl portalime

bara atraviesa el soporte, exponiendo los teiminales 4T y 52

en el lado opuesto de la parte transverzal 108, desde las pa-

tas, Bs evidente, por esta descripeidnm, gue el ciguefial 92, -

pivote movible 94, linea 96, soporte 1CU y pivotes 102 y 104,
constituyen los medios oscilanies pars el portaldmpara 49 mon
tado en el soporte y cuande el eje de transmisidn 88 gire, de

bido a que pasa la corriente por el motor 32, se comunica un

e
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moviniento rotatorio al ciguefial 92, que transmite un movi-
miento de vaivéu sl enganche, 96, haciendo- balanccear al so—-
porte 100 en el eje constituido por les pivotes 102 y 104,

para lanzar 1los rayos desde una lémpara 50, ronteds en el ~
fortaldupara 49, en una proyeccibn alurgads. Se advertird -
que ¢l eje a que se hace referencia pasa a través de la es~
piga de una lémpara whilizada en el dispositivo. Tog medios
de ajuste de tieupo egtan contrelados mecdnicanente por me-
dio del engranaje de transnisién 90, que engrana con el en-
granaje intewmmedio 112, que ewtd montado en un eje interme-

dio 1l4. Lsie eje atraviesa la plahcha central 60; el engra

[8

naje intermedlio esté.en el cogtade de la plahcha 60, que -~
queds enirente a la plancha exterior 7U. Montado en el lado
gxterior del eje intermedio 114 hay otro engranaje, de pre-
ferencia del tipo de sinfin 116. Uste sinfin engranz con el

rary estd wontado en el

H

ajustedor de tiempo 118 y le hace g

’

eje de ajuste de tiewmpo 12U, Hste ejo eeta apoyado de modo

-

conveniente por lag orejetas 80 y 84 y soporta, juntemente
con el engranaje de ajuste de tiempo 118, y los medios de -
tensién 122 y la leva 124. £1 eje de ajuste de tieupu puede
1levar tambien un botdn indicador 126, que lleva la aguja &
128, Tal disposifivo indicador es adecuade para su ultiliza—
cién con la plancha o caja 59, que puede cubrir el disposi-
tivo ogellador, ¥ puede‘llevar reyas indicadoras, calibrge
das en unidades de tiewpo, cerca de una abertura, a través
de la cual pueda sobresalir el extreno libre del eje de =~
ajuste de tiempo,

La leva 124 estd sujeta en forua rigida al eje de ajuste
de tiempo 120;y}en g formae ideal, congiste en una parte -
circular de cabezs 130 que tiene una parte aplanada 132 y =

un vistazo o espige 134. Bl dispositivo de tensibn 122, pug
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de ser un muelle plano de forma plana, como se indica, y su~-
jeta el engranaje de ajuste de tleuwpo épretado friccionando
con el véstazo 134 y la leva 124.

Bl commutzdor 18 va montado, preferentemente sobre la ore
jeta 82; con los terminales 16 y 28 accesibles para conexidn
a las conducciones 14 para la red de énergia y a la conduc—-
cibn 3G al motor y conduccidn 42 al portaldmpara y con el be
t6n 27 adyzcente a la leva 124. Bl conmutador estéa colocado

y ajustado de forma que el borde circular de la testa 130 de

1a leva 124 pueda oprimir el botén 27 de rodo suficiente pa-

rg poner el yugo 24 en conexién elécirica con los puntos de
contacto 20 y 22. Beia cclocacidn tambien origina que el bo~
ton 27 quede aflojado cuando el lado plano 132 de la testa -
de lz leva queda adyascente al conmufador, pernitciendo que el
contacto eldctrico quede interrumpldo. BL funcionamiento de
la nueve ldmpera, con dispositivo de soportey objeto de la -
invencidn, es el siguiente, cusndo el eje de transmisidn 88,
como se ve en las filgs 3 y 5 gira en el sentido de las agu—-
jas de un reloj.

Con el eje de ajuste de tieuwpo 120, ajustado parsz el tiem

po deseado, el borde circular 130 de la leva 124 mantiene el

botdn 27 en posicibn oprimida ¥ la corriente pasa ehtre losg

puntos de contacto 20 y 22 a tra¥es del yugo 24 pars poner -
en maircha el motor 32 y la lampara 50. La rotacidn del eje -
88 en el Sentidb de las agujas de un reloj, origina la rota=
cidén del engranaje de transmisibn 90 y el cizuefial 92,

El ciguefial 92 transmite al enganche 96 primsro un movi--
misnto hacia arriba, desde la posicidn que se muesira en la
fig. 5, y este movimiento se transmite a la pate interior 98
del soporte 100, de lo que resulta que el niembro tramsver—-

-’ - P
sal 108 ¥y el portalampara 49 reciben un movimlento en curva
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hacia arriba alrededor del eje o punto d

~por los ejes 102 y 104, Los rayos de la lémpara 50, son por

tanto lanzados haciz abejo. Despuds de que ha terminugdo el
movimlento sscendente del engaﬁche 0 junta 9%, el movimien-
$0 coytinuado del ciguéﬁal 92, en el senticdo de las agujas de
un reloj, origine el movimiento descendente del enganche -
con lz consiguiente oscilacidn hacia abajo del portalémpara
que envia los rayos de la léampars hacis agriba. Bl movimien
to en el sentido de lus agujas de un reloj, del engranaje -
de transmisién 90, origine el movimiento envdirecéién contra
riz « las agujas del reloj de un engranaje intemmedio 112‘y
la.rotacién en el sentido contrario a las agujas del reloj =
(como se ve en lg fig. 5) del sinfin 116. Bsto produce sl mQ
vimiento en sentido contrario a las agujas del reloj del en—
sranaje de ajuste de Tiewpo 118, que transmite una rotacibén
en ¢l sentido contrario a las agujas del reloj, a la leva -
124. Cuaunde esta rotacidén se he verificado el tiempo sufi -
ciente para gve la parte plana 132 quede adyacente al botdn -
27, la posicidn que se muestra onla Figura 6, el botdn, vés-
tago 26 y yugo 24, sueltan el contacto con 1os puntog de -
contacto 20 y 22, coriando la corriente al portalémparg y ne
tor y termina la ewisidén de rayos, el balanceo u oscilacidn
del sonorte y lé rotacidén de la leva.

Ta rotacidn de la leva 124 en el sentido contrario a las

agujas del reloj, puede tamcien producir la rotacibén en el -

sensido contrario & las agujas del reloj del eje de ajuste =

7;

de tiecnpo 120 y del botdn 126. En la posicidn que se muestra
en las figuras, la maneoilla 128, debe gseflalur en lag marcas
la posicidn "desconectando". | |

.Para‘inbiar el funcionamiento del digpogitivo, el eje de

ajuste de tieupo 120 puede girarse hlen en el gentido de las
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agujas del reloj o bien en sentido confrario,;hasﬁa el punto
que se desee, para determinar el periodo de tlewmpo dura nte -
el cual ¢l dispositivo ha de funcionar. Con este giroy, el -
operadcr del dispositivo pone el borde civcular 13C de la lg
va 124 en contacto con el botdn 27, oprimiende dicho botén -
v heclendo gue la corriente de la red llegﬁe al motor 32 y -~
al portaldupara 49. =1 vovimiento del eje 120 durante este -
ajuate, no motiva movimiento del engranaje de ajuste de tiem

po 118, por cuanito este engranzje no estd consctadce en forma

rigide al eje y dado que su engranaje con el ginfin 116 ven-

ce la friccilén entre los,el engranaje 118 y leva 124 produci
a0 pox ls tensidn del miembro de tensidn 122, |

Cuando el botdn estd oprimido ls lémpara vielve & emitir
rayos y el funcionamiento del motor 32 origina la rot3016n -
del eje de transmigidn 8%, con la con315u1ente vaeilecidn -
23l soporte IOG, om0 ge ha descrito wmas arriba. Cuando el -
eje de tronsmlslon 88 glra en sentido CUntru 1o & las axuaas
del reloj, la rotacidn del ciguefial 92 y engranaje 90 es tam
blen en gentide contrario & las ggujue del reloj, mientras -
que los movimientos de los engranajes 112, 116 y 110, leva -
124, eje 120 y botdn 126, son ea direccifn ds las acujas del
reloj. |

Los elementos do este dispositivo se pueden montar de for
ma gue proporcionsn ung excelente estabilidad al wisuo, mien
tras gue ¢l soporte esté oseilendo. Hate es un objstivo muy

importante pera produelr un svporte cseilante de lémpara, da

’ . )
-do que las lum*)arm solares, proyecivores, lanpares de cale-~-

facecibn, etc. generalmente estin conv*vu1d=s con crigtal pe—
sado que pued. craar un centro de gravedad movible en un dig
Positivo de. soports, @ menos gue el efecto del peso el wmovi-

mient t0 pueda vencerse. Poi consig uleqtv, el nuevo Gippositi-

B SN
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VO Ge s0porite objeto de esta invencidn, puede proporcionarse
con soports aus tenga las pates casl fan larges o quiZé un -
poco mds que ls parte del vdste,o de 1a lémpara a utilizar,-
para colocar el centro de gra ved d de la laupara cerca del ~
eje de rotacibn o punio de giro del soporte. Zumblen se pue-
de dar al cha.is una forua pentwgonal utilizande nlenchas =~
centralss y exteribres que teongan cinco lados, como se mues-
tra., Custdo esquinaS_de ¢ste Jentabono ge pueden utilizar pa
ra las varillszs &istanciadoras €2, 64, 66 y 65, tamoien del
modo gue se muestre, misntraes cue la quinta esquing propor—-—

Y

clona un adscuado luger de mon“uge para los pivotes 102 y -

104 que, tal que se muesira, °9tén gensralmente dispuestos -
cosxialmente. Tumbien el en ranzje de ajuste de tiempo 113,-
sinfin 116, eje intermedié 114 y engranzje intermeldio 112;59
pueden wontar en, o simétricenente, alrededor del plano medio
del chagis, es decir, el plano que pasa a travée del eje de
rotacibn deterwinazdo por los pivotes 102 ¥ 104, y bisecciona

el lado del pentggono opuesto @ los montaje de pivotes.
Descrite suficientsmente la naturaleza de la invencibn,ce
hace constar expresamente qué;cualquier.modificacién de deta .
1lle que se introduzca en la misma, se considersrd incluida -
dentro de esta proteceidn, en tanto yue no altere 0 mo@ifle—-

gque esencialmente su finalidad carzcteristica,.

---------- = N 0 ® A mmm e mm e

Por 1ltimo, se declaran de novedud v propia invencidn, les
sigulentest .
S REIVINDI CACIOHNE S = == == = =

18 .~ Perfeccionamientos introducidos en soporites de lamparas
oscilantes, caracteriz«ados esencialmente por comprender un -~
chasis apropiado que couporta medios para gcportar en forma -

glvotanto uns léupara y wedios para hacer oscilar dicho sopor
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te, los que se acoplan en un eje.pasan%é a traves de ung -
lémpara soportada per el miswo, presentando un motor eléc—
trico apropiado el que controla los medios de ajuste de -
tlempo y los que regulan la entrada de la encr. ia eléctri-
ca al ciltado motor y al referido soporte de lampara,

28,- Perfeccionamientos introduoidos en soportes de lémpa-
ras oscilanbes, caructerizados esencislmentie por J.os medios
pars llevar en fornma pivotahte la lémpara, consisten en un
goporte que gira sobre un-eje dotado de un perfecto centro
de gravedad de la combinacidén soporte con lémpara.

38,~ Perfeccionamientos introducidos en soportes de lafipa~
ras oscilantes, caracterizudos esencialmente porque los me
dioa owmcilantes del proplo soporte, consisten en un eje ac
cionsdo rotatoriamente por el motor, comporiande un cigue~
fgl Que gira por dicho eje y un engsnche wovido »oy el men
cionado cigueiial y conectado al citado soporie, fﬁera de -
dicho ejes

42,06 Perfeccionamientos iniroducidos.eu soportes de 1émpa~
ras osclilantes, caracteriz:zdos esenoiélmenﬁe los medios de
ajuste de tlempo,consigten en una leva que hace Ffuncionar
el citado motor y es girstoria por el montéje de un eje de
ajuste de tilewmpo, independienteménte del propio motor, pre
sentando dicha leva, una tests circulér que llkeva una par-
te plana y controls le entrada de la energia eléctrica, =~
por medio del control de un comunicadof adyacente a la ci-
tada levas

58,- Perfeccibnamienmoé introducidos en soportes de lémpa-
ras oscilantes, caracterizados esencialmente por comprender
un conmutador conveniente el cual esté en posifidn de fun-
cionamiento para recepcidn de la energia elécjrica, cuando

la testa circulur de dicha leva oprime al citado conmuta-f
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dor, el que asimismo controla la emtrada de energla porta~
lémparus.
&,. PEAPECCIONAEIBNTOS INTRODUCIDOS EN SCPORTES D LaMPARAS
OSCIZANTES.~ |
Todo ello tal y como queda deserito en la presente menoria,
se reivindica en su nota y se repregenta e titulo de ejemplo
en lag adjuntashojss de planos.-
Esta memoria consia de doce hojas feliadas y mecanografia-

das por una sola de sus carasg v a dos espégﬁos.
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