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INVENCION

a favor de Don dlberto Vicente RIERA FARGUELL, de nacio-
nalidad eSpéﬂola, residente en Baroeléna, calle Enrique

Gransdos, 61, por ?PERFECCIONAMIENTOS EN I0S MECANISMOS

PARA LA DISTRIBUCTON, OKIENTACION, BLEVACION Y TAMIZADO

DE MATERTALES SOLIDOS”. | '

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refieré e unos perfec~
cionamientos introducidos en los mecanismos destinados
a la distribucidn o seleccidn, orieuntacidn, elevascidn
¥y tamizado de productos sdlidos, en ocuyos dispositivos
Se recurre & la vibracidn como fuersze acbiva para conw
seguir el desplazamiento de las correspondientes parti-
culas materiales, a las que se obliza a asceundsr por
determinados planos oblIcuos o a atravesar cribas cla-
sificadoras,

Egencialmente, los precitados perfeccionamien~—
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tos comportan el montar el grupo activo o de impulsidua,
que estd foxmado por un motor electromaguético, a base
de masas polares y bobina de excitacidn para corriente
pulsatoria, en el interior de una o0aja o bastidor que
descansa sobre el suelo a trgvés de unos pies o tacos
eldsticos, conectdndose con el aludido motor un recti-
ficador y un reostato para graduar la intensidad de co~
rriente suministrada al primero, el cual se redea con
unos resortes laminares o ballestas, dispuestos incli-
nados en un mismo sentido y aptos para orear un par
rotativo oseilante en la unidad montada sobre la mencio-
nada ocaja de contencion, unidad que consta de los me-
dios adecuados para tratar el material que ha de sufrir
la distribucidn y orientacidn ha de ser elevado de mo-
do continuo o ha de sﬁfrir el oribado. Esta seccidn
superior posee, en unos casog, unos planos inclinados
para la seleccidn y trausporte de las partfoulas del
producto tratado, en tanto que en otros es portador
de cedazos o rejlllas propias para la debida separsa-
ocidu. Merced a la acoidn conjugada de los muelles pla-
nos inolinados y a la vibracidn central, las particu-
las de material acusan desplazamientos sucesivos que
hacen que aguellas ciroulen por los puntos previstos.
Para la mejor couprensidn de la presente memo=
ria descriptiva, se acompafian unos dibujos en los que,
tan sdlo a tfiulo de ejemplo, se representan tres ca-
sos prdcticos de realizacidn de los referidos perfec—

cionamientos de la demanda.
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En dichos dibujos, la figura 1 es una vista en
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alzado seccionado de una méquina para la distribuocidn
¥y orientacidn de materiales, concebida de acuerdo con
el objeto de la demands; la figura 2 corresponde & una
secoidn transversal por la lfnea II-II de la figure an~
terior; la figura 3 es un detalle que muestra el iooo-
rrido de las partfculas o pieza por 1los planos inclina=
dos de la ejecucidn ds ;as mencionadas figuras; la fi~
gura 3 representa en alzado un elevador, tambidn segin
la invencidn; la figura 5 eguivals a uue médguina ori-
badora miltiple; y la figura 6 es la planta de la mis~
ua,
En la realizaclidn de las figuras 1 y 2, la m4-

quina distribuidora consta de una caja -=l1- que se apo~
ya sobre una plataforma a través de unos pies eldsticos

-2~ para evitar la propagacidn de las vibraciones ha~

- ¢ia el exterior. La referidad caja =l- se halla dividi-

da en dos compartimientos por une plataforma -3-, apa-
reciendo enoima de la misma wnos muelles laminares o
ballestas -i—~, colocudos inmolinados enuua misma direc-
cidn, los cuales rodean al elemento motoxr, determinado
por un electroimdn formado por la bobina ~5- y las maw
sas pdlares ~6=, de las oualés la portadora del aucleo
se fija, a través de los tornillos graduables ~7-,
(propios para ajustar ls separacidn del entrehierro)
gobre la plataforme ~3~, en tanto que la wmdvil lo es~-
té & un plato intermedio ~7a~ gue permite intercem-

biar los recipientes o depdeitos ~8= que se fijan a
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dicho plato medlante los tornillos ~7b~-. Las ballestas
-4~ guedan inmovilizades, a su vez, por un extrewo sobre
la citada plataforma ~3- y, por el otro, al mismo pla-
to intermedio antes citado, que gueda separado del bor-
de de la caja -1~ para determinar una abertura -9-— ds
ventilacidu.

El recipiente -8~, previsto para ser intercam-
biable, sobre la place base, presenta un fondo ¢dalco
~10~, del gue arrancs una rampa helicoidal seleccioha-
dora =~11=, que se destina a la clasificacidn del ma=-
terial.

En el compartimieunt o inferior de lacaje -1-
se halla montudo un rectii'lcador de corriente ~12b- y
un redstato ~l%-, maniobrable por medio del botdn ex-
terior =13~ y previsto para variar la intensidad de
la corriente en el vibrador electromagnético —~5-6-.

La pared o cuadro =l2a~ gue soporta el mando
-l 3= sirve ta:bldn de sostén al rectificador -12b-
formendo un conjunto fdeilmente reviseble, y se en~
cuentra desplazada hacia el interior del perfmetro de
la caja ~1~, para proteger tanto el botdn ~l3~ como
el de ﬁn interruptor ~l4~ y una ldmparas piloto =~15-,

La corriente pulsatoria que alimenta este mo-
tor crea en el reciplente -8~ unos impulsos que, al
provocar el descenso y subsiguiente ascenso del mis-
zo por la reacoidn de los muelles o ballestas inglina-
das =-4~-, dan lugar simultédaeamente al giro en avance

y retroceso del aludido recipiente ~8-, con lo cual
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lag partfoulas ~A~ (figura 3) de material deposita&gs
en el fondo ~10~ irfdn ascendiendo por la rampa helicoi~-
dal ~il-, describiendo los saltos gque muestra la figu=-
ra 3.

En la referide rempe -il-, Sobre l& que se des~-
plezan pequeilos objetos, tales como botones, discos,
arandelas, tuercas, tapones y similares, se sitdan va=
lles, ventanillas u otros obstdculos limitadoras de
forma o dimensiones, los cuales alinean y orienten a
aquellas piezas, haciendo caer al fondo & todas las
gue no pusden salvar dichos obstdculos, Ello permite
una perfecta seleccidn y un flujo continuo de materisl,
que Se recoge en la parte superior extrxema de aquellsa
ramps =-ll- para alimentar mdquinas automdticas, tales
conio tornos, pi-ensas, mdquinas de encapsular y otras.

En el ejemplo de la figurae 4, la base del con~
Junto osoilante estd constituida por un plato -16-,
con el que comunica una rampa exterior helicoidal =17-,
en forma de canal, que rodee a un ndcleo de soporte
-18w,

Bl funcionamiento de este elevador es el mis-
mo que el explicado, ya que el movimiento de avance
y retroceso y a las variasciones de mscenso y descenso
de todo el conjunto dependiente del motor electromag~
nético hacen gque el material suba la referida rampa
=-17-, sigulendo para ello las pardbolas disefiadas en
la figura 3. Debido a le gran longitud de esta canal

~17~, los cuerpos que Se elevan recorren un largo tra-
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yecto antes de alcanzar la cubre, ello permite efectuar

durante el recorrido diversas operaciones de calenta~
riento, enfriamiento, desecacidn y andlogas.

En la ejecucidn que muestran las figuras 5 y
6, la unidad mévil estd formada por una base de la gue
se elevan unos brazos =20~ aptos pars inmovilizar, oon
gyude de un larguero y bridas -2l-, varias cubetas su-
perponibles, de las ouales la inferior -R22- es de fondo
cerrado pars obxrar de colector del material, en tanto
que las =23~ situadas sobre ellas poseen en su fondo
gendos tamices ouyo tejido aumente de tupidez & partir
de la extrema superior, con vistas a seleccionar pox
tamafios el material que se tawiza por medio de la &g~
cidn vibretoria proporoionada por el motor electromag-
nético ~5~6~-, Merced a la longltud gque, & tal fin, se
da a los brazos o soportes -20~, es posible variar el
nvmero de tamices, ouyo recambio se efectida, por otra
parte, con extrema rapidez.

Las ventajes que implican los perfecocionamien~
tos explicados son, en las tres realizaoiones desori-
tas, les siguientes: |

Distribuidor: a) El recipiente ~l~ s recambia-
ble, lo due permite trabajar con el mds adecuado a las
plezes en tratamiento selecclonador;

b) Reguluoidn indefinida (de cero al meiximo)
de la velocidad de avance de lus piesas, sin interrup-
cién del funcionamiento, ajustaudo los impulsos que

produce el vibrador. Besta operacidn se consigue regu-
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lando la intensidad de corriente de alimentacidh con
gyuda del redstato;

¢) Eliminaeidn de vibraciones &l exbterior gra-
clas a los pies eldsticos amortiguadores;

d) El cuadro de maniobra (em el que-figuran los
botones de wmando del redstato, palanca del interruptor
de alimentaoidn del electroimdn, luz piloto, rectifica~
dor de corriente y demds) ve dispuesto en forma eupo-
trada para proteger dichos elementos contra posibles
golpes y constituyen un conjunto fdoilmente revisable
sacdndolo al exterior;

@) El entrehierro de las masas polares puede
regularse fdoilmente ajustando los tornillos que unen
el electroimdn con la plataforms que los moporta;

f) Fdoil inspeccidn del vibrador motor sacando
la media tepa;

g) la carencia de friceidn o roce entre el ma-
terial, que salta y no se desliza, y la superficie de
las rampas, hace innecesarios los cuidados de la manu~
tencidn y engrase.

Elevador: Ademds de los aparatos sgefialados,
cabe afiadir la facilidad en el recambio, inspeccidn
¥ limpieza de la rampa helicoidal elevadora del ma-
terial,

Tamiz mdltiple vibratorio: A las ventajaes pre~
cedentes hay gue adicionar el que, en este caso, los
tamices encajan entre sf, pueden intercambiarse fdcil=-

mente y su ndiwero en la columna, puede variar segun
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las necesgidades del cribado.

Serdn independientes del objeto de la invencidn
los materiales, formas y dimensiones de los elementos
méviles que, en Cooperacidn con la geocion electromag-
nética impulsora, se destinan a la seleccidn, elevacidn
y tamizado de maxeriaies, siempre que las variaciones

gque se introduzcen no afecten a su esencialidad.

NOT A

3e reivindice como objeto de la presente patente
de invencidn:

l. Perfeccionamientos en los mecanismos para la
distribucidn, orienteacidn, elevacicn y tamizado de me-
teriales sdlidos, que consisten esencialmente en estruc-
turar la mdquina correspondiente para las referides
operaciones a base de dos partes principales, una de
elles fija y prevista psre proporcionar impulsos de
ascenso y descenso y giro de avance y retroceso simul~
t4ueos a la otra pearte oompohente, constituica pox
ung plateforma a la que se acoplan en foxma intercambia-
ble los depdsitos o elementos de utilizaeidn que se
sitda sobre la primera, la cual viene foimada por una
caja soportada por pies eldsticos y poseedora en su
interior de un motor electromagnético determinado por

la bobina oon sus menos polares, rodeando al citado
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mo toxr unos muelles laminares o ballestas colocadas

oblicuas y en igual sentido, las cuales soportan elds-
ticamente al conjunto de la secoidn a impulsar, unida
a lua cual figura, ademds, la masa polar o srmadura que
ha de acusar la acoidn directa del impulsor electromag-
nético o vibrador.

2. Perfeccionamientos en los mecanismos para la
distribucidn, orientaeidn, elevacidn y tamizado de ma-
teriales sdlidos, segun la reivindicacidn anterior, que
se caracteriza por el hecho de dividirse la caja gue
contiene el v;brador magnético en dos cowpexrtimientos
por una plataforma media, en el primero de los cuales
gse monta una de las extremidades de los muelles lamina-
res o ballestas y la armadura fija del electroimdn,
que en esta gona dispone de tornillos propios para la
fdecil inSpedciGn y graduar la separacidn del entrehie~
rro del aludldo motor, destindndose el reeinto inferior
al alojamiento de un rectificador de coxrriente y reds~
tato para variar la intemsidad de oorriente y de los
restantes elementos de maniobra, tales como interrup-
tores, luces piloto y andlogos, cuyos elementos visi-
bles o de manejo se sitdan en un cuadro o plano emtran-
te para su proteccicn, facilidad de inspecoidn, for-

mando un conjunto, gue puede ser sacado al exterior.

3. Perfeccionamientos en los mecanismos para la
distribucidn, orientaeidn, elevacidn y tamizado de ma~
teriales sdlidos, segun las reivindicaciones 1 y 2,

que se caracterizan por el hecho de que la parte supe~
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2 3
rior oscilante, la cual se¢ aocopla a la inf§§i%% fija
con una clerta tolerancia para ventilacicn del electroi-
mdn vibrador, estd constituida por una base sobre la
cual se dispouen los medios que con la accidan combina=-
da de ascenso y descenso y giro en avance y retroceso,
hen de producir el desplazamiento del material, ouysas
partfculas @e ven obligadas a ascender pox rampas heli~-
ccldales y caminos orientados o atravesar tamices cla-
sificadores. |

4. Perfeccionamientos en los mecanismos para la
disfribucidh, orientacidn, elevacidn y tamizado de ma~-
teriales sdlidos, éegﬁn las reivindicaciones 1 a 3,
gue se caracterizan por el hecho de gue la oportuna mé-
quine en funeidn distribuldore consta, en su seceidn
ogcilante, de una caja c¢or fondo ednico, del cual arran-
ca la rampa hellcoidal interior, quedando formado el
mencionado fondo, en la méquina prevista para elevacidn
de materiales, por un plato del que igualmente parte
una canal helicoidal exterior que envuelve & un cuerpo
central,

5. Perfeccionamientos en los mecanismos para la
distribuoidn, orlentacicn, elevaclidn y tamizado de ma-
teriales sdlidos, segun las reivindicacjones 1 a 3, que
se caracterizan por el hecho de que la méguina destina=-
de al oribado de materiales posee, en su parte oscilan-
te, una base plana de la que emergen unos brugos aptos
para gituar en altura y fijar, con ayuda de bridas ade~

cuadas, un larguero gue retiene a una pluralidad de
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cubetas en columna, todas ellas encajadas entre sf, de

las cusles la inferior es de fondo cerrado para obrar
de colector, en tanto que las superiores disponen de

sendos temices de diferende grado de tupidez para la

conveniente seleceidn del material trgxado.

6. Perfeccionamientos en los mecasnismos para la
distribucidn, orientacidn, elevaéidn & tamizado de ma-
teriales sdlidos.

La presente memoria descriptiva consta de once

hojas foliadas, escritas a mdquina por una sola cara.

Barcelona, & 1 de diciembre de 1960.
Alberto Vicente RIERA FARGUELL

P.2s
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