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- Canpo del invento

El prescnte invento se refiere a retractores
f

de emergencia para cinturones de seguridad del tipo en el

. : . ’ ’.s
que un carrete de reccogida del cinturon es automatlcamente

bloqueado contra el desenrollamiento del cinturén desde el

WV

carrete en recspuesta a la aceleracion del vehiculo en cual-
quier direccidén y, en particular, a un dispositivo de.ge-

cionamiento para tales retractores, que responde a 1z .imer-

Ciaa * s e

10 Antecedentes del invento. sense

Los retractores de emergencia para el klg- |
queo de los cinturones de seguridaé estan en uso gen@?al
en todo el mundo en los sistemas de cinturdn de segusidad
- para los ocupantes de vehiculos. Muchos de estos reﬁfép-
15 | tores tienen un mecanismo para bloguear autométicameﬁﬁé
el carrete contra rotacion en el sentido del desenrglla-
miento en respuesta a la aceleracidn del vehiculo, gue in-
cluye un dispositivo accionador, quée responde a la iner-
cia, que detecta la aceleracidén del vehiculo y acciona un
20 mecaniémo de bloqueo asociado al carrete de recogida del
¢ inturén.

Bisicamente, hay tres tipos de dispositivos
actuadores que responden a la inercia. El primero es el
tipo de péndulo, en el gue una masa estd suspendida de un
25 soporte, comurinente una tapa situada encima del scporte y
que lleva un montante colgante al cual estd fijada la ma-
sa. En comparacion con los otros dos tipos ccmunes de dis+
positivos actuadores que responden a la inercia, el tipo dg
péndulo tienc el inconveniente de requerir una operacion

30 de ensamble adicional, la de fijar ia masa al montante
20110
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“rrestada por la masa de la ufla que actua en un punto; db
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agujero del soporte. ¥l coste adicicnal de esa operacidn,
,
aunqgue pequefio sobre una base unitaria, aumenta cn grado
considerable el de produccion de algunas decenas de miles
de dispositivos.
La segunda categoria general de dispositi-

vos es el tipo de bola. En su forma mis simple, el é}ﬁﬁ
positivo del tipo de bola incluye una ufia u otro actﬁadér
que tiene wna superficic seguidora horizontal que deseénsa
sobrce la parte superior de la boli y es cmpujado por.aaki.on
de acuflamicnto de la bola a redida que ésta rueda hacias,

arriba de una superficie inclinada ‘sobre un soporte.-fLa

accion de acufiamicento de la bola cuando se acdélera dghido
a la fuerza de¢ inercia con relacidn al soporte es coﬂﬁfg_

contacto sobrec la ufia y la friccidn en los puntos de“ggp—
tacto entre la bola per una parte, v el soporte y la ufia,
por otra. De ordinario, la fuerza de friccidn que actéa'
en el punto de contacto entre la bola y el soporte es sus-
tancialmente mayor que la fuerza de friccidn en el punto
de contacto entre la bola y la ufia. Por consiguiente, la
bola sube rodando por la superficie inclinada del soporte,
a menos que la direccion de la fuprza de inercia incluya
una componente ascendente, suficiente para reducir o eli-
minar la fuerza de friccion. El efeccto de la Lricciodn en
el punto de contacto entre la bola y la uila puede demos-
trarse que cs funcion del éngulb (cn cualquier posicion
dada) entre una linea que conecta los dos puntos de con-
tacto v una linca perpendicular a la superficie de la bola

en ¢l punto de contacto entre la bola y la ufia, dngulo que
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L pucde denominarse "dngulo de presidn".

En el caso sencillo que consideramos, el
énghlo de presidn y, por tanto, la fricecidn, es relativa-
mente pequefio inicialmente y aumentua a medida que la bola
sube rodando por la superficie inclinada en cualquier di-
reccion. A medida que la bola se mueve desde la posicion
de reposo, la aceleracion de la ufia varia apreciableﬁeﬁﬁe,
dependiendo de la direccion del movimiento de la bolé’mén
relacién al pivote de lu ufia para cualquier aceleracién-
dada de la bola. Similarmente, l¢ cantidad de desplaazih
miento de la punta de la ufia en un tiempo dado varia..sds-
tancialmente con la direccion de movimiento de la bokéo
Por tanto, la capacidad de respuesta de la forma simple.
del dispositivo del tipo de bola es muy variable y cépﬁﬁi-

tuye un inconveniente importante. Sk
Algunas de las desventajas del dispositivo
de accionamiento que responde a la inercia, del tipo de
bola, pueden superarse disponiendo una superficie de leva
en la bola, tal como una superficie conica que mire hacia
abajo sobre la bola ¢ sobre una pestafia seguidora anular.
Tales disposiciones pueden diseflarse para reducir algo las
variaciocnes en respuesta, es decir, la variacion de direc-

. 7 - - - - . —~
cion. Por el contrario, la aceleracidn inicial de la uifia

des, ya qgue &l punto de contacto entre la bola y la ufia es-
td situado en un punto sobre la superficie de la bola en
que el planc tangente esta susténcialmente inclinado res-
pecto a la horiszontal. A medida gue la bola rueda desde
reposo a la maxima posicion de funcionamiento, la acelera-

1" ~ . . . R
cion de la ufia disminuye en funcidn del desplazamiento.

para una aceleracion daca de la bola es relativamente gran-

i
H
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- Ademds, el angulo de presién y, por tanto, el efecto de la

. friccidn, es maximo en la posicion de reposo, sin acciona-
!

g miento, y disminuye en funcién del desplazamiento. Por

cuanto Ja aceleracidn de la ufia y el efecto de la friccion

- 5 son mdximos en la posicién de reposo, la fuerza requerida

para iniciar el rodamiento de la bola es alta con relacion
a la fuerza requerida para mantenerla rodando. Conj@gggp
con el hecho de que la friccidn estdtica es sustanciaipgnte
mayor que la Iriccion cinética, este tipo de dispositivo

10 de accionamiento estd sometido a variacidn considerable.en
el tiempo cuando comienza el wovimiento dcspués de una ace-
leracidn de la bola debido a la inercia en respuesta g, la

aceleracién del soporte. Cuando el elemento de saliga del

. ~ . co2 ’ . e
accionador es una uflay, el dispositivo es todavia muy’d4-

15 reccional en cuanto a la cantidad de desplazamiento d% Ja

LI

uila para un desplazamiento dado de la uda. Tal variacién

puede eliminarse habilitando un cursor verticalmente des-

plazable en lugar de una una, pero de ordinario tal cursor
trabaja contra una ufia y tal disposicion requiere mds pie-
20 zas y plantea otros problemas e inconvenientes.

El terccer tipo de dispositivo de acciona-
miento respondicente a la inercia, el gipo de pesa erecta,
comprende una masa de cualquiler fprma adecuada que tiene
un vdstago que se extiende hacia abajo desde el fondo que
25 . reposa en un receptdculo en un soporte gue mantiene a la
masa impidiendo que se mueva apreciablemente en cualguier
direccidn horizontal, pero que le permite inclinarse des-
de una posicidn erecta vertical. Una superficie de accion
de leva, por ejemplo, una superficie conica que mira hacia

30 arriba, sobre la parte alta de la masa, .trabaja contra un
<0110
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pesa erecta tiene la ventajua de ser de respuesta sustan-
f

cialnerte uniforme a la aceleracidn en cualquier direccion,

en cwanto que el salientce seguidor de la ujia permanece en

general centrado verticalmente sobre el eje geométrico del

receptdculo en la base del soporte. Tales dispositivos

.
~ ’ . : .
pueden también disefiarse para dar regimenes predeciblées

N . . 7 ®e °
de respuesta y caracteristicas de friccion favorables'*tRa-

"o o

ja friccidn en la puesta en funcionamiento, en partictiiar).
Son relativamente sencillos y de construccion economica
Por el contrario, adolecen de un importante inconvendss.
te, a saber, una gran histéresis. El problema de la'éis-
téresis se comprenderd mejor quizas imaginando que ed-&is-
positivo es lentamente inclinado desde la horizontalzlﬁf
justo hasta el punto de que la pesa vuelque. Por ejéébio,
supongamos que el eje vertical se inclina 15% antes dg..
que la masa vueclque. Habiendo alcanzado esa posicion, la
masa vuelca entonces en el angulo de vuelco de disefio den-
tro de la caja, por ejemplo 5¢. Antes de que la pesa vuel-
va a la posicidén erecta sobre la base, la caja debe incli-
narse hacia atrds en los mismos 5¢ y los 5& pueden deno-
minarse histéresis. Como cosa préctica, la histéresis re-
lativamentc alta da como resultado que ¢l retractor quede
expuesto a permanecer'en estado blogucado cuando el vehicu-
lo se detiene en un plano inclinado. In el ejemplo, el
retractor tiende a permanccer bloqueado cuando el vehiculo
se detiene en un pleno inclinado de mis de unos 10&.
Re sumen del dnvento.

S2 creoe, de acucrdo con cgio invento, un

digpositivo de accionumicnto que responde & la inercia,
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mo los costos de fabricacion y de montaje, que responde
rép&damente y de modo constante, tiene rclaciones favora-
bles entre dngulo de presion y desplazamiento y acelera-
cidn de la ufia y desplazamientoc y tiene caracteristicas
sustancialmente constontes en todas las direcciones de
aceleracion del vehiculo. En particular, el dispos#ti?p
comﬁrende un soporte yue tiene un agujero sustancialmenke
circular y una superficie de revolucidn, con preferendia
una superficie cdénica, rodeando al agujero e inclindndase

sew o

hacia arriba y hacia fuera en todas dirccciones desde el
agujero. Una masa de inercia soportada sobre el sopgrte.
tiene un saliente situador que esta recibido en el agujero

y ura superficie esférica que rodea al saliente y degginade

--‘.

a rodar en cualquier direccion sobre la superficie aire-
dedor del agujero del soporte en respuesta a una fué;zg de
inercia sobre la masa debida a una aceleracidn prede;;;mi-
nada del soporte con relacion a ia masa. Una parte de se-
guidor de leva de un accionador hace contacto con una su-~
perficie de leva, que mira hacia arriba, de la masa, y es
desplazable en general hacia arriba en respuesta a2l movi-
miento de rodadura de la masa desde la posicion asentada,
e . :
en reposo. La superficie de leva de 1la masa de inercia
esta configurada de tal -modo que el desplozamiento verti-
cal de la parte de scguidor de leva del accionador es sus-
tancialmente mayor que el desplazazmiento vertical del
centro de gravedad de la masa a medida gue rueda sobre
la superficie del soporte.

El invento tiene las siguientes caracte-

risticas preferidas. Como se ha mencionado antes, la su-

1
?
3
i
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v - perficie inclinada adyacente al agujero es conica. El agu-

. jero del soporte es ligeramente mayor en didmetro que el
- {

saliente de la masa de modo que ne exista interfercncia end
tre cl saliente y el agujero, lo gque podria impedir el

5 desplazamiento de la masa desde la posicion asentada y la
restauracion de la masa a la posicidn asentada. E1 accio-
nador es una ufia que estd montada para vpivotar alred?@ér

de un eje situado en general encima y lateralmente e*.la.

masa, y la parte de seguidor de leva de la ufla trabajal.

10 contra el centro de la superficie de leva en la parte al-

ta de la masa. La superficie esférica que rodea al salien-

- - 4 3
te de la masa tiene una extension gque es 2l menos igy&l a
la distancia a lo largo de la superficie conica del sgpor-

te a través de la cual la masa rucda desde la posicipp'de

15 reposo a la plena posicion de funcionamiento y tiene sun

centro de curvatura que coincide con el centro de gravedad

de la masa. La superficie de la masa de inercia es una

superficie de revolucidn en torno de una linea central ver:

tical que incluye el.eje geométrico del saliente inferior
20 Yy su centro de gravedad, de modo que su respuesta a la
fuerza de inercia es uniforme en todas las direcciones.
La superficie de leva de la masa puede
- ser una superficie horizontal pléna o una superficie con-
cava o cdnica hacia arriba, es decir, una superficie de
25 revolucidén foriada haciendo girar una lirea recta o curva
situada oblicuamente a la linea central vertical de 1la

masa alrededor de la linea central vertical. La super-

ficie de leva de la masa puede también ser un saliente

central, que se extiende hacia arriba, sobre la masa. En

L)
30 el caso de superficies de leva cdncavas o conicas, el se-
20110
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— guidor de la ufia es un saliente descendente situado verti-

calmente encima del agujero de la base, y en el caso de
uné superficie de leva saliente sobre la masa, el seguidor
de leva es una parte discoidal de la ufla que tiene una
superficie concava o conica que mira hacia abajo (es de-
cir, una superficie generada haciendo girar una linea rec-
ta o curva en torno del eje certral vertical del ag&jh%b
del soporte). e,

Para permitir una mejor comprension de}-in-
vento, puede hacerse referencia a la siguiente descripdion
de realizaciones ilustrativas tomada conjuntamente Gentlos

dibujos adjuntos. : (.5.

Descripcion de los dibujos.

La fig. 1 es una vista en corte latered fe

~una realizacidn del invento. A

'La fig. 2 es una vista en perspectiva del
soporte de la realigacidon mostrada en la fig. 1,

la fig. 3 es una vista desde arriba de la.
ufia de la realizacion mostrada en la fig. 1,

las figs. 4A a 4D son vistas laterales dia-
gramdticas de la realizacidn mostrdndola en diferentes
etapas en el curso del movimiento decsde la posicion de re-
poso a la posicidn de pleno func;onamiento.

la fig. 5 es una vista lateral, con partes
arrancadas en seccidén, de una masa de inercia y ufia modi-
ficadas, y |

la fig. 6 es uhé vista lateral con partes

arrancadas de otra masa de inercia y ufia modificadas.

Descripeion de las realizaciones.

La realizacion mostrada en las figs. 1 a &
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- comprende un soporte 10 que ticne una base 12 dispuesta en

gencral horizontalmente, una pared lateral 14 adecuada pa-
!

ra la [ijacidn del soporte al bastidor de un retractor y

un mnontante de montaje 16 para un extremo del pasador de

5 pivote de una ufia. La base 12 del soporte tiene un agu-

jero circular 18 situado en general en el centro, que esta

*
. .

rodeado por una superficie conica 20a que se incliﬁa“hé—
cia arriba desde el agujero. Hacia fuera de la supéffibie
conica 20a hay una supefficie concava que puede ser de

10 cualquier forma deseada, pero que, con preferencia,'caéa

. en general con la forma de la parte inferior de la i et de
inercia en la posiciodn de funciona&iento completo (vea'se

la fig. 4C) y ayuda a detener la masa cuando ha rodgdv“has-
. ta la posicidn de funcionamiento cormpleto. S
15 e ' La masa de inercia 22 tiene un saliengé:éh
en general conico, que se estrecha hzcia abajo y hacia..
dentro, que estd rodeado por una superficie esférica 26
que tiene su centro de curvatura coincidiendo con el cen-
tro de gravedad de la rasa y que tiene una extensicn al

20 menos igual a la extension del movimiento de rodadura de
la masa a lo largo de la suverficie conica 20a de la base
12. La superficie de leva superior 27 de la masa es plana
y estd situada perpendicular al eje vertical de la masa
(es decir, perpendicular a una linea definida por el cen-
25 tro de gravedad de la masa y el eje del saliente 2k). La
superficie restante de la mase (entre la superficie de le-
va superior 27 y la superficie esférica inferior 26) es
una superficie de revolucion alrededor de la 1linea central

vertical, pero la forma exacta es de escasa importancia

30 mientras el centro de gravedad coincida en general con el

20110




Hoja nam. 10

- centro de la superficie esférica y el momento de inercia sek
el mismo en todas las direcciones para una respuesta uni-
{forme cen todas las direcciones.

Una ufia 28 estd unida a la caja por un
5 pasador de pivote 30 que estd recibido en agujeros 32 y 3k

de la parcd 14 y el montante 10 del soporte. La ufla se ex-

tiende sobre la parte alta de la masa y tiene una pd?be:de
punta de accionamiento 28a que sobresale hacia arriﬁﬁ'yz
cstd situada adecuadamente para aplicacion con una ruéﬁa
10 de trinquete (no mostrada) asociada con el mecanismo.que
. | bloquea al retractor contra rotacién en la direccidn-dd
desenrollamiento. Un saliente 28b de seguidor de levé‘dé
forma de cﬁppla cuelga desde la ufla 28 en una posiciemscen.-
. treda verticalmente sobre el agujero 18 en el soporﬁéf&fse
15 apbya contra la superficie plana de leva 24 de la péﬁfé al-
ta de la masa de inercia 22. el S

En la posicidn de reposo (fig. L44) la mase
descansa erecta en la superficie conica 20 de la base 12.
El diémetrb del agujero 18 eé ligeramente mavor que el
20 - didmetro méximo del saliente cénico 24 de la masa 22, de-
jando asi una pequefia holgura anular C {(de, por ejemplo,
0,3 a 0,4 mm) rodeando al saliente é@fentre el saliente
y el borde del agujero.

En el caso de una colisidn, trastorno o
25 | parada brusca del vehiculo, que produce aceleracidn de la
base 12 en cualquier direccidn en un margen predeterminado
adecuado (digamos de, por ejempld, 0,3 ga00,7¢g) la |
inercia de la masa 22 produce una fuecrza F (véase la fici

LA) de magnitud suficiente para producir el movimiento de

30 . la masa 22 en una direccidn opuesta a la de aceleracidn de |

.20110
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la base,. Inicialmente, tal movimiento es contrarrestado
sé%o por una fuerza de friccion Rl en ¢l punto de contacto
entre el suliente seguidor de leva 28b de la ufia 28 y una
fvuerza de friccidn R2 que actua donde la masa toca la base
12 (1o mds probable totalmente a lo largo del borde supe-
rior del agujero 18).

La fuerza de inercia F hard iniciaihghte
que corra la masa 22 ligeramente en la direccidn de’iqs
fuerza y cerrara la parte del intersticio en el lado.@el
saliente 24 apartado de la direccion de la fuerza, ¢ome
se muestra en la fig. 4B. Ll intersticio subsistente,,
deja una holgura para asegurar que la interferencia £ntre
el saliente y el agujero no impedira el movimiento de go-
dadura de la masa desde la posicidn mostrada en la z}gf
LB a la posicion mostrada en la fig. 4C, siendo estg:8i-

PP A d

tima la plena posicidn de funcionamiento. R
LR Y

En la posicion mostrada en la fig. 4B, el
dngulo de presidn X; (que, recordaremos,; es el dngulo en-
tre a) una 1inea que conecta los puntos de contacto entre
1) la masa y el soportc y 2) la masa y la ufia y b) una
1inea perpendicular a la superficie de la masa en el puntg
de contacto erntre la masa y la ufia) s relativamerte pe-
quefio. Por consiguiente, la fuerza de friccidon Rl en la
pgsicién cercana al comicnzo de movimiento mostrado en 1la
fig. 4B es relativamente baja. Ademds, como el saliente
seguidor de leva 28b hace contacto con la superficie de
leva plana 27, entonces sustancialmente horizontal, de la
masa, la aceleracion inicial de la ufia en el instante en
gue la masa comienza a rodar hacia la izquierda a lo largg

. Lo .
de 1la superficie 20a del soporte es tambien virtualmente




Hoja niim. 12

- cero. Por tanto, las condiciones de la fuerza (aceleracion
de la ufia y de friccién) proporciocnadas por el invento,
!
son Tavorables para una respuecsta rapida, uniforme y pre-
cisada a una fuerza de inercia producida por un valor um-
bral dado de aceleracion.
Desde la posicidn mostrada en la fig. 4B
a la mostrada en la fig. 4C, la fuerza de inercia F Ehdi
duce movimiento de rodadura de la masa 22 a 1o largo'&efla
superficic cénica 20a del soporte, inclinando con elle: -
la superficie de leva 27 de la parte alta de la masa.da’.
tal modo que eleve la ufia 28 para aplicacion con el tmin-
quete, como se ha mencionado antes. Como resulta coméle—'
tamente evidente de la fig. 4D, para un desplazamierta-d
relativamente pequefio de la masa a lo largo de la sépgr—
ficie cénica del soporte y un desplazamiento v~ vel
correspondientemente pequeiio, la superficie de leva 27 de
la masa imparte un desplazamiento vertical sustancial dV
del seguider de leva de la ufia, cuyo desplazamiento es mul-
tiplicado en la punta por la accidn de palanca de la ufia.
El movimiento de la masa es detenido por
contacto del saliente inferior 24 de la masa con la pared
del agujero 18, ayudado algo por contgeto de la masa con
la parte conica exterior de la superficie de la base de
soporte 12. Ademds, la ufia 28 estd totalmente asentada
en un diente del trinquete (no mostrado) de modo que la
ufia no. puede levantarse mas cuando estd en la plena posi-
cidén de funcionanmiento. La masa no puede tampoco ser
desalojada del soporte en todos los casos en razon de es-
tar cogida entre la ufla y el soporte, y asi es innecesa-

. . 7 . ‘
rio que el soporte tenga paredes perifericas para retener
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—1la masa.

La masa rueda de nuevo .dcilmente desde
!

la plena posicidn de funcionamiento mostrada en ia fig.
4C a una posicion erccta (fig. 4A o 4B) mediante una acciodn
de acufiamiento entre la ufia y el soporte que actia a tra-
vés de un dngulo de cufia W definido por la pendiente de la
parte conica del soporte y lo pendiente de la superfébié
de leva de la masa. Puede demostrarse que la restaufaaéén
del dispositivo gue incorpora el invento es mas eficaz;que
con los dispositivos del tipo de bola a causa del angula
de cuvfin W relativamente grande en la plena posicion dg.fun-
cionatdento. cee

Diversas configuraciones de leva y segui-
dor de leva pueden sustituir a las de la realizacidn ug-

.
trade en las figs. 1 a &. Por ejemplo, como se muesgﬁg}en
la fig. 5, puede usarse ura superficie de leva cdénica 27!
en lurar de la superficie plana. La superficie conica
proporciona un decsplazamiento vertical de la ufila para un
desplazamiento vertical dado de la masa mayor que uné Su-
perficie plana.

Otra disposicion de leva, mostrada en la
fig. 6, comprende un saliente asccndegpe R7'', cuya ex-
tremidad superior constituye una superficic de accién de
leva, y un seguidor 28b'" de la «aiic 28'! en forma'de ele-
mento discoidal con una superficie de seguidor conica que
mira hacia abajo.

Asi, se crea, de acuerdo con el presente
invento, un dispositivo de accionamiento que responde a la
inercia, de censtruccidn muy simple, que es de fabricaciodn

y montaje {dciles y economicos, es de pequefio tamafio, pro-
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_porciona un funcionamiento rapido y seguro, tienc una baja

histéresis y, en gencral, incorpora ventajosas caracteris-
tica; tanto del dispositivo del tipo de bola come del tipo
de pesa erccta, pero estd escrcialmente libre dc las des-
ventajas dec ecstos dispositivos.

Ias realizaciones del invento arriba
descritas estdn destinadas a ser puramente ilustrat.i?érs::y
pueden hacerse por parte de los expertos numerosas vérié—
ciones y modif'icaciones sin apartarse por ello del esp%-
ritu y del alcance del invento. Todas estas variaciQugs y
modificacioncs estén destinadas a quedar incluidas depiyo

S . . 4 - o ¥ e
de los limites del invento segin se definen en las sigulen-

tes reivindicaciones.
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- REIVIEDICACICNES -

Los puntos que como caracteristica de nove-
dad se presentan para gue sean objeto de esta solicitud

de Modelo de Utilidad en Espafia, por VEINTE aﬁos,,g":los

gque se recogen en las reivindicaciones siguientes: "*+%
12, -~ Un‘dispositivo accionador, sensiéle -3
la inercia, para retractores de cinturones de segurbkddd,
que comprende un soporte gue tiene un agujerc sustawcial-
ment e circular y una superficie de revolucidn que m;?a ha
c¢ia arriba alrededor del eje del agujero rodeardo el.agu-
jero e inclindndose hacia arriba en todas direcciongs tes
de el agujero,.una masa de inercia soportada sobrefﬁi}so-
porte y con un saliente situador recibido en el agujero y
una superficie esférica que rodea al saliente y estd des-
tinada 2 rodar hacia arriba de la superficie, que mira
hacia arriba, del soporte, en cualquier direccicn en res-
puesta a una fuerza de inercia sobre la masa, un accio-
nador que tiene una parte gque se aplica a uma superficie
que wira hacia arriba de la masa y es desplazable en ge-
neral hacia arriba en respuesta al movimiento de rodadura
de la masa, vy medios de leva y de seguidor de leva coope-
rantes en la superficie superior de la masa y dicha parte
del accionadcr para desplazar.verticalmente a dicha parte
del acciorador en una cuant’a sustancialmente mayor que

el desplazamiento vertical de la propia masa cuando rueda

. . . r . .
subiendo por la superficie conica del soporte.

. . 4 . . . . 7
28.. Un dispositivo segun la reivindicacion
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— 1%, en el cual hay una holgura entre el saliente y el agu-

Jero para reducir el estorbo entre el saliente y el aguje-
f

ro cuando la masa comienza a rodar subiendo por la super-

ficie cdnica.

38,. Un dispositivo segin la reivindicacidr

12, en el cual dicha superficie, que mira hacia arriba,

del soporte, ¢s una superficie conica. ..

-

La,- Un dispositivo segin la reivindigacidn

1%, en el cual el centro de curvatura de la superficieg; gs-

férica de 1la masa coincide sustancialmente con el centro

S e

de gravedad de la masa.

-~
‘e »

58.~ Un dispositivo segin la reivindieacid:

12, en el cual el accionador es una ufia que estd montada

P~ T

para pivotar alrededor de un eje situado en general enecjima
el

y lateralmente respecto a la masa de inercia.

S -
. -

- -

62.- Un dispositivo segiun la reivindicacion -

£, en el cual los medios seguidores de leva incluyen un

saliente seguidor colgante en la ufia, sustancialmente ver-

tical por encima del agujero del soporte y descansando so-

bre la superficie de leva de la masa que mira hacia arriba
a

72, Un dispositivo segin la reivindicacidn

62, en el cual la superficie de leva de la masa es sus-~

tancialmente plana y queda perpendicular a un eje que atra;
viesa el centro de gravedad de la masa y el centro del sa-
liente inferior.

88,- Un dispositivo segin la reivindicacion
6%, en el cual la superficie de leva de la masa es una su-
perficie conica que diverge hacia arriba y hacia fuera y
que tiene un eje que coincide con un eje que atraviesa el

centro de gravedad de la masa y el centro del saliente in-
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98.~ Un dispositivo segun la reivindicacion

58 en ¢l cual los medios de leva y de seguldor de leva

incluyen un saliente gue se extiende hacia arriba en la
parte alta de la masa y una superficie coOnica que diverge

hacia abajo y hacia fuera en la ufla, que se aplica al sa-

-~ -

liente que se extiende hacia arriba. .27

L

108.- "UN DISPOSITIVC ACCICKNADCR, SE fSi SLE

A LA INERCIA, PARA RETRACTORES DE CINTUROLES DE SEGU&IﬁlD"‘

Tal y como se ha descrito en la HMHemoria® gue

antecede, representado en los dibujos que se acompafidn 'y

.-

con los fines que se han especificado. .

Esta Memoria consta de diecisiete hoj&$ es-

PR

critas a midquina por una sola cara. Tee”

Madrid, IT.00ViS8t

Aiberip de-Elzaljury
s

P.A.
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