Puo- 20.466

263137

MAMORTA DESCRIPIIVA
que se presenta pars unir a le sgolicitud
de
PATANTE D3 INVENCION
fornuledz el 10 de Diciembre de 1.960, con el e 263,137
en
ESPATA
por VIINTAE sfios
e nombre do THE BIRWINGHAM SMALL ARVS COMPANY LIMITED,
entidad britédnica, establecida en Armoury Road, Small
Heath, Birmingham, Inglaterra, por:
WO DISPOSITIVO DI CONTROL PAMA UNA MAQUINA
AUTOMATICA", '

— . - o

La presente invencldn se refisre a un Aispositivo
Qe coutrol para miquinas autométicas como, por ejemplo,
néguinas herramisntes sutombtices. Tales mbauinse se go-
biernan comimments por medio de uno o nés interrﬁptores
eléctricos gne inician ia operzeibn o las operaciones a
ejeeutaﬁ, y unos wmedlos de leva gue ponen en aceidn el
o los interrmptores., Cuando intervienen verios interrup-
tores, los medios de le?a conglsten con freeuencia en nn

Juego de levas, une on cooperascidn con cada interrnptor,
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‘accibn &1 ihterruptor

perfiladas de nodo gue ponen
en uno o més puntos Az su rotacidn desgeados. Talss le-

ves han de ser fabricadas wediante vae mecanizzceidn es-

&3

pecial y son solanente aplicables pers el cortrol ds una
sucesidn de operaciones de la méquina. Toa disgosicidn

liernativa consiste en vn Juexo d2 topss n drganos de
Gigparc sinstablesente moantados en un tambor glrstorio
y separados en sentido axil para cooperar en contacto
con log diversgos interrnptores a medida quse glira el -
tambor. Iog topes se disponen en diferentes posiciones
angnlares de rodo que poasn en accidn los interruptores
en los puntos deseados de la rotacibn del tambor. Abn
cuando con este sistena puedeﬂbutilizarse los nismos
tambor y topes para gobsrnar enalguier svucesidn de ope~
roaoiones, los topes deven ajustarse especialmente para
unz sucesidn perticulear deseade, lo enal representa una
gren inversidn de tiempo de ajuste.

Conforme a la prassnte invencidn, vun dlspositivo

de control pars una miguina avtomdtica comprende: un r-
gano ndvil para iniclar, al ser movido, una operecidn o
unas opereciones deseadas en la mdquing; un disco de ma-
terial essncialmente rigido pero ddctil dispuesto para
giraxr en sineronlsmo con la ndguina, sestando el disco
deforunads en nus 0 més pertes de manera tal gune, al gi~
rar, gu perte o pertes deformadas engenchard y movers

8l brgeno mbvil hesta iniciar Aicha operacibén o dichas

opsraciones, estando le parte o lag paries deformadas

gituadas angularmente sobre el disco de maners tal que
tomarsn contacto y podrdn en accionamiento el Srgano
mbvil en nnos puntos determinedos durante el ciclo de

funclonamiento de la mégquina.
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A1 disco se sincroniza normelmente de modo aue efec-

tia nne revolueidn complets dnrante un ciclo conmplseto de
operaciones de la méquine, y a tal fin, puede convenisn-
temente ir montedo em un 4rbol rotatorio de la miqnira.
eusndo 10 haya o pueda sar habilitado.

91 brgano nbvil es de prefsrenciz la parte actnan-

_;

te de un interruptor eléetilico conectado & un cirewito

-

ore goblerna dicha operacidn u operaciones le mdqui-

2
[4]

na., 0 bien va mcoplaﬁd a tal érgano actuante. De prefe-
reneiq, ge usa un ilnterruptor del {tipo cominmente cono~
cido como "microlunterruptor", gue necesita sdlo un pe-~
guefio movimiento de su psrte actuante; y para nso con
tales lnterruptores, une forma convenieante de deforma-
cibén del disco consiste sn ua hoyo por un lado, gue for-
ma, por‘el otro lade una correspondiente parte elevada

o saliente que coopera en contacto con el brganc mé--
vil.

Pare gobernar un nimero de opseraciones difsrentes
de la méquine, en diferentes puntos de su cielo de tra-
bajo, se disponen varlos drgancs mdviles, prepsrados ca-
de uno pare iniclaer una o més opsraciones, radialmente
egpaciados con respecto al disco gque estéd deformado a
distancias radliales similares a partir de su centro y
en las posiciones angulares apropiadaes pare tomar con~
tacto con los respectivos Srzuncs méviles en los puntos
dessadod del clelo de trabajo.

Con este sistema. aunque el disco se limita al -
control de una sucssidn particuler de operaciones de una
ndgnuina, puede fabricarse méé fécil y répidamente que el
Juego de levas perfilados antes citado, y

rnede disponsr-

-
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se de modo que resulie fAcilmente montable y desnonta-

ble para que el reajuste de la mlguina psra otrae suce-
8idn dg operaciones no lleve conglso nds que la retire-
de de un disco y su sustitneidn por otro., &l ;rimer dig-
c0 pusde rateasrse y, sl se deses volver & la sucoesidn
original de opsraciones. puede volverse a colocnr en la
méauina,

4Ll dispositivo de control incluye, de prefereuncia,

medlos para produsir jeforunaciones dsl disco en posiclo-

)

negy degesdas. Merced a estos medlos, para el ajuste ini-
oial.‘el sreparador puede‘sim;lemente colocar nn dieco
plano en el dispositivo, acclonar la ndquing & mano o
por otro nmedioc para ajecutar las operaciones deseadas,
vy en el punto en el cual ha ds comenzar cada operscidn
prede acclonar los nmedios para produeir une defornacidn
del disco, Al terminarss estas operaciones, ol disco -
quedard apropisdamente deformado para hacer que la mi-
gnine las repits seaa coavenga.

A tftulo de ejemplo, se ilustra ugpe forma de rea-
lizracidn del invento por medio de log dibwjos adinntos,

en los cnales:

- lg flgura 1 as un 2lzado de un Adlspositivo Qe
control,
- la figora 2 ss una seccidn por la linea A-A

de la fig. 1;

o

- la flgura 3 es una vista parcisl sensjante a
la fig. 1, gque ilunstra un dispositivo pars dsfornar el
diseo en posgicidn de trzbajo; ¥y

-~ la fighra 4 ss una seceidn por la lines D-B

de la fig. 3.
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Con referencla prinero a las figs. 1 y 2,

positive comprende un disco cirenler 1 de plancha metd-
lice (por sjemplo, chapa de scero) a montar en el extrs-
mo &2 un 4rbol rotatorio de la miquine por medio de un
tornillo 1lga y de une ospiga de situacidn angular o fia-
dor 2. Il frbol elezide para noatar el disco as uno gue

48 una revolucién»comjleta por cada ciclo comzleto de
operaciones de la méquina. 1 disco estd rodeado por

una ceje que comprende vne parie posterior 3 dotada de
ung protuberancia pors si montaje en la miouina, alre-
~dedor ds Adicho érbol, y uns parte antorior o delantera
4 gue tisne ucna sbertura 5 en la cual va montadas, median-
te un gozne 6 y tornillo 7, una place 8 que lleva un nfi~
nero de microinterruptores 9 para la conexibn 2 los cir-
cmitgs eléetricos de control de la néquina. An esta for-
me de realizacidn se necositan, en vn ciclo complsto ds
trabajo de la mdquine, catorce opersciones Aiferentes,
teles cono cambios de velocidad, avances de herramisnia
y €e pileza & trabajar y similarsa, 62 nodo gue 95 pre-
vén cutorce interruptores 2.

Leos micreointerruptores § van montados en dos fi-
lag, a lados opnestos de una abertura radial 10 ds la
placa 8, y, como se indlea en la fig. 2, cada intsrrup-
tor va monitzdo en un soporie 1l sujeto & la placa. &n
cada soporie 11 hay montada gfotacidn, por medio de un
pasador 123, uns palenca 12, nro ds cuyos extremos lle-
ve un tornillo =2jusiable 13 para enganche o cooperacidn
con 9l botdn 14 Ae accionarnisnto dsl interruptor, mientras
el otro extremo lleva un rodillo seznidos 15 pare coope-

racidn en contacto con una deformacidn del Aisco, como
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se describe més adelante. Tal como se indica en la fig.
1, los soportes 11 estén desalineados a lo largzo de la
abertura 1C, de mode que los rodillos segvidores se sn-
cuentran repsritidoy sensiblenmente a ignales aistancias
a lo largo ds vn rgéio del disco,

Fara efeciuar sl acclonamiento de log interrupio-
res o iniciexr lae diversas o;eréciOnes gobernadas por ~

ellos, s2 deforma sl disco on posiciones radial y aagn-

W

lar apropiades. Como se indica en la fig. 2, cada defor-
mecidn comprande un hoyo 16 formado por la parte poste-
rior -del disco ds modo que prodnce una parte elevada o

ellents en la superficie delentera (esto ss, en la su-

©.

perficie Airigzide hacia los rodillos seguidores 15). 81
noyo u hoyos Az accionamiento de cada interruptor esid
o ectén formados e la digtancia radial del cantro del
disco apropimda para tomar contmcto cooperativo con el
ro@illos seguidor 15 de dicho intsrruptor, y en una po-
sicidn o unas posiciones angulares tales, con respacto
e la espiga de situacidén 2, que toman contacto con el
rodillo en el punto o puntos deseados del ciclo de tra-

bajo de la méguina.

Los rodillos 15 se nanilenen Ae preferencia a muy
corta separecidén de la superficie del disco por medio de
tornillos 17 dispuestos en las palances 12, para rodu-
eir el rozanisnto y el dssgszte, pero e saonentran, ns-
turalmente, lo bastante prdximos a la superficie pera ro-
cibir ol coatacto cooperativo de las partss elevadas. Se
ancuentran obligados a ir hacle el dlsco por medio de nnos

muelles 18 colocados entre las palancas 12 y los soportes

11.
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tar up aceionamiento espnrio o falso de

e

Yara ev
los imverrupiorss, por alabeo u otra defornacidn del

.

disco, la parte dsl dimco inmediatamente adymcente a
los rodillos ssguidores 15 s eucnentra sostenids por
vnog rodillos fijos de spoyo 19 montajos en cada so-
porte, ¢ue Cooperan en contacto con la supsrficle dsl
disco sirviéniole de gufa, heblendo en 1la parts poste-

rior 3 de la caja unos rodillos 19a con carze de 1esor-

"
v

«©
]

ne oblifan al Aisco & ir hacia los rodillos ds apo—
yo 19, Para evitar toda interferencia con los hoyos los
rodillos de 3§oyo 19 se Alsponen exntre los rodillos se-
guidorss adyécenﬁes 15, y 4= ése modo los 1oyos pasan
a2 vno y otro lado de ellos al girar el disco.

Afn cuando ls posicidn convanlente de los diver-
sos hoyos 16 del digco puede determinarse mediante me-
didaes angulares y radiales, y los hoyos podirian enton-
ces przctlcarss con punzdu a meno o por otros nedios,
o8 praferible haoerlos e¢n el diseo cuando ésie se on-
cuentra montade en posicidn en ls méjuine qne se ha de
gobernar, Las figs., 3 y 4 ilustran 8l dispositivo de
control conm un accesorio, colocado en posicidn, pare
formar o hacer los hoyos.

Para der ecceso al disco, a este fin, se retiras de
la abertura, la placa 8 portadora de 1bsvinterruptores
¥y bartes auxiliares, hacléndola girsr despuds de aflo~
Jedo el tornillio 7, y se sostiene en la posicidn de --
"abisrta" por medio ds su engozne 6 indicado en la fig,
4. En le papte posterior 3 de la caja hay una sbertura
radial 20 cuyo eje se sncuentra en el radio a lo largo

del cual gs hallen digpuestos de los rodillos seguido-
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reg 15, nare daxr accsso & la
rio formador de hoyos;

- &1 accesorio formador Ze hoyos domprende un drgano
2) de forma asproximada de U que abreza el disco y llsva
& los extrauos de sus ranas rsspectivamente un punzén
22 y vpa sufridera 23 pare =zotusr sobre el disco. ©1
drzano 21 de forma de U lleva gnjeto a su perte central
0 de alma un par de correderas 24 en coopsracidn con un
carril cildnfrico 25 mortado a lo lergo de la paris su-
perior de la caja del disco. A1 sunzén 22 ze fije on -
una protuberancia c¢ilindrica 26 al extremo ds la rema
pogterior del érgeno 21, y 85 extlende a partir de la
protuberancia, en une distancla tal oue sobresale por
la abertura 20 de le parte posterior 3 de la caja, coo=-
perando en contecto con le superficie posterior del dis-
co 1. Ta sufridera 23 va montada en una protubsrancia
similar 27 8l extremo de la rams delauntera del brgano
21, pero es movible en el sentido axil de la protube-
ranéia por medio de un tornilloc 28 que tiene una cabe~
za cuadrada 29 pera recibir unne llavse. Cvando ge quie-
re produecir an hoyo, se fuerza la sufridera 23 conilra
el disco mpretando el tornillo 28, de modo que la pun-
ta del punzdn 22 se ve obligada a ir hacia el disco, de~
forndndolo y metiéndolo en el entranite de la sufridera.
De montura del brgano 21 sobre el carril cilindrico.ZB

le permite girar alrededor ﬁel centro del carril, de mo-

do gne el pnnzdn y la sufrlders no ejesrosu sobre 2l pro~-

pio disco empuje axil alguno que pudiera conduclr a una
daformacibn. Te magnitud de giro permitida se halla 1li-

mitada por un tope 30 situado en el brazo delantero del

- 8 -
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brsano 21 y dispuesto para cooperar en contacto con la
parte delaantersa 4 de la caja.

?éra ajueter la disetancia radial a lgduel ha de
formarse un hoyo, de modo que se vonga en aesidn el in-~
terruptor adscuado, hay un érbol 31 montade a rotacidn
en la rana Selantera del brgeno 21, y gue lleva en su
extreno iunterno un pifidn 32. 41 pifién 32 pueds engra-
nar con uune crsmallera 33 montada en la parte delantera
4 de la caja, y al extremo del érbol se wonts un volants
o nanivela de ajuste 34 mediante sl c¢cnal se pudde hacar

pifién, pars der lugar a qne ¢l Sryano 21 e -

Phs

glrer el
meve 8 Lo largo del carril 25 y, con ello, hacsr que

ol punzdn v lao sufriders se mnevan radlelmente con reg-
pecto al disco. Hn el drganc 21 y elrsdedor del Arbol
hay dispuests una protubsrancia circular 35 que lleva,
repartidos por igual alredsdor de su periferia, cator-
ce alvéolos 36 pars vecibir unae espiga de situacidn o
fiador 37 que se fdispone sn la manivela 34. Cada alvéo-
lo corresponde a la posicidn de le manivels en que el
punzdén y la sufriders se encuentran en la posicidn ra-
diel ds uno de los interruptorss. le espiga 37 va conec-
tede al puilo 38 de la manivela, y estd obliimfo por me-
@io de un muelle 39 a ir hacia la protuberancis 35 de
podo que, estando en alineacidn con uno de los alvéolos
puede meterss en éste por la accidn Asl muslle., Cuando
g2 quisre rnodificar la posicién del punzbn y la sufride-
ra, 8¢ tirae del pufio 38 hacle inera pars sscar la eépi-
ge Ael alvdolo, despuds fe lo cual ge ptede hacer glrar

le manivela hasta otra posieldn. In ls protuberzncia 35

va moutado un disco 40 que lleve unss narcas indicsdoras
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del lnterruplor qus corrssponfe 2 cade alviolo 36,

la operacidn sjeontads por el asccionanienio de

terruptor. Le fig, 3 ilnstrs, con lineas de trazo y pun-

to, lam catorce posiciones en lag cuales se pueden formar

hoyos 16 en el ﬁisco, correspondientes a las catores po-

siciones posible

()

8 de leo manivela 34.

o 1o extremided mds sxtervior, en ssntido radial,

de la cremallera 33, hay montado nn tope 41 pars impedir
gue el pifidn so salga de la cremallera; y pera permitir

el montaje y desmontaje dsl brgano 2L respecto del dis-

pogitivo de control ss se

S
o
-

rarg la cremallers de la parte
delentera 4 ds la caja por meddo de un drgano separador
42 algo mayor, en e8pesor, gue el plidn 325 y el 4rbol

31 es Aeslizable en sentlido axil en el brzano 21 en una
distancia igualmente algo mayor que. el espesoxfiel pifidn,
ds modo que el pifidn pnede smcarse o Josengranarse de la
cremallera en sentido axil. Bl drgeno separador 22 sobrs-

sale por encima Ae la cremallers sn la mayor parie de su

longitnd, permitiendo tal movimiento axil dsl pifibn so-

a

lanente cnando a1 drgano 21 se saenentra en su posicidn
radialmente mds externa. A tal objeto, y para siinar con
sreclsidn el brgano 21 en su pogicidn nmds éxterna, la per-
te del drgano ssparador que sobresele hacia arriba tiene
por su extremo radialmente sxtarno uwa psrfil cdncavo 43,
de radio igzmal &l de la cabesza de los disntes dsl pifida,
v el perfil se dlspone en posicldn tal gue gqueda escass~
mente separsdo Ael bords interior del pilidn al girar és-
te Altimo, a derschas visto desde sl freuts, como en la

fig. 3, en un catoreeavo de revolueidn a partir de la po-

giecidn indiceda en dicha figurs, Asf, el hacer girer la

- 10 -
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panivela 34 & derschas, vista en la flg, 3, desde lz po-
gicidn indicade, para llevar la espigze de situnacidn 37
a =2 alineacidn con el alvéolo 36 signiente, el pifién 32
se aparterd del sxtremo nerfilado 43 dsl Srgant separador
42, pndiendo entouces moverse 21 &rbol en sentido axil
hacis dentro para dessnyranar el pifidn de la cramalle~

ra, despuds de 1o cual se puede sacar la totalidad del

I

gceegorio formador de hoyos, & deslizamiento por el ca~-
rril 25, y retirarlo del dispositivo de control. De ma-
nera ssmejante, pera montar este azccesorio, se coloca
primero la manivela 34 en la posicidn recién mencionada
(esto es, hacléndola girar a derechas para llevar su eg-
piga 37 a su cooperacidn con el primer alvdolo, desde la
posicidn méds alta) y se coloca luego el accesorio en el
extrewno del carril 25 con le manivela empujada hacia den~
tro, y e8 hace corrver finalmente & lo largo del carril
hasta que el pifién engrans con el perfil 43, Al acceso-
rio guedard entonces situado con log dientes del pifibn
alineados respecto ds los esgpacios o huecos entre dien-~
teg de la cremallers, y puede tirerse del &rbol hacia ~
fuers para engranar el pifidn con la cremallera. A con-
tinmacién se puede tirardl pulio 38 hacie funera pars sa-
car la espiga 37 del alvéolo, y se puede hacer girar la
maniveln haste poner la espigs en alinsscidn con cnalguier
otro alvdolo, y el punzdn y sufriders en la posicidn ra-

dial correspondiente al respectivo interruptor 9.

phede preporer en posleldn en el dispositivo de control

vy montado en le méquine, un disco con hoyos propiados

para inicisr las desesdas operaciones ds la néquina. A

- 11 -
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tal fia, se coloca, en el dispositivo de conirol uy: dlig-

.

co plano 1, ¥y =& monta el accesorio formador de hoyos ~
B

la nanera fdsecrits. A continnacidn ge hace funclonar

[4H]

le mégnina, a2 weno o por otros medios, ejecubtando lag
operacionss deseadas o llevéndola al menos o las posi-
clenes en que se degss conmenzar egtas operaciones, An
cada nna de estas posicicnes, se gjusta el acecemorio

formador {8 hoyos poniendo el punzdn y la sufridera exn

alinegeidy radisl con log interruptores aproplados, y
ge forma entoneces un hoyo haciendo glrar el tornillo

23 conro se hae indicado. Parae mayor conveniencis, a ls
cabeza cuadrada 29 del tornillo 28 se ls puede ajusiar
permanentemente una llave de par limitado, deo modo que
ge apliqure al tornillo ol nismo per en cade opsracidn,
con lo cnal los hoyos producidos serdn de la misme pro~
fundidad. Hablendo asl prodncido unos hoyos en el dis~
co, en las posiclones srngnlares y radiales deseadas, el

operario pueds rstirar 2l accesgorlo formador de hoyod,

v hacer glrer la plemea § gue lleva log interruptores re-

tirdedola a su posicidn de cierrs indicsda on las 1.9,
1y 2, despuds de lo cnal se pueds hsmcer que la ndyui:
ejscntbz sn convenlanits diclo ds operaciones bajo el con-
trol del disco., Cnando ss Yulera cambiar el ajuste de la
'méquinm. para sjecntar un olclo de operaciones diferents,
tenmbidn es posible retirer el disco deformado y suatitulr-
1¢ por otro disco al gue, por medio del accesorio Fforma-
jor de hoyos, se le pueden praciicar unos hoyos en poel-
ciones correspondientes al nusvo ciclo As operacioneg, -
10 A2 opera~

Bi se unigiers despnde volver al primer Aiclo As

cieres, todo lo gue hacs Ifalla es raponer el priner dis-
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co en Lla néquing, aingtdniose la 0091 cidn angnler de dg-
te madiante la espige do situnscidn 2, Asf, como se verd,
prede propararse un nimero de discos one girva pers di-
fersntes ciclos de trabajo, y sinstarss la mdquina pars
cunalauiers de estos ciclos sin nds qne colocar sn el dis-
posdtive de contiol el Alsco apropiado, operacidn congi~-
derablensnte mds rdplda y sencllla ¢ue los anteriores mé-
todos de ajustar nn grupo de levas o un nfmero de drgancs
de disgparo o topes en un tambor rotatorioc.

Ademés, los discos, por sar de pequeﬁo e8pesor,
brefien alnscenarse con facllidad.

rYars facillitar éjvstes secunndarios del instante pre-

80 gn 8l cnal =8 hace funcionzar nn interruptor, ol in-

-

termplor preds montarse de mansra ajuatable en la placa
8. Dal faollidad ge ilustra sn el caso de los dos inte-
reaptorss nds exteriores, perc yodfla hacerse lo mismo

para cualquiera de los demds interruptorss si fuese ne-

[

cesario. In el caso de estos dos inderruptores exterio-
res, lo® goportes 1l gobre los cunales van noutados ge co-
locan a deslizamiento sobre la placa 8, sujetos por tor-
nillosg 44, de modo gne les parmite moverse en fireccidn
perpendicnlar al radio a lo largo dsl cusl ven dispuesios
les rodillos seanidores 15. Unos tornillos de ajuste 45
cooperan con los =moortes 11, movidndolos bajo la gula
de los tornillos 44 hagta ajuster la posicidn angnler
e los reapectivos rodillos 15 con respecto al digco.
Tl minste es particunlarmeante convenlente para compen-
sar gl tlempo de raeterdo en la wrespresta del cirenito
a)éctrico nie vez puesto en aceldn ol intermpior. 4 eg-
te fin, se adelante él interimptor apropiado, con 81 go=-

porte 11, de nodo gus so rodillo 15 toms contacto con un

hoyo en un tiempo apropiado antes Ae que neya @2 comen-

- 13 -
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zar la operacidan mandada por el interrupior. Como 8¢ com~

prenderd, estosm iismpos e retardo mon del orden de unos

0]

pocos wicrosegundos, de modo ¢gue solamente se necesita

L pequeila nagnitnd de ajuste dsl soporte 11.

-

digpositivo ds control, dichos nmedios puedsn, en reali-
zeciones alternatives, formen parts psrmanente dei Aig-
sogltive. dhora blen, se prefiere la primera dlsposi---
cidn, por permitir el nesunario de diferentes dispositivos
de control proveerse, &l asd desen, fe un sblc mccesorio
Tormedor &6 hoyos que pueds Inego ntilizsarge, cuaando ses
rreciso, con cualquisra fe los dlspositivos de control,
Ll Aispositivo de control, nsturalmente, se suni-
nigtraria al veuwario con nn Aiseo plano en 2quédl montado,

de modo aue 8l usuvario podria producir hoyes en el

1Js

isco
sepin necegidades, pare efectuar log controles deseados.
Tanbidn se podrian suministrer discos planos de rspues-
to.

Asimismo. gin cuando en la Torma ée realizacidn des-
crite se daforma ol disco haciéndole hoyos, con pariss
alevadas correSQohdientes, que es lo preferible cuando.
eblo ge'neoesitan pequefios movimlentos de los drsanos
seguidores, como en el cazo de ntilizer microinterrup-
toreg, se comprenﬁeré gue podrian uiiligsrse otros ti-
pos fde deformacidn tales como agnjetos punzonesdos, o
lengiietes secadas a punzdn y por debladurs a pariir dsl

pleno del disco.

nando narte e i : % ; o3
mendo parte de una maquine automftica, o blegn como unidad
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anxilisr parse su colocacidn en une méguina existents.
Agtae golleitnd gune corregsponde & la presentada en
Gran Srotafia, el 11 de Nieiembrs de 1.959, bajo el nfine-

ro 42112/59, se ncoge a los beneficios dsl srifeule 51

del vigente Hstatuic sobre Fropiedad Indusiriel.

~-NQTA-~

Log puntos de iavencibn propia y nueva que se pre-
gantan para que ssan objeto de seta solicitud de Patente
de Inveneibn en Ispaiia, por VEINITSE afios, son log signien-
tes:

12, - Un dispositivo de control para vne méguina
gntomdtica, que conmprends un alembro novible pars ini-
ciar, ecuande es movido, una operscibn n operacionss de-
gszaedas de la mdquins, un disco de material sustancisl-
ments rigide, pero dfctil, dispuesio para rotacidn en
sincronismo con la mAguine, siendo deformedo el disco
en una o més partes de tel modo que, cnando 88 glrado,
gug partes o parte deformadas tocardn y moverdn el miem-
vro moviole pere inicler dicha operseidn u operscionss,
egtando le parie o partes defornadas situadas angnlerngi-
te gobre 21 dlsco, dg nansera Que toquemvy actuen ¢l nlen~
wro movible en puntos predetsrminades en el ciclo opsra-
4ivo de la nfdquina,

2¢, ~ Un Adispositivo segdin el punto 12, que inclu-
ye dosg 6 nés miembros movibles, cada wno para iniciar une

o mds operaciones de la méquina, radialmente espacisdos

- 15 -
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cop redpecto al Ailsco, estando el disco feformado

'.._'v’ . . /\

o
FSVARNAN

R
28

(O]

epaciadas radlalnente de napers similar, pera
carge & log misnbros regpectivos.

2, ~ Un dispositivo segin los puntos 12 o 28, en
el cunal el miembro movible es una parte operativa pars
un intervuptor eldetrico para conexidn & un eirenito -
sléctrico de comtrol Ae la méquina, sstando el interrup-
for dispussto para abrir y cerrvar el cireuito cnando el
niemtro wovible esg movido por comtacto con una parte de-
formnada del disco.

49, = Un dispositivo seghn cunalguiera de los pun-
tos 1¢ a 3%, en el cual el disco estd dispuesio para eje-
entar nne revolueidn eompleta durante un ciclo completo
de operaciones de la méquine.

5¢, - Un digpositivo segin cnalquisra de los puntos
anteriorss, en el cnal el disco estd destinado a ser mon-
tedo zowre un &rbol rotetive de la wméquine,

6, - Un dispositivo segfha o1 punto 1%, en el cual

] -]

el digeo es delormado haciendo up hoyo en sSu reverso, pro-
dueiendo una parte levantada correspondlents para aplicar-

gs el miembro movible,

1o

T2, = Un digpositivo segin cualguiera de los pun-

tos anteriores, gue incluye medios para deformar el disco

en puntos apropiades cnando sstéd 2n posicidn en el dispo-
gltivo.

8¢, -~ Un Aispositivo segfn el pumio 7%, en el cual
o1 miembro o miembros movibles estd o estéan dispneztos
pera ser movidos como un todo epertiadose del disco pera
permitir acceso al disco pare los medios de deformecidn.

»

92, ~ Un disposliiivo sezln el punto 7¢ G 5%, en el

- 16 =
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cnal loz medios pers deformer el disco comprenden nu -
miembro que tiene un par de patas para esbalgar gobre
el disco, llevando las pates respectivanente un punzén
¥ ua yunque para operar sobre el disco pare deformar-
lo.

108, - Un Aispositivo segfn el punto 9¢, en el
cual dicho miembro puede correr con rslacidn al disco,
para hacer que el punzdn y él yunque recorran un radlo
Adel miemo pare deformer paries del disco a cnalgnisr
distencia radisl ds sn ceniro.

1le, - Un @isporitivo segin el punto 102, en el
cual los medios para deforaar el fdisco inclmyén nn dig-
positivo orlentador pera ajustar sl punzédn y el yungue
en cualenleres de una pluralidad ds posiciones radlales
predaeterninadas,

122, ~ Un dispositivo segin el punto 118, en ol
cual los medics orientadores incluyen un piﬁéﬁ montado
a rotacidn en Aicho miembro, para engranar con une cre-
mallera fije con relscidn al eje del disco y paralela a
dicho redio, y medios para hacer glrer el pifdn a posi-
clones anguleres predeterminadas, cads une de las cnales
colocard el punzdn y el yungue en una de dichas posicio-
nes radigles, |

138, - Un dispositivo segin cnalquiera de los pun-
tos T@ a~122, en el cugl los medios para dsformer el dis-
co pueden sépararse como un tedo.

142, - Un dlgpositivo de control para una miquina
antondtica, gque comprenfe un nismbrc movible para iniciar,
cuando a8 movido, una operacidn n opefaciomes fesendas de

la miquina, nedios para rseibir uvn Aigco de materiel sus-
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tancialmente rigldo pero ﬂéctil. Ae manera ue pueda sar
girado en sincronismo con la mdguina con su superficie
adyacente al miembro movible y de modo que nna parte del
disco gpropiacamente deformada, cuando existe, fogque el
niembro movible, 2 medida gque gira el dlsco y lo mnava
de manera que inicie Aiche operacidn un operaclonas,

158, ~ Un disposgitivo segfin el punto 148, gue in-
cluye ana olurslidad de niembros movibles, cade une pa-
ra iniciar une o més oneraciones de le mégnina, Aispnes-
tos para gue estédn radislmente espacisdos con respecto
al disco, de manere gque parties deformadzs 4del disco =
espaclanientos radisles similares, pnedan aplicarse g
los medlos movibles respectivos, moviéndolos.

168, ~ Un dispositivo segin los puntos 4 o 15, que
tiene medios para dsformar partes de un disco cenando es~
t4 aléjado en sl dispositivo.

17¢, - Un dlspositivo de contfoi segin el punto
16¢, en el cual 1os medios deformadores estén dispues~
tos para producir un hoyo a vn lado del disco y une par-
te correspondientemente levantada, para splicsrse al -
mienmbro movible, en el otro. |

182, - Un dispositivo de control geghn el punto
162 o el punto 172, en el cual los mé&ios deformadoreé
puéden separarse éomo un todo.

19¢, - Un dispositive de control para une méquina
autonética.

Tal y como se he descrito en la Memorie que ante-
cede, reprosentado en log dibnjos que se acompalian y

con los fines que 8s han especificado,
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Madrid,
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