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PATENTE DE INVENCION
poxr 20 éﬁos |

a favor de D, JUAN MONTFORT FABL, de nacionalided espafiole,
residente en Barcelona, (B.A.), San Mateo, 1, = = = = = = «
por: "PERFECCIONAMIENTOCS EN LOS MECANISMOS FARA EL ACCIONA-
MIENTO BASCULANTE DE LAS CUCHILLAS, EN IAS MAQUINAS DE

TEJIDOS IABRADOS PARA IA CBTENCION DE RIZO"y = = — = = - -

MEMORTA DESCRIPTIVA |

La;preaenteAinvenoi6n se refiere a perfeocionam;entos
en 108 mecanismos para el acclonamiento basculante de las
cuchillas, en las méquinas de tejidos lebrados pars ls ob-
tencién de rizo, |

Los mecanismos emplesdos haste hoy en dfe para obiener
el desplazemiento basculante de las cuchillas selectoras de los
ganchos en las méquinas del tipo citedo, resultan, en general,
denasiado complejos por su mecanizacidén engorross que, aparte

de ser la causa de numerosas averf{as, no permite, en un mo-
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mento dado, la marcha atrés o sea en sentido contrario, detalle
éste my interesente de lograr por las repetidas ocasiones en
que en la textura del tejido es necesario volver atrés pera

1a correccién de cualquier fallo ocurrido en lg mismg.

Con los perfecclonamientos del presente invento se
logre Simplificar en gran menera el conjunto mecénico pars
lograr una perfects sccién scbre las cuchillas y al propio
tiempo conseguir de fdrma gsencilla y préctice el movimiento
en sentide oontrario el normal de avance, en cualquier mdmento
¥ las veces en que seg necesario, sin que por ello sufra al-
ternacifn alguna la relacién mecdilcs y sincronizada entre los
distintos elementos méviles de la méquina de tejidos lebrados
en cueltién, traduciéndose elloc en un rendimiento eficiente
de la mAqhina y en la obtencidén de. un rizo perfecto en lés
méquinas. Jacquard, Vincenzi, Verdol, y similares, con un consi-
guiente més bajo precio de coste del tejido. |

Esehcialmente se basan estos perfeccionamientos en
incluir en el mecanismo una ruede en Cruz de Malta que se
relacions funcionalmente con un disco portador de un tetén de
arrastre y que es accionado rotatoriamente por medio de un ele~
mento de trensmisién adecuado relacionado al Srgano motriz
general de la miquina. Esta rueda en cruz de Malta osté armads
sobre un eje giratorio en el gque se halla vinculado asimlsmo
uno de los dos pifiones que engrasn entre si y que son portédorea
de correspondientes rodillos que actian alternativamente y en
forma sucesivae sobre uno de los brazos de una palanca acodada
que por su otro brazo se relacions convenientemente con la - o
regla mévil encargada del desplazamiento basculante de las
cuchillas.

La rueda en coruz de Malta presenta el borde extremo de
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sus brazos segin una concavidad que se adapta a la periferia
externa de un tsbique circular solidario concéntricamente en
la cara del disco en la que se halla el tetén de arrastre.

Con el fin de facilitar la explicacién, se acompafian
a la presente memorig unos dibujos en loa que se ha representado
un ceso de reslizacién que me clta a titulo de ejemplo, no
limitativo del slcance del invento.

En los dibujos:

La figurs 1 ilustra esqueméticamente en alzado lateral
une vista del mecanismo perfeccionado, en la que destaca La
citada rueda en cruz de Maltas, -

ls figura 2 indice en alzado lateral el detalle del
ascoplamiento entre la palanca acodade y la regla mévil de mando
sobre las cuchillas, ¥

le fhgurs 3 representa el acoplamiento entre dichas
palance y regla, segin alzado frontel convencionalmente frﬁg—
mentado,

Este mecenismo perfeccionado, pare logrer la accidén
basculante de les cuchillas selectivas de los ganchos en las
mdquines de tejidos labrados para la obtencién de rizo, com-
prende un juego de dos pifiones -l- y -2- que engranen entre si,‘
de los que el primero esté anclado sobre un eje -3~ rotatorio
gobre el que o su vez se ha instalado una rueda -4- en cruz
de Malta., Con esta rueda coopera funcionslmente un disco
glratorio -5- que presente en su periferis una pestafia sobre-
saliente -6- en la que estd soliderio un tetén ~7- cilindrico
mediante el que se efectiian los giros parciales de la ruedé
-4~ on cruz de Malte al encajar dicho tetén en las ranuras.
radiales -8- de esta rueda, con la particularidad de que entre

glro y giro este rueds es mantenida correctamente en una posicién
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estética por el gjuste de sus bordes periféricos -9- céncavos
contra le cara exterior de un tsbique circular -10- solidario
concéntricsmente en le cara del disco -5- portadora del totbn T,

El acclonamiento giratorio de este disco -5- se logra |
preferentemente armando scbre el mismo eje -ll- que lo soports
une rueda dentads ~12- que mediente une cadeng ~13- de trans-
misién recibe la acclién a partir del Srgano motriz gemeral de
la méquina.

En cada uno de los citedos pifiones -l- y -2- se insta-
lan cerca de su periferia, y libremente giratories, correspon-
dientes rodillos -l4- y -15-, respectivamente, en niémero y
disposicién conveniente segin las 6aracteristicae del rizod a
obtener y en concordesncig asimismo con las ranuras radiales
-8~ que comprende lg rueda en cruz de Malta, con la partiéula-
ridad de que la situgscién de los rodillos de uno de estos pifio-
nes coinclde con zonas desprovistas de rodillo en el otro_piﬁén.

Estos rodillos -14- y -15- sotdan independiente y su-
cesivemente sobre uno de los brazos -l6- de una pslencas scodadn
montada libremente giratoria por su vértice -17- en la propis
banceda ~18- de le méguing, estendo el otro brazo -19- de esta
palanca armedo al primer brgzo ~l16- por medio de un eje =20,
cuyo eje atraviesa la citads bancada quedando dispuesto el
brazo ~16- en el exterior de la méquina y el brazo -19- en el
interior de la misma., El brazo externo ~-16-, en disposicién
sustanciglmente horizontal, resulta elevado cuando contra é1
aotlen los rodillos -15- del pifibn -l-, mientras que cuando
gobre este brazo actﬁﬁn los rodillos -14- del otro pifién en-
tonces se conslgue su descenso, con cuyos desplazemiento de
ascenso y descenso se logras en el otro brazo -19- de la palanca

acodads su desplazemiento lateral hacie uno u otro sentido,
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En el extremo libre del bdrazo -19- de la palanca
acodeda se instals libremente giratoria una cabeza circular
~21- rghureds diemetrslmente segin una canal -22- (figures
2y 3), por la cual dimcurre gulado un véstago -23- sustan-
cialmente vertical solidarizado a la regls mévil =24~ que
actia sobre las cuchillas -25-,

Aunque el mecanismo descrito puede ser instaledo
solamente en uno de los costados de la bancadm, es convenien
te sin embargo equipar cada uno de los dos costados de ésta
de un mecanismo similar, con el fin de repartir uniformemente
los esfuerzos, alargando as{ la vida de ls méquina y el buen
funcionagmiento de le misma sin aveiias nl stascamientos.

El funcionamiento del mecanismo es como sigue:

Al recibir el disco -5~ el movimiento giratorio, su
tetén -7~ se 1ntroducixé en le ranure -8'- (figura 1) obli-
gando g la ruedas en cruz de Malts -4- g dar un giro paroial
que en este caso serd un sexto de vuelte por ser seis el
némero de ranuras radiesles -8- extestentes radislmente y equi-
distentes entre sf en dicha ruede. En su giro este rueda —4-
arrastra al pifién -1- el cusl mediante su dentado transmite el
movimiento en sentido contrario al otro pifibn -2,

De esta forma, segin actfen sobre el brazo -16- de la
palanca acodada 1los rodillos -15- o los rodillos -l4- ge
obtendrd respectivamente la elevacién y descenso del mencio-
nado brazo, cuyas alternativas serén recibidas esimismo por
al otro brazo ~19-~, sustancialmente verticel, en cada una de
cuyas alternatives desplazaré a la regla mévil -24- hacia un
sentido o hacia el contrario, obteniendo asi el basculamiento
de las cuchilles -25- mediante las cuales se lograri la deseada

geleccién de los ganchos portalizos y con ello se conseguirad
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una textura de rizo segin se haya preestablecido.

Bgtog movimientos se sincronizan c¢onvenientemente con
los del cilindro de le miquina. As{, pues, por ejemplo, el giro
del cilindro puede efectuarse cada tres golpes sobre la bancada,
de cuyos tres golpes, en dos de ellos, las cuchillas se encuentran
en ung posicién y en el tercer golpe, teles cuchillas se hallan
desplazadas en la poaieiéﬁ_contraria u opuestas a lg anterior,
repitiéndose ello en forma elternada, y consiguiendo as{, sucesi-
vamente, un rizo en cada cars del tejido y su ligazén.

Ia invencién, dentro de su esenclalidad, puede ser 1lleva-
de a la préctica en otrss formes de realizacién, que difieran sélo
en detalle de le indicada a titulo de ejemplo, & las cuales alcan-
zaré iguelmente la proteceidén que se receba. Podr, pues, cona-
truirse el presente mecenismo en cualquier forme y temafio, con
log medios y meterieles méds adecuados, por quedar todo ello com;

prendido em el espiritu de las reivindicaciones.

N or 4 |

Se reivindica como objeto de le presente patente dé
invencién:

l.~ Perfeccionamientos en los mecenismos para el
accionamiento basculante de las cuchillas, en las méquinas_de
tejldos labrados para la obtencién de rizo, ceracterizedos esen-
cialmente por el hecho de obtener el desplazamiento de la regls
mévil de accién sobre las cuchilles selectoras de 1os ganchos,
mediante un engraneje compuesto por dos pifiomes: que engranan
entre s{ y que presentan el montaje radisl de correspondientes
rodillos libremente giratorios que actfan independientemente’
sobre uno de los extremos de una palanca acodada giratorias por
su vértice y que por su otro extremo actfia de guia de un véatago
vinculedo & la regla mévil citada, con la particularidad de que
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uno de los pifiones citados lleva solidarizaeds una rueds en

cruz de NMalte, en cuyas ranuras radiales coopera funciongl-
mente un tetén instalado en la periferia de un disco vinou-
ledo sobre un eje que es accionado rotatorismente, mediente
cualquier eleménto de trgnsmisién idbéneo, a partir.de un
brgano motriz sineronizado convenientemente con los movi-
mientos del oilindro y otros elementos de la méquina,

2.~ Perfeccionamientos en los mecanismos para el accio-
namiento basculante de las cuchillas, en las méquines de tejidos
lebrados para la obtencién de rizo, megin la anterior reivin—
dicacién, caracterizados porque los rodillos instalados en el
pifién portador de la cruz de Malta,actéan elevando el brazo
sustancialmente horizontsl de le palanca acodada y manteﬁi&n—
dolo en esta posicién elevada un tiempo preciso determinsdo
de entemano segiin laes caracteristicas del tejido, combinﬁndose
esta accién en formg elternetiva y sucesivamente con la accién -
de los rodillos del otro pifibn, dispuesto superiormente, los
cuales llevan a cabo el descenso de dicho brazo horizonzgl
de la palanca.

3+- Perfedcionamientos en 1los mecanismos para el acclo-
nami ento basculante de laes cuchlllas, en las mdquinas de tejidos
lgbrados para la obtencién de rizo, segin la reivindicecién 1,
caracterizados porque el brazo verticel de la pslancs aoédada,
relaclonado con la regla de mando sobre las cuchillas, presentes
e su extremo una cabeza libremente giratoria y ranurade
diemetralmente, por cuya ranure discurre guiado el véstago
solidarizado con diche regla, de manera que pegin se halle el
brazo horizontal en posicibn elevada o baja, aquél brazo ver-
tical se encontrard desplazado hecia uno u otro sentido hacien

do bascular las cuchillas convenientemente con el fin de que
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éstas recojan unos u 0tros ganchos. 5 0D
4.- Perfeccionamientos en los mecaﬁ;‘]siﬁ'&s% % V4
namiento basculante de las cuchillas, en las miquinas de tejldos
labrados pars le obtencién de rizo, segin la reivindicaciém 1,
caracterizados porque la rueda en cruz de Malta prgsenta el
borde extremo de sus brazos segin uns concavd.da.d que go I
adapta a la periferia externa de un tgbique c¢irculer solidario
concéntricamente en la cara del disco en la que se hallg el
tetén de arrastre. _ _ .
5e~ PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS PARA EL ACCIO-
NAMI ENTO BASCULANTE DE LAS CUCHILLAS, EN LAS MAQUINAS DE TEJIDOS
LABRADOS PARA LA GBTENCION DE RIZO, | .
Congta la presen‘l;e memoria descriptiva de usho hojes,
mecanografiades, foliadas, numeradas y ssorites por una asola
cars, acompafiada de dos hojasde dibujos.
Bercelona, para Medrid, a 23 de Noviembre de 1960,
JUAN MONTFORT FABA |
Pe A
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