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La presente memoria, de acuerdo con su enunciado, 
se refiere  a un dispositivo de seguridad para cosido me­
cánico, de preferente aplicación al cosido mecánico de 
cintas corcheteras y s im ila re s,---—  --------------- --

Si bien las cintas corcheteras presentan con res­
pecto a los botones y cremalleras substanciales ventajas 
en su empleo, en lo que se refiere a su cosido en las pren­
das correspondientes, presentan algunas difialtados mere­
cedoras de ser tenidas en cuenta para su eficaz solución. 
Tal inconveniente, en esencia, es el siguiente* estando 
constituidas la s cintas corcheteras por la  conjunción de 
dos cintas portadoras de corchetes en forma de gancho, ó 
en forma de hembrilla complementarias de los primeros, al 
efectuar su cosido mecánico evidentemente probable que la  
aguja en su descenso alcance a uno de dichos elementos, 
ocasionándose generalmente la  rotura o deformación de la  
aguja, s i  taL contacto se efectda en un punto polar supe­
rior del corchete pues, siendo su sección circular, es 
evidente que enaste tíltimo caso se clava con rotura la  
aguja o se origina una componente tangencial que la  deforma,

Para subsanar táL inconveniente se han ideado va­
rios dispositivos que alejan el elemento metálico más pró­
ximo a la  aguja en el descenso de ésta, pero s i  bien en 
numerosos casos sus resultados pueden calificarse de sa­
tisfactorios, presentan en cambio el inconveniente de re­
querir más o menos complicadas modificaciones en la  máqui­
na a la  que se montan, por cuyo motivo se ha desarrollado 
con satisfactorios resultados el dispositivo que constituye

; .
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el objeto de esta Patente de Introducción, cuya más e fi­
caz característica, además de su misión en el cosido me­
cánico, es su fá c il montaje sin substanciales modifica­
ciones en la  máquina de coser. - ---  - - - - - -  ---  -

Esencialmente se caracteriza dicho dispositivo 
por estar constituido por un trinquete de arrastre, s i ­
tuado en un plano distinto ál c& actuación de la  aguja ó 
agujas, y cuyo movimiento periódico rectilíneo segán la  
dirección de cosido, en sincronización con el movimiento 
de la  aguja, le es comunicado por un brazo porta-agujas 
a través de una palanca articulada segjn un eje geométri­
co fijo  a la  máquina. Sobre el brazo de potencia de di­
cha palanca porta-trinquete actúa el brazo porta-agujas, 
mientras el trinquete está constantemente oprimido con­
tra la  te la  mediante un dispositivo de resorte. —  ---

Para la  actuación del brazo porta-agujas sobre 
la  palanca porta-trinquete se prevén dos variantes: en 
una de e llas dicho brazo porta-agujas actáa sobre el bra­
zo de potencia de la  palanca porta-trinquete, porqué un 
rodillo solidario de dicho brazo porta-agujas, de eje 
normal a su periódico desplazamiento rectilíneo, está 
alojado en el interior de una ranura déL brazo de poten­
cia de dicha palanca. En la  segunda variante dicho rodi­
llo  actJa por contacto directo contra el flanco corres­
pondiente de la  palanca, que actda a modo de leva, es­
tando constantemente oprimidos entre s í  dichos elementos, 
por la  acción de un resorte. ---  - -  ---  - - - - - - - -

Para la  perfecta seguridad de arrastre déL cor­
chete por parte del trinquete correspondiente, se prevé 
que éste posea en su zona de actuación sobre la  te la , co-

r-
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262825
mo mínimo un diente, y segdn cada caso part icu lar*,* * una * 
sucesión de é s t o s .---------- --------- ------------- -------

El trinquete de arrastre se prevé constantemen­
te oprimido contra la  te la  o cinta corchetera, mediante 
un resorte de tracción que por un extremo está sujeto, a 
la  palanca porta-trinquete, y por el otro a un apéndice 
del trinquete, directamente opuesto a su zona de actua­
ción sobre la  te la , respecto a su articulación. - -----

Finalmente, también se prevé, a fin  de evitar to­
da modificación en los órganos constitutivos de la  máqui­
na para montaje del dispositivo objeto de Patente, que la  
palanca porta-trinquete esté articulada a una escuadra 
rígidamente unida a l brazo del prénsatelas, mediante un 
dispositivo a modo de brida, y que el rodillo solidario 
del brazo porta-agujas, para actuación sobre el brazo de 
potencia de la  palanca porta-trinquete, esté montado so­
bre aquél por otro dispositivo de b r id a .------------- —̂

El brazo porta-agujas, actuando sobre el brazo de 
potencia de la  palanca porta-trinquete, transforma su mo­
vimiento vertical de vaivén en un movimiento horizontal.

Para fa c ilita r  la  comprensión de cuanto se ha ex­
puesto en los párrafos anteriores, seguidamente se hace 
referencia a la  lámina de dibujos que se adjunta a esta 
memoria, la  cual, dado su fin  totalmente ilustrativo, de­
be ser considerada como desprovista de todo carácter l i ­
mitativo respecto al alcance de la  protección legal que 
se recaba. En los d ib u jo s:----- ---- -- - —  - - -  - -

Figura 1, representa una vista en alzado frontal 
de un dispositivo segdn la Patente, en la  fase de máximo



descenso de las agujas

Figura 2, representa una vista igual a la  de la  
figura anterior, en la  fase de máxima elevación de las 
a g u ja s .---------- ---------------- --------------------- -------

Figura 3, representa una vista en planta por en­
cima del dispositivo de las figuras anteriores, en la  
que se han seccionado el brazo porta-agujas y el brazo 
del prénsatelas. - ---------- —

Figura 4, representa una vista en aLzado frontal 
de un dispositivo segdn Patente, distinto del de las f i ­
guras anteriores en lo que respecta al modo de actuación 
del brazo porta-agujas sobre la  palanca porta-trinquete.

Con respecto a dichas figuras, y a los ndmeros 
que sobre ellas indican las diversas partes y detalles, 
su descripción es como s ig u e :------------ ----------------

El dispositivo de las tres primeras figuras ha 
sido representado, en conjunto, por (1), y el de la  f i ­
gura 4 por (2). En ambos el trinquete de arrastre se ha 
representado por (3), la  palanca porta-trinquete por (4), 
el brazo porta-agujas por (5) y el prénsatelas por (6).

El trinquete (3) está provisto de dientes de arras­
tre, no numerados a fin de una mayor claridad en los dibu­
jos pero visibles en lineas de trazos en las figuras 1, 2 
y 4. Dicho trinquete (3) está articulado a la  palanca (4) 
segdn un eje (7), y opuesto a su dentado respecto a dicho 
eje de articulación (7 ) posee el apéndice (8), al cual se 
sujeta e l extremo correspondiente del resorte de tracción
(9) . ............ ............................. ........................................... :—
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La palanca porta-trinquete (4) posee, en el dispo­
sitivo (1 ) una ranura de guiado (10), la  cual es substi­
tuida en el dispositivo (2 ) por el flanco (1 1 ), que actóa 
a modo de leva, y por el resorte de tracción (12 ). --------

En ambos dispositivos (1) y (2) el brazo porta-agu­
jas (5), además de sujetar a dos agujas (13), es portador 
de un rodillo (14), sujeto a él (5) mediante la  brida (15) 
y el tornillo ( 1 6 ) .---—  ------------------ ------ ---------

El prénsatelas (6), ta l como puede apreciarse en 
las figuras, está sujeto al brazo (17), si cual se sujeta, 
asimismo, la  escuadra (18), mediante la  brida (19) y tor­
nillo (20), y a la  cual se articula la  palanca (4) segdn 
el eje (2 1) . ---------------------- ----------------------------

Además de los principales elementos componentes 
de los dispositivos (1 ) y (2 ), ya citados, y de los de la  
máquina en Intima conexión con ellos, deben citarse la  ban­
cada de la  máquina (22), la  superficie estriada (23), para 
el avance de los tejidos a coser, y los corchetes (25) .—

De acuerdo con la  precedente descripción orgánica, 
el funcionamiento de los dispositivos (1 ) y (2), represen­
tados como ejemplo, será como sigue: encontrándose el dis­
positivo (1 ) en la  posición in icial de la  figura 2 , al 
iniciarse aL descenso del brazo porta-agujas (5) el ro­
dillo (14), alojado en la  ranura (10), hace gi.rar a la  
palanca porta-trinquete (4) en el sentido indicado por la  
flecha en la figura 2, alrededor de su eje de articula­
ción (21). Como consecuencia de dicha rotación el trin­
quete (3) es obligado a avanzar en la  dirección indicada 
por la  flecha en dicha figura 2 , a la  par que girar sobre 
su eje de articulación (7 ) venciendo la  acción del resorte



(9)* Si en dicho movimiento de avance del trinquete (3) 
no se le interpone ningán corchete (25) la  cinta (24) 
permanecerá retenida por el prénsatelas (6), pero si se 
le interpone un corchete (25)* lo arrastrará, apartándo­
lo del plano comdn de actuación de las agujas (13). -----

Una vez alcanzada la  posición de máximo descenso 
de las agujas (13)* tal como se indica en la  figura 1 , 
se inicia el ascenso del brazo porta-agujas (5), a la  par 
que el avance de la  cinta (24)* mediante el dispositivo 
correspondiente (23)* que forma parte de la  máquina dé 
coser propiamente dicha. Durante dicho movimiento de as­
censo la  palanca porta-trinquete (4) gira en sentido opues 
to al anterior, es decir, segdn la  flecha de la  figura. 1 , 
a la  par que el trinquete (3) retrocede y gira sobre su 
eje de articulación (7) por la  acción del resorte (9)* 
que le mantiene oprimido contra la  cinta corchétera (24)* 
pero, dado que ha disminuido la  fuerza que dicho resorte 
(9) ejerce sobre el trinquete (3)* la  presión sobre la, 
cinta (24) ha disminuido y no impide el avance de los 
corchetes (25), conjuntamente con la  cinta (24). - —  -

Se comprende que el funcionamiento descrito para 
el dispositivo (1 ) será idéntico para el dispositivo (2), 
dado que su tínica diferencia consiste en que en el pri­
mero (1 ) el brazo porta-agujas (5) actda sobre la  palanca 
porta-trinquete (4) mediante el alojamiento del rodillo 
(14) en la  ranura ( 10), mientras que en el segundo (2) 
ta l actuación se realiza mediante contacto directo del 
rodillo (14) contra el flanco (1 1 ). --------------------  -

Habiendo descrito suficientemente las caracterís­
ticas, ventajas y funcionamiento del dispositivo arrastra-
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dor de seguridad para cosido mecánico, que constituye el 
objeto de la  presente Patente de Introducción, debe ha- 
ceráb constar, en resumen, que en el mismo podrán intro­
ducirse cuantas variantes de detalle la  experiencia y la  
práctica puedan a consejar én todas aquellas cuestiones refe' 
rentes a materiales,, dimensiones, númeio de elementos in­
tegrantes, forma de acoplamiento mútuo, y demás circunstan­
cias accesorias que no afecten a su esencialidad, que es 
la  que se concreta en la  primera de las reivindicaciones 
que siguen, ya sea considerada aisladamente, ya sea con­
siderada junto con otra o varias de las restantes reivin­
dicaciones, en todas sus combinaciones técnicamente posi­
bles. ------------------------------------------------------.------
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N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para España 
y todos sus territorios y plazas de soberanía, la s s i­
guientes:

R E I V I N D I C A C I 0 N E S

1 .-  Dispositivo arrastrador de seguridad para 
cosido mecánico, caracterizado por estar constituido por 
un trinquete de arrastre, situado en un plano distinto al 
de actuación de las agujas, cuyo movimiento periódico rec 
tilíneo según la  dirección de cosido, en sincronización 
con el de las agujas, le es comunicado por el brazo por­
ta-agujas a través de una palanca articulada según un 
eje geométrico f i jo  a la  máquina, sobre cuyo brazo de 
potencia actúa dicho brazo porta-agujas, y en cuyo bra­
zo resistente está articulado el citado trinquete de a- 
rrastre, constantemente oprimido contra la  te la  por un 
dispositivo de re so r te .-------------------------------------
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2.-  Dispositivo arrastrador de seguridad para oo- 
áido mecánico, segdn la  reivindicación anterior, caracte­
rizado porque la  actuación del brazo porta-agujas sobre 
la  palanca porta-trinquete, se realiza mediante un rodi­
llo  solidario de dicho brazo porta-agujas, cuyo eje es 
normal a su periódico desplazamiento rectilíneo, y que 
está alojado en una ranura del brazo de potencia de la
palanca porta-trinquete.

3. - Dispositivo arrastrador de seguridad para co­
sido mecánico, segdn la  reivindicación primera, caracteri­
zado porque la  actuación del brazo porta-agujas sobre la  
palanca porta-trinquete se realiza mediante contacto di­
recto de un rodillo solidario de dicho brazo porta-agujas, 
cuyo eje es normal a su periódico resplazamiento re c tilí­
neo, contra el flanco correspondiente del brazo de poten­
cia de la  palanca porta-trinquete, que actúa a modo de leva, 
manteniéndose el contacto permanente entre dichos elementos 
mediante la actuación de un resorte de tracción sobre dicho 
brazo de potencia.-------------------- --------------------------

4. - Dispositivo arrastrador de seguridad para co­
sido mecánico, segdn las reivindicaciones anteriores, ca­
racterizado por el hecho de que el trinquete de arrastre 
está provisto en su zona de actuación sobre la te la, de, 
como mínimo, un diente, en orden a la  perfecta seguridad 
de arrastre de los corchetes por dicho elemento. —  - -

5. - Dispositivo arrastrador de seguridad para co­
sido mecánico, segJn las reivindicaciones anteriores, ca­
racterizado porque el trinquete de arrastre es oprimido 
constantemente contra la  te la , mediante un resorte de trac­
ción unido por un extremo a la  palanca porta-trinquete, y
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por el opuesto a un apéndice directamente opuesto a la  
zona de actuación del trinquete, respecto a su articulación 
en la  citada palanca.----- ----------- -- - —  —  - -

240. 6.-  Dispositivo arrastrador de seguridad para co­
sido mecánico, segán las reivindicaciones anteriores, ca­
racterizado porque la  palanca porta-trinquete está arti­
culada a una escuadra rígidamente unida a l brazo del prén­
satelas, en orden al fác il montaje del dispositivo que 

245. se describe sin ninguna modificación en los elementos com­
ponentes de la  máquina de c o se r .----- - - ----- ---- ---- --

250.

7 .- Dispositivo arrastrador de seguridad para co- 
^d o  mecánico, segán las reivindicaciones anteriores, ca­
racterizado porque el rodillo solidario del brazo porta- 
agujas para actuación sobre el brazo de potencia de la  
palanca porta-trinquete, está montado sobre un soporte 
que, a modo de brida, es susceptible de montaje en dicho 
brazo porta-agu jas.----------------------------------------

8.-  Dispositivo arrastrador de seguridad para co- 
255. sido mecánico, segán las reivindicaciones anteriores, ca­

racterizado porque e l brazo porta-agujas, actuando sobre 
el brazo de potencia de la  palanca porta-trinquete, trans­
forma su movimiento vertical dé vaivén en un movimiento 
horizontal.-------------— -------------- --------------- - -

260. 9.- "DISPOSITIVO ARRASTRADOR DE SEGURIDAD PARA CO­
SIDO MECANICO". -----  ------------------------------------------

265.

Todo ello conforme se describe y reivindica en la 
presente memoria, que consta de diez hojas foliadas y me­
canografiadas por una sola de sus caras, y de una lámina 
de dibujos que la  ilustra.
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