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por DIEZ afios

cuyo privilegio ge solicita para Espalla y to-
dog sus territorios y plazas de soberania, a

favor de
WALDES ¢ CI4, S.R.C.

entidad egpafiola, con domicilio en Barcgelona,

calle de Enna, ndm. 111, relativa a :

"DISPOSITIVO ARRASTRADOR DE SEGURID&D PARA
COSIDO MECANICO"
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La presente memoria, de acuerdo con su enunciaio,
se refiere a un dispositivo de seguridal para cosido me-—
cénico, de preferente aplicacidn el cosido mecénico 'de

cintas corcheteras y similareS, = — = - - = - = ----

Si bien les cintas corcheteras presentan con res-
pecto a los botones y cremalleras substarc izl es vertazjas

en su empleo, en lo que se refiere a su cosido en las pren-

cedoras de ser tenidas en cuenta para su eficaz golucién.

Tal inconveniente, en esencia, es el siguiente: estando

constituldas las cintas corcheteras por la conjuncidén de
dos cintas portadoras de corchetes en forma de gancho, 6
en forma de hembrilla complementarias de los primeros, al
efectuar su cosido mecénico evidentemente probasble que la
aguja en su descenso glcance a uno de dicﬁos elementos,
ocasiondndose generalmente la rotura o deformacidn de la
aguja, si tel contacto se efectia en un punto polar supe-
rior del corchete pues, giendo su seccidn circular, es
evidente que enete Yltimo caso ge clava con rotura ia

aguja 0 se origina una componente tangencial que la deforma. '~

Para subsanar tal inconveniente se han ideado ve-
rios dispositivos que alejan el elemento metdlico mas pré- ?j
ximo a la eguja en dl descenso de ésta, pero si bien en
numerosos casos gus resultados pueden calificarse de sa-
tisfactorios, presentan‘en cambio el inconveniente de re-
querir mds o menos complicadas podificaciones en la méqui-
na & la que se montan, por cuyo motivo se ha desarrollado

con satisfactorios resultados el digposlitivo que constituye
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el objeto de eta Patente de Introduccidn, cuya nds efi-
caz cardcterIstica, ademés de su misidn en el cosido me~-
cénico, es su féecil montaje sin substancigles modifica=

ciones en la mdquina de COSETs = = = = = @ = = = = = -

Esencislmente se caracteriza dicho dispositivo
por estar constituldo por un tringuete de arrastre, si-
tuado en un plano distinto a1 & actuacidén de la aguja 6
agujas, y cuyo movimiento periddico rectilineo segin la
direccién de cosido, en sincronizacién con el movimiento
de la aguja, le es comunicado por un brazo porta-aguﬁas
a través de una palanca articulada segin un eje geométri-
co fijo a la méquina. Sobre el brazo de potenciae de di—
cha palanca porta-trinquete actua el brazo porta—aguﬁas,
nientras el'frinquete estd constantemente cprimido con-

tra la tele medlanie un dispositivo de resorte, = - « =

Para la actuacidn del brazo porta-agujas sob:e
la palanca porta-trinquete se prevén dos variantes: en
una de ellas dicho brazo porta—zgujas actda sobre el bra~
zo de potenclia de la palanca porte-tringuete, porquélun
rodillo solidario de dicho brazo porta-sgujas, de eje
normal & su periddico desplézamiento rectilineo, esté
alojédo en el interior de una ranura del brazo de poten-
éia de dicha palanca. En 1a'segunda variente dicho rodi-
1llo actua por contacto directo contra el flanco corres-
pondiente de la palanca, que actla a modo de leva, es-
tando constantemente oprimidos entre sl dichos eleuentos,

por la accidén de un resorﬁe. --------------

Para la perfecta seguridad de arrastre del cor-
chete por parte del trinquete correspondiente, se prevé

que dste posea en su zona de actuscidn sobre le tela, co-
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mo minimo un diente, y segin cada ceso particilary uns

SUCeSidn de E5t08e = = = m = = @ = - - - - - - - - - -

El trinquete de arrastre se prevé constantemen-
te oprimido contra la tela o cinta corchetera, mediante
un resorte de traccidn que por un extremo esté sujetd a
le palanca porta-tringuete, y por el otro a un apéndice

del trinquete, directamente opuesto a su zona de actua~-

"cidn sobre la tela, respecto a su articulacién. — ~ - =

Finalmente, también se prevé, & fin'de evitar to-
da modificacidn en los dérganos constitutivos de la méqui-
na para montaje del dispositivo objeto de Patente, qué la
palanca porta-trinquete esté articulada a una escuadra
rigidémente unida al brazo del prensatelas, mediante un
dispositivo a modo de brida, y que el rodillo goliderio
del brazo porta-agujas, para actuacidn sobre el brazo de
potencia de la palanca porte-trinquete, esté montado so=-

bre aquél por otro dispositivo de brida. = -~ - - = =~ ? -

you] brazo porta-agujas, actuando sobre el brazo de
potencia de la palance porta-trinquete, transforma su mo-

viniento vertical de vaivén en un movimiento horizontel.

Pars facilitar la comprensidn de cuanto se ha ex-
puesto en los parrafos anteriores, seguldanente se hace
referencia a la lédmina de dibujos que se adjunta a esta
memoria, la cual, dado su fin totalmente ilustrativo,‘de-
be ser considerada como desprovista de todo cardcter 1li-
mitativo respecto al alcance de la proteccidén legal que

se recaba. En 10s dibujos: = = - = = =~ = = = = ~ -———

Figura 1, representa una vista en alzado frontal

de un dispositivo segdn la Patente, en la fase de méximo
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descenso de las agujas. = = = = = = = = = = o - CTTWOLL

90, | Figura 2, representa une vista igual a la de la

figure anterior, en la fase de méxima elevacidn de las

Figura 3, representa una vista en planta por én-
cima del dispositivo de las figuras anteriores, en la
95. que se han seccionado el brazo pérta-agujas y el brazo

del prensaﬁelaS- . em e e e e S - e e e W e e SN @ W ‘— -~

Figura 4, representa una vista en &l zado frontal
de un dispositivo segun Patente, distinto del de las fi-
guras anteriores en 1o que respecta sl modo de actuacidn

100. del brezo porta-sgujas gobre la palanca porta-trinquefe.

Con respecto a dichas figuras, y a los nimeros
que sobre ellas indican las diversas partes y detalles,

su descripeldn es como sigue: = = = = = = = = = = =~ - -

El dispositivo de las tres primeras figuras ha

105. sido representado, en conjunto, por (1), y el de la £i-

' gura 4lpor (2). En ambos el tringuete de arrastre se ha
representado por (3), la palanca porta-trinquete por (4),

el brazo porta-agujas por (5) vy el prensatelas por (6).

Bl trinquete (3) estd provisto de dientes de arras-
110, tre, no numerados a fin de una mayor claridad en los @ibu-
jos péro visibles en lineas de trazos en las figuras 1,‘2
¥ 4. Dicho trinquete (3) esta articulado a la palanca (4)
segin un eje (7), y opuesto & su dentado respecto & dicho
eje de articulacion (7) posee el apéndice (8), 8l cusl se

115. sujeta el extremo correspondiente del resorte de traccidn

(9)e m = = = e m e e e e e e ee oo mo -
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Le palanca porta-trinquete (4) posee, en el dispo-
sitivo (1) una ranura de guiado (10), la cual es subgti-
tulda en el dispositivo (2) por el flanco (11), gque actdae

120, a modo de leva, y por el resorte de traccién (12)s = = ~ -

En ambos dispositivos (1) y (2) el brazo porta-sgu-
jas (5), ademss de sujetar a dos agujes (13), es portador
de un rodillo (14), sujeto a 61 (5) mediante la bride (15)
y el tornillo (16)e ~ = = = = = = - - - e - - .- - - -

125. El prensatelas (6), tel como puede aprecizrse en
las figuras, estd sujeto al vrazo (17), sl cual se sujeta,
asimismo, la escuadre (18), mediante la brida (19) y tor-
nillo (20), y a la cuel se articula la palanca (4) seagin
el eje (21)s = = = = = = = = = = I

130. Ademés de los principales elementos componentes
de los dispositives (1) y (2), ya citados, y de los de la
méquine en Intima conexidén con ellos, deben citarse la ban- ; k
cade de la mdquina (22), la superficie estriada (23), para |

el avance de los tejidos a coser, y los qorchetes (25).-—

135. De acuerdo con la precedente descripcién orgdnica,
el funclonamiento de los dispositives (1) y (2), représenr
tados como ejemplo, serd como sgigue: encontrandose ol dis-
positivo (1) en 1la posicién inicisl de la figura 2, al
iniciarse el descenso del brazo porta-sgujas (5) el ro-

140, dillo (14), alojado en la renura (10), hace girar a 1a
palanca porta-tringuete (4) en el sentido indicado por la
flecha en la figura 2, alrededor de su eje de articula-
cién (21). Como consecuencia dé dicha rotacidn el trin-
quete (3) es obligado e avanzar en la direccidn indicada

145. por la flecha en dicha figura 2, a la par que girar sobre

su eje de articulacién (7) venciendo la accidn del resorte
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(9). Si en dicho movimiento de avance del trinquéte (3)
no se le interpone ningdn corchete (25) la cinta (24)
permanecerd retenida por el prensatelas (6), pero si se
le interpone un corchete (25), lo arrastrard, aparténdo—

lo del plano comin de actuacidn de las agujes (13)e = = =

Una vez dl canzale la poslcion de méximo descenso
de las agujas (ﬁ3), +tal como: 8e indica en la figura 1,
se inicia el ascenso del brazo porta-agujas (5), a la par
que el avance de la cinta (24), mediente el dispositivo
correspondiente (23), que forma parte de la méquina dé

coser proplamente dicha. Durante dicho movimiento de as-

~ censo la palanca porta~trinquete (4) gira en sentido opues=

to al enterior, es decir, segin la flecha de la figura 1,
a lg par que el tringuete (3) retrocede y gira sobre s@
eje de articulacién (7) por la acecidn del resorte (9),
que le mentiene oprimido contra la cinta corchetera (24),
pero, dado que ha disminuldo la fuerza que dicho resorte
(9) ejerce sobre el trinquete (3), la presidén sobre la.
cinta (24) he disminufdo y no impide el avance de los

corchetes (25), conjuntamente con la cinta (24)s = = = =

Se comprende que el funcionamiento descrito para
el dispositivo (1) serd idéntico para el dispositivo (2),
dedo que su Unicea diferencia consiste en que en el briQ
mero (1) el brazo porta-sgujas (5) actda sobre la palaﬁca
porta—trinqueté (4) mediante el alojamiento del rodillo
(14) en la ranura (10), mientras‘que en el segundo (2)
tal actuacién se realiza mediante contacto directo del

rodillo (14) contra el flanco (11)s - - -~ - - - - -

Habiendo descrito suficientemente las caracterfs-

ticas, ventajas y funcionamiento del dispositivo arrastra-
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dor de segurided para cosido mecdnico, gque constituye el ¢

objeto de la presente Patente de Introduccidn, debe he-
9

cers® conster, en resumen, que en el mismo podrén intro-
-, >

ducirse cuantas variantes de detalle la experiencia‘y la

BPT
3

préctica puedan aconsejar en todas aquellas cuestiones refe-gﬁ-;
. . ke
¥

rentes a materiales,_dimenéiones, nimemw de elementos in-
tegrantes, forma de acoplamiento mituo, y deméds circunstan-
cias accesorias que no afecten a su esencialidad, que es
185, la que se concreta en la primera de las reivindicaciones
que siguen, ya seca congiderade aisladamente, ya sea con-
siderada junto con otra o varias de las restantes reivin-

dicaciones, en todas sus combinaciones técnicamenie posi-

bleg, = = = = = = = = = = T -

190. : N 0 T a

Se declaran de novedad y propiedad para Espaiia

y todos sus territorios y plagzas de soberanla, las si-

guientes:
REIVINDICACIOHNES
195. 1.- Dispositivo arrastrador de seguridad pars

cosido mecénico, caracterizado por estar constituidd por
un trinquete de arrastre, situado en un plano distinto al
de actuacién de las agujas, cuyo movimiento periddico.rqg
tilIneo segun la direccidn de cosido, en sincronizacidn
200, con el de las agujas, le es comunicado por el brazo por—
ta~agujas a través de una palanca articulads gegun ﬁn
eje: geométrico fijo a la méquina, sobre cuyo brazo de
potenciae actia dicho brazo porta-agujas, y en cuyo bra-
zo resistente estd articulado el citado tringuete de a-
205, rrastre, constentemente oprimido contra la tela por.un

dispositivo de 180Tt = = = = = = = = & = - - - -
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’ ,iﬁ.- Digpositivo arrastrador de seguridad para co-

B

dido mecédnico, segun la reivindicacidn anterior, caracte~:

rizado porque la actuacidn del brazo porta-agujas sobre
210, la palanca porita~tringuete, se realiza mediante un rodi-
llo solidario de dicho brazo porta-agujas, cuyo eje es
normal a su periddico desplazamiento rectilineo; ¥ que
estd alojado.en una ranuras del brazo de potencla de la

palanca porta-trinquetes = = = = = = = = = - = - = == -

215. 3.~ Dispositivo arrastrador de seguridad para co-
sildo mecédnico, segin la reivindicacién primera, caracteri-
zado porque la actuacidn del brazo porta-agujas sobre la
palanca porta~trinquete se realiza mediante contacto di-
recto de un rodillo solidario de dicho brazo porta—agujas,

220, cuyo eje es normal a su periddico‘resplazamiento rectili-
neo, contra el flanco correspondiente del brazo de poten-
cia de la palanca porte~trinquete, que actda a modo de leva,
manteniéndose el contacto permanente entre dichos eleﬁentos
mediante la actuacidn de un resorte de traccidén gobre aicho

225. brazo de potenciae = = = = = = = = = = - - - - -

4.~ Dispogltivo arrasirador de seguridad para éo—
sido mecédnico, segin las reivindicaciones anteriores, ca-

racterizado por el hecho de que el trinquete de arrastfe

estd provisto en su zona de actuacién sobre la tela, de,

230, como mInimo, un dlente, en orden a la perfecta seguridad

de arrastre de los corchetes por dicho elemento, = = = =

5= Digpositivo arrastrador de seguridad para co-
pido mecdnico, segin las reivindicaciones anteriores, ce-
racterizado porque el trinquete de arrastre es bprimido
235. constantemente contra la tela, mediante un resorte de trac-

cién unido por un extremo a la palanca porta-tringuete, ¥
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por el opuewto & un apéndice directamente opuesto a la

zona de actuacidén del trinquete, respecto a su artioulacidn

en la citada palance — = ~ = = = = = = = = « - - - - - C- -

240, 6.~ Dispositivo arrvastrador de seguridad para co-
sido meecdnico, segun las reivindicaciones anterioreé, ca~
racterizado porque la palanca porta—trinquete estéd aiti—
culada a una escuadra rlgidsmente unida 81 brazo d=l pren-
satelas, en orden al f4cil montaje del dispositivo que

245. se_describe_siﬁ’ninguna modificacién en los elementos com-

ponentes de la mdquina de coger., = - = = = = = = = ----

T+~ Dispositivo arrastrador de seguridad para co-

:js@ﬁdo mecdnico, segin las reivindicaciones anteriores, ca~

250. L agujas para actuacidn sobre el brazo de potencia de la
palanca porta-tringuete, estd montado sobre un soporte
que, a modo de brida, es susceptible de montaje en dicho

8o~ Dispositivo arrastrador de seguridad paré CO~

255, .8ido mecédnico, segin las reivindicaciones anterioresi ca-
racterizado porque el brazo porta-sgujas, actuando sobre |

el brazo de potencia de la palanca portae~trinquete, trans-

forma su movimiento vertical de vaivén en un movimiento

horizontal, = = = = = = = = = = = = = = . .
260. G- "DISPOSTIVO ARRASTRADOR DE SEGURIDAD PARA CO- v
SIDC HECANICO", = = = = = = = = L

Lodo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria, que consta de diez hojas foliadas y me-
canografiadas por una sola de sus caras, y de una lénina

265, de dibujos que la ilustra.

i s Wi 160

/i
! &// 7
U )




WALDES Y C/IA, S.R.C.

Fig. {

7 '
.
i WY
A .

e { 7N St

£ , 7\ - R ) A 4
CAALSLLLT SIS TTL S [T LIS TLANR Y, '\{(\T\{'\&'\\’\(&J L Ll L VIITIIILL OOITIIRININN IS IV VAN Y| t.‘\\(\'\\\\\\\\\' (V72
S
1 ¢ 23 22 ' 25 7

3
& b Ao T

(IR NI

25

Fscalo varable

" |Rew289




HOJA UNICA

F19.4 282 425

Fig. 2

o S ® ~
A )
= , < )
SOr-—~-—~- TTTITL v ”wm,
! — ] \ot - N N
I | A i 7/
<. )]
|\ N s /%
= : RSN
! )
) ! .u
5% I = o ! e
— — NN I
TN\ '
(@) b=y
] !
- L 77T~ N
—~ Y b4 /In\\\\
7
/o
=t / S o
o ’
N3]
RV ™y
™~
~+
™~
o
™~

IR NN TIIITII7TIFI IO IOD

23
!




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



